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MEMORTA DESCRIPTIVA

La invencidn se refiere a un dispositivo de trans-
misidn de elevados pares de rotacidn a dos ejes convergentes
extremadamente aproximados, los cuales estin sujetos también
a fuertes empujes axiales. Estos ejes se utilizan por ejgﬁplo

en un expulsor de dos tornillos para materiales plasticds.

En el caso de dos ejes aproximados, con movimiento

uno contrario al otro, el sistema méds simple para ponerlos

en rotacidn es el de transmitir todo el movimiento prevenien-

te del motor, a unc sdlo de los dos ejes, luego imprimir una

rotacién al segundo eje mediante un par de engranajes idénti-
cos, cada uno de los cuales esfad ensamblado sobre ung de los

dos ejes de manera que se engrana con el otro. En capbio, pa-

ra los ejes paralelos rodantes en el mismo sentido, éT'movie

miento impreso al primer eje, siempre por un unico mdbtor, se
transmite al segundo mediante una rueda intermedia.

Pero, en estas configuraciones, la elevada veloci-
dad de rotacidn de los ejes reduce a tiempo extremgdamente
breves el desgaste de los tornillos de plastificacidén. Por
otra parte, las bajas velocidades producen pares elevados, ¥y
por lo tanto posibilidades de roturas. Ademés, siendé muy re-
ducida la distancia entre los ejes, hay que realizar engrana-
jes con didmetros primitivos muy pequeios.-

Para obviar a este inconveniente, ya desde hace alguy

nos anos se siguen dos vias.

Ta primera ha sido la de conmatruir (jes con lorni-
llos de expulsidn cédnicos, para que a una cierta distancia
desde el punto en gque se cruzen los ejes, los engranajes pue-
dan tener mayores dimensiones. Esto complica toda la construc

cidn.
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Una segunda solucidén es la de separar el accionamien
to de los ejes, previendo un reductor de dos salidas, cada
una de‘las_cuales imprime el movimiento en el extremo libre
de cada eje, es decir, en el extremo opuesto al que lleva los
tornillos. La desventaja de este sistema es que los dos_eJes

extremadamente aproximados y sujetos a una fuerte torsﬁﬁq se
alargan demasiado para poder dejar libre, a lo largo de.su
eje, el espacilo necesario para el alojamiento de los cojine—
tes de tbpe que generalmente estadn colocados de manerg que
los de un eje resultan alternadoé con respecto a lbs‘aéi.otro
eje. La solucidn asi obtenida no es todavia aceptable porque
los ejes, para resistir a los esfuerzos de torsidn g;ééén
que tener didmetros excesivamente grandes. tee

Ademds se ha tratado de aumentar la robustéz’de los
engranajes alargando los mismos, o aumentando su nﬁﬁ%ﬁé. Esto
ha llevado sin embargo, a un considerable aumento del coste.

Objeto pues, de la presente invencidn es el de fa-
cilitar una solucién constructivamente econdmica al. problema
constituido por la transmisidén del movimiento a dos ejes ex-
tremadamente aproximados, convergentes, los cuales estén suje
tos también a un fuerte empuje axial. '

Seglin la presente invencidn, se alcanza el objeto
sobredicho previendo que a dos ejes convergentes, provistos
cada uno de ellos de un engranaje, el movimiento se imprima
a cada uno de los engranajes, por medio de uno o varios ele-
mentos motores que fuﬁcionam sobre la periferia de cada uno
de dichos engranajes. ) )

Una solucidn prcferida prevé de realizar los elemen
tos motores epicicloidales que se pueden facilmente hallar en|

el mercado.
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realizar todos los elementos motores con engranajes cbdnicos

En el caso de ejes convergentes, es posible, ya sea

que engranan con los respectivos engranajes cdnicos de cada
eje, como prever sobre el eje también dos engranajes cilindri]

COS que no engranan uno con el otro, cada uno de los cuales

se pone en movimiento por medio de almenos dos elementos moto)

res que terminan con engranajes cilindricos.

Se aclarara ahora la invencidn con un ejemplo de

realizacidén que se ha representado en las figuras anexas, en

. -
.
.

las cuales: . ¢ eet

.

Fig. 1 es la vista de perspectiva y esquemética de
. . - .7 - ra . s ...’
un dispositivo de accionamiento segin la presente inverddion,

con engranajes cénicos. .

Fig. 2 es otra vista esquemdtica del mismo.disposi-

tivo, con engranajes rectos. ced’e

Ta fig. 1 muestra dos ejes convergentes 31 y %2 so-
bre los cuales estan montados dos pifiones cénicos, respecti-
vamente 35 y 34 que engranan uno con el otro. Sobre-cadaAuno
de ellos funcionan dos elementos motores mediante ios engra-
najes %6, 37, 38, 39, también éstos cbénicos.

En Fig..2 se ha mostrado los ejes convergentes 31 y
32 provistos cada uno de ellos, dg un engranaje cilindrico
43 y 44, que no engranan uno con el otro, y de un engranaje
de sincronizacidn 33 y 45 respectivamente que engranan entre
si. Cada uno de los engfanajes 4% y 44 se ponen en movimien
to mediante dos elementos motores que funcionun mediante el
propio engranaje final 46, 47, 48, 40. En este caso los ele-
mentos motores pueden estar realizados con engranajes todos

cilindricos.

En resumen, el Modelo de Utilidad que se solicita
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segln la reivindicacidén 1, caracterizado por el hecho de que

deberd recaer sohre las siguientes:

RETVINDICACIONES

1. Dispositivo de transmisidén de elevados pares de
rotacidén a dos ejes convergentes extremadamente aproximados,

rodantes en sentido invertido y provistos cada uno de un en-

granaje, caracterizado por el hecho de que el movimienbtQ se

imprime a cada uno de dichos engranajes por medio de uno o vg

rios elementos motores que funcionan sobre cada uno de los

engranajes. - o a

2. Dispositivo de transmisidén de elevados péréé.de

rotacidén a dos ejes convergentes extremadamente aproximados,

los elementos motores estdn realizados por grupos todos inde-

pendientes uno del otro, o sea, por elementos motorgs'fodos

éeparados. see ©
3. Dispositivo de transmisién de elevados pares de
rotacién a dos ejes convergentes extremadamente aproximados,
segln la reivindicacidén 2, caracterizado por el hegho'de'que
los elementos mdtores comprenden reductores epicicloidales.
4. Dispositivo de transmisidén de elevados pares de
rotacién a dos ejes convergentes extremadamente aproiimados,
segin la reivindicacidén 1, caracterizado por el hecho de que
sobre los ejes estén montados dos engranhjes, uno cbdnico que
se engrana con el del otro eje y uno cilindrico sobre el cual

funcionan por lo menos dos elementos motores.

<

5 . BSe. reivindica por ultimo como objeto sobre el qug
ha de recaer el Modelo de Utilidad que se solicita: DISPOSI-
TIVO DE TRANSMISION DE ELEVADOS PARES DE ROTACTON A DOS EBJES
CONVERGENTES EXTREMADAMENTE APROXIMADOS.

e e Pt et et G et m e
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Todo conforme queda descsirto y reivindicado en
{
- . - - 7 -
la presente memoria descriptiva que consta de seis paiginas

mecanografiadas y dibujos adjuntos.

Madrid, 26 junio 1.984
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