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Campo Técnico

Este invento se re fie re  a d ispositivos paralela 

var grapas para unir partes de hueso adyacentes.

Técnica Anterior

Son conocidos d ispositivos que fa c il ita n  e l  c ía  

vado manual de grapas en partes de hueso adyacentes, t a l  

como e l  descrito en la  Patente para los EE.UU. Núm. 

4.263.903. En la  S o lic itad  de Patente para los  EE.UU. nS 

275.896, presentada con fecha 22 de Junio de 1981, se ense­

na e l  uso de una grapadora que, rápidamente y de nodo repfo* 

ducible, comunica una cantidad de energía controlada para*-; 

impulsar una grapa para c lavarla  en partes de hueso y que 

proporciona machas ventajas sobre los d ispositivos del tápa 

descrito en la  Patente para lo s  EE.UU. NB 4.263.903. Las 

enseñanzas que se deducen de esa so lic itu d , sin embarge^-.^s 

tuvieron basadas en ensayos con una p is to la  grapadora Tacólo 

nable manualmente y que se encuentra en e l  comercio (as^ae-

c ir ,  la  P is to la  Grapadora (Staple Gun Tacker) Modelo T-s$0,... .
fabricada por la  firma Arrow Manufacturing Co. (EE.UU.)) 

que no es práctica para usos quirúrgicos.

Descripcián del Invento

¡El presente invento proporciona un dispositivo 

de grapar que tiene numerosas nuevas características de di­

seño, que fa c i l i t a  la  acción de clavar grapas en partes de 

hueso durante operaciones quirúrgicas.

En general, la  grapadora para huesos de acuer­

do con e l  presente invento es una grapadora del tip o  desti­

nado a usarse con grapas de forma en general deU, cada une 

de las cuales comprende dos partes de rama, en general para 

le la s , que proyectan en la  misma dirección desde los ex-
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remos opuestos de una parte central. La grapadora compren-

¡e un alojamiento que tiene un paso que se extiende desde

Lna abertura de entrada hasta una abertura de sa lida, cuyo

taso está destinado a guiar a una sola grapa que se despla-

sa desde la  abertura de entrada a la  abertura de salida,

^endo por delante los extremos distantes de las partes de

?ama de la  grapa. Se han previsto medios para cargar a una

?ila  de grapas hacia e l  in te r io r  de la  abertura de entrada,

juntamente con un impulsor que tiene una parte extrema dep-j
***<'

;inada a aplicarse a la  parte central de t a l  grapa. 31 ipi-

?ulsor está montado en e l  alojamiento para movimiento de

3eslizamiento entre una posición de carga, espaciada de .3.a
*  *  +

abertura de entrada, para proporcionar movimiento de une**ce

Las grapas a l in te r io r  del paso, a lo  largo del paso con la

oarte extrema del impulsor empujando a la  grapa, y h as ta "
* ***

ana posición de expulsión en la  cual la  parte extrema d&K
.  *;

impulsor empuja a la  grapa fuera de la  abertura de salid-a
* +

y en cuya posición de expulsión es detenido e l  impul&errSe 

aan previsto también medios de impulsión destinados a ser 

activables manualmente para propulsar rápidamente y de modo 

forzado a l impulsor a lo  largo del paso desde su posición 

de carga a su posición de impulsión para desplazar a una 

grapa desde la  abertura de entrada a la  abertura de salida 

y clavar la  grapa en partes de hueso adyacentes a la  abertu 

ra de salida.

Las nuevas características proporcionadas por 

este invento, que aislada o colectivamente adaptan a la  gra 

padora en particu lar para clavar grapas en partes de hueso 

durante operaciones qnirárgicas, incluyen:

1) Unos medios de impulsión activados por aire

H *i*<m
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comprimido qu.e garantizan un funcionamiento e ficaz  de la  

grapadora a la  vez que no descargan a ire alguno del usado 

para hacer funcionar la  grapadora junto a l área en la  cual 

se aplican las grapas, para ev ita r  con e l lo  la  contamina­

ción de ese área. Estos medios de impulsión comprenden un 

conjunto de c ilin d ro  de a ire  que incluye un cilindro que 

tien e  extremos primero y segundo con una parte del impulsor 

opuesta a su parte extrema que se aplica a una grapa que se 

extiende dentro del segundo extremo del c ilindro , cuyo c i­

lindro está definido parcialmente por una superficie in te - "  

r io r  del alojamiento alrededor del impulsor y alineada con*

éste ; y un émbolo dentro del cilindro  fija d o  a l impulsor y
. . .

en aplicación deslizáble de obturación con la  superficie**'? 

in te r io r . E l émbolo es movible a lo  largo de la  superfic ie  

in te r io r  desde una primera posición* adyacente a'su primer

extremo en la  cual está situado cuando e l  impulsor est'áuén 

su posición de carga, a una segunda posición, adyacente* Jal 

segundo extramo del c ilin d ro  en la  cual está situado.guando 

e l  impulsor está en su posición de expulsión. También está 

inclu ido un conjunto de válvu la que comprende e l alojamien­

to  que tiene un ánima y que tiene una lumbrera de entrada y 

primera y segunda lumbreras de salida que comunican con e l 

ánima; y un activador movible manualmente desde una posi­

ción de bloqueo a la  cual está cargado e l  actuador, en la  

cual e l  actuador cierra  la  lumbrera de entrada y conecta 

la s  lumbreras de salida, y una posición de activación en 

que conecta la  lumbrera de entrada y la  primera lumbrera de 

sa lida  y c ierra  la  segunda lumbrera de sa lida. E l alojamien 

to  tiene un paso de sa lida que comunica con e l  c ilin d ro  jun 

to  a su segundo extremo y que comunica con la  segunda lum-
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brera de sa lida, cuyo paso de salida está destinado a ser 

acoplado a una manguera que conduce hasta a ire a la  presién 

atmosférica alejado de la  grapadora; tiene un paso de entra 

da acopiado a la  lumbrera de entrada y destinado a ser aco­

plado a una fuente de a ire a una presién superior a la  at­

mosférica, y t ien e  un paso de transferencia acoplado entre 

la  primera lumbrera de sa lida y e l  c ilin d ro , junto & su pri 

mer extremo y que comunica con éste. Por consiguiente, cuan 

do se activan los  medios de impulsién moviendo para e llo ^ e l 

actuador y llevándolo a su posicién de activación, f lu irá  * ' 

a ire  a ana presién superior a la  atmosférica a través de lá' 

lumbrera de entrada y la  primera lumbrera de salida y por 

e l  paso de transferencia, a l primer extremo del cilindro-ir-- 

A l empezar amoverse e l  émbolo desde su primera posicién 

hacia su segunda posicién, bajo la  in fluencia del a ire
*  *

a lta  presién, e l  a ire que está entre e l  émbolo y e l  seg&pdo 

extremo del c ilin d ro  f lu irá  saliendo por e l  paso de salida 

y a través del ánima. Cuando subsiguientemente se hace'ne- 

tornar e l  actuador a su posicién  desactivada, se cerrará la  

lumbrera de entrada, y las lumbreras de salida primera y se 

gunda serán conectadas de modo que e l  a ire  a elevada pre­

sién  pueda escapar del primer extremo 3el c ilindro  por e l 

paso de transferencia e l  ánima y e l  paso de salida a la  man 

guara, y e l  a ire , a la  presién atmosférica que se necesite, 

pueda f lu ir  a l segundo extremo del c ilin d ro  a través del 

paso de sa lida .
2) Medios para cargar una p ila  de grapas en la  

abertura de entrada, que comprenden un cartucho su stitu i- 

b le . E l cartucho incluye una caja o estuche destinado a 

aplicarse de modo desmontable a l alojamiento y que tiene
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ana ranura a lo  largo de ana superfic ie  la te ra l que se ex­

tiende en general perpendicular a l paso, la  p ila  áe grapas 

dentro de la  caja, y un seguidor en e l  lado de la  p ila  de 

grapas opuesto a l paso y movible dentro de la  caja con la  

p i la  de grapas. Se han previsto medios para retener de modo 

lib erab le  la  caja en aplicación con e l  alojamiento. Un empu 

jador está montado a pivotamiento en e l  alojamiento, sobre­

saliendo ana parte extrema distante a través de la  ranura y 

aplicándose a l seguidor, y medios entre e l  empujador y e l , 

alojamiento cargan a la  parte extrema distante del empuja- 

dor hacia e l  paso.

3) Una estructura que permite cambiar una papte 

de la  grapadora para fa c i l i t a r  e l  clavado de grapas de arfe 

rentes tamaños. Tanto e l  alojamiento como e l  impulsor com­

prenden partes primera y segunda. La primera parte del alo­

jamiento define las aberturas de entrada y salida y llé vá  

los  medios de carga, y la  segunda parte del alojamiento*-lie 

va los  medios de impulsión. Se han previsto  medios desapli­

cación accionados manualmente para ap lica r de modo lib era - 

b le  las partes primera y segunda del alojamiento y del im­

pulsor, para perm itir e l  aso de diferentes primeras partes, 

cada una de e lla s  destinada a grapas de un tamaño diferen­

te ,  con las segundas partes.

4) Salientes puntiagudos que se proyectan hacia 

fuera del alojamiento y que flanquean a la  abertura de sa lí 

da, los cuales están destinados a ayudar a situar en posi­

ción  y a e s ta b iliza r  en e l  mismo plano a las partes de hue­

so que han de ser unidas, antes de ser clavada la  grapa.

5) Medios para enganchar de modo liberab le  e l  

impulsor en su posición de carga, que ayudan a asegurar que
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e l  usuario no puede disparar una grapa inintencionadamente. 

Estos medios comprenden medios de enganche destinados a 

aplicarse automáticamente entre e l alojamiento y e l  impul­

sor cuando e l  impulsor retorna a su posición de carga desde 

su posición de expulsión; y un botón o medios de botón 

accionables manualmente montados en e l  alojamiento para mo­

vimiento desde una posición ex terio r, a la  cual están empu­

jados, permitiendo la  aplicación de los medios de enganche, 

a una posición in te r io r  en la  que se aplican a los medios 

de enganche y los  liberan para perm itir e l  movimiento del- 

impulsor a su posición de expulsión.

También se dan a conocer en esta solicitúá**Ru.e- 

vas características, que incluyen:

1) Medios para impedir automáticamente el'ittrvi-
* *.

miento del impulsor desde una posición intermedia (eií.brya
- * * * * *

posición intermedia no se puede alimentar ana segund^.gpapa

a la  abertura de entrada del paso) a su posición de carga

después del movimiento del impulsor desde su posición de 

carga a su posición de expulsión. Con esta característica , 

con e l  impulsor inicialmente en su posición de carga, se 

pueden activa r manualmente ana primera vez los medios de 

impulsión para impulsar una grapa a la  abertura de salida, 

y subsiguientemente se pueden activar manualmente un námero 

adicional de veces para hacer nuevos impactos sobre la  gra­

pa clavada, en la  medida en que pueda ser deseable para 

asentar mejor la  grapa. La grapadora incluye además medios 

activados manualmente para restablecer estos medios de blo­

queo para perm itir e l  movimiento de retorno óel impulsor 

desd9 su posición intermedia a su posición de carga, de mo­

do que se pueda clavar una segunda grapa;
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2) Un carincho mejorado, del t ip o  descrito en 

lo  que antecede, que excluye la  posibilidad de dejar una 

grapa en la  grapadora, que pudiera ser clavada inadvertida­

mente después de retirado e l  cartucho. La caja de este car­

tucho mejorado comprende medios de pared de guia que d e fi­

nen una su perfic ie  in te r io r  en e l  extremo de la  p ila  de gra 

pas opuesto a l seguidor y paredes la tera les  que se proyec­

tan perpendiculares a la  superfic ie  in te r io r , cuyas paredes 

la te ra les  tienen aberturas transversales opuestas en la 's u -
* t-p e r fic ie  in te r io r  y alineadas con e l  paso cuando e l  cartu­

cho está en la  grapadora. La superfic ie in te r io r  definida
* . +  

w *  +

por los medios de pared de guía define una parte del pááo

para e l  impulsor en la  abertura de entrada, siendo movible

e l  impulsor a través de las aberturas transversales y *á "lo
^  *largo de la  superfic ie  in te r io r  entre sus posiciones se.'car
*  + .  *

ga y de expulsión. Asi, puesto que todas las grapas paR^ane 

cen dentro del cartucho hasta que son impulsadas, cu$p&a e l  

usuario re t ira  e l  cartucho puede tener la  seguridad de que 

han sido también retiradas todas las grapas de la  grapadora;

y
3) Una estructura mejorada del tipo  descrito en 

lo  que antecede, que permite cambiar las primeras partes 

del alojamiento y d ispositivos para fa c i l i t a r  e l  clavado de 

grapas de d iferen tes tamaños. Los medios de aplicación com­

prenden ana de las partes del impulsor que tiene paredes 

que definen un receptáculo y la  otra de las partes del im­

pulsor que tien e una parte de punta destinada a ser introóu 

cida en e l  receptáculo cuando se giran las partes del impul 

sor fuera de alineación, y para aplicación dentro de las pa 

redes que definen a l receptáculo cuando se giran las partes
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d e l impulsor a alineación. Además, las partes primera y se­

gunda del alojamiento están destinadas a ser giradas r e la t i 

vamente, para perm itir la  aplicación de las partes del im­

pulsor, y se han previsto medios para enganchar juntas de 

manera liberab le  las partes del alojamiento, segán la  a l i ­

neación correcta.

Breve Descripción de los p jbu jos

Las anteriores y nuevas características adicio-* +**. *
nales se describirán con referencia  a los  dibujos que? áé*

acompañan, en los  que en las diversas v is tas  las partes'-que

son iguales se han designado por los mismos números, y en
**..

lo s  que: ^

La F ig . 1 es una v is ta  en planta de una grapado 

ra para huesos de acuerdo con e l  presente invento; *"*-

La F ig . 2 es ana v is ta  la te ra l de la  grap&^ora 

para huesos de la  F ig . 1;

La F ig . 3 es una v is ta  en corte, a escalaram-

pliada, tomada a lo  largo de la  linea 3-3 de la  F ig . 1;

La F ig . 4 es una v is ta  en corte, a escala am­

pliada, tomada a lo  largo de la  linea 3-3 de la  Fig.1 y

s im ila r a la  F ig . 3) pero en la  cual se han activado los me 

dios de impulsión para clavar una grapa;

La F ig . 5 es ana v is ta  en corte, fragmentaria, 

a escala ampliada, tomada aproximadamente a lo  largo de las 

lín eas 3-3 de la  F ig . 1 y s im ilar a la  F ig . 3, pero en la  

cual un impulsor incluido en la  grapadora está en una posi­

ción intermedia;

La F ig . ó es una v is ta  en corte, tonada aproxi­

madamente a lo  largo de la  lin ea  6-6 de la  F ig. 5;

La F ig . 7 es una v is ta  en corte, fragmentaria,
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a escala ampliada, tomada aproximadamente a lo  largo de las 

Líneas 3-3 de la  F ig . 1, y s im ilar a la  F ig . 3, excepto en 

3.u.e Be ha representado un cartucho de grapas separado del 

resto de las grapas y se ha representado un mecanismo de su 

jeción  del cartucho en posición abierta;

La F ig . 8 es una v is ta  en planta, a escala am­

pliada, del cartucho representado separado en la  F ig . 7;

La F ig . 9 es una v is ta  en corte, tomada aprqpci- 

aadamente a lo  largo de la  lín ea  9-9 de la  F ig . 8;
* *  :

La F ig . 10 es una v is ta  en corte, tomada aproxi

madamente a lo  largo de la  lin ea  10-10 de la  F ig. 9; ....
*  +  *

La F ig . 11 es una v is ta  en corte, a escala'ám- 

pliada, tomada aproximadamente a lo  largo de la  lín ea  11-11 

de la  F ig. 4; y
.

La F ig . 12 es una v is ta  en corte que ilu s tra  un
*  *  .  *

conjunto de botón de seguridad que podría su stitu ir 

conjunto indicador ilustrado en la  F ig . 1. .1.**

Descripción Detallada

Con referencia  ahora a las F igs. 1 a 10, se ha 

ilustrado en e lla s  una grapadora para huesos de acuerdo con 

e l  presente invento, designada en general por e l  n&tnero de 

re ferencia  10.

La grapadora 10 está destinada para uso con gra 

pas 11 de forma en general de U (F ig . 8 ), cada una de cuyas 

grapas 11 comprende una parte central 12 y dos partes 13 de 

rama en general paralelas que tienen extremos distantes agu 

zados y que se proyectan en general en la  misma dirección 

desde los extremos opuestos de su parte central 12, y que 

divergen de preferencia en aproximadamente 1 o 2 grados, de 

modo que la  grapa clavada proporcionará un efecto de compre
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sión  sobre las partes de hueso unidas por la  misma. En gene

r a l ,  la  grapadora 10 comprende un alojamiento 14 de forma

de p is to la  que tiene un paso 16 (F igs. 3 a 6) que se extien

de desde una abertura de entrada 18 hasta una abertura de

sa lida  20, cuyo paso 16 está destinado a guiar una de las

grapas 11 desde la  abertura de entrada 18 a la  abertura de

sa lida  20, yendo por delante los extremos distantes de la

grapa 11. Se han previsto medios para empujar a una p ila .de
: *..*

las  grapas 11 contenida en un cartucho 21 sustitu ib lq , a l
*

in te r io r  de la  abertura de entrada 18. En e l  alojamiento 14

hay montado un impulsor 22 que tiene una parte extrema..g4
* *  *

destinada a aplicarse a la  parte central 12 de ana de 'las  

grapas 11, para movimiento de deslizamiento entre ana posi­

ción de carga (F ig . 3 ); con e l  impulsor 22 espaciado de la
- **.
*  *  .

abertura de entrada 18 para perm itir e l  movimiento de'taia
*  * .  *

de las grapas 11 a l in te r io r  del paso 16, a lo  largo -aéi 

paso 16, empujando su parte extrema 24 a la  grapa, a*ang 

posición de expulsión (F ig . 4 ), en la  cual la  parte extrema 

24 del impulsor 22 empuja a la  grapa 11 fuera ae la  abertu­

ra de salida 20 y en cuya posición de expulsión se detiene 

e l  impulsor 22. Se han previsto medios de impulsión, que in 

cluyen un conjunto de c ilin d ro  de a ire 26 accionado por 

a ire  a una presión superior a la  atmosférica y destinado a 

ser activado manualmente, tirando para e l lo  de un dispara­

dor de actuación 27 hacia dentro de una parte de mango 25 

del alojamiento 14, para propulsar rápidamente y de manera 

forzada e l  impulsor 22 a lo  largo del paso 16, desde la  po­

s ic ión  de carga a la  posición de expulsión, para l le v a r  a 

la  grapa 11 desde la  abertura de entrada 18 a la  abertura 

de salida 20.
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E l impulsor 22 comprende una parte s im ilar a 

una lámina ranurada longitudinalmente, en la  cual está fo r­

mada su parte extrema 24 y que es guiada a lo  largo del alo 

jamiento 14 por un pasador 15 con cabeza fijad o  en e l  a lo ja  

miento 14 que sobresale a través de la  ranura en la  parte 

s im ila r a una lámina. También hay incluida en e l  impulsor 

22 ana parte c ilin d r ic a  17 que se mueve dentro de un ánima 

de guia c ilin d r ica  19 en e l  alojamiento 14, a cuya pa^te.ci 

lm d r ica  17 está unida la  parte sim ilar a una lámina en .un 

tapón extremo tronco-cónico 23 que desliza  con aplicación 

de ajuste estrecho en e l  ánima de guía 19 .
w *  +

Los medios de impulsión para propulsar e fim p u l

sor 22 comprenden e l  conjunto de c ilindro  neumático 26, e l

cual incluye un c ilindro  28 definido parcialmente por una
* * .

su perfic ie  c ilin d r ica  in te r io r  29 del alojamiento 14*étmcén
*  * w .  **"*

t r ic a  con e l  ánima de guia 19, cuya superfic ie  interior**29 

tien e  extremos primero y segundo 30 y 31, y un émbolo! 3*2 

dentro del c ilin d ro  28 enterizo con una parte extrema del 

impulsor 22 opuesta a su parte extrema 24. E l émbolo 32 

está en aplicación  de obturación a deslizamiento con la  su­

p e r f ic ie  c ilin d r ica  in te r io r  2 9 , y es movible a lo  largo de 

la  superfic ie  in te r io r  29 entre una primera posición, adya­

cente a l primer extremo 30 del c ilindro  28 en e l cual está 

situado e l  émbolo 32 cuando e l  impulsor 22 está en su posi­

ción de carga y hacia la  cual está empujado e l émbolo 32 

por un resorte principa l 33 dentro del émbolo 32 y e l  aloja 

miento 14; y una segunda posición adyacente a l segundo ex­

tremo 31 áel c ilin d ro  28, en la  cual está situado e l  émbolo 

32 cuando e l  impulsor 22 está en su posición de expulsión.

E l extremo del resorte principal 33 opuesto a l
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ámbolo 32 está soportado contra un resa lto  anular que se 

proyecta hacia dentro en un co lla r ín  de guia 35, cuyo co lla  

r in  de guia 35 tiene un reborde sobresaliente, fijad o  con­

tra  un lab io  que se proyecta hacia dentro en e l  alojamiento 

14 mediante un an illo  de anclaje 35b aplicado a rosca con 

e l  alojamiento 14. La su perfic ie  in te r io r  del resalto  que 

se proyecta hacia dentro está en estrecha aplicación alrede 

dor del impulsor 22 y l le v a  un pasador 35c situado en-.nna 

garganta longitudinal en e l  impulsor 22 para permití?; movi- 

miento longitudinal del impulsor 22 entre sus posiciones de

carga y de expulsión, mientras que e l  pasador 35c impide la
+  *  *

rotación del impulsor 22 con relación a l alojamiento *1*4 J

E l disparador actuador 27, mediante e l  cual es

accionado e l  conjunto de c ilin d ro  de a ire  26, está incluido
* * .

en un conjunto va lvu lar 34 que comprende e l  alojamiento* cae
* "  * * ^

tien e un ánima que desemboca a través del frente de sit'Rar- 

te  de margo 25 en la  cual hay fijado  un carrete de guía *39 

y que tiene una lumbrera de entrada 36 y lumbreras de s a li­

da primera y segunda 37 y  38 que comunican con e l  ánima. Un 

actuador 40 acoplado a l disparador de actuación 27 por un 

to rn il lo  prisionero (no representado) es movible manualmen­

te  dentro del carrete de guia 39 desde una posición de blo­

queo ex ter io r  (F ig . 3) en la  cual una junta tórica  41 a lre­

dedor de ana garganta en e l  actuador 40 se aplica a un 

asiento alrededor de la  lumbrera de entrada 36 y la  cierra, 

y ana holgura entre una pa ité  42 do pequeño diámetro del 

actuador 40 y la  su perfic ie  in te r io r  del carrete de guía 39 

conecta las lumbreras de sa lida 37 y 38 a través de pasos 

transversales en e l  carrete de guia 39; y una posición de 

activación in te r io r  (F ig . 4) con la  junta tó rica  41 separa-
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del asiento para conectar la  lumbrera de entrada 36 con 

la  primera lumbrera de salida 37 más a llá  de la  parte 42 de 

pequeño diámetro del actaador 40, y en la  cual ana parte 43 

de mayor diámetro del actaador 40 c ierra  esencialmente los 

pasos transversales en e l  carrete de guia 39 que conducen 

a la  segunda lumbrera de salida 38. Un resorte 44 proporcio 

na medios para cargar e l  actuador 40 a su posición de blo­

queo ex terio r, contra cuyo resorte 44 puede ser movido n
w ++*

llevado manualmente e l  actuador 40 a su posición de aptiva-

ción mediante e l  disparador actuador 27. E l alojamiento 14

tien e  un paso ge salida 46 que comunica con e l  c il in d ro .28

adyacente a su segundo extremo 31* comunica con la  segunda

lumbrera de sa lida  38, y está destinado a ser acoplado a

una parte de ana manguera (no representada) que conduce, a l
* . *

a ire  a la  presión atmosférica a través de un conectador de
*  * *  .

entrada de a ire quirárgico usual, cuya mitad hembra 4p*está 

formada en e l  alojamiento 14. E l alojamiento 14 tienC 'ade- 

más un paso de entrada 47 que incluye una parte de depósito 

48 agrandada ( la  cual proporciona un volumen de a ire  su fi­

ciente para mover rápidamente e l émbolo 32) acoplada a la  

lumbrera de entrada 36, y una parte 49 más pequeña destina­

da a ser acoplada a una fuente de a ire a una presión supe­

r io r  a la  atmosférica a través de la  mitad hembra 45 del 

acoplamiento. También está incluido un paso de transferen­

c ia  51 acoplado y que establece comunicación entre la  prime 

ra lumbrera de salida 37 y e l  c ilindro  28 adyacente a su 

primer extremo 30. Asi, cuando se activa la  grapadora 10 me 

diante e l  disparador actuador 27, a l t i r a r  de éste hacia 

dentro del alojamiento 14 para mover e l  actuador 40 a su 

posición de activación (F ig . 4 ), fluye a ire  a una presión
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superior a la  atmosférica en e l  depésito 48 y desde e l  sumí 

n istro , a través de la  lumbrera de entrada 36, más a llá  de 

la  parte 42 de actuador de pequeño diámetro y fuera del pa­

so de transferencia 51, a l primer extremo 30 del c ilindro  

28, mientras que la  parte 43 de mayor diámetro del actuador 

40 excluye toda posibilidad de que escape cualquier canti­

dad s ig n ific a t iv a  del a ire a a lta  presión a l paso de salida 

46. A l empezar a moverse e l  émbolo 32 desde su primega posi 

ción  a su segunda posición, bajo la  in fluencia del a ir é 'a  

elevada presión, e l  a ire  que hay entre e l  émbolo 32 y e l  se

gando extremo 31 del c ilindro  28 f lu irá  fuera del paso de
*  * *sa lida  46 y a la  atmósfera a través de una manguera (*nó*

ilustrada) acoplada a la  mitad hembra 45 del acoplamiento.

Cuando subsiguientemente se suelta e l  disparador actuáBor
* *27 (F ig . 3 ), e l  actuador 40 retornará a su posición
*  * + .

desactivación, bajo la  in fluencia  del resorte 44, de'jabáo 

que se c ierra  la  lumbrera de entrada 36, y quedan c o s e ta ­

das las lumbreras de salida primera y segunda 37 y 38 más 

a l lá  de la  parte 42 de pequeño diámetro del actuador 40, de 

modo que e l  a ire  a elevada presión pueda escapar desde de­

trá s  del émbolo 32, a través del paao de transferencia 51, 

d e l ánima 35 y del paso de salida 46, y pueda f lu i r  e l  aire 

necesario, a presión atmosférica, a la  parte fron ta l del 

émbolo 32, a través del paso de salida 46.

Los medios para empujar la  p ila  de grapas 11 al 

in te r io r  de la  abertura de entrada 18, que se ve mejor en 

la  F ig . 5, comprenden e l cartucho 21 que está recibido de 

modo liberab le  en e l  alojamiento 14 e incluyen una caja 54 

que comprende un par de sa lien tes 55 opuestos sim ilares a 

ganchos que proporcionan medios de pared de guia que d e fi-
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nen una superfic ie  in te r io r  56 en un extremo de la  p ila  de

grapas 11, y paredes la tera les  57 que se proyectan perpendi

culares a la  superfic ie  in te r io r  56. Las paredes la tera les

57 tienen aberturas transversales opuestas 58 adyacentes a

la  superfic ie  in te r io r  56 y alineadas con e l  paso 16 cuando

e l  cartucho 21 está encajado en e l  alojamiento 18, de modo

que la  superfic ie  in te r io r  56 define una parte del paso 16

en su abertura de entrada 18, y de modo que e l impulsor 22
** I

es movible a través de las aberturas transversales 5& y*a

lo  largo de la  superfic ie  in te r io r  56 entre sus posicioñes

de carga y de expulsión. E l cartucho 21 incluye además un**.
seguidor 60 en e l  lado de la  p ila  de grapas rt opuesto* h 

la  superfic ie in te r io r  56 y a l paso 16, y guiado a lo  largo 

de un nervio central 59 incluido en la  caja 54, cuyo Segui­

dor 60 es movible dentro de la  caja 54 con la  p ila  d&'.gra- 

pas 11. Una de las paredes la tera les  57 de la  caja 54/&iene 

un par de ranuras longitudinales 61 dispuestas en general 

en ángulo recto con e l  paso 16 y con las aberturas transver 

sa les 5S. Un empujador 62 tiene una parte extrema montada a 

pivotamiento sobre una ménsula de retención 66 (inclu ido en 

lo s  medios para retener de modo lib erab le  e l  cartucho 21 en 

e l  alojamiento 14, como se explicará más adelante) en un pa 

sador 63 y tiene dos partes extremas distantes opuestas 64 

que sobresale a través de las ranuras longitudinales 61 y 

en aplicación con e l  lado del seguidor 60 opuesto a la  p ils  

de grapas 11. Se han previsto medios en forma de un resorte 

65 para empujar a las partes extremas distantes 64 del empu 

jador 62, y por consiguiente a la  p ila  de grapas 11, hacia 

lo s  salientes 55* Asi, a l moverse e l  impulsor 22 a través 

de las aberturas transversales 58 y a lo  largo de la  super-
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Licie in te r io r  56, definida por los sa lien tes 55, durante

e l movimiento desde su posición de carga a su posición de

expulsión, e l  impulsor 22 lle va rá  consigo la  grapa 11 apre­

tada contra la  superfic ie in te r io r  56 por e l  seguidor 60, 

e l  empujador 62 y e l  resorte 65. A l ser retirado, e l  cartu­

cho 21 lleva rá  consigo todas las grapas 11 que queden en la  

grapadora 10, de modo que con e l  cartucho 21 retirado será 

imposible disparar inadvertidamente una grapa 11 desde la  

grapadora 10.

Los salientes a modo de ganchos están de prefe­

rencia moldeadas enterizas con la  caja 54 en posiciones.que
a * w

se proyectan con ángulos aproximadamente rectos con las pa­

redes la tera les  57 de la  caja 54, como se ha ilustrado en 

contorno en lin ea  de trazos en la  F ig. 9, y están además pi
*  .  w * . -

*  +  .
votadas y metidas a presión con fr ic c ión  en gargantas'éhtre

* * a *

lo s  ca rr iles  67 moldeados a lo  largo de las paredes la te ra ­

le s  57 (véase la  F ig . 8) a sus posiciones opuestas desabi­

tas en lo  que antecede.

Los medios para retener de manera liberab le  e l  

cartucho 21 en e l  alojamiento 14, comprenden un receptáculo 

en e l  alojamiento 14 destinado a adaptarse estrechamente y 

a re c ib ir  a una parte extrema de la  caja 54 que incluye las 

proyecciones opuestas 55, para enchavetar la  posición apro­

piada de la  caja 54 en e l  alojamiento 14 con su superficie 

in te r io r  56 alineada con un lado del paso 16, y la  ménsula 

de retención 66 que está montado a pivotamiento en e l  a loja  

miento 14, en un pasador 68, para movimiento manual entre 

una posición cerrada (F igs . 2 a 5 ), en la  cual un resa lto  

transversal 69 en la  ménsula de retención 66 se aplica a l 

extremo de la  caja 54 opuesto a l alojamiento 14 y sujeta a
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.a caja 54 en e l  receptáculo y en la  cual e l  empujador 62 

íontado en la  ménsula 66 es empujado contra e l  seguidor 60 

?or e l  resorte 65, y una posición abierta (F ig . 7) con e l  

resalto 69 espaciado del cartucho 21 cuando éste se encuen­

tra en e l  receptáculo, para perm itir la  retirada o la  intro 

3ucción del cartucho 21 con respecto a l receptáculo. Tam­

bién se han previsto medios para retener de modo liberab le

La ménsula de retención 66 en su posición cerrada, qua eom-
*  *  +  * *

Drenden un par de miembros 71 sim ilares a ganchos f i lo s  a l
**.*

alojamiento 14 flanqueando a la  ménsula de retención 66 y

que definen ranuras que se abren hacia e l  extremo fron ta l
*  *  *

del alojamiento 14; y una v a r i l la  transversal 73 montada a

deslizamiento en ranuras espaciadas en la  ménsula de reten-
* *  *  *

ción 66 para movimiento entre una oosición in te r io r  (hacia* **.
*  * .

la  cual está empajada la  v a r i l la  73 por un resorte 74*éhtre
*  '  *  *

la  v a r i l la  73 y un pasador de anclaje 75 en la  nénsnia**3*e
+ w

retención 66) y una posición ex terio r en e l  extremo dé*las 

ranuras opuesto a l pasador de anclaje 75. Cuando la  ménsula 

de retención 66 está en su posición cerrada y la  v a r i l la  73 

está en su posición in te r io r , la  aplicación de la  v a r i l la  

73 con las ranuras en los miembros 71 sim ilares a ganchos 

sujetará a la  ménsula de retención 66 en su posición cerra­

da. E l movimiento manual de la  v a r i l la  73 a su posición ex­

te r io r ,  contra e l  empuje d e l resorte 74, permitirá hacer 

p ivotar a la  ménsula de retención 66 desde su posición ce­

rrada a su posición abierta. E l subsiguiente movimiento de 

la  ménsula de retención 66 desde su posición abierta hacia 

su posición cerrada, hará que la  v a r i l la  73 se mueva hacia 

su posición ex ter io r  a lo  largo de superfic ies 76 de acción 

de leva, definidas a lo  largo de los bordes distantes de
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loa miembros 71 sim ilares a ganchos, hasta que la  v a r i l la  

73 encaje de nuevo en las ranuras en e l  miembro 71 a mogo 

de gancho, para mantener cerrada la  ménsula de retención

La grapadora para huesos 10 incluye también me­

dios de bloqueo para impedir automáticamente e l  movimiento 

del impulsor 22 a su posición de carga desde una posición

intermedia entre sus posiciones de carga y de expulsi&pj-* * **
sobresaliendo ana parte del impulsor 22 parcialmente -a ti*a-

vés del cartucho 21 y a través de la  abertura de entrada 18

a l paso 16 (F ig s . 5 y 6 ), después de haberse movido e3L*ám-
* * * *

palsor 22 desde su posición de carga a su posición de expul.

sión. Por consiguiente, con e l  impulsor 22 inicialmente en
*  *  *  *

su posición de carga, los  medios de accionamiento puq,dqn

ser activados manualmente una primera vez tirando parp 'é llo
* + *

del disparador actuador 27 para impulsar una grapa 11*.a*tra 

vés de la  abertura de sa lida  20 y pueden ser subsiguiéñte- 

inente activados manualmente un número adicional de veces 

tirando para e l lo  del disparador actuador 27 de modo que e l 

impulsor 22 sea de nuevo propulsado a su posición de expul­

sión, para hacer impacto de nuevo en esa grapa 11 clavada, 

en la  medida en que pueda ser necesario para asentar to ta l­

mente la  grapa 11 clavada, sin  impulsar ana grapa adicional 

11 desde e l  cartucho 21. Hay tambión incluidos medios de 

restablecim iento activados manualmente por un disparador o 

miembro de restablecim iento 79) para restab lecer los  medios 

de bloqueo para perm itir e l  movimiento de retorno del impul 

sor 22 desde su posición intermedia a su posición de carga, 

de modo que pueda ser impulsada otra grapa 11. Incluso con 

e l  impulsor 22 en su posición intermedia, extendiéndose



5

10

15

20

25

30

)arcialmente a través del cartucho 21, se puede r e t ir a r  y 

in s titu ir  e l  cartucho 21. E l impulsor 22 tiene muescas ar­

queadas 78 a lo  largo de sus lados (F ig . 6) que se alinean 

ion los  sa lien tes 55 cuando e l  impulsor 22 está en su posi­

ción intermedia, para perm itir que sean extraídos lo s  sa- 

Lientes 55 del receptáculo del cartucho 21 en e l  alojamien­

to 14 a través de las muescas 78.

Los medios de bloqueo en la  grapadora pa&alhue-
* * . . *

30S 10 comprenden un empujador 80 montado para deslie¡¡amien-
*  *  *

*

to ax ia l en un ánima en e l  alojamiento 14 que comunica con

e l c ilin d ro  28 por su primer extremo 30, para movimiento en

una dirección perpendicular a l eje del c ilindro  28 entre

una posición de no bloqueo (F ig . 3) espaciado de dentro del
*  *  *  *

c ilin d ro  28, a una posición de bloqueo (F ig . 4) parcj.a^.men-
*

te dentro del c ilindro  28, a la  cual es cargado e l  empuja-
* + .

óor 80 por un resorte 8 1 , de modo que la  aplicación éátre
a *  *

e l  empujador 80 y e l  lado del émbolo 32 adyacente al**^rímer 

extremo 30 del cilindro  28 defin irá  la  posición intermedia 

para e l  émbolo 32. Cuando e l  émbolo 32 está en su primera 

posición, correspondiente a la  posición de carga del impul­

sor 22, la  p e r ife r ia  del émbolo 32 retendrá a l empujador 80 

en su posición de no bloqueo, en oposición a l empuje o car­

ga del resorte 81 (F ig . 3 ).  No obstante, a l tener lugar mo­

vimiento del émbolo 32 desde su primera posición hacia su 

segunda posición, correspondiente a la  posición de expul­

sión del impulsor 22, e l  empujador 80 se moverá pasando 

automáticamente a su posición de bloqueo bajo la  in fluencia 

del resorte 8í (F ig . 4) para exclu ir as i la  posibilidad de 

que e l  émbolo 32 retorne a su primera posición y para ex­

c lu ir  asi la  posibilidad de que e l  impulsor 22 retorne a su

H o jn  rn n n
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posición  de carga hasta que sean accionados los  medios de 

restablecim iento por e l  disparador de restablecimiento 79.

Los medios de restablecim iento comprenden e l  

disparador de restablecim iento 79, sujeto por un to rn il lo  

prisionero (no ilustrado) a una parte extrema ex terio r de 

un e je  83, cuyo e je  83 está montado a deslizamiento en un 

manguito 82 f i j o  en un a tina que desemboca a través de la

parte fron ta l de la  parte de mango 25 del alojamiento. 14
*** .* ***

para movimiento de deslizamiento longitudinal entre unapo- 

siciÓn ex te r io r  (F igs. 3 y 4) y una posición in te r io r  (no 

ilu s trad a ). También están incluidos en los  medios de Resta-
w + *

blecimiento medios en forma de un resorte 85 para cardar e l

disparador le restablecim iento 79 a su posición ex terio r, y

medios de leva en e l  e je  83 y en e l  disparador de restáb le-
- **.

cimiento 79 para mover a l empujador 80 desde su posici&sí de
* + *

bloqueo a su posición de no bloqueo contra la  carga dal-*re- 

sorte 8 1 , a l tener lagar movimiento manual del e je  83t¿b-sde 

su posición ex te r io r  a su posición in te r io r , por medio del 

disparador de restablecim iento 79. Los medios de leva com­

prenden una punta sem iesférica 88 en e l  extremo in te r io r  

del e je  83, y  una su perfic ie  89 inclinada con respecto a l 

e je  geométrico del e je  83, que define parcialmente una ranu 

ra en e l empujador 80 en la  cual es recib ida la  punta 88 

para impedir la  rotación del empujador 80. La ranura del 

empujador 80 es lo  suficientemente larga como para perm itir 

movimiento del mismo desde su posición de no bloqueo a su 

posición de bloqueo, bajo la  in fluencia del resorte 8 l, des 

pués de haberse movido e l  impulsor hacia su posición de 

expulsión. Con empujador 80 en su posición de bloqueo, se 

puede t ir a r  manualmente e l  disparador de restablecimiento
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9 hacia la  parte de mango 25 del alojamiento 14, lo  cual 

Lará que la  punta 88 se aplique a la  superfic ie inclinada 

Í9, de manera que e l  empujador 80 será llevado hacia atrás 

* su posición de no bloqueo. Esto perm itirá que e l  émbolo 

retorne a su primera posición, y hará que e l impulsor 22 re 

;orne a su posición de carga bajo la  in fluencia del resorte 

principal 33.

La grapadora para huesos 10 está diseñadg.para
* ' w w *

permitir clavar grapas de diferentes tamaños, por cuaptq
* *

astá hecha de dos conjuntos separables, incluyendo un con­

junto de mango 91 que incluye a los medios de impulsi&p.ncn
*  *  *  ***

*  w * *

bados en una parte del alojamiento 14, y un conjunto de ca­

lón 92 que define e l  paso 16 y que recibe a l cartucho 21
^ * * *

para grapas 11 de un tamaño en otra parte del alojamiento
*  +

14. Se han previsto medios para encajar de modo lib erad le
* s

Las partes del alojamiento 14, y e l  impulsor 22 es s63a*ra-
*

*   ̂ W

ble a una segunda parte 93 incluida en e l  conjunto de^mángo 

91 y conectada a l émbolo 32, y una primera parte 94 que in­

cluye su parte extrema 24 que está inclu ida en e l  conjunto 

de cañ&n 92. Para poder clavar grapas de diferentes tama­

ños, se puede su stitu ir  e l  conjunto de cañón 92 por difercn 

tes conjuntos de cañón, cada uno de los cuales tiene una 

parte de alojamiento que define un paso, una parte de impuL 

sor y que aceptan cartuchos de tamaños de grapa d iferen tes.

Se han previsto medios para encajar de modo l i -  

berable las partes primera y segunda 94 y 93 del impulsor 

22 y para encajar de modo liberab le  los conjuntos de mango 

y cañón 91 y 92. Estos medios comprenden paredes en la  p ri­

mera parte 94 del impulsor 22 opuesta a su parte extrema 24 

que definen un receptáculo con una parte exterior 96 que
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biene una sección transversal cuadrada y una parte in te r io r  

97 de sección transversal c ircu lar; y una punta en la  prime 

ra parte 94 del impulsor 22 que incluye una parte cuadrada 

distante 99 destinada a des liza r dentro del receptáculo a 

través de su parte ex ter io r  96 y a g ira r  en su parte in te ­

r io r  97 fuera de alineación con la  parte ex terio r 96 (véase

la  F ig . 11), definiendo las paredes la  parte ex terio r 96 

alrededor de una parte 100 c ilin d rica  de diámetro redRciBo 

de la  primera parte 94 de los impulsores. La parte de l.A lo ­

jamiento 14 incluida en e l  conjunto de cañón 92 incluye un 

co lla r ín  101 en su extremo opuesto a la  abertura de ^á^j3a 

20 recib ida en un receptáculo en la  parte del alojamiento 

14 incluida en e l  conjunto de mango 91, con la  parte 88. 

cuadrada de la  punta fuera de alineación con la  parte, exte-
*  e 

*  *r io r  96 de la  pared que define e l  receptáculo, con cua&go

pasadores 102 que se proyectan radialmente hacia fuera* ¿spa 

ciados por igual, f i jo s  en e l  co lla r ín  101, recibidos*en 

cuatro ranuras que se extienden longitudinalmente que cesen 

bocan a través del extremo de la  parte del alojamiento in­

clu ida en e l  conjunto de mango 91, y con ganchos 105 en un 

a n illo  103 montado para rotación alrededor de su e je  geomé­

t r ic o  en la  parte del alojamiento incluida en e l conjunto 

de mango 91 en aplicación con los pasadores 102, para engan 

char juntos de modo liberab le  los conjuntos de mango y ca­

ñón 91 y 92. E l conjunto de cañón 92 puede así ser situado

en diferentes orientaciones desplazadas a 90 grados entre 

s í  con respecto a l conjunto de mango 91, para proporcionar 

diversas orientaciones de una grapa 11 impulsada con re la ­

ción a la  parte de nango 25 del alojamiento 14. Para so lta r 

uno de otro los  conjuntos do nango y cañón 91 y 92, se hace
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girar e l  a n illo  103 contra e l  empaje de un resorte h e lic o i­

dal 104 para mover los ganchos 105 retirándolos de alrede­

dor de los  pasadores 102. Se t i r a  de los conjuntos de mango 

¡r cañón 91 y 92 para separarlos en dirección ax ia l de l im­

pulsor 22 e l  cual t ir a  de los  pasadores 102 de las ranuras 

en las cuales están recib idos y t ir a  de la  parte del a lo ja - 

niento 14 que está en e l  conjunto de cañón 92 a lo  largo 

del impulsor 22 hasta que e l  pasador 15 provisto de cabera 

lle g a  a l extremo de la  ranura en e l  impulsor 2 2 , en cuya 

posición una bola 107 cargada por resorte, llevada por la  

parte de alojamiento en e l  conjunto de cañón, encaja a^.una 

garganta 107b alrededor del tapón extremo 2 3 , cuya aplica­

ción impedirá que e l  tapón extremo 23 se mueva a l in te r io r  

del ánima de guia 19 después de separados los conjuntos de

mango y cañón 91 y 92. Los conjuntos de mango y cañón*91*y
* * * * *

92 son luego hechos g ira r anos 45 grados relativament&'én-

tre  s i alrededor del e je  geométrico del impulsor 22, -pa^a 

a linear la  parte cuadrada 99 de la  punta con la  parte exte­

r io r  96 del receptáculo, tras lo  cual se puede t ir a r  de la  

punta sacándola del receptáculo y se pueden separar los con 

juntos 91 y 92. La nueva aplicación de los conjuntos de man 

go y cañón 91 y 92 se efect&a invirtiendo los pasos que se 

han relacionado en lo  que antecede. A l meter a presión los 

pasadores 102 en las ranuras, las superfic ies 105b de ac­

ción de leva en los  ganchos 105 harán que e l  co lla r ín  101 

g ir e  automáticamente, para ap licar los ganchos 105 alrede­

dor de los pasadores 102.

La grabadora para huesos 10 incluye también me­

dios para ind icar un usuario, que esté l is t o  para disparar 

la  grapadora 10, s i e l impulsor 22 está en su posición de
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carga, desde la  cual puede ser impulsada una grapa 11, o en 

su posici6n intermedia. Un carrete 106 indicador está monta 

do para deslizamiento centradamente en un tapón desmontable 

108, que proporciona una parte del alojamiento 14 en e l  pri 

mer extremo 30 del c ilindro  28. E l carrete indicador 106 es 

deslizab le entre una posición in te r io r  con una pestaña 109 

en su extremo ex terio r contra la  superficie ex terio r del 

tapón 108, a la  cual está cargado e l  carrete indicador t06 

por un resorte 110 y una posición ex terio r con una parte; 

del carrete 106 adyacente a la  pestaña 109, que está pinta­

da de ro jo , que se proyecta desde e l  tapón 108. E l émbolo 

32 l le v a  un pasador 112 con cabeza central en su extremo 

adyacente a l primer extremo 30 del c ilindro  28, alrededor 

de cuyo pasador 112 hay una arandela deslizab le 114 cargada

contra la  cabeza del pasador 112 por un resorte 113 Qon una
* **.

constante de resorte mayor que la  del resorte 110. Cuando 

e l  impulsor 22 está en su posición de carga, la  cabezh*del 

pasador 112 entrará en una abertura en e l  carrete 106, míen 

tras  que la  arandela 114 será apretada contra e l  extremo 

adyacente del carrete indicador 106, bajo la  in fluencia del 

resorte 113, haciendo que e l  carrete 106 se mueva pasando a 

su posición ex te r io r  en la  cual su p e r ife r ia  ro ja  indica 

que e l  impulsor 22 está en su posición de carga. Cuando se 

mueve e l  impulsor 22 separándose de su posición de carga, 

e l  carrete indicador 106 se moverá pasando a su posición 

in te r io r  bajo la  in fluencia del resorte 110, indicando con 

e l lo  a l usuario que e l impulsor 22 está en su posición in­

termedia.

Con referencia ahora a la  F ig . 12, sa han ilu s ­

trado en e l la  unos medios de seguridad que podrían ser in­
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corporados en una grapadora para huesos 120, en vez de los 

medios indicadores que incluyen e l carrete indicador 106 

ilustrado en la  F ig . 2. En la  descripción de estos medios 

de seguridad, las partes de la  grapadora 120 que son esen­

cialmente las mismas que las partes correspondientes de la  

grapadora 10 serán iden tificadas por lo s  mismos números de 

re ferencia  a los cuales se ha añadido e l  su fijo  "a ".

Los medios de seguridad incluyen medios para en

ganchar de modo liberab le un émbolo 32a en un primer extrq-
* -  :  *  + * *

mo 30a de un c ilin dro  28a, para bloquear con e llo  a un îrn-.
* .

pulsor 22a en su posición de carga. Los medios de seguridad

comprenden medios de enganche destinados para aplicación
* *  *

*  *  .

automática entre un alejamiento 14a y e l  émbolo 32a cuáhcio

e l  impulsor 22a retorna a su posición de carga desde su po­

s ic ión  de expulsión, medios de botón accionables manuaímen-
* * *  +

te , que incluyen un botón 121 montado en e l alojamienti?-14a
* * . +

para movimiento de deslizamiento ax ia l desde una pcsiea?óh 

ex te r io r  en que permite la  aplicación de los  medios gé.bn- 

ganche a una posición in te r io r  en que se aplica a los  me­

dios de enganche y los lib e ra , para perm itir movimiento del 

impulsor 22a a su posición de expulsión, y medios proporcio 

nados por presión de a ire en e l  c ilindro  28a para empujar 

a l botón 121 a su posición ex terio r.

Los medios de enganche comprenden un pasador 

123 provisto de cabeza que se proyecta centradamente desde 

e l  extremo del émbolo 32a adyacente a l primer extremo 30a

del c ilin d ro  28a, y dos pares de ganchos 125 en volad izo, 

opuestos, f le x ib le s  elásticamente, dispuestos en una dispo­

s ic ión  ordenada circu lar, que tienen un extremo f i j o  a l ta ­

pón 108a, y que sobresalen hacia e l pasador 123. Superfi-
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c íes  de acción de leva distantes en e l  pasador 123 y en los 

ganchos 125 están conformadas para producir una desviación 

e lá s t ica  hacia fuera y la  aplicación de lo s  ganchos 125 so­

bre la  cabeza del pasador 123 cuando e l  émbolo 32a retorna 

a su primera posición correspondiente a la  posición de car­

ga del impulsor 22a. Tal aplicación impedirá e l movimiento 

d e l émbolo 32a, que o rig in aria  movimiento del impulsor 22a 

a su posición de expulsión, incluso cuando sean activados

lo s  medios de impulsión (no ilustrados) tirando para e3*í.o*-
* * * *

de un disparador principal. No obstante, se pueden libes^a]?

los  medios de enganche apretando para e l lo  manualmente e l

botón 121 hacia dentro, de modo que una superficie de.l^va
*  *  *  *

127 en e l  extremo in te r io r  óe l botón 121 se aplique y sepa­

re a los ganchos 125, moviéndolos radicalmente fuera ce .
* * * *

aplicación  con la  cabeza del pasador 123 , tras lo  cual.sp
* . *

puede mover e l  impulsor para impulsar ana grapa tirandq.
* .  .

para e l lo  del disparador principal para activar a los.'mé-
*  *

dios de impulsión.

Funcionamiento

A continuación describiremos e l  funcionamiento 

de la  grapadora para huesos 10 accionada por un usuario, 

suponiendo que en e l alojamiento 14 hay un cartucho 21 que 

contiene una p ila  de grapas 11 sujeto por la  ménsula do re­

tención 66, y  que la  grapadora 10 está conectada por la  mi­

tad de acoplamiento 45 a un conjunto de manguera (no ilu s ­

trado) que incluye un suministro central de aire a presión 

superior a la  atmosférica, acoplado a l paso de entrada 47, 

y una manguera ex terio r que conduce a ire a presión atmosfé­

r ic a , acoplada a l paso de salida 46. E l usuario puede u t i l l  

zar un par de miembros 130 de loca lizac ión  aguzados f i jo s
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al alojamiento 14 en posiciones que flanquean a la  abertura 

3e sa lida  20 y proyectándose en general paralelos a l e je  

geométrico del impulsor 22 para ayudar a s ituar en posición 

f e s ta b iliz a r  en e l  mismo plano las partes de hueso que 

layan de ser grapadas. Cuando estén asi situadas las partes 

de hueso, se puede activar la  grapadora 10 tirando manual­

mente del disparador actuador 27, de modo que se acopla 

aire a una presión superior a la  atmosférica, a través del 

depósito 48, e l  conjunto va lvu lar 34 y e l  paso de transfe-*, 

rencia 51, a l primer extremo 30 del c ilin d ro  28, lo  cua3./ 

originará un rápido movimiento del émbolo 32 y por consi­

guiente del impulsor 22 desde su posición de carga, espacia
.i

do de la  abertura 18 de entrada de grapas, y a través del 

cartucho 21, a lo  largo de su superficie in te r io r  5ó, para 

empajar la  grapa 11 adyacente de la  p ila  a lo  largo dql..

paso 16, a la  abertura de sa lida  20, e impulsar esa grapa
,  *

11 clavándola en partes de hueso adyacentes, siendo deteni­

do e l  impulsor 22 en su posición de expulsión en la  abertu­

ra de sa lida 20 por aplicación del émbolo 32 con un co lla ­

r ín  131 de caucho en e l segundo extremo 31 del c ilindro  28. 

A l ser movido as i e l  émbolo 32 separándose del primer extra 

mo 30 del c ilin d ro  28, e l  empujador 80 se moverá entrando 

en e l  c ilin dro  28 bajo la  in fluencia del resorte 81, de mo­

do que después de soltado e l  disparador actuador 27 y de 

que e l  a ire  a a lta  presión que está en e l  primer extremo 30 

del c ilin d ro  28 escape a través del paso de transferencia 

51, e l  conjunto valvu lar 34 y e l  paso de salida <̂5, a la  

manguera acoplada a la  presión atmosférica, y de que e l  ém­

bolo 32 se mueva hacia atrás hacia su primera posición, 

bajo la  in fluencia  del resorte principal 33, e l émbolo será
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detenido contra la  p e r ife r ia  del empujador 80, con la  parte 

extrema 24 del impulsor 22 en una posición intermedia exten 

diéndose a través del cartucho 21, de modo que la  siguiente 

grapa 11 de la  p ila  de grapas 11 no pueda moverse entrando 

por la  abertura de entrada 18 a l paso 16. S i e l usuario lo  

desea, puede entonces mover rápidamente de nuevo e l impul­

sor 22 a su posición de expulsión, tirando para e llo  de 

nuevo del disparador actuador 27, en la  medida en que pueda 

desearse para impulsar o asentar mejor la  grapa 11 previa-, 

mente clavada en las partes de hueso.
'

Cuando e l  usuario desee clavar ana segunda gra­

pa 11, puede t i r a r  del disparador de restablecimiento
*  *  *
+ *  * *

e l  cual moverá la  punta 88 del e je  83 contra la  superficie

inclinada 89, para e jercer acción de leva  en e l  empnjador
*  *  *  *

80 sacándolo del c ilindro 28 y llevándolo a su posici6n.de

no bloqueo, de modo que e l resorte principal 33 pueda'ñhcer
* .  .

retom ar a l émbolo 32 a su primera posición y con e l lo 'h l  

impulsor 22 a su posición de carga, permitiendo que 'la '^ ra- 

pa 11 que está en la  posición más superior en e l  cartucho 

21 se mueva contra la  superfic ie  in te r io r  56 del cartucho 

21 en la  abertura de entrada 18, de manera que la  subsi­

guiente activación de los medios de impulsión por e l  dispa­

rador actuador 27 clave esa grapa 11*

S i e l  usuario desea acar e l  cartucho 21 porque 

esté vacío, o bien para asegurar que la  grapadora 10 no pue 

de disparar otra grapa 11, o bien para introducir grapas 

con partes de rama 13 de d iferen te longitud, puede hacerlo 

retirando para e l lo  manualmente la  v a r i l la  73 de las ranu­

ras en las partea 71 a modo de ganchos, en contra del empu­

je  del resorte 74, y haciendo pivotar la  ménsula de reten-
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ei6n 66 desde su. posición cerrada (F igs . 2 a 5) a su posi­

ción abierta (F ig . 7 ), de modo que se pueda re t ira r  e l  car­

tucho 21 del receptáculo que hay en e l  alojamiento 14. Pue­

de entonces tener la  seguridad de que no quedan grapas 11 

en la  grapadora 10, dado que la  tota lidad de lo  que queda 

de la  p ila  de grapas 11 ( s i  queda algo) permanece en e l  car 

tucho 21. Se puede cargar de nuevo en la  grapadora 10 e l 

mismo o un nuevo cartucho 21 de grapas 11, introduciendo pa

ra e l lo  a l cartucho 21 en e l  receptáculo en e l alojamiento
*14 y llevando a la  ménsula de retención 66 a su posición . 

cerrada, lo  cual hará que la  v a r i l la  73 se mueva a lo  largo 

de las superfic ies 76 de acción de leva de las partes 7j 

sim ilares a ganchos y entre subsiguientemente en las ranu­

ras en e lla s  para mantenerlas cerradas.

S i e l  usuario desea clavar grapas de ana anc&u-
* .  *

ra d iferen te a lo  largo de su parte central 12, puede *tam-
* * * *

bién hacerlo sustituyendo por un conjunto de cañón diferen­

te  apropiado e l  conjunto de cañón 92 que está usandoy^cayo 

conjunto de cañón diferente esté adaptado para acomodar gra 

pas 11 de esa anchura. Ta l sustitución se efectáa fácilmen­

te  haciendo g ira r  e l c o lla r ín  de bloqueo 103 para lib e ra r 

las dos partes del alojamiento 14, tirando de las partes de 

alojamiento y haciéndolas g ira r  relativamente con respecto 

a l e je  longitudinal del impulsor 22 (como se ha descrito 

con mayor deta lle  en lo  que antecede) lo  cual hará que la  

parte cuadrada 99 de la  primera parte 94 del impulsor 22 se 

a linee con la  parto 96 de sección transversal cuadrada de 

las paredes que definen e l  receptáculo en la  segunda parte 

93 del impulsor 22 en la  cual es recib ida la  parte cuadrada 

99, y  tirando de las partes primera y segunda del alojanien

 ̂ H o jM r m m  2$
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Ro 14 y del impulsor 22 para separarlas entre s i para sacar 

la  parte cuadrada 99 del receptáculo y separarlos. Entonces 

puede montarse e l  conjunto de cañón d iferen te en e l conjun­

to  de mango 91, invirtiendo para e l lo  las operaciones ind i­

cadas para la  separación.

Ha quedado asi descrito e l  presente invento con 

re ferencia  a una rea lizac ión  y a ana modificación del mis­

ino. Se apreciará que se pueden efectuar muchas m odificacio­

nes y cambios en la  estructura de la  grapadora para huecos

10, sin  desviarse del e sp ir ita  del presente invento, y'qdé*
*  ̂ +

puede fabricarse una grapadora para huesos e fica z  que incor 

pore solamente una o diferentes combinaciones de las carac-
*  -  * t

te rrs t ica s  del invento aquí descrito y reivindicado, ^or*

consiguiente, no deberá considerarse lim itado e l  alcance de

las reivindicaciones contenidas en esta so lic itud  por Tg*
*  *  *

estructura de la  grapadora aquí descrita, sino ánicaméRte 

por las  estructuras descritas en los términos de las*j;a$vin 

dicaciones y sus equivalentes.

H o JI tsm U n  ^0
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REIVINDICACIONES

Los pantos que como característica  de novedad 

se presentan para que sean objeto de esta so lic itad  de Mode 

lo  de U tilidad en España, por VEINTE años, son los que se 

recogen en las reivindicaciones siguientes:

1S.- Una grapadora destinada a u tiliza rse  con 

grapas de forma en general de U, cada ana de las cuales?, com
*  w * *

prende una parte central y dos partes de rama en general pa
*  .

ra le la s  que se proyectan en general en la  misma dirección*

desde extremos opuestos de su parte central y qae tienpja
*  *  *

extremos distantes, comprendiendo dicha grapadora: un'áiója

miento que tiene un paso que se extiende desde una abertura

de entrada a una abertura de salida, estando destinado*ól-
*  * *
.  .  *

cho paso a gu iar a ana sola grapa, movida desde la  abérfUra 

de entrada a la  abertura de sa lida, yendo por delante.los
*  4

extremos distantes de sus ramas; medios para cargar.aña*pi­

la  de grapas hacia dentro de dicha abertura de entrada; un 

impulsor que tien e  una parte extrema destinada a aplicarse 

a la  parte cen tra l de una de dichas grapas y que está monta 

do en dicho alojamiento para movimiento de deslizamiento 

entre una posición de carga, con e l  impulsor espaciado de 

la  abertura de entrada, para perm itir movimiento de una de 

las  grapas a l in te r io r  del paso, a lo  largo de dicho paso a 

través de una posición intermedia con dicha parte extrema 

empujando a la  grapa, y una posición de expulsión en la  

cual la  parte extrema del empujador empuja a la  grapa fuera 

de dicha abertura de salida y en cuya posición de expulsión 

es detenido e l  impulsor por dicho alojamiento, teniendo d i-
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cho impulsor una longitud, a lo  largo de dicho paso, de mo­

do que una parte del mismo está situada junto a dicha aber­

tura de entrada durante e l  movimiento de dicho émbolo desde 

dicha posición intermedia a dicha posición de expulsión, 

para impedir e l  movimiento de una segunda grapa de dicha 

¡pila a l in te r io r  de dicho paso a través de dicha abertura 

de entrada; y medios de accionamiento destinados a ser ac­

tuados manualmente para propulsar rápidamente y de manera 

forzada a dicho impulsor a lo  largo de dicho paso hacia, de,-

cha posición de expulsión y para cargar subsiguientemente.
**.*

dicho impulsor para movimiento desde dicha posición de ex­

pulsión de vuelta a dicha posición de carga; que tiene..como
* * *

ca racter ís tica  e l  que dicha grapadora está destinada á 'gra- 

par huesos e incluye además medios de bloqueo para impedir 

automáticamente e l  movimiento de dicho impulsor desde dicha 

posición intermedia a dipha posición de carga despuás*3el 

movimiento de dicho impulsor desde dicha posición descarga 

a dicha posición de expulsión, de modo que con dicho-impul­

sor en dicha posición de carga dichos medios de impulsión 

pueden ser activados manualmente una primera vez para impul 

sar ana grapa a dicha abertura de salida y subsiguientemen­

te  pueden ser activados manualmente un número adicional de 

veces para producir nuevos impacos en la  grapa clavada.

23.- Una grapadora para huesos según la  re iv in ­

dicación 13, caracterizada además porque incluye medios 

accionados manualmente para restab lecer a dichos medios de

bloqueo para pepmitir e l  movimiento de retorno de dicho im­

pulsor desde dicha posición intermedia a dicha posición de 

carga.

33.- Una grapadora para huesos según la  re iv in ­
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dicación 13, caracterizada además porque dicho alojamiento 

tien e  sa lien tes aguzados o puntiagudos, que se proyectan 

hacia fuera, que flanquean a dicha abertura de salida desti 

nadas a ayudar a situar y a e s ta b iliza r  las partes de hueso 

que han de ser unidas mediante una de dichas grapas*

4 a .-  Una grapadora para huesos seg&n la  re iv in ­

dicación 13, en que dichos medios para cargar ana p ila  de 

grapas hacia dentro de dicha abertura de entrada comprenden 

un cartucho recib ido en dicho alojamiento e incluyen uqa

caja o estuche, caracterizada además porque dicha caja'coin-
*.. ;

prende medios de pared de guía que definen una superficie* 

in te r io r  y paredes la te ra les  que se proyectan perpendicula- 

res a dicha superfic ie  in te r io r , teniendo dichas paredes-'la 

te ra les  aberturas transversales opuestas en dicha superfi­

c ie  in te r io r  y alineadas con dicho paso, y teniendo uil&'^e
* * *

dichas paredes la tera les  ana ranura longitudinal dispt&^sta 

en general en ángulo recto con dichas aberturas tran^y^rsa- 

le s , definiendo dicha superfic ie  in te r io r  ana parte.§G*.di- 

cho paso en dicha abertura de entrada, siendo dicho impul­

sor movible a través de dichas aberturas y a lo  largo de 

dicha superfic ie  in te r io r  entre dichas posiciones de carga 

y de expulsión, estando dicha p ila  de grapas dentro de d i­

cha caja, e incluyendo además dicho cartucho un seguidor en 

e l  lado de dicha p ila  de grapas opuesto a dicho paso y moví 

b le  dentro de dicha caja con dicha p ila  de grapas; medios 

para retoner de modo lib erab le  dicha caja en aplicación con 

dicho alojamiento; un empujador que tiene ana parte extrema 

montada a pivotamiento en dicho alejamiento y que tiene una 

parte extrema distante opuesta que se proyecta a través de 

dicha ranura longitudinal y que so aplica a dicho seguidor;

H o jw  33
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y medios para cargar a la  parte extrema distante de dicho 

empujador hacia dichos medios de pared ae guía.

53.- Una grapadora para huesos seg&n la  re iv in ­

dicación 13, caracterizada además porque dicho alojamiento 

y dicho impulsor comprenden, ambos, partes primera y segun­

da, definiendo dicha primera parte de dicho alojamiento d i­

chas aberturas de entrada y salida y montando dichos medios 

para carga o empuje, y montando dicha segunda parte de di­

cho alojamiento dichos medios de impulsión; y dicha granado 

ra incluye medios de aplicación  accionables manualmente d$s 

tinados para aplicación lib erab le  para perm itir e l  uso de*

primeras partes adaptadas para grapas de diferentes tacaños
* + *

con dicha segunda parte, comprendiendo dichos medios ¿té" 

aplicación  una de dichas partes de dicho impulsor con pare­

des que definen un receptáculo y teniendo la  otra de dichas
* ***

partes de dicho impulsor una parte de punta áestinada*'a-*ser
*  *  *  *

introducida en dicho receptáculo cuando dichas partes.iS-5 di 

cho impulsor son hechas g ira r  fuera de alineación y.pa&a 

aplicarse dentro de dichas paredes cuando dichas partes de 

dicho impulsor son hechas g ira r  a alineación; estando dcsti 

nadas dichas partes de dicho alojamiento a ser hechas g ira r 

relativamente para perm itir la  aplicación de dichas partes 

del impulsor, y medios destinados a enganchar juntos de ma­

nera liberab le  dichas partes de dicho alojamiento en la  a l i  

neación apropiada.

63.- Un cartucho destinado a u tiliza rse  en una 

grapadora del t ip o  destinado a emplearse con grapas de fo r­

ma en general de U, cada ana de las cuales comprende una 

parte central y dos parten de rama en general paralelas que 

se proyectan en general en la  misma dirección desde extra-30
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nos opuestos de su parte cen tra l y que tienen extremos dis­

tantes, cuya grapadora comprende un alojamiento que tiene 

un paso que se extiende desde una abertura de entrada a una 

abertura de sa lida, estando destinado dicho paso a gu iar a 

una sola grapa movida desde la  abertura de entrada a la  

abertura de sa lida, yendo por delante los  extremos distan­

tes de sus ramas; un impulsor que tiene una parte extrema 

destinada a aplicarse a la  parte central de dicha grapa y 

que está montado en dicho alojamiento para movimiento de

deslizamiento entre una posición de carga, con e l  impulsor
* *

espaciado de la  abertura de entrada para perm itir e l  movi­

miento de una de las grapas a l in te r io r  del paso, a lo r ia r -
* * s

go de dicho paso, empujando dicha parte extrema a la  gfápa, 

y a ana posición de expulsión en la  cual la  parte extrema 

del empajador empuja a la  grapa fuera de dicha aberturá'3e 

sa lida ; y medios de impulsión destinados a ser accionadles 

manualmente para propulsar dicho impulsor a lo  largo-áh.*di- 

cho paso desde dicha posición de carga a dicha posición-de 

expulsión, para mover dicha grapa desde dicha abertura de 

entrada a dicha abertura de salida, incluyendo dicho cartu­

cho una caja que comprende una pared extrema que tiene una 

superfic ie  in te r io r  y paredes la tera les  que se proyectan 

perpendiculares a dicha superfic ie  in te r io r  y destinadas a 

ser recibidas en e l  alojamiento de una de dichas grapado- 

ras; una p ila  de grapas dentro de dicha caja; y medios en 

dicha caja destinados a orien tar dicha caja sobre la  grapa- 

dora y a establecer aplicación liberab le con medios coope­

rantes en la  grapadora, que tienen como característica  e l  

que dichas paredes la te ra les  tienen ranuras transversales 

opuestas en dicha superfic ie  in te r io r  destinadas a ser a l i
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neadas con e l  paso en la  grapadora, estando destinada dicha 

pared de guia a d e fin ir  una parte del paso en dicha abertu­

ra de entrada en la  grapadora, y dichas ranuras transversa­

le s  permiten movimiento del impulsor a través de las ranu­

ras transversales y a lo  largo de la  superfic ie  in te r io r  de 

dicha pared extrema, entre dichas posiciones de carga y de 

expulsién.

7 - . -  Un cartucho segán la  reivind icación  63, ca 

racterizado además porque incluye un seguidor en e l  lado de 

dicha p ila  de grapas opuesto a dichas ranuras transversales 

y ¡movible dentro de dicha caja con dicha p ila  de grapas.

8 s .- Un cartucho segán la  reivind icación  63, ca 

racterizado además porque a l menos una de dichas paredes la  

te ra les  tiene una ranura longitudinal dispuesta en general 

en ángulo recto con dichas ranuras transversales, estando 

destinada dicha ranura longitudinal a r e c ib ir  ana parte 3e 

medios en ana de dichas grapadoras para cargar o empujar 

dicha p ila  de grapas hacia dicha pared extrema.

93 "UNA GRAPADORA".

Ta l y como se ha descrito en la  Memoria que an­

tecede, representado en los  dibujos que se acampanan y para 

lo s  fines que se han especificado.

Esta Memoria consta de Treinta y seis hojas es­

c r ita s  a máquina por una sola cara
2'/..".' A ,Madrid,

F ern an d o  de EizabutrM
JT.A. Porpot!.ir.



ÍXNESOTA 

ESCALA VARIABLE

AND ¡.HKCFAOTURINQ C "

J R r c



'ANY
1/11

Á

tf̂



"S O T A  ^--FACruF.IH,
ESCALA VARIABLE

a cr;

67

 ̂ *6/ 

Í Í C / O

J F r c ^ / /



M5 a ¿ 7 3 8  6 3 a  <

* # *

#  ̂ #

# * * ^

fcrnsrmo cfe^E!zabur^
^ o r  P o d e r .  \  ^ **--------?


	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



