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"Dispositivo interruptor dgteotor y procediniento por el
éue dicho dispositivo detecta el noviniento de artioulos",
mmema 3000 {mm——m

Memoris Descriptiva
Este invento se refiere a wn dispocitivo inte-
rruptor, detector, o sea & un dispositivo detector de movi-
miento gue acciona un interruptor eléetrico.

Los aparatos de este tipo comprenden un brazo
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mévil montado junto a un transportador o una pista por la
que se mueven articulos, a fin de detectar o percibir el
movimiento de cada uno de ellos al pasar por el dispositi-
vo, Tales aparatos pueden utilizarse tambien contiguos a
una  parte mévil de una mdquina o a otro objeto que efectua
un movimiento cfclico, a fin de contar o registrar las
operaoiénes de dicha parte., ILa detecoidn o percepcién
se consigue extendiendo el elemento sensible mévil o pul-
sador del dispositivo hasta la pista de los artfculos u
objetos en movimiento que hayan de detectarse; al moverae
este pulsador, éociona un interruptor conectado electrioca-
mente & un meoaniamo que aprovecha de algﬁn'modo el fun-
olonami ento del interruptor.

IEn los detectores de movimiento ya conocidos,
el elenento sensible mévil suele estar provisto de un resor-
te orientador que vuelve el brazo a la posicidn cero o de
partida despues de que el objeto o el artf{oulo en movimien-
to se retiraro rebasa dicho brazo sensible, Por eso, la

duracidn de tales dispositiws ha estado limitada por la

del resorte de retorno, que es el primer elemento gue falla., '

Ademds, en estos aparatos con resorte de retroceso, cuanto
mds se aparte el elemento sensible de su posicién cero o
inactiva, mayor es la fuerza eldstioca de oposicidén. Bsta
fuerza oreciente difioulta la deteccidn de objetos o art{-
culos frégiles o ligeros, como viezas de tejido y similarés,
porque tode fuerza oponente excesiva tiende a deteriorar
los objetos frdsiles, a arrugar los géneros en pieza, y &
impedir en éeneral el hovimiento de un objeto o artfoule
gque se ha de deteotar.

Segln el presente invento, se aumenta la duracidn
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' que puede moverse desde una posicién inioial o cero a una

. del objeto mévil, ml elemento magnético de retorno prefe-

oial o cero. La rotacddn desde este punto tropieza oon la

280152 =5
y se mejora la aceidn del mecanismo de retroceso del ele-
mento sensible, en un detector de movimiento, evitando el

uso de resortes. Ademds, este invento comprende un perfeo-

cionamiento del interruptor eléotrico empleado en los detec- - .-

tores de movimiento; y por otra parte, el invento comprende

un elemento sensible facilmente ajustable dentro de un
emplio margen de movimiento, y una disposicidn dne pemite
seleocionar oon exactitud el punto en que se haoe funciohar
el interruptor.

Hste invento proporciona un elamnento sensibdle

posicidn active por la fuerza de un objeto que avance hacia
é1. Fl movimiento de este pulsador de una posioidén a la

otra haoe funcionar un interruptor eléctrico, y un elemento :
magnético orienta el pulsador hacia su primera posiocién y

1o vuelve a esta posiocidn cero cuando desaparece la fuerza

rido comprende dos polos magnéticos separados fijos, que
aplicen una fuerza de retroceso al pulsador.‘ Por su parté,
dioho elemento mévil comprende, al menos en parte, un imdn
permanente situado de manera que estd siempre atraido mag-
neticamante en direccién a la posicidn cero por los polos:
magnéticos fijoa, Las formas de realizacidn del invento
aquf expuestas utilizan como elemento magnético de retorno
un solo imﬁﬁ fijo y un’solo imén permanente, que oscila~
por su centro junto al imén fijo ¥ soporta un extremo dél
pulsador o elemento sensible, Los polos opuestos de los
imanes &e superponen y se atraen oon gran fuerza cuendo el

pulsador y el imdn oscilante se hallan en la posicién ini-

resistencia magnética a la separacidén de los polos de dis-




¢ tinta polaridad magnéticos, y con la repulsidén magnétioa
creciente al aproximarse los polos iguales de los imanes,
Ia forma preferida del invento consiste en un
interruptor eléotrico con sus contactos bajo influencia
5 magnética, movidos y aceionados por el flujo del imédn mévil
que lleva el elemento sensible o pulsador, ¥l dispositivo
se hace ajustable monténdolo oscilante sobre un eje en tor-
no del cual se hallan situadas conoentricamente las plezas
del di spositivo, y empleando topes regulables que limitan
10 él movimiento Qel imdn mévil.
In los dibujos representan:
La Pigwa 1, una seoccidn hori mntal ‘de un deteo-
tor de movimiento ocon interruptor seéﬁn el presente invento! °
le figura 2, una seccidn vertioal longitudinal,

15 rota en parte, de la estruotura expuesta en la figura 1;

La fizura %, una seccidn transversal vertical del 5;4{

dispositivo representado en la figura 2;

| la figura 4, una seccién vertical, rota en parte,

de wn conjunto invertido de algunas partes de la estruotura
20 expuésta en la figura 2, vista por delante del interruptor

de la misma;

Ia figura 5, yna seccidén horizontal de otra for-
ma de realizacién de un detector de movimiento con interrup-
tor segin el invento. , |

25 Ia figura 6, una seoccidn vertical, rota en varte,
del dispositivo expuesto en la figura 5, vista por delante
de su interruptor; |

| La figura 7y wna seooidn vertiocal correspondien-

te de otro modo de combinar las partes de la estrustura

30 expuesta en las figuras S5y 6; y
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-inoxidable, roscado en una tueroca de ajuste -l4~, ¥y sujeto

'y ~-30- quedan normalmente suberpuestos y paralelos, como

E@ﬁ%ﬁ%
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la rigure 8, una seccidn vertical de otra for-

ma de realizacidn del invento,

Tl oconjunto del di spositivo =10~ va montado jun- ;,;"
t0 a un transportador o & una mdouina donde se mueven los .
artfculos o elementos que han de detectarse. Xl montaje
adopta con preferencia la forma de un soporte alargado o

tornillo -12- de material no magnético, por ejemplo, acero

a la pared -16- de un soporte fijo mediante una tuerca de
retencidn -18-. Una cubierta protectora -20- va concentri-
camente montada en el soporte -12- por medio de un estribo
en U ~23=-, con sus extremos -23- doblados hacia fuera y

sujetos a la cubierta con ayuda de tornillos -24-~. FEl

estribo soporta un interruptor eléctrico -26-, sujeto median
te un adhesivo adecuado a través de agujeros alineados en

las ramas laterales paralelas del estribo. Xl interruptor
coﬁprende con preferencia una cédpsula de vidrio -28- que,

en la foma de las figuras 1 a 4, aloja unas lédminas -28-

y -30- normalmente separadas, montadas y soldeda en sus

extremos opuestos. los extremos libres de las ldminas -28-

se ve en la figura 3, y las lduinas se disponen en planos
vertiocales oon relacidn al eje horizontel del soporte alar-
gado -12-. Ias ldminas se hacen de un materiel ferroso o
de otro material magnético, y pueden presentar puntas o
proveerse de contaotos de plata, volframio, obo u otre ma-
terial adecuado, Unos terminales eleotricos -32~ y =34~-
girven para coneotar los contaoctos del i1nterruptor a un

oontador de impulsos, a un registrador o a otro mecanismo

empleado para lndiecar, registrar ¢ utilizar las actuaolones
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del interruptor.

El interruptor se hace funcionar al moverse un
pulsador o elemento sensible de alambre ~36- en conexién
fija con un imén permanente mdvil -33- por medio de un su-
jetador -39~ fijado al imén como luego se desoribe. Bl
imdn -38~ tiene un oubo tubular central -40- blen sujeto
y remachado o atornillado, por ejemplo, en el puntorn~-40a-
de una porecidn embutida -39a=- del sujetador -39-, De
geste modo, el pulsador -36-, el sujetador -J9- qué do re-
tiene, y el imén ~38-, pueden ogeilar alrededor del eje
del tornillo de soporte -12-, que presenta una prolonga-
cidn -42- en forma de espige con tal objeto.

Cuando el pulsador -36< es movido‘por un objeto
o artfoulo que toca su extremo libre, salta hacia arriba
a la posicidh seflalada con trazos én Ja flgwa 2, ytel
imdn -38- osoilard en consecuenoia seg¥n un 4dngulo prefi ja-

do. En una pared de la oubierta se deja una rendija holga-

‘da =44~ para que el pulsador bueda pasar por ella y osci-

lar libremente. Ia desviacidén angular del imén -38- hard
girar 1os polos del imén desde una posicidn iniclal, en la
que no actuan sobre las lduwinas -28- y -30-, hasta otra
posi cién donde el flujo inducido en éstas orea polos magné-
tic0s opuestos efectivos en sus extremos libres, que hacen
que estos extremos se acercen entre si haste cerrar los
contactos del interruptor, | .
| Para volver el +lemento sensidble a su posicidn

incial despues de pasar un|artfoulo que interese detectar,

vy a fin de restitulr los cqntactos del interruptor a su

-46~-, relativamente fijo, ¢

posicidn original de apertura, se utiliza un segundo imédn
En polos substancialmente dpues-
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tos a los polos oontrarios delim4n -38- en la posiocidn
inicial del imdn m6vil; El indn =46~ se mantiene contra el
estribo medlants la tueroa de ajuste -14- y por una valona
-48~ del tornillo o soporte -12-. Un hueco ~-50- del imén
=46~ gloja un cubo o resalto -~52- del tornillo de modo que
el imén -48- queda dispuesto gitatorio sobre el eje del
tornillo, oomo se desoribe mds adelante. _

Ia posioidn inioial o de partida del elemento
sensible =36~ con su sujetador -39- y el imédn =38-, se ob-
tiene por medio de un tornillo ajustable de tope -H4-
atornillado en el lado del estribo -£2-, que corresponde
a la carrera de retorno del pulsador, en sentido horario
aégﬁn las flguras 1 a 3, y el extremo del tornillo de tope
se situa en coincidencia con el trayeeto-del imdn ~38-,
Una tuerca dé seguridad -56- enfilada en el tornillo y apre-
tada contra el estribo, fija la posloeidn del tornillo de ‘
tope despues del ajuste. En la carrera de retorno del
élemento sensible y del imdn -38-, éste tropezard en el
extremo de la pieza de tope -54-, y como sl eje del imdn
estard entonces esencialmente perpendicular al eje del in- -

terruptor -26-, el flujo magnético procedente del bolo del

imdn, que se enfrenta a los extremos libres de las 1léminas

«28- y =30- hard que éstas se regelan, haciendo que los

contactos pasen a su posiocién abierta o de interrupcién

del oirouito, El movimiento de retorno del imdn -38- que
hace funcionar el interruptor recibe su impulso del flujo Tl
entre este indn y 10s polos fijos del imén -46~, invertidos '?7?3

econ relacién a los del imdn -38- cuando el elemnento sensi-
ble estd en 1la posioidn cero. Cuendo el imén -38- se hace

girar a la posici6n de trazos de la figura 2, el flujo re-
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sultante entre los polos magndticos ejercerd una fuerza

en sentido oontraric sobre el imén oscilante -38-, orientan~
do el elemento sensible -36- hacia su posicidn inicial,

para quedar en condiciones de efectuar otra operacidn de

detecoidn,

Con el fin de producir una fuerza u orientacidn . '

de retorno oontinuardel elemento sensible que empuja el
imén -38- a su posicidn inactiva incial, el imén -46- ée :
monta angularmente desviado més alld de la posicidn inaoti- ¢
va o cero del imédn -33-, a distancia prefijada, que en '
gste caso vienec a ser de unos 102 en sentido antihorario.

. Para asegurar esta desviacidn angular, se forme
un resalto de tope -57- en la pared posterior del estribo
-22-, wen una posicidn méds alta y lateralmente desviada
fespeoto g la posioién realmente vertical del imdn -~46-,
Un resalto de tope ~58- simetricamente situado en el lado
opuesto del imdn fija la desviacidn angular de éste en el
montaje invertido de las partes segin la figura 4, Median- ;
te esta desviacidn anguler del imdn -46-, la fuerza que .
empuja el imdn =38~ y el elemento sensible -36~ a su posgi-
cién inioial se mantiene aunque estos componentes se hallen
totalmente en &1cha posiciédn inicial, Esto pone el ele-
mento sensible v el imdn en contacto firme con el tornillo
ajustable de tope cuando las partes estén en su posicién'
inactiva, y al mismo tiempo no nerma lé eficacia de la fuer-

za de retorno cuando las partes se hallan en otras posicio-

Pata sujetar blen el elamento sensible al imén
mévil, se emplea el sujetador -39- como elemento de unidn,

Tste elemento se inserta en un hueco transversal ~60- del
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imdn -38~, y se fija por medio de la porcién remachada
-40g= del cubo ~40-. WL extremo del elenento -36-, que
tiene forma de alambre, se sujeta @ uno u otro lado del
imdn, y se monta a uno de los lados del sujetador, en uno
u Otro.de los agujeros -62- de los extrenos opuestos, para-
lelos al eje longitudinal del imdn. Unos agujeros =64-
dirigidos hacia dentro perpendicularmente a 10s orificios

-63~, en los cuales terminan, reciben el extremo de un

" buole -68- del elemento sensible, =1 alambre pasa por

uno de los agujeros ~62-, y el extremo del bucle encaja
elasticamente en el agujerc asociado -64-, seglin muestra
el dibujo, obteniéndose as{ un acoplamiento amovible. In
el dispositivo de las figuras 1 a 3, donde el alambre pul-
sador oscila en sentido horarto, el acoplamiento se haoe
por él lado oontigﬁo al tornillo -5¢- y al resalto =57-,
Cuando las partes se montan como en la figura 4, donde

el alambre pulsador oscila en sentido antihorario, el aco-
plamiento entre el alambre pulsador =36- y el sujetador
-39- se hace por el lado del gonjunto correspondiente al
resalto de‘tOpe -38~, y el tornillo de tope -54- se ha
cembiado tambien en esta disposioidn de las partes,

Con objeto de facilitar la rotacidn del imén

-38- respecto al imdn -46-, y evitar que el imdn mévil se

atasque, el extremo interno del apoyo tubular -40- del
imdn -38- presenta un resalto anular -66- que cubre el
dorso del imén -38- en relacidn de apoyo con la valona ~-48-
del tornillo de soporte ~12~ antes descrito. Tambien se
verd, que por efecsto de la atraccidn mutua de los polos

magnéticos desiguales, el imdn fijo -46- mantenard el imédn

-38= en posicaién sobre la espiga -42-.

L
LT
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Puede ajustarse el montaje de todo el dispositi- é

vo aflojando la tuerca de reteneidn -18- y haciendo girar

’

la tuerca de ajuste =l4- y ls ocublerta -20- del tornillo o

‘soporte =-1%-, Bsto hard girar el interruptor -26- y el

imdn -46-. La posicidn iaiciai del indn ~36- y del elemento %?f
sensivle ~36- respecto a la del imdn -46- puede ajustarse
canmbiando la posicidn del extremo del tornillo de tope.-54-
de un modo £4cil de comprender. Se verd que un cambio en
la posioidn angular de todo el dispositivo permite cambiar
el punto de actuacidn del interruptor, sin neeesidadAde

variar la lopgitud del vulsador -36-, WL montaje concentri-

00 del eje de giro del elemento sensible -%6-, del inte-
rruptor -26- y dec los imanes -36- y ~46- alrededor del eje

del soporte ~i2- facilita cste ajuste., RBL ajuste angular

del imdn -46- respecto al estrlbo -22- puede utilizarse tam- :
bien para varier la fuerze de retorno sobre el imdn =38~ y
el pulsador unido al mismo. La ranura -44- de la ocubdlerta
se haoe sufiolentemente larga en la direccidn de giro para
#oder ajustar‘bien el pulsador entre las posioiones qué in-
teresen, y tambien se¢ prolonga hacia fuera, junto a los ex-

tremos de la cubierta -R0-, para facllitar el montaje del

En la figura 4 se exponen las partes montadas
con el alambre pulsador -36- inserto en el agujero izquierdo
-62- del sujetador -39-, para conseguir le rotacién del
elemento sensible y del imdn 1l moverse de lzguierda a de-

recha por la accién de un artioulo u objeto que se detecta.

Zl tornillo ajustable de tope =94~ estd situado en el lado

del estribo opuesto al gque se indioa en las figuras 1 a 3,

¥ el imdn -46~ aparece inclinsdo para tropezZar en el resalto




-58-., ®a esta inversidn de las partes, todos los elemen-
tos funcionan del mismo modo ya descrito, aunque en direc-

oién contraria., XL elements rulsador -36- se invierte

faoilmente saocando el bucle -656~ del agujero -64-, deslizan-:
5 do-el elemento fuera del orificio -62-, de un lado del su-
jetador, y reintroduciendo el 2luaubre en el orifioio -62-
y el agujero -64~ asociado del lado opueato del sujetador,
Asi como el avarato expuesto en las figuras
1 a 4 cmplea wn interruptor eiédctrico con los contestos nor-
10 malimente ablertos, el cjenplo de las figuras 5§ a 7 utiliza ‘
un interruptor en el que los contactos se hullan normalmen-~
te cerrados, y se hacen funoionar para abrir o interrumpir
un cireuito al oscilar el pulsador =36- en respuesta al
paso de los articuloé u objetos ¢ue hayon de detectarse.
15 Jorio en el otro ejemplo, la tuerca de «juste -l4~ permite
colocar el imfn -46~ de modo cue tropiece en el resalto
-57- 0 en el -53-, 8in émbargo, en eéta fomea de contruc-
cién el imén -46- v el ~Z5- ea su posicidn iniciel se hacen
girar 90?2 desde sus posiciones ¢n ejenplo vnierior, respec-
20 to a la extensidn del interruptor -256-, Por tento; el flujo .
del i24n -38~ actuard sobre las lduinas ~23- y -7%0- cerran-
do log contactos del interruntor cuando el elemento sensible
esté en su posicién inicial., fJuando pasen por delante del
elemento pulsador de izguierds » devecha (ficuras 5 y 6)

25 los articulos sue se hun de deteotaw, para hecer girar el

imdn -33~ en seutido antihoraris, el flujo cambiante del
imdn en movimiento abrird los contactos dsl interruptor por
2lgin punto mientras oscila el eleﬁento pulsador. Guando
el articulo ha xebasado.ya el ecxtremo del eleuanto ~-36-,

30 el imin -46- vuelve el indn ~38- a su posioidn inicial,




v la alineacidn horizontal de sus polos opuestos con las
ldmninas correspondientes servird pH& ogrrar ei interrup-~
tor, como 3¢ ve en la figuwra 3.
Tn este ejemplo, ios aoujetos vsoclados -62-
5 y -64- para nontar el elenento pulsador sobre el gujetador

-30- 3010 hacen Talta en el cxktreno inferior del sujetador,

-

r

an ls inversidn dz las »urtes represchitade en la figura
7, para obtener el movimiento el puisador en direccidn
opuesta, el alanbre pulsador sz retira siplenente, se in-

10 vierte, y se introduce de auevo cix 2l oridicio -62~ ¥ en
el agujero -d4-, ZEl extfemo cénico del tornillo ajustadle
de tope -54~ siirven en esta rforaa de realizacidn como su-
perficle para variar el dnzule de reWoceso del imdn osei-
lante =33-,

15 Ta foma del inveito represenieda en la figwra
3 es substancialmente similar en su conutruceidn y funoiona-
misnto a las otras variantes, sulvo que en ella el inte-
rruptor se acciona de modo puremente meednico, y - nd por
el Plujo de un imén mdvil, 3e disponen unas liminas ade-

20 cuadas -28a- y 30a~ sobre un soporte ailslante adecuado -68-,
que. puede estar soportado por uno de los brazos del estribo:
-22- en cualquier forma conveniente. Los extremos de las
léirinas -28a~ y-30a- estdn conectados por sus berminales
& conductores eléotricos sdecuados (omitidos en el dibujo),

38 gque llegan hasta un necanismo paro indicar, registrer 0
aprovechar de otro modo les operaciones del interruptor.

Les ldminas =28a~ y =~30a~ pueden ser de cualguier tipo co~
rriente, y, corio se expone aqui, es posible dotarlas en sus
extremos de ocontactos ~70~ y ~72-, enfrentoados a distancia

30 normal,
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Para cerrar los contactos -70- ¥ -72- del inte-

rruptor, un- elemento excéntrico en forma de espiga -74- se
coloca perpendicular en el sujetaudor -39~ por el lado prd-
ximo a las ldminas -28a- y ~30a-~, a distancla prefijada por
debajo de ellas en su posicidn jnicial., Mn conseouenocia,
al girer el pulsador =36- cono queda descrito, girardn el
sujetador -39~ y el imdn =38-, v la espiga =74~ se elevard
para hacer subir el elemento inferior -23e- del interruptor
y cerrar el circultoc «l tocerse el eontacto -723- y el con-
taeto -70-, '

Pueden sdoptarse confomme al invento otres ocolo-
caciones y disposiciones de los elementos del interruptor
con oontactos normalmente abiertos o cerrados, dz suerte
que el invento no se limita por fuerza al anpleo de un in-~

terruptor de mando mecdnico, cono se comnrenderd por la

'descripcidn préoedente,

Znpleando imenes en la rolacidn descrita, con
un juego de polos magnéticos mévil por la aceidn de un ele-
rnento sensible o pulssdor, se puede apliocar une fuerza de
retorno al pulsador para provoear su desviacidén angular de
90 a 1352 a partir de la posicidn inicial, Por la ligera
desviacidn anguler entre los elementos megndticos, para
la posicidn inicial del imdn mévil, se produce en el pulsa-
dor un efecto de orientacidn que lo vuelve forzosamente
a su posioidn inicial, y nantiene sobre.el imdn mdvil, y
con ello sobre el pulsedor, una fuerze de retorno , Que
vence cualjuier tendencia del pulsador a ogeilar libremente,
¥ proporoiona ua funcionsmiento preciso y una regulaci6n
que no puede obtenerse en otros dispositivos conocidos,

Por ser consecuente la fuerza que actua sobre el imén duren-
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te la rotacidn del pulsador hacia fuera y durante su giro

de retroceso, se evitan irrezgularidades de mando y atascos
del mecanismo, de un modo imposibdle de lograr con los dis-
positivos de resorte, y se apreciard que wn retroceso magné-
%lco de mcuerdo con el invento es aplicable a casi todos

los tipos de interruptor con regulacidn mdévil. Cuando se

‘emplea un interruptor de mando magnético en ombinacién ocon

el retrocesc tambien wegnético, se consizue nuevas ventajas,
-t

de acuerdo con otro aspecto del invento.

N ¢ T A
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Se reivindica cono ot jeto de esta pateﬁte de
invenoidn:

1l,- Dispositivo interruptor detector, provisto
de un brazo sensible que en una posicién inicial se inter-
pone en el trayeoto de los articulos qﬁe han de detectarse,
y puede passr de dicha posicidn inicial a otra posicidn
de deteoccidn por la fuerza de un artfoulo gue se nueva con-
tra é1; contactos maniobrados entre dos estados primero y
segundo por el movimiento del c¢itado brazo entre sus posi-
ciones inicial y de deteceidn, y medios que drientan el
brazo para su retorno & la posicidn inicial cuando estd
apartado de ella; caracterlzado porque los medios que orien-
ta el brazo hacia su posicidn inicial son nedios nagnéticos.

2.~ Dispositivo segin la reivindicacién 1,

. caraocterizado porque el brazo sensible lleva unido un imén

permanente, gue se mueve con el,
3.~ Dispositivo semin oualquiera de las reivin-
dicaciones precedentes, caracterizado porcue el movimiento
’ pora

del brazo pulsador ¢ sensible es giratorio.
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‘neticamente el pulsador a su posieidn ini :iul ocuando quede
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4,- Dispositivo segin cualouiera de las rei-
vindicaéiones precedentes, careoterizado porgue los medios
magnéticos que orientan el citado brazo oonsisten en un
imdn fijo. '

5.~ Dispositivo segin ounlouiera de las reivin-
dicaciones precedentes, en el gue loz contactos del inte-
rruptor son accionados por el flujo mévil de un imdn mévil,

6o= Diépositivo~$egdn la reivindicacidn 5, oa-
racterizado poroue 2l imdn mévil que acciona los contactos
del interruptor estd incluido tumbien en los medios magné-
ti008 que orientan el brazo sensidle hacla su posicidn
inicial,

7.~ Dispdsitivo seryin cualquiera de las reivin-
dicacliones preocedentes, caructerizado por¢ue los nedios
que orientan el brazo sensible hacia su posiocidn inicial
comprerden un par fijo de polos nagnéticos sevarados, con-
tiguos & un indn permanente sujeto al brazo sensitle, con
el oual 32 nueve. |

8.~ Dispositiw sezin la reivindicacidn 7, oca-
racterizado porque el par fijo d= polos mamméticos comprende
un sclo imdn permanente fijo.

Q.= Procediniento por el que el dispoaitivo de
las reivindiocacionss anteriores detecta el noviniento de
art{culos, que consiste en apartar un elenento sensible o
pulsador de uana posicidn inicial hecia otra posicidn de
detecoidn, por la fuerza del movimiento, de un artfoule
contra el mismo; accionar simultaneanente un interruptor
entre dos estados primero vy segundo, al moverse el pulsador

entre sus posiciones inicial y de detesuiln; y volver nag-
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libre 3e la fuersa del movimiesto de un articulo contra é1,

10.~ Procedimiento segdn la reivindicacidn 9,
en el que el movimiento del pulsador sparta un indén perma-
nente de una posicidn inicial del mismo.

11.- Procedimiento semia cualquiera de las
reivindi caciones 9 o 10, en el que el moviziento del pulsa-
doxr es giratorio.

12.- Procediniento sepin cualquiera de las
reivindicaciones ¢ a 11, eﬁ el que el retrooeso del pulsa-
dor se efectua por efecto del £iujo magnético de un indn
ndvil, )

13,~ Procedimiento segin cus lgquiera de las rei-
vindicaciones 9 a 12, en el que el funcionamiento del inte-
rruptor tiene lugar por la aceidn del Tlujo riagnético de
un imdn ndvil,

14,.- Procedimiento segdn cualqulera de las rei-
vindicaciones 9 a 13, en el que el retorno magnético de
un pulsador y un imén mévil se efectua por nedio de un par
de polos maznéticos fijos oon relacidn ol imdn ndvil,

15.,- Procedimiento segin la reivindicacidn 14,
en el que el par de polos magnéticos fijos pertenece & un .
solo imdn.,

16.~ Dispositivo interruptor detector y pro-
cedimiento por el gue dicho dispositivo detecta el movimien-
to de artfculos;

Bsta memoria consta dieciseis pdgina escritas

por una sola cara.
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