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PATENTE
DE
INTBODUCCION

por wUN PROCEDIMIENTO CON SU DISPOSITIVO PARA DISLOCAR Y CAM-
BIAR LA CARKERA DE OSCILACION DEL ARBOL DEL UTIL RECTIFICADOR
a favor de la entidad alemana Firma FRITZ WEND? KG., resi-
dente en STRUMP/POST OSTERATH, Fritz Wendt Str. 1 (4lemania).
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MEMORIA DESCRIPTIVA

La ;nvenci6n abarca un procedimiento y un dispositivo para
dislocar y cambiar la carrera de oscilaci.dn de un dtil recti-
ficador o de la mesa de sujecidn para la pieza de labor en _
méquinas de rectificar de una construccién cualquiera. Ademis,
Se sefiala una disposicién preferida de conexién electrica para
realizar el procedimiento segiin esta invencién junto con un
dispositive aplicable con provecho a tal efecto. '
Al rectificar pieszas de labor sobreAméquinae de rectificar de
una construccién cualquiera, es generalmente necesario produ-

10. cir, durante la operacidn de rectificar, un movimiento rela-
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tivo de vaivén, es decir un movimiento oscilatorio, entre el
dtil y la pieza & rectificar. Debido a tzl movimiento ostila-
torio, se aumenta esencislmente los rendimientos de aplana-
miento, asegurdndose al mismo tiempo la abresién regulsr del
§til, lo que es de importencisz decigiva para la rentabilidad
del procedimiento de rectificado. Hs posible ademds, gracias
a un movimiento reletivo oscilatorio entre dtil y piesa,
rectificar sobre una mdquina tanto las piezas més pequéﬁas
como las més grandes, siempre que se pueda ajustar la ocarrera
de osoilacidn y disloocarla dentro de ciertas limites. Durante
las operaciones de rectificado se registra cada dfa un cambio
permanente del tamefio de las piezaé a rectificar. ¥e por esoc
que la oarrera de oscilacidn he de cambiarse continuemente.
n eso el obrero menéjador de la méquina de rectificar, hebia
hagta eshors de ajustar manuelmente los topes s duras penns.
Tal ajuste manual de los topes trae consigo el que la méquina
no pueda utilizarse durante este tiempo; de ahf reseltan
considerables perjuicios econdmicos.

Se evitardn los perjuicios entedichos aplicando es-
ta invenocidén, en que se regliza de una manera simple y eh oiler=
to modo automdtioa, el ajuste de la ocarrera de oscilacidn, es
deoir la distancia enire los dos topes limitedores para la inver- ?

sién del movimiento, asl como la dislocacidn de la carrera en ,
ambos sentidos de movimiento.

51 procedimiento segfn esta invencidn consiste en que
la carrera de ospilacidn, por medio de dispositivos electrohi-
drdulicos, es ajustado en ceda punto necesario dentro de una
zona de trabajo deseada, y @ un tamafio discrecional dentro
de los limites obligatorios. |

Un dispositivo preferido pare realizér el procedimien-
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to consigute esencialmente en un ocarro rectiricador a gufas de
resbelamiento, que soporta el drbol rectificador, estando
diépuestos en tal oarro dos interruptores de fin de carrera,
atornillédoa uno contra otro. & la misma altura de los
interruptores antedichos, se han previsto dos émbolos hidrdu-~
licos dispuestos ocara & cara y a la distancia de la carrers
de trabejo. La distancia entre los émbolos antecitedos es
ajustable por medio de dispositivos electrohidrdulicos. Pars
producir un movimiento osciletorio del carrov rectificador, se
ha dispuesto un cilindro hidrdulico en este Wltimo, k1
vdstago del érbolo de este cilindro estd coneotado firmemente
con los elementos meodnicos en renoso. 48 llevaedo afuera
bilateralmente de tal manera nue el oilindro y, por consi-
guiente, el carro conectad o con é1l, pueden moverse (e vaivén
mediente alimentacidn de presidn alternativa. |

Pare proaucir la presidn de tresbajo se ha igualmente
previsto en la,méquina una bombe hidrdulica conectada & un re-
oipiente hidrédulico. &n este recipiente se han previsto tres
vdlvulas de eleotroimdn para ocontroler la presién pars los dos
émbolos hidrdulicos y para el c¢ilindro hidrdulico nonectado con
el carro.

Memds, es posible aplicar el dispositivo segdn esta
invenoidn con d€rbol de ftil rectificador en reposo, estando
dispuesto el oilindro hidrdulico en un COrTo ¢use sopprta la
mesa, carro que igualmente tiene dos interruptores de fin de
oarrera, atornillados uno contra otro. Dos émbolos hidrdulicos
ajustebles estdn dispuestos cara a cara con los interrauptores

entedichos, a la distancia de la carrera de trabajo.
Una disposiocidn preferida de conexidn eléctrica para

realizar el procedimiento de esta invencidn junto con un dispo-
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sitivo descrito mds arriba consiste en que los dos interrup-
tores de fin de carrera, dispuestos en el ocarro rectificedox
o en el osrro de la mesa, estdn conectados con dos contacto-
res auxilieres que efeotian la inversidn de 1la vdlvula de
tres vias a imdn pare la slimentacidn de presidn a los cilin-
dros hidréulicos. Las dos vdlvules de imdn previstas para la
inversidn de la slimentacidn de presidén a los doas éubolos
hidréulicos para limitar la oarrere de os¢ilaoidn, estén
coneotados con dos intewuptores de botén que se acoionan
glternativamente. En los cirouitos eléctricos de las vilvulas
de imén pera el movimiento de los émbolos hidrdulicos, se han
previsto ventajosamenté dos contactos de corrieante en reposo,
que con el chogue simuktdneo de los dos 4mbolos hidrdulicos
gobre los dos intexruptores de fin de carrera, imposibilitan,
por falte d& ocorriente, la védlvula de tres vias para ls in-
versidn del cilindro hidrdulico, de meaera nue la osdilacidn
del oarro se para en eéte momento.

La invencidn trae consigo uha ventaja esencial que
consigte en que el rectificador, por accionamiento de botones,
puede no sdlo ajustar fdeil, rdvida y seguramente la distancie
entre los topes pera la inversidn del movimiento, sino tambidn
dislocar, en. ambos sentidos de movimiento, l2 carrera de
ospilaoidn a ajustar, De tal menera, el rectificador puede
concentrarse completemente en el movimiento de lc cabeza
rectificadoré. Otra ventaja muy eseancial ée lus medidas tome-~
das de acuerdo con la invencidn consigte en que la pisza &
rectiflioar puede sujetarse en aguel lugar de la mesa donde
tal sujeoidn pueda efectuarse de la maners mds cbmode y mds
répida. Pues la cebeza rectifiocadora es desplszada en su

posicién de trabajo dentro de muy poco tiempo accionando dos
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botones. De tml manera, se asegura no sdlo lz reduceidn a un

minimo de los tiempos de preparacidn, sino tambidn la

abrasidn oompletameﬁte uniforme de la muela muy costosa.
Ademds, es pogible hacer variable la frecuencia de la o0soi-
locidn y ajustarla continuamente de O a 60 carreras por
minuto.

Finalmente, puede preverse en el carro rectificador
una ldmpara incandescente para la indiocacidn exscta de la ca-
frera de oscilacibn, cuedando enfardelzda lz luz de tal ldmpa-
Te en una rays luminose vertical. La cerrera de osoilacidn
puede leerse luego, de acuerdo con la posioidn de tel reye
luminose, sobre un vidrio mate dispuesto delante con escala
graduede.

$1 procedimiento de esta invencidn es detallado mds
abajo a bage de las figuras, por el jemplo de un dispositivo
de oonstrucoidn preferida y de un sistema de conexidn eldotri-
c8.

Fige 1 oconstituye en prineipio un croquis de los
elementos meodnicos esenciales del dispositivo segdn la inven-

oidn, asf como un plano hidrdulico esquemdtico.

La Fig. 2 muestra en principio une vista frontal de

los esencial es elementos mecdnicos segdn Fig. 1.

Fig. % presenta esquemgticamente el plano de conexidn

eldotrioa para el sistema hidrdulico.

Bn la Pig. 1 el carro de cabeza rectificadora 1, cus
soporta el £rbol rectificador 2, estd dispuesto firmemente so-

bre un oilindro hidrdulico 3. Bn el extremo inferior del £rbol

reotifiocador 2 se encuentra la muela 4. 31 dmbolo 5 tiene un




véatago, ouyos dos extremos 6 y 7 salen bilateralmente del
oilindro hidrdulico 3 y estdn oconeotados firmemente con los
elementos mecdinicos en reposo. %l carro de la cabeza reotifi-
cadora 1 soporta ademds dos interruptores de fin de carrera

5. 8 y 9, que se ehouentran cara & cara con dos $mbolos hidrdu-
licos 10 y 11. Estos dos émbolos hidrdulicos pueden ajustarse
en cuanto @ su distencies, de acuerdo oon la carrerg de frabajo
requerida del carro de la oabeza rectificadora 1. Al mismo
tiempo, pueden disloocarse en ambas direcciones. Para facillter

10, esto, se han previsto dos vélvulas de tres vfes & imén
(Mv é y MV 3), qus permiten alimentar la presién vie las
tuberfas hidrdulioas 12 o bien 13, a una cualguiera de las
cdmaras 14, 15 o'bien 16, 17, de manera que los dos émbolos
10 y 11 pueden ocupar ouslquier distancia entre ellos. La

15. alimentacidn de presidn al cilindro hidrdulico 3 se hace por
medio de la v{lvule de tres vias a imdn MV 1, via las tube-
rias 18, 19. De tal menera se producen las oscilaciones del
carro de la cabeza rectificadora.

#n la Fig., 2 son aplicables andlogemente las mismas

20. referencina. Como medida hidrdulioca se emplea preferiblemente
el aoceite.

Bl mftodo de trabajer de este dispositivo se detalla
e bage de la disposicidn de oonexidn segin la Fig. 3 junto con
el dispositivo segin la Fig. 1 y 2, camo sigue:

25. Bl motor de la bomba hidréulioé, no indicado en los
dibujos, es puesto en marcha por medio de un contactor. Fste
contactor soporta el contacto auxiliar S Ol. Al conectar el
motor antedicho, se cierra un circuito de corriente de maniobre,

ouya tensidn depende de las vdlvulas de imdn empleadas. Al mis-

30. mo tiempo el cilindro hidrdulico 3 es movido en un sentido por
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intermedio de la wdlvulg de imén MV 1. Cuando &ho Gy wus

interruptores de finde garrera 8, 9 toca uno de los &mbolos
hidrdulicos 10, 11, el carro rectificador es desplazado en un
sentido por medio de la vdlvula de tres vias MV 1 via uno de
los dos oontactores auxilizres H Ol y H 02. Bata operacidn es
repetida, de modo que finalmente, el carro rectificador eje-
cuta un movimiento osciletorio. Ia limitacidn del camino de |
ostilacidn es asegurado por los topes izquierdo o bien derecho
de los dos émbolos 10 y 11.

Estos émbolos 10 y 11 pueden ajustarse disoreeional-
mente mediante las dos vdlvulas de imdn MV 2, MV 3, con la ayu-
da de lom interruptores de botén L,R. Los émbolos 10, 11 queden
bilateralmente bajo presidn 46 amceite. Para cada émbolo se
hen previsto dos interruptores de botdén, llamados I, R o bien
L', R'. Bn caso de que, por ejemplo, se apriete sobre el
botén oon la inscripoidn "derecho" pars &justar el émbolo
izquierdo, el mceite fluye en la cdmarae izquierda 14, empu-
jando el émbolo a la derecha. Al epretar sobre el botén con
la insoripeidn "izquiexdo®, el aceite fluye en la odmars
derecha 15, empujando el émbolo a la izquierda. Bl mismo
procedimiento se aplica andlogemente al émbolo derecho 1l.

Se sobreentiende que los dos émbolos pueden también despla-
zarse simultdneamente. Apretando sobre los botones respecti-
vos la distancia entre los dos dmbolos puede hacerse mds

grande con el kotivo de aumentar la carrera de oscilacidn.
Ademds, puede dislocarse una carrera ya ajustada, apretando,
por ejemplo, simultdneammente sobre el botén izquierdo del
émvolo izquierdo y sobre el botén inquierdo del émbolo derecho.

Bl dispositivo de esta invencidn permite ademds el

ajuste de las carreras de trabajo mds pequefias, comprendidas
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entre 1 y 4 mm, estando limiteda la ocarrera de trabajo sola-
mente por la ineréia del flujo de aceite.
Como la velocidad de salida de los dos émbolos 10
y 11 puede ser mds grande que la velooidad de ospilacidn del
oarro, las.siguientes medidas de seguridad pueden ser tomedas:
Iuego oomo un 4mbolo acciona el interruptor corres-
pondiente de fin de oarrera, se oconecta, via un contacto en
reposo, la vdlvule de imdn correspondiente, de manera que 108
dubolos no chocan brutalmente con los interruptores. idn el
oaso de gue log dos dmbolos 10 y 11 toquen simulténeamente
los interruptores de fin de carrera 8 y 9, la v¥ivule de tres
vies MV 1 es desconectada por intermedio de los contactos en
reposo H O1' y B 02' (Fig. 3), de modo gue la oseilgci&n
termina. Despuds de un ajuste retrdgrado del dmbolo el mo-

vimiento oscilatorio se reamina automdticamente.

Hi
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NOTA

Descrito el objeto del presente invento, se deolaran
domo no divalgadas ni practicadas en Espaiia, las siguientes

reivindioaoiones:

1. Un proocedimiento con su dispositivo para dislocar
y oambiar la carrera de osoilacidn del drbol del {til recti-
fiocador o de la mese de sujecién de la pieza de labor en une
mdquina de rectifioar de una construccidn cualquiera, osrac-
terizado porque la carrera de oscilaeidén dentro de una zona
de tredbajo deseada es ajustada mediante medidas eleotrohidrdu-

liocas en cada punto requerido y a un tamafio cuslquiera.

2. Un procedimiento segdn la reivindicacidn 1, ouyo
digpositivo se oarabteriza por comprender un carro rectifica-
dor que se mueve sobre guias y que soporta el drbol rectifi-
cador, carro en que estdn dispuestos dos interruptores de fin
de carrera, atornillados uno contra otro, y por dos émbolos

hidrdulicos dispuestos oare a oara y a la distancia de la oca-

rrera de trebajo, €mbolos cuya distancie uno de otro es ajus-

table por medio de dispositivos electrohidrdulicos.

3, Un procedimiento segin la reivindicacidn 2,
caracterizado porque/:f dispositivo an cilindro hidrdulico
eété dispuesto en el ocarro rectificador, o¢ilindro ocuyo véstagp
del €mbolo estd conectado firmemente con el cdrter mecdnico

en reposo y sale bilateralmente del c¢ilindro, de tal manera

que se asegura, mediante slimentacién alternative de la pre-
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sidn, un movimiento de vaivén del cilindro y, por consiguiente,

-delloarro rectif icador oonectado con €l.

4. Un procedimiento segun las reivindiocaciones 2 y 3,
paracterizado porque el digpositivo comprende un recipiente
hidrdulico dispuesto en la mdquins, una bomba hidrdulica y
tres vdlvulas de electroimdn para controlar la presidq para
los dos émbolos hidrdulicos y pera el cilindro hidrgulico conec-

tado con el carro rectificador.

5. Un procedimiento segdn las reivindicaciones 2 a 4,
caracterizado porque én el dispositivo, el cilindro hidrduli-
co, aon érbol de (til reotificador en re poso, estd disbuesto en
un cRIro que soporta la mese de sujecién de la pieza, carro que
tiene dos interruptores de fin de carrera, atornilledos uno
contre otro, con dos émbolos hidrdulicos ejustables que se
encuentran opuestos a tales interruptores a la distancie de

la cerrera de trabajo.

6. Un procedimiento segdn las reivindicaciones & a 5,
oaréctezizado porque en el digpositivo se ha previsto una
lémpara incandescente en el carro rectificador o en el earro
de la mesa de sujecidn, con el objeto de indicar lg carrera
de oscilacidn, ldmpare cuya luz queda enfardelada en une raya
luminosa verticel que permite leer la carrera de osoilacidn so-
bre un vidrio mate dispuesto delante y dotado de une escala

graduade.,

7. Un procedimiento segdn ias reivindicacionss 1 a 5,
oeracterizado porgue se ha previsto una disposicidn de conexidn
eldotrica en la que los dos interruptores de fin de carrera,

dispuestos en el carro rectificedor, estdn conectados' con dos
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contactores auxilieres que efectuan la inversidn de la vdlvulg
de tres vias para la alimentacién de presidn al cilindro
hidrdulico, y en las que las dos védlvulas de imén pare la
inveraidn de la elimentacidn de presién a los dos €mbolos

5e hidrdulioos esgtén conectades con dos interruptores alterna-

tivos de votén para limitar el camino de oscilacidn.

8. Un procedimiento, segdn la reivindicacién 6,
caracterizado porque la disposicidn de conexidn eléotrica
comprende dos oontactos de corriente eh Teposo que se han
- 10, previgto en los cirouitos de las vdlvalas de imén para ase-

gurar el movimiento de los émbolos hidrdulicos, contactos que
desconectan la vdlvula de tres vias para la inversidn del
cilindro hidrdulico siempre que los dos €mbolos hidrdulicos
toquen simultdnesmente los dos interruptores de fin de oarrera,
15. de modo que la oscileoidn del ocarro teymina en este mismo mo-

mento.

9. Un procedimiento con su disvositivo para diglogar
y cambier la oarrere de oscilacién del 4rbol del (til recti-

ficador.

20. Segin se desoribe y reivindica en la presente memoris
degeriptiva que consta de once hojas foliadas y escritas a
méquina por una sole oara, acompeiiadas d¢ 2  lduinas de
dibujos.

lv‘iadrid, aoo AGO 4°g¢2
Firma Fritz Wendt KG.
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