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P A T E N T E  
D E

I N T R O D U C C I O N

p o r  "UN PROCEDIMIENTO CON SU DISPOSITIVO PARA DISLOCAR Y CAM­

BIAR LA CARRERA DE OSCILACION DEL ARBOL DEL UTIL RECTIFICADOR" 

a fa v o r  de l a  en tid a d  alemana Firma FRITZ WENDT K C ., r e a l -  

dente en STRUMP/POST OSTERATH, F r ita  Wendt S t r .  1 (A lem an ia ).

MEMORIA DESCRIPTIVA

La in v e n c ió n  abarca  un p roced im ien to  y  un d i s p o s i t i v o  para 

d ia lo c a r  y cam biar la  ca rre ra  de o se ila c i+ j$ n  de un ú t i l  r e c t i ­

f i c a d o r  o de la  mesa de s u je c ió n  para la  p ie z a  de la b o r  en 

maquinas de r e c t i f i c a r  de una c o n s tr u c c ió n  cu a lq u ie ra . Además, 

señ a la  una d is p o s ic ió n  p r e fe r id a  de con ex ión  e l é c t r i c a  para 

r e a l i z a r  e l  p roced im ien to  según e s ta  in v e n c ió n  ju n to  con un 

d is p o s i t iv o  a p l ic a b le  con  provecho a t a l  e f e c t o .

A l r e c t i f i c a r  p ie z a s  de la b o r  sobre  máquinas de r e c t i f i c a r  de 

una c o n s tr u c c ió n  cu a lq u ie ra , es generalm ente n e c e s a r io  produ­

c i r ,  durante la  o p e ra c ió n  da r e c t i f i c a r ,  un m ovim iento r e ía -
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tivo de vaiván, es decir un movimiento oscilatorio, entre e l 
¿ t i l  y la  pieza a rectificar. Debido a ta l movimiento oscila­
torio, se aumenta esencialmente loe rendimientos de aplana­
miento, asegurándose al mismo tiempo la abrasión regular del 
¿ t i l ,  lo que es de importancia deoisiva para la rentabilidad 
del procedimiento de rectificado. Ds posible además, gracias 
a un movimiento relativo oscilatorio entre ¿ t i l  y pieza, 
rectificar sobre una máquina tanto las piezas más pequeñas 
como las más grandes, siempre que se pueda ajustar la carrera 
de osoilación y dislocarla dentro de ciertas lím ites. Durante 
las operaciones de rectificado se registra oada día un cambio 
permanente del tamaño de las piezas a rectificar. %s por eso 
que la oarrera de oscilación ha de cambiarse continuamente.
R'n eso e l obrero manéjador de la máquina de rectificar, había 

hasta ahora de ajustar manualmente los topes a duras penaa.
Tal ajuste manual de los topes trae oonsigo e l que la máquina 
no pueda utilizarse durante este tiempo; de ahí resaltan 
considerables perjuicios econámioos.

Se evitarán los perjuicios antedichos aplicando es­
ta invenoián, en que se realiza de una manera simple y en olor­
to modo automátioa, e l ajuste de la oarrera de oscilaoión, es 
decir la  distancia entre los dos topes limitadores para la  inver­
sión del movimiento, asi como la dislocación de la carrera en 

ambos sentidos de movimiento.
DI procedimiento segín esta invención consiste en que 

la oarrera de oscilaoión, por medio de dispositivos eleotrohi- 
dráulioos, es ajustado en cada punto necesario dentro de una 
zona de trabajo deseada, y a un tamaño discrecional dentro 
de los limites obligatorios.

Un dispositivo preferido para realizar el prooedimien-
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to consiste esencialmente en un carro rectificador a guías de 
resbalamiento, que soporta el árbol rectificador, estando 
dispuestos en tal oarro dos interruptores de fin  de carrera, 

atornillados ano contra otro, A la misma altara de los 
interraptores antedichos, se han previsto dos ámbolos hidráu­
licos dispuestos oara a cara y a la distancia de la  oarrero 

de trabajo. La distancia entre los ámbolos antecitados es 
ajustable por medio de dispositivos electrohidráulicos. Para 
producir un movimiento oscilatorio del carro rectificador, se 
ha dispuesto un cilindro hidráulico en este ditimo. #1 
vástago del ánibolo de este cilindro está coneotado firmemente 
con los elementos mecánicos en reposo, llevado afuera 
tilateralmenta de tal manera que e l oilindro y, por consi­
guiente, el carro conectado con ál^ pueden moverse de vaivén 
mediante alimentación de presión alternativa.

Para producir la  presión de trabajo se ha igualmente 
previsto en la  máquina una bomba hidráulica conectada a un re­
cipiente hidráulico. %n este recipiente se han previsto tres 
válvulas de eleotroimán para oontrolar la  presión para los dos 
ámbolos hidráulicos y para e l cilindro hidráulioo nonectado con 
e l carro.

Además, es posible aplicar el dispositivo segán esta 
invención con árbol de á til rectificador en reposo, estando 
dispuesto el cilindro hidráulico en un carro que soporta la 
mesa, carro que igualmente tiene dos interruptores de fin  de 
oarrera, atornillados uno contra otro. Dos ámbolos hidráulicos 
ajustablas están dispuestos cara a cara con los interruptores 
antedichos, a la distanoia de la carrera de trabajo.

Una disposición preferida de conexión eláotrica para 
realizar el procedimiento de esta invención junto con un disco-
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sitivo descrito más arriba oonsiste en que los dos interrup­
tores de fin  de carrera, dispuestos en el carro rectificador 
o en el oarro de la mesa, están conectados con dos contacto­
res auxiliares que efectúan la  inversión de la  válvula de 
tres vías a imán para la alimentación de presián a los c ilin ­
dros hidráulicos, las dos válvulas de imán previstas para la 
inversián de la alimentacián de preaián a los doa ámbolos 
hidráulicos para limitar la  carrera de osOllaoián, están 
ooneotadoa con dos integuptores de botán que ee aooionan 
alternativamente. En los cironitos eláotrioos da las válvulas 
da imán para el movimiento de los ámbolos hidráulicos, se han 

previsto ventajosamente dos contactos de corriente en reposo, 
qu.e con el choque simultáneo de los dos ámbolos hidráulicos 

sobre los dos interruptores de fin de carrera, imposibilitan, 
por fa lta  de corriente, la válvula de tres vías para la in- 
versián del cilindro hidráulico, de manera que la osóilacián 
del oarro se para en este momento.

La invencián trae oonsigo una ventaja esencial que 
oonsiste en que el rectificador, por accionamiento de botones, 
puede no sálo ajustar fá c il, rápida y seguramente la distancia 
entre los topee para la inversión del movimiento, sino tambián 
dislocar, en ambos sentidos de movimiento, le carrera de 
osciladán a ajustar, De tal manera, el rectificador puede 
concentrarse completamente en el movimiento de le cabeza 
rectificadora. Otra ventaja muy eseaoial de las medidas toma­
das de acuerdo con la  invenoián oonsiste en que la pieza a 
rectiíioar puede sujetarse en aquel lugar de la mesa donde 
tal sujeoián pueda efectuarse de la  manera más cámoda y más 
rápida. Pues la  cabeza rectificadora es desplazada en su 
posioián de trabajo dentro de muy poco tiempo accionando dos
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botones. De tal manera, se asegara no sólo ls reducción a na i 
mínimo de los tiempos de preparación, sino también la 
abrasión completamente uniforme de la maela may costosa.
Ademas, es posible hacer variable la  frecuencia de la osci­
lación y ajustarla continuamente de O a 60 carreras por p
minuto.

Finalmente, puede preverse en e l carro rectificador 
una lampara incandescente para la indioaoión exseta de la ca­
rrera de oscilaoión, quedando enfardelada la luz de ta l lámpa- 
ra en una raya luminosa vertical. La carrera de osoilacion 
puede leerse luego, de acuerdo con la posición de tal raya 
luminosa, sobre un vidrio mate dispuesto delante con escala 

graduada-
41 procedimiento de esta invención ea detallado más 

abajo a base de las figuras, por el jemplo de un dispositivo 
de oonstrucoión preferida y de un sistema de oonexión e lóotri- 
ca.

Fig. 1 oonstituye en principio un croquis de los 
elementos mecánicos esenoiales del dispositivo segán la inven- 
oión, así como un plano hidráulico esquemático.

; ; -
La Fig. 2 muestra en principio una vista frontal de 

los esenciales elementos mecánicos segán Fig. 1. ;

Fig. $ presenta esquemáticamente el plano de conexión 
eláctrioa para el sistema hidráulico.

3n la Fig. 1 el carro de cabeza rectificadora 1, que 
soporta el árbol rectificador 2, está dispuesto firmemente so- 't'
bre un oilindro hidráulico 3. Hn el extremo inferior del árbol :
rectificador 2 se encuentra la  muela 4. 31 ámbolo 5 tiene un
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vastago, ouyos dos extremos 6 y 7 salea bilateralmente del 
oilindro hidráulico 3 y están ooneotados firmemente oon los 
elementos mecáníoos en reposo. El carro de la  cabeza r e c t i f i ­
cadora 1 soporta además dos interruptores de fin  de oarrera 
8 y 9, que se encuentran oara a cara oon dos ámbolos hidráu­
licos  10 y 11. Estos dos ámbolos hidráulicos pueden ajustarse 
en cnanto a sndistanoia, de acnerdo oon la  carrera de trabajo 

requerida del carro da la  oabeza rectificadora 1 . Al mismo 
tiempo, pneden dislooarse en ambas direcciones, para faoilitar 

esto, se han previsto dos válvulas de tres vías a imán 

(MV 2 y MV 3), qna permiten alimentar la presián vía las 
tnberías hidráulicas 12 o bien 13, a ana cualquiera de las 
cámaras 14, 15 o bien 16, 17, de manera qae los dos ámbolos 
10 y 11 puedan ocnpar oaalqaier distancia entre e llos . La 
alimentación de presián al cilindro hidráulico 3 se haoe por 
medio de la válvula de tres vías a imán MV 1, vía las tnbe­
rías 18, 19. De tal manera se prodaoen las oscilaciones del 
carro de la cabeza rectificadora.

En la Fig. 2 son aplioables análogamente las mismas 
reí'erenoiaa. Como medida hidráulioa se emplea preferiblemente 

el aoeite.
El mátodo de trabajar de este dispositivo se detalla 

a base de la  disposición de oonexión segán la Fig. 3 jnnto con 

el dispositivo segdn la  Fig. 1 y 2, como signe:
El motor de la bomba hidráulica, no indicado en los 

dibujos, es puesto en marcha por medio de nn oontaotor. Este 
oontaotor soporta el contacto auxiliar S 01. Al oonectar el 
motor antedicho, se cierra un circuito de corriente de maniobra, 

ouya tensión dependa de las válvulas de imán empleadas. Al mis­
mo tiempo el cilindro hidráulico 3 es movido en nn sentido por
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. i 3 § "intermedio de la válvula de imán MV 1. Cuando uno <5 
interruptores de finde carrera 8, 9 toca uno de los émbolos 
hidráulicos 10, 11, e l carro rectificador es desplazado en un 
sentido por medio de la  válvula de tres vías MV 1 vía uno de 
los dos oontactores auxiliares H 01 y H 02. Esta operación es 
repetida, de modo que finalmente, el carro rectificador eje­
cuta un movimiento oscilatorio. La limitación del camino de 
oscilación es asegurado por los topes izquierdo o bien derecho 

de los dos ómbolos 10 y 11.
Estos ómbolos 10 y 11 pueden ajustarse disorecional- 

mente mediante las dos válvulas de imán MV 2, MV 3, con la ayu­

da de los interruptores de botón L,R. Los ómbolos 10, 11 quedan 
bilateralmente bajo presión de aoaite. Para oada ómbolo se 
han previsto dos interruptores de botón, llamados L, R o bien 
L ', R '. En oaso de que, por ejemplo, se apriete sobre el 

botón oon la  inscripción "derecho" para ajustar al ómbolo 
izquierdo, e l aceite fluye en la  cámara izquierda 14, empu­
jando el ómbolo a la dereoha. Al apretar sobre e l botón con 
la inscripción "izquierdo", el aceite fluye en la oámara 
derecha 15, empujando e l ómbolo a la izquierda. El mismo 
procedimiento se aplica análogamente al ómbolo derecho 11.
Se sobreentiende que los dos ómbolos pueden tambión despla­
zarse simultáneamente. Apretando sobre los botones respecti­
vos la distancia entre los dos ómbolos puede hacerse más 
grande con el hotivo de aumentar la carrera de oscilación. 
Además, puede dislocarse una carrera ya ajustada, apretando, 
por ejemplo, simultáneamente sobre el botón izquierdo del 
ómbolo izquierdo y sobre e l botón izquierdo del ómbolo derecho.

El dispositivo de esta invención permite además el 
ajuste de las carreras de trabajo más pequeñas, comprendidas

= 7 =

30.
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entre 1 y 4 mm, estando limitada la carrera de trabajo sola­
mente por la inercia del fin jo  de aceite.

Como la  velooidad de salida de los dos émbolos 10 
y 11 puede ser más grande que la velocidad de oscilación del 
oarro, las siguientes medidas de seguridad pueden ser tomadas;

Luego oomo un ámbolo acciona el interruptor corres­
pondiente de fin  de carrera, se conecta, vía un contacto en 
reposo, la  válvula de imán correspondiente, de manera que loa 
ámbolos no chocan brutalmente oon los interruptores, án el 
oaso de que los dos ámbolos 10 y 11 toquen simultáneamente 
los interruptores de fin  de carrera 8 y 9, la  válvula de tres 
vías MV 1 ea desconectada por intermedio de los  contactos en 
reposo H 01' y H 02' (Fig. 3), de modo que la oscilación 
termina. Daspuás de un ajuste retrógrado del ómbolo el mo­
vimiento oscilatorio se reamina automáticamente.



NOT A 2

Descrito e l objeto del presente invento, se deolaran 

domo no divulgadas ni praotioadaa en España, las siguientes 

re iv ind i  o aoione s :

1 . Un procedimiento con su dispositivo para dislocar

5, y cambiar la carrera de osoilación del árbol del ¿ t i l  recti­
ficador o de la mesa de sujeción de la pieza de labor en una 
máquina de rectificar de una oonstruocidn cualquiera, carac­

terizado porque la carrera de oscilación dentro de una zona
de trabajo deseada es ajustada mediante medidas eleotrohidráu- 

10. lioas en cada punto requerido y a un tamaño cualquiera.

2. Un procedimiento aegdn la reivindicación 1, cuyo 
dispositivo se caracteriza por comprender un carro re ctifica ­
dor que se mueve sobre guías y que soporta el árbol r e c t i f i ­
cador, carro en que están dispuestos dos interruptores de fin

15. de carrera, atornillados uno contra otro, y por dos ómboloa
hidráulicos dispuestos oara a cara y a la distancia de la ca­
rrera de trabajo, ámbolos cuya distancia uno de otro es ajus- 

table por medio de dispositivos eleotrohidráulioos.

3. Un procedimiento segtin la reivindicación 2,
yen

20. caracterizado porque^el dispositivo un cilindro hidráulico
está dispuesto en e l carro rectificador, cilindro cuyo vástago 
del ámbolo está oonectado firmemente con el cárter mecánico
en reposo y sale bilateralmente del cilindro, de tal manera 
que se asegura, mediante alimentación alternativa de la pre-
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sián, un movimiento de vaivén del cilindro y, por consiguiente, 

del oarro rectificador oonectado con ¿1 .

4. Un procedimiento según las reivindicaciones 2 y 5, 
caracterizado porque el dispositivo comprende un recipiente

5* hidráulico dispuesto en la máquina, una bomba hidráulica y
tres válvulas de electroimán para controlar la presián para 
los dos ámbolos hidráulicos y para el cilindro hidráulico conec­

tado con el carro rectificador.

5. Un procedimiento segán las reivindicaciones 2 a 4,
10. caracterizado porque én el dispositivo, el cilindro hidráuli­

co, oon árbol de ¿ t i l  rectificador en reposo, está dispuesto en 
un cairo que soporta la  mesa de sujeoián de la pieza, carro que 

tiene dos interruptores de fin  de carrera, atornillados uno 
contra otío, con dos ámbolos hidráulicos ajustables que se

15. enouentran opuestos a talos interruptores a la  distancia de
la  oarrera de trabajo.

6. Un procedimiento segán las reivindicaciones & a 5, 
caracterizado porque en el dispositivo se ha previsto una 
lámpara incandescente en el carro rectificador o en e l carro

2C. ge la mesa de sujecián, con el objeto de indicar la  carrera
da oscilaoián, lámpara cuya luz queda enfardelada en una raya 
luminosa vertical que permite leer la carrera de oeoilaciáa so­
bre un vidrio mate dispuesto delante y dotado de una escala 
graduada.

25. 7. Un procedimiento según las reivindicaciones 1 a 5,
caracterizado porque se ha previsto una disposicián de oonexián 

eláotrica en la  que los dos interruptores de fin de oarrera, 
dispuestos en e l carro rectificador, están conectados! oon dos
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contaotores auxiliares que efectúan la inversión de la válvula 
de tres vías para la alimentación de presión al cilindro 
hidráulico, y en las que las dos válvulas de imán para la 
inversión de la alimentación de presión a los dos ámbolos 
hidráallooa están ooneotadas oon dos interruptores alterna­

tivos de botón para limitar el camino de oscilación.

8. Un procedimiento, segín la reivindicación 6, 
caracterizado porque la disposición de conexión eláctrica 
comprende dos oontaotos de corriente en raposo que se han 
prevista en los cirouitos de las válvulas de imán para ase­
gurar el movimiento de los ámbolos hidráulicos, contactos que 
desconectan la válvula de tres vías para la  inversión del 
oilindro hidráulico siempre que los dos ámbolos hidráulicos 
toquen simultáneamente los d os interruptores de fin  de oarrera, 
de modo que la oscilación del carro termina en este mismo mo­
mento .

9. Un procedimiento con su dispositivo para dislocar 
y cambiar la oarrera de oscilación del árbol del í t i l  recti­

ficador.

20. Segán se deacribe y reivindica en la presente memoria
descriptiva que consta de once hojas foliadas y escritas a 
máquina por una sola oara, acompañadas de 8 láminas de 

dibujos.
Madrid, a^Q ^
Firma Fritz Wendt KG.
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