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L Ia presente invencion consiste en medios mec&nicos pars la —
recoleocion de aceituna y en el procedimiento de aplicacién de los mis-
mos al Tamaje del arbol a fin de realizar con buen rendimiento‘la reco-
leocidn del fruto sin que se produzoa contacto del mismo con el suelo,
cuyo oontacto es generalmente perjudicial por restar al fruto oualida-
des convenientes a la fabricacién de un buen aceites

Tos medios meoanicos estan constitufidos por un conjunto de
disoos motores, su mango de gufa, el motor y un sistema guxiliar de sus
pensi5n de los disoos motores, cuyo sistema se destina a facilitar el
trabajo ¥y que puede dejarse de aplicar eventualmente.

Yos referidos medios responden a los dibujos de las figuras
1 & 3y sirviendo la orientacion de tales dibujos para las referencias

de posioién mencionadas en el {texto de la presente descripciéno

Bl conjunto de los discos mecénioos, que es la parte esen~—

liza la recogida de la aceituna, estéa constituido, como puede verse en
la figura 1, por un determinado nimero de discosy ouyo nﬁmefo depende
de las dimensiones de la méquina, habidndose representado ocho discos,
a titulo de e jemplo.

Como muestra la proyeccion vertical (a) de la figura 1, los
discos tienen olerto espesor y estan geparados y colocados paralelamen-
te, colateralmente. Los discos, vistos segun una direccidn normal a sus
oaras, tienen la forma de la proyeccion vertical (b) de la figura 1 &
similar, en la que se indicae el eje mayor de los discos formando 459
oon la lfnea horizontal HH, por ser ésa su posicion normal de trabejos
Los discos son huecos y constituyen unas especies de oamjas
cuyas dos caras estan regularmente perforadas con orificlos oiroulares
de dimensiones convenientes pare la introduccion de la aceituna. los
discos extremos o sea los disoos 1 y 8 de la proyeccion vertical (a)

de la figura 1, tienen idénticamente perforadas sus caras internas,

oigl del invento y que por contacto adeouado oon las ramas del arbol rq# fﬂ-ﬁ-
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Lsiendo continuas sus caras externas. -

Tas referidae caras de cade disoo estan oonstituidas por
ohapa y para formar el disco van montadas sobre un aro solidario del
contorno de las mismas, lo que bonfiere a cada disco cierto espesor (e)
como 8¢ ve en la proyeocién vertical (a) de la figuré 1o

En la misma proyeccidn se ve que los discos momtados com
laterslmente y sn la posiciSn de reposo mantienen entre sus caras una
separacién (£). Sin embargo, las separaciones entre las caras internas
de los discos extremos y las caras de los respectivos discos colatera-
les tienen un valor (d) inferior & (f), hallandose sstos dos valores
relacionados con los movimientos de trgbajo de los discos, que mas
adelente se describen.

Cade disco esté provisto de un eje (1) representado en la
proyecoion vertical (b) de la figura 1, que se dispone en ?1 mismo pla
no del disoco y mediante el ocual se transmiten a Sste los movimiehtbs

efectuados por el Organc mecanico de transmision entre el motor y los

Como queda dicho, los discos se hallan dispuestos oolate~
relmente y en su pgsicién normal de trabajo queda el eje mayor de ios‘
mismos formando 452 con la horizontal HH, oomo jgualmente se muestra en
la figura 2.

Ista figure muestra el conjunto de log discos motores de
recogida en ocontacto con el ramaje 2 del érbol, visto segun una-direg
cion normal & 1a oara de los discos y con un corte por el plano a%ial
de un disco intermedio, representandose éste parcialmente cortado; Com¢p
8¢ ve en la figura 2, las ramas del arbol tienen acceso a los espaoios
entre los discos por el lado del frente de ataque.

En ei lado opuesto al del frente de ataque, o ses por el
lado de. los ejes 1 de los discos, hay una dapa de cierre 3 que sbaroal:

todos los discos y mse extiende desde la parte superior de los disoos
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hasta su parte inferior., Hsta chapa de cierre 3 esta provista de venta-—

nas de;paso de los ejes 1, de forma que permitan los movimientos de b8
tose

Durante el trabajo de recolecoion, las ramas introducidas en
los espacios situados entre los discos y en virtud de los movimientos
de éstos, accionados por el motor, liberan la aceituna dentro de los
discos, pasando & su interior por los orificios de sus oaras o al espa~
oio entre los discos. la aceituns recogida pasa al colector general 4
montado en la parte inferior de la ochepa de cierre 3 por medio de los
orificios de paso 5 existentes en el borde inferior de los discos o por
los orificios de paso existentes en el fondo de la misma chapa de cie=

rre 3 y abiertos en los espacios entre los discos. Desde el ooleobor

general 4 la aceituna es recogide en un saco por esourrimiento por el

tubo flexible 6.

En la figura 3 se muestra un conjunto del sistems que ocons-
tituye el instrumental de aplioaoién del invento descrito, en el que se
destacan los discos de recogida 7, los cuales estan montados en la par-
te superior de un mengo de gu{a 8 sostenido por él manipulador, el mo-
tor 9 y el sistema articulado 10 destinado a auxiliar el transporte y

el +trabajo de los discos de recogida Te

El movimiento del motor se comunica al organo de transmi-
s1én que actia sobre los discos de recogida 7 por medio de un oabo fle-
xible suficientemente extenso para permitir el trabajo en torno del

81bol e

Bl sistema artioulado 10 auxiliar, del que puede presoindir-—

se si si desea, estéd montado sobre una base que puede ser mévil y oo-

min al motor, y estd oonstituldo por una vara elevada destineda a orean
altura, que tiene una artioulacién en su extremo inferior pars permi-

tirle rotaciones en torno & un eje vertical y a un eje horizontale

En la parte superior de esta vara osté articulads la vara-
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l.lanza, destinada & crear alejamiento. En el extremo de la suspensiGn -
de la vera-lanza hey una punta libremente extensible, de la que se ha~-
1llan suspendidos los discos de reocogida 7, cuyo peso es equilibrado pon
un contrapeso que se desplaza & 10 largo de la vara elevada, facili-
téndose asi el ajuste de la posioidn de trabajo de los discos junto a
la ocops del arbols.

Ya altura de la punta de suspensién de la vare-lanza s ocon-
trolada por un pequefio molinete montado en la base del sistems artiou-
lado 10, ocuyo cabo de traocion actia en el extremo de la vera-lanse
proximo a la artioulacion oon la vara elevada. El oconjunto de los dis—
cos de recogida 7 esta ligado al cabo de suspension del sistems arti-
oulado por medio de una barra curva 12 gue le permite una completa li~
bertad de movimiento. |

En la misma figura 3 se represents también al manipulgdor
procedigndo a la recogida por medio del sisteme de la presente inven—
0idn, controlando el movimiento de los discos de recogida 7 por medio
del msngo de gufa 8,

De la parte inferior de los discos y del colector general
sale el tubo flexible 13 que conduce la aceituna recogida & un saco
que, tal oomo se muesira en la figura 3, puede ser transportado en la
espalda del manipulador.

Ademds del movimiento que el manipulador transmite a los digﬂ
oos de recogida por medio del mango de gu{a, los discos estén dotados
de movimientos motores, cuya velocidad la controla el manipulador
accionando sobre el motor, de acuerdo con el ritmo personal de trabajo,

con el tipo de ramaje o oon cuslesquiera otrasexigenoias de la recogidab

. Como se muestra en la figura 1, estando los Aiscos en repo=-
80, los espacios situados entre los discos intermedios tienen un cier-
to valor (f) que es superior al valor (d) de los espacios extrémoso Bl

motor transmite a los discos dos direcoiones de movimientos, de manera




| que cada disco se desplaza segﬁn una direccion normal & su plano y se~-
gun une direccion verticals -
Segun la direccidn horizontal, se desplazan todos los dis— |
cos, con la excepcidén de los extremos, realizando movimientos iguales
5 de vaivén a isquierda y derecha de su posioion medie, pero con direccid

nes que alternan entre disco y disco.

Por consiguiente, mientras los discos pares se desplazan
en un sentido, los impares lo hacen en el sentido contrario. De esta
forma se producen movimientos de aproximacion y ale jamiento entre las
10 caras de los discos, con desplazamientos inferiores & los valores de
las separaciones (f) y (d), por lo que los discos no llegan a tocarse
¥ realizan, &l aproximarse, una compresion incompleta'de las ramas del
arbol introducidas en sus intervalose

Bl movimiento vertical de los discos se realiza preoisa-—

15 mente al final de los desplazamientos hwrizontales, ocuyo movimiento es
més rapido, asemejéndose & un movimiento de salto, realizsdo simulte- :;*7
neamente por todos los disocoss

Mientras los discos de recogida realizan estos movimientos

motores, controlados por un gistema meoénico de transmisidn adecuado,
20 el manipuledor debe desplazer el oonjunto de los discos reocorriendo
las ramas del drbol de abajo & arriba, introduciéndolas en los espa—
cios situados entre los discos, con un ritmo que debe estar de acuerdo ié;:
con la velocidad de los movimientos motores de aquéllos.

Una vez que las remas estan introducidas en los referidos
25 espaocios, quedan sujetas & los movimientos de compresién inoompleta.y
de salto, soltando la aceituna por la introduccidén del fruto en los
orificios de las caras de los discos, por el roce producido entre las

mismas remas y también por el roce de éstas con las caras perforadas

de los discos, pasando después la aceituna por el sistemas descrito al

30 gaco de recogidae
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- Como durante la Tecogids los discos pueden entrar en bonta
to con las ramas que ofrezcen una superior resistencia a la prevista
para el trabajo del sistema, lo oual puede impedir el movimiento de los
discos, é8tos no estén rigidamente ligados & los ejes de transmision
del movimiento, estando dotados de acoplamientos por medio de musllas
que permiten su desarticulacidn automatica cuando se produce esa exce=- |
sive resistencia. Estos muelles, por recuper@oién de su formay provo-
can sutomaticamente el acoplamiento de los discos, que continuaréﬁ‘“
actuando de acuerdo oon sus movimientbé normeles, una vez desaparecida

1a excesiva resistenciae

Durante el trabajo, es misidn del menipulador oolocar el
conjunto de los discos en la mejor posicidn de recogida, orientando
convenientemente su incidencia sobre la copa del érboi, para lo oual
debe girar o inclinar mis o menos el mango de guls, & fin de introdu-
cir laa ramas entre los espacios de los discos en cantidad conveniente

y on la mejor posicione.

REIVINDICACIONES

1, Sistema de discos meécanicos para recogida de aceituna
del arbol , sin contaoto del fruto con el suelo, estando cads disco
formado por dos oaras planas con orificios circulares regularmente dis-
tribuidos, y hallandose ligados por un aro en su ocontorno, que estg-
blece una separacién tal entre las dos oarvas del disoo que entre ellas
puede oircular el fruto introducido por los orificios de las caras
durante el trabajo de recogida.l

2. Sistema de discos mecaniocos para recogida de aceituna
del arbol, en el que el numero de disoos puede variaxr y depende de las
dimensiones que se quieran dar a la méquina, hallandose dispuestos pa—~
ralela y colateralmente y estando espaciados de forme adecusda para la
introduccion de las ramas del arbol eﬁtre log dibscos y la realizacidn

de los movimientos motores de éstose
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ocitade, y en el que los movimientos en la direceion vertical son rea-

‘d mantener las ramas en los espacios situados entre los discos y a re-

3. Sistema de discos mecanicos pars rvecogida de aceituna -
del érbol, en el que los disoos mecanicos estan dotados de movimientos'
controlados por un sistema de transmision adecuado movido por un motor,
realizéndose dichos movimientos segun una direccidn normal a las caras
de los discos y g6gin una direccion verticale

4 Sistema de discos mecanicos para recogida de aceituna
del arbol segin la reivindicacion 3, endl que los movimientos de los
discos Segun una direccidn normal a sus caras se realizan por agueéllos
en sentidos que alternan entre un disco y otro, oon excepoion de los

dieocos extremos, que no realizan ningin movimiento segun la direccidn

lizedos por todos los discos precisamente al final de los desplaza-—
mientos en la direccién normel a las caras, siendo mas répido v ofre;
ciendo memejanze con movimientos de sajlto.

5¢ Bistems de disocos mecanicos para recogida de aceituna
del arbol segin la reivindicacion 2, en el que el borde de los discos
opuestos sl borde de ataque de las ramas del arbol est& ocubierto por
una ohaﬁa de cierre que abarca todos los discos y que ee extiende des

de la parte superior de 5quéllos hasta su parte inferior y se destina

oibir la aoceituna liberada en dichos espaciog,

6. Sistema dé discos meocénicos para recogida de aceituna del
ﬁrbél éegﬁn la reivindicacidn 5y en el que en la parte inferior de la
chaps de cierre se halla instalado ﬁn colecfor general que recoge toda
la aceituna recolectads por la mﬁquina y que tiene una salida proviste
de un tubo flexible que oconduoe la aceituna & un'?eceptéculo exterior

por la acoidn de la gravedad.

7. Sistems de discos mecénicos para la recogida de aceituna
del arbol, en el que el conjunto de los discos mecanicos esta montado

en la parte supsrior de un mango de guia sostenido manualmente por un
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umanipulador, hallandose dotado el siszgdaaajébo auxiliax arti-;,

culado, de suspension de los discos, que eventualmente puede ser exclui
do, y que estd esencialmente constituido por una vara elevada en la
parte superior de la cusl se articula una vara-lanzs con una punta ex- -
tensibleo

8, Por ultimo se reivindiocs como objeto sobre el que ha de
recaer la Presente Yatente de Introduceidn que se solicita pars Bepails,
iwor "SISTEMA DE ZDISE}OS MECANICOS PARA RECOGIDA DE ACEITUNA DEL ARBOL".

Todo tal y conforme queda descrito y reivindicaedo en la pre=-
sente Memoria Descriptiva, que consta de nueve hojas escritas a ma',quina

por una sola cara y dibujos que se acompaiian

Madrid, 9 de Azosto de 1962
ALFONSO UNGRIA
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Madrid, 8 de Agesto de 1962,
ALFONSO UNGRIA
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