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RESUMEN DESCRIPTIVO
Una grapa de ligadura está provista de unos pri 

mero y segundo brazos unidos en sus extremidades próximas 
por una bisagra elástica para definir la extremidad poste­
rior de la grapa y que están separados en aus extremidades 
alejadas en la parte delantera de la grapa, teniendo los bra 
zos un dispositivo de fijación en sus extremidades alejadas 
para mantener la grapa cerrada en posición de acoplamiento 
fijo alrededor de un tejido cuando se aprietan conjuntamente 
los brazos. La grapa tiene una base que Be extiende a lo lar 
go de una parte del primer brazo y la base se termih^ja una 
corta distancia de la extremidad alejada de la cara'fjrontal. 
Unas pestañas están formadas en una parte de la base y se ex
tienden hacia atrás a partir de la cara delantera y sp termi. . .  - —

nan a una corta distancia de la extremidad próxima*dAl pri­
mer brazo. Las pestañas se extienden lateralmente hacia el 
exterior más allá de los costados del primer brazo*.L& parte
de la base que se extiende hacia atrás a partir de'.láe pesta

*  -  *  *  * * *

ñas hasta la extremidad próxima del primer brazo de*-la grapa 
tiene una anchura no superior a la anchura del primar brazo.

DESCRIPCION 1ENERAL DE LA INVENCION **' *
Ambito Técnico

La presente invención se refiere a grapas hemos 
táticas o de ligadura adaptadas para ser aplicadas con ins­
trumentos quirúrgicos a tejidos, vasos sanguíneos, etc.
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Antecedentes de la Invención
Unas grapas han sido inventadas para apretar o 

estrangular diversos órganos, vasos y otros tejidos. Unas 
grapas han sido desarrolladas específicamente para ser uti­
lizadas con &  fin de estrangular vasos sanguíneos en el 
cuerpo humano. Estas grapas son conocidas bajo el nombre de 
grapas hemostáticas o de ligadura. Las grapas pueden fabri­
carse con materiales polimáricos absorbibles o no absorbi- 
blee, así como con metal.

Una grapa de ligadura tiene típicamente la for 
ma de una C, de una U o de una V con dos brazos se&ar*ados o 
divergentes que están conectados conjuntamente en un. extre­
mo de tal manera que la grapa puede ser apretada para que 
los brazos de la grapa se fijen alrededor del tejido o del 
vaso sanguíneo con el fin de comprimir de manera hermética 
el tejido o el vaso sanguíneo. Esto impide que una cantidad 
sustancial del fluido pueda pasar a través del tejido-, o del
vaso sanguíneo desde un lado de la grapa cerrada has&e el* . . *otro lado de la grapa cerrada. ....

Típicamente la grapa se hace con un mátAirial 
y/o tiene una configuración que permite que la grapa/.des­
pués de que ha sido cerrada a la fuerza, conserve su orien­
tación cerrada sin intervención externa. Por ejemplo, si la 
grapa está hecha con un material metálico, la grapa puede 
ser deformada a la posición cerrada. Si la grapa está hecha



de material.termoplástico, los brazos pueden eatar conecta­
dos por una parte de bisagra elástica y loe extremos aleja­
dos de los brazos pueden estar dotados de un dispositivo de 
fijación para mantener conjuntamente los brazos en posición 
de cierre cuando se aprietan los brazos de la grapa conjun­
tamente alrededor del tejido o del vaao sanguíneo.

Se describen diversas grapas de ligadura de tî  
po nuevo en las solicitudes de patente de loe U.S. copendien 
tes, a nombre del titular de la presenteinvenciÓn: ndmero 
de serie 208.368 d& 19 de noviembre de 1980; ndmero de se­
rie 276.131 del 22 de junio de 1981; ndmero de sería 277.582 
del 25 de junio de 1981; ndmero de serie 277.454. del,26 de 
junio de 1981; ndmero de serie 282.461 del 13 de julio de 
1981 y ndmero de serie 296.672 del 27 de agosto de 1981.

Se ha propuesto algunos tipos de grapas*qltirdr 
gicas en las cuales uno de los brazos de la grapa está adaî  
tado especialmente para que pueda acoplarse con él.up/.ins- 
trumento aplicador y para que pueda soportar la grapa*.en et3* * Ate instrumento. Véanse por ejemplo las patentes de ljqq U.S., 
ndmeroB 3.78O.4I6 y 3.882.854 que describen cada una una gra 
pa asimétrica que tiene dos brazos de forma diferenté^*, es­
tando uno de los brazos adaptado para situarse en un soporte 
o en una mordaza inferior de un instrumento aplicador.

Sería conveniente disponer de una grapa de liga 
dura que pueda aplicarse fácilmente por medio de un instru-



atento en un tejido, tal como un vaso eanguíneto, etc. Además* 
sería conveniente que esta grapa tenga una configuración que 
permita introducir una pluralidad de estas grapas en el ins- 
trumento de aplicación de las grapas, quedando estas últimas í 
contenidas en este instrumento.

Por otra parte, sería benúfico que la grapa pue 
da ser dotada de una configuración que permita que la grapa 
se acomode fácilmente en el instrumento y se desplace hacia 
adelante en el interior del miento hasta las mordazas de aplji 
cación de grapa del instrumento por medio de un mecanismo rê  
lativamente sencillo y exento de averías. :

Igualmente, sería ventajoso que esta grapa ten­
ga una configuración que permita que quede retenida -en el in 
terior del instrumento de aplicación de grapa y que sea guia 
da por el instrumento de aplicación de grapa hasta .l'aefmorda 
zas del instrumento.

En el pasado se ha desarrollado o se h9 .propues 
to una variedad de instrumentos para aplicar ciertos *túpoB 
de grapas quirúrgicas. Un cierto número de estos instj^umentos 
se describen y se divulgan en la solicitud de patentb*'copen- 
diente número de serie 208.368, presentada el 19 de'iMviembre 
de 1980. De manera típica, estos instrumentos incluyen un al 
macón o cartucho que puede o no ser desechable despuós del 
uso y que contiene una pluralidad de grapas. Las grapas se 
suministran a partir del cartucho a las mordazas del instru-
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mentó, una cada vez, para su aplicación al tejido o al vaso 
sanguíneo.

En la patente de los U.S., número 3.006.344 se'' 
describe un instrumento para aplicar una .grapa de ligadura 

5 a un vaso sanguíneo. La grapa está hecha de metal plano o
material parecido y tiene un par de brazos que se extienden 
hacia el exterior en forma de V. Las grapas están dispues­
tas en dos surcos paralelos en el interior de un almacén.
Un elemento deslizante está dispuesto en cada surco y está 

10 empujado por un muelle convencional apropiado para despla­
zar las grapas a lo largo del almacén hacia las mordazas.
Las grapas están dispuestas en cada hilera con la extremi- 
dad alejada de uno de los brazos de una grapa en contacto 
con la porción de bisagra de conexión posterior de la si- 

15 guíente grapa adyacente. * *..*
En la patente de los U.S., número 3.753.438 se 

describe un aplicador para aplicar grapas a hilo de..sutura
durante el suturado de heridas de la piel. Las grapa&-pstán

\.soportadas en un cartucho contenido en el instrumento.,Una 
20 grapa es empujada hacia adelante a partir del cartudhb*has­

ta una posición situada entre las mordazas del instrumento 
por medio de un elemento deslizante que está accionado por 
un mango. Cuando la grapa ha sido dispuesta en el interior 
de las mordazas, se aprietan conjuntamente los mangos del 

25 instrumento para apretar los brazos de le grapa el uno ha-

"-f *
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cia el otro.
Resumen de la Invención

Se proporciona una nueva grapa de ligadura partd  ̂
cularmente bien adaptada para ser utilizada con un instrumen 
to médico deL tipo de tijera con el fin de aplicar de manera 
repetida una pluralidad de grapas de ligadura sucesivamente 
alrededor de un tejido.

Un modo de realización preferido de la grapa de 
la presente invención está hecha con material termoplástico. 
Típicamente, la grapa tiene dos brazoB conectados conjunta­
mente en una extremidad de la grapa y que están adá^tMos pa 
ra tomar una configuración inicial abierta en la otr& extre­
midad.

La grapa incluye unos primero y segundo brazos
unidos en sus extremidades próximas por una bisagra'elástica
que define la extremidad posterior de la grapa y que están
separados en Bus extremidades alejada^ en la parte delantera
de la grapa, teniendo los brazos un dispositivo de.fi.jación* *

, *en sus extremidades alejadas para mantener la grapa^ .cerrada 
en posición de acoplamiento fijo alrededor de un te*j*ido cuan 
do se aprietan conjuntamente los brazos.

En un modo de realización preferido, la grapa 
tiene una base que se extiende a lo largo de una parte de 
dicho primer brazo. La base se termina a una corta distan­
cia de Ta extremidad alejada del primer brazo con una cara



frontal, con lo cual se forma una cavidad abierta adyacente a 
la caira frontal de la base debajo del primer brazo* Con un til 
po de instrumento aplicador, esto permite situar un mecanismo 
de escape del instrumento centra la cara.

Unas pestañas están formadas en una parte de la 
base. Las pestañas se extienden hacia atrás a partir de la 
cara frontal y se terminan a una corta distancia de la extre 
mi dad próxima del primer brazo. Las pestañas se extienden la 
teraímente hacia el exterior más allá de los lados del pri­
mer brazo. Con un tipo de instrumento aplicador, las pesta­
ñas sirven como medio de guía que se acopla con unas porcio* * * **nes de instrumento.

La parte de la base que se extiende h&blá atrás
a partir de las pestañas, hasta la extremidad próxima del* +primer brazo de la grapa, tiene una anchura no superior a la 
anchura del primer brazo. Con un tipo de instrumento aplica­
dor, esta estructura de base facilita la eyección de la gra­
pa cerrada y sujeta, fuera del instrumento, cuando.el escape 
retrocede. "

El primer brazo de la grapa puede, en variante, 
ser descrito como incluyendo, 1) una sección posterior que 
se extiende a partir de la bisagra, 2) una sección delantera 
que se extiende a partir de la extremidad alejada del primer 
brazo y 3) una sección central que conecta las secciones de­
lantera y posterior. Por tanto, la base puede ser considera-
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áa como extendiéndose a lo largo de las secciones posterior 
y central del primer vaso y termiándose en una cara frontal 
debajo de la unión de las secciones central y frontal del 
primer brazo, de tal manera que la sección frontal del pri­
mer brazo se extiende hacia adelante más alié de la cara 
frontal de la base para definir una cavidad abierta adyacen 
te a la cara frontal de la base debajo de la sección fron­
tal del primer brazo. La parte de la base situada a lo lar­
go de la sección posterior del primer brazo tiene una anchu 
ra no superior a la anchura del primer brazo. Las pestañas
áe la base se extienden lateralmente hacia el extenior másí .
allá de los costados del primer brazo a lo largo de.la sec­
ción central del primer brazo áe la grapa.

Numerosas otras ventajen; y características de 
la presente invención podrán entenderse fáciImente* ljeyendo 
la siguiente descripción detallada de la invención y de un 
modo de realización de la misma, las reivindicaciones, y exa 
minando los dibujos adjuntos. . ..
Breve Descripción de loe Dibujos

En los dibujos adjuntos que forman parte*de la 
memoria, y en los cualeB se han utilizado los mismós-'Tidmeros 
de referencia para designar elementos idénticos en todas las 
figuras,

la figura 1, situada en la hoja de dibujos don­
de están las figuras 13A y 13B, es una vista en perspectiva
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muy ampliada de una grapa de ligadura abierta de acuerdo con 
la presente invención;

la figura 2A es una vista lateral del modo de 
realización preferido del instrumento módico que puede uti­
lizarse para aplicar de manera repetida una pluralidad de 
grapas de ligadura del tipo ilustrado en la figura 1 ;

la figura 2B es una vista en sección transver­
sal tomada de manera general a lo largo de los planos 2B-2B 
de la figura 2A y que representa abiertas las mordazas del 
instrumento;

la figura 2C es una vista en sección transver­
sal, parcial, muy ampliada, similar a la figura 2B,.pero que 
representa el instrumento sujetando una grapa cerráda;

la figura 3 es una vista en sección transversal 
muy ampliada, tomada generalmente a lo largo de lo^'píanos
3- 3 de la figura 2B;

la figura 4 es una vista en sección transver­
sal, muy ampliada, tomada generalmente a lo largo des plano
4- 4 de la figura 2B; * * . *

la figura 5 es una vista en sección transver­
sal, muy ampliada, tomada generalmente a lo largo Aplano
5- 5 de la figura 2B?

la figura 6 es una vista en sección transver­
sal, parcial, muy ampliada, tomada generalmente a lo largo 
del plano 6-6 de la figura 2B;
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las figuras 7-12 son vistas en sección transver 
sal, parciales, muy ampliadas, de la región frontal de las 
mordazas del instrumento que representa la secuencia de fun­
cionamiento del mismo;

5 le figura 13A es una vista de despiece én pers­
pectiva del instrumento; y

la figura 13B es una vista en perspectiva par­
cial, muy ampliada, de une de las dos piezas mutuamente adajg¡ 
tedas que constituyen la mordaza inferior en la región indi- 

10 cada por el círculo trazado con línea discontinua marcado
13B en la figura 13A. r *:
Descripción del Modo de Realización Preferido *

Aunque la invención puede ser realizada de nume
rosas formas diferentes, se representa en los dibujos y se

^  * * *15 describirá aquí detalladamente un modo de realización* prefe­
rido de la invención.

Sin embargo, se entenderá que la presgHfe des­
cripción debe ser considerada solamente como ejemplo *pe los 
principios de la invención y no está destinada a ltmjtar es- 

20 ta dltima al modo de realización ilustrado.
La forma y los tamaños precisos de las-partes 

estructurales de la nueva grapa y del instrumento aplicador 
de la grapa que se describe aquí no son esenciales para la 
invención, salvo indicación en contra. Salvo indicación con- 

25 traria, las formas y los tamaños particulares se indican pa-



5

10

15

20

25

- 12

ra ilustrar más claramente loa principios de la invención,.
Un modo de realización.preferido de la grapa ds 

ligadura 10 de la. presente., inirenĉ ón,.. 
rs 1. La grapa 10 tiene un primer brazo .1.1 /.y û,. 
so 12. Loe brazos 11 y 12 están unidos en sus extremid^ejS ;/ 
próximas en la parte posterior de la grapa pOr una bisagra 
elástica, un dispositivo de bisagra o una sección de bisar 
gra 13 que permite hacer pivotar los brazos 11 y 12 el uñó 
hacia el otro hasta una posición cerrada. Hasta que la grapa 
10 haya sido cerrada de la manera descrita en lo que sigue, 
la bisagra 13 ti^ue una elasticidad suficiente para,mantener 
los brezos 11 y 12 en la posición angular abierta que se 
ilustra en la figura 1. ... *

El primer brazo 11 se termina en su extremidad 
alejada por un elemento en forma de gancho 14 que tLen^ una 
cara interna 15 orientada hacia abajo sustancialmente parale 
la a una cara interna 16 orientada hacia arriba del primer 
brazo 11 y que forma un ángulo agudo con una cara de gxtremi 
dad 17. *.**

El segundo brazo 12 se termina en su á%pn6midad 
alejada por una cara de extremidad 19 que forma un %jpgulo ob 
tuso con una cara interna 18 del brazo 12. La cara de extre­
midad 19 del segundo brazo 12 forma un ángulo con relación a 
una cara perpendicular 25 que fonsa un ángulo sustancialmen­
te recto con una cara superior 20. La longitud y la anchura
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de la cara 16 del primer brazo 11 y de la cara 18 del según 
do brazo 12 aon sustancialmente ig alea. La cara 16 del ele 
mentó de gancho 14 está separada de la cara 16 del brazo 11 
por una distancia que corresponde al espesor del brazo 12 

5 entre el plano de la cara interna 18 y el plano de la supér
ficie superior 20,

Cuando se hacen pivotar los brazos 11 y 12 al­
rededor de la bisagra 13 para situar en oposición las caras 
18 y 16, el elemento de gancho 14 es desviado por la cara 

10 de extremidad 19 del segundo brazo 12 hasta que la extremi­
dad alejada del segundo brazo 12 se engatille debajo del 
elemento de gancho 14 quedando así sujeta en su sitln. Este 
cierre de la grapa 10 se ilustra en la figura 9 en la cual 
la grapa 10 se representa sujeta o bloqueada en posición de 

15 cierre alrededor de un vaso sanguíneo 200. "
La cara de extremidad 17 del elemento de gancho 

14 y la cara de extremidad 19 del segundo brazo 12. .forman un 
ángulo como Be ilustra el paso del segundo brazo 12 -m̂ s alió 
del elemento de gancho 14 durante el cierre de la grapa 10. 

20 Cuando la grapa 10 está cerrada Bobre'uii* vaso
sanguíneo 200, como se ilustra en la figura 9, las'Superfi­
cies 16 y 18 se acoplan y comprimen el vaso 200 para cerrar 
su conducto central. Las superficies 16 y 18 pueden ser li­
sas como se ilustra en la figura 1, o pueden estar dotadas 

25 de medios o de estrías para aumentar su capacidad de Buje-
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ción de los vasos.
El primer brazo 11 puede también tener un espe­

sor reducido en la unión del elemento de gancho 14 y de la 
superficie 16, según se ilustra en la figura 1, para áumen-r 

5 tar la flexibilidad del elemento de gancho 14 y aumentar el
espacio entre el elemento de gancho 14 y el brazo 11, lo que 
compensa cualquier desvío hacia el interior del elemento de 
gancho 14 que, durante el cierre de la grapa, podría reducir 
el espacio que queda libre entre la superficie 15 del elemen 

10 to de gancho y la superficie 16 del primer brazo e interfe­
rir de otra manera con la sujeción de la grapa 10.. ,

La grapa 10 puede también incluir una protube­
rancia externa cilindrica 21 que se extiende en el sentido 
de la anchura del segundo brazo 12 cerca de su extremidad 

15 alejada. La protuberancia 21 esté separada de la superficie
25 por una distancia suficiente para permitir el acoplamien 
to completo del elemento de gancho 14 con el brazo 12 cuando 
la grapa 10 esté en posición de cierre y de fijación.

La grapa 10 tiene también una base de t&po nue 
20 vo 45 que se extiende a lo largo de una parte del pritper

brazo 11. La base 45 se termina a una corta distancia de la 
extremidad alejada del primer brazo 11 en la cara delantera 
50, con lo cual se crea una cavidad abierta adyacente a la 
cara delantera 50 y debajo del primer brazo 11 para permitir 
la inetalación de un mecanismo de escape del instrumento con25
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tra la cara 50. Este mecanismo de escape se describirá deta 
lladamente en lo que sigue.

Unas pestañas 52 están dispuestas en tn^^pártey 
de la base 45- Las pestañas 52 se extienden detrás d& la cá 
ra frontal 50 y se terminan a una corta distancia de la ex­
tremidad próxima del primer brazo. Las pestañas 52 se ex­
tienden lateralmente hacia el exterior más allá de los cos­
tados del primer brazo 11 ps.ra funcionar como medio de guia 
destinado a acoplarse con unas porciones del instrumento.
La parte de la base 45 que se extiende hacia atrás a partir 
de las pestañas 52 hasta la extremidad próxima del primer 
brazo 11 de la grapa, tiene una anchura no superior a la an 
chura del primer brazo 11 para facilitar la eyección de la 
grapa cerrada y sujeta, a partir del instrumento, cuando el 
escape retrocede. "

Segdn el tipo de instrumento utilizado para 
aplicar al tejido la grapa 10, el elemento de gancho puede 
estar situado en el segundo brazo 12 en lugar de en el pri­
mer brazo 11 con la base 45. Por otra perte, puede&,situar­
se en los extremos de los brazos de la grapa, otras estruc­
turas de fijación apropiadas (no ilustradas). El elemento 
de gancho 14 ilustrado en el brazo 11 y la extremidad coope 
rante del otro brazo 12 no son más que un ejemplo de una es 
tructura de dispositivo de fijación apropiado.

El primer brazo 11 de la grapa 10 puede, en va
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ríante, ser descrito como teniendo tres secciones. Una. sec^ 
ción posterior 41, una sección central 42, y una sección
frontal 43, como se ilustramos claramente en 1&- f

^  - * * 'Las ssceiohés trasera y frontal 41 y 43, respectivamente^  ̂^ 
están conectadas con la sección central 42.

Con relación a las tres seccinnes de brazo idén j 
tificadas más arriba, la base 45 puede éer considerada como 
extendiéndose a partir del brazo 11 y terminándose en la ca 
ra frontal 50 debajo de ia unión de la sección central 42 

d& brazo y de la sección frontal 43 del brazo. En estas con 
dicionés, la sección frontal 43 del primer brazo se extien­
de hacia adelante más allá de la cara frontal 50 de la base 
para definir una cavidad abierta adyacente a la cara fron­
tal 50 de la base y debajo de la sección frontal 43 del prî  
mer brazo.

Las pestañas 52 de la grapa pueden ser conside^ 
radas como extendiéndose sobre la longitud de la sección 
frontal 42 del primer brazo de la grapa y como extendiéndo­
se lateralmente hacia el exterior más allá de les có&tados 
del primer brazo 11.

La parte de la base 45 situada a lo largo de 
la sección posterior 41 del primer brazo Be extiende hacia 
atrás a partir de las pestañas 52, pero tiene una anchura 
no superior a la anchura del primer brazo 11. La parte de 
la base 45 situada a lo largo de la sección posterior 41 del



primer brazo, tiene de manera general, la forma de un prisma 
rectangular recto. De la misma manera, la parte déla base 45 ^ 
provista de las pestañas 52 a lo largo de la sección central  ̂
42 del primer brazo, tiene de manera general, la forma de un 
prisma rectangular recto.

Unas partes del primer brazo 11 y de la base 45 
de la grapa están adaptadas para funcionar como medio de 
guiado destinado a acoplarse con unas partes del instrumento 
y con la cual se acopla el mecanismo de escape del instrumen 
to. En lo que sigue se describirá detalladamente un modo de 
realización preferido del instrumento.

Cada una de las nuevas estructuras de grapa des 
critas más arriba, cuando están hechas con un material termo 
plástico apropiado, está orientada hacia la posición abierta 
por la parte de bisagra elástica. Por tanto, si s^ aplica 
una fuerza a las extremidades alejadas de los brazos de la 
grapa abierta para desplazar los brazos el uno hacia el otro 
(aunque no suficientemente para sujetar la grapa), cuando se 
retira la fuerza aplicada a los brazos de la grapa,* los bra­
zos en cueetión volverán a la orientación abierta de manera 
euetancialmente completa.

Se considera que este fenómeno puede utilizarse 
ventajosamente en ciertos tipos de instrumentos aplicadores 
de grapa para guiar y mantener la grapa en el instrumento.
En particular, los brazos de la grapa pueden ser desviados
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hacia el interior el uno hacia el otro en un pequeño grado 
en un almacén, un canal de guía o una estructura de morda­
zas de un instrumento aplicador de grapas. En razón de la 
elasticidad de la bisagra que une los dos brazos, estos dl- 

5 timos ejercerán una fuerza orientada hacia el exterior con­
tra el almacén, el canal, o la estructura de mordaza, pro- & 
porcionando así una pequeña fuerza de mantenimiento por 
fricción que puede servir a ayudar a mantener la grapa con 

. la orientación o la posición apropiada en el interior del 
instrumento.

La acción descrita más arriba de la grapa de 
plástico con bisagra elástica contrasta con las gr&pas de 
ligadura convencionales hechas con material del tipo*de 
alambre de diámetro relativamente pequeño. Estas grapas me­
tálicas no pueden tolerar sustancialmente,jaingdn depví¡.o ha-

* *. *cia el interior de los brazos sin que sufran una deforma­
ción permanente. Por consiguiente, estas grapas metálicas 
no tienen ningdn grado dtil de elasticidad y por tanto* no 
tienen la misma capacidad inherente de proporcionar. úrt&
fuerza de mantenimiento a fricción que la grapa de p^á^tico

+ .  * *del tipo descrito más arriba.
Naturalmente, si la grapa ha de ser aplicada 

con un tipo de instrumento que no utiliza la capacidad de 
elasticidad de la bisagra de la grapa, esta dltima puede fa 
hricarse utilizando cualquier material apropiado, con la es
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tructura de base de tipo nuevo, pero sin bisagra elástica.
Un instrumento mÓdido del tipo de tijeras 100,

que -se ilustra de manera general en las figuras2A y 2B, ea
tá adaptado para contener una reserva de grapas de ligadura

5 10 de acuerdo con la presente invención, descritas más ariu
ba, y para aplicar las grapas sucesivamente a un tejido.

El instrumento 100 tiene un primer mango 101 y
un segundo mango 102. El primer mango 101 tiene un ojo 104
donde se introduce un dedo o el pulgar, y el segundo mango

10 tiene también un ojo 106 donde se introduce un dedo o el
pulgar. Como se ilustra más claramente en la figura 1¡$A, el
primer mango 101 incluye dos piezas o mitades acopíables 101A
y 101B sujetas conjuntamente por un medio apropiadq^.&or ejem
pío con tornillos (no ilustrados). Los primero y segundo man

15 gos 101 y 102 etán montados conjuntamente de modo gue'puedan* * *
efectuar un movimiento pivotante alrededor de un eje de pivo
tamiento definido por dos ejes coaxiales separados 108. Cada
eje 108 tiene una cabeza o tapa externa 110 que estg**Aispues

.ta en una cavidad 112 formada en cada lado dSi mangó.'Ll.02,
20 (figuras 4 y 13A). La extremidad alejada de cada eje.1ó8 es­

tá montada a presión en un orificio 109 formado en e'l.jEado 
de la mitad 101A 6 101B de mango (figuras 4 y 13A).

Cada mango 101 y 102 se extiende hacia adelante 
más allá de los ejes de pivotamiento 108 para formar una mor 
daza de cierre de grapa, es decir una primera mordaza infe-25
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rior 111 y una segunda mordaza superior 112, como se ilustra 
más claramente en laa figuras 2B y 13A. Como se observará más 
claramente en la figura 2A, preferentemente, las mordazas 
111 y 112 están curvadas hacia un lado.

Como se ilustra más detalladamente en las figu­
ras 2B, 5 y 13A, el segundo margo 102 tiene un par de pare­
des laterales separadas 114 y 116 que sobresalen hacia arri­
ba a partir de una pared de fondo 118 para definir una confi^ 
guracidn generalmente en U. Hacia la parte frontal del ins­
trumento 100, en la región situada debajo de los ejes de pi- 
votamiento 108, la pared de fondo 118 del segundo mango se 
interrumpe, pero las paredes laterales 114 y 118 siguen ha­
cia arriba. Como se ilustra más claramente en la figdiga 13A, 
las paredes laterales 114 y 116 sobresalen hacia arriba por
encima de los ejes de pivotamiento 108y se unen pana fprmar* * .

la mordaza superior 112 del segundo mango.
Las mitades 101A y10lB del primer mango, defi­

nen una cámara, un canal, o una guía 120 que se ven*-máe cía 
ramente en las figuras 4, 5 y 13A. La guía 120 reciba* 3una
pluralidad de grapas abiertas 10 en contacto extremo*eqntra

* .  *  *extremo con la extremidad alejada del primer brazo de una 
grapa en contacto con la extremidad de bisagra de la*síguien 
te grapa adyacente situada por delante. Las grapas pueden 
ser desplazadas hacia adelante a lo largo de la guía 120 por 
un dispositivo que se describirá detalladamente en lo que
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sigue.
Como se ilustra más claramente en las figuras 

3 y 1*3A, el primer mango 101 define un canal de fondo 12% 
destinado a recibir la báse de la grapa y las pestañas $2 

de la base de cada grapa 10. El instrumento 100 incluye 
unas pestañas 124 que sobresalen hacia el interior encima 
del canal de fondo 122. Las pestañas 124 de la guía 120 
funcionan para acoplarse con las pestañas de base 52 de 
las grapas cuando se inclina o se hace girar el instrumen­
to 100 a cualquier posición distinta de la posicióp hori­
zontal ilustrada en la figura 2B. Por tanto, las pestañas

* .  *

124 funcionan para mantener las grapas en el interior del 
instrumento 100. El canal 122, en cooperación con lias* pes­
tañas 124, permite un movimiento de deslizamiento de las
grapas 10 hacia adelante a lo largo de la guía 12OL*. *

. * **
Las grapas 10 son desplazadas hacia adelante a

lo largo de la guía 120 hasta la región de las mordazas 111

y 112 por un elemento empujador 128 de tipo nuevo. Él*ele-
* * * *mentó empujador 128, es preferentemente una cinta íTeJfible*****perforada que presenta una pluralidad de orificios 'egjuddit; 

tantee 130 dispuestos a lo largo de la cinta. Prefe-tenle- 
mente, cada orificio I30 tiene una configuración sustancial 
mente rectangular.

La cinta flexible 128 del elemento empujador, 
¡tiene¿preferentemente una sección transversal generalmente

-
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rectangular y está adaptada para situarse en el canal 122 d& 
tras de la dltinta grapa de la hilera de grapas 10 en el pri­
mer mango 101 del instrumento. Preferentemente, una parte 
posterior de la cinta 128 se sitda alrededor de una parte 
aproximadamente semicircular de la periferia de una cámara 
132 (figura 13A) formada en la parte posterior del primer 
mango 101 y está dispuesta en el interior de una ranura de 
cinta superior 134 situada por encima, y sustancialmente de 
manera paralela al canal 122.

El instrumento 100 incluye también preferente­
mente un medio para desplazar hacia adelante la cintq 128 á 
lo largo del canal 122 en el fondo de la guia 120 *cOM el fin 
de desplazar la hilera de grapas 10 hacia adelante. Á'lo lar­
go del primer mango 101 hasta las mordazas 111 y 112. En par 
ticular, una rueda dentada 36 está montada en el ihtérior de 
la cámara 132 de modo que pueda girar con relación al primer 
mango 101. La rueda dentada 136 presenta una pluralidad de 
pasadores 138 separados circunferencialmente y que sobresa- 
len radialmente hacia el exterior, loe cuales estáh.lajdapta- 
doe para acoplarse con lae perforaciones o los oriA*éí-os 
130 de la cinta 128. .* . :

Como se ilustra más claramente en las figuras 
6 y 13A, la rueda dentada I36 incluye un oubo 140 que gira 
con la rueda 136 con relación al primer mango 101. Un cor­
dón flexible 142 está enrollado alrededor del cubo 140 y es
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tá sujeto en una extremidad de un muelle de tracción 144 dis 
puesto en el interior del primer mango 101. La otra extremi­
dad del muelle de tracción 144 está sujeta en una columna o 
en un pasador 148 (figuras 2B y 13A) situado en el primer 
mango 101. El muelle 144 ejerce así una tracción sobre el 
cordón 142 a partir del cubo 140, con el fin de hacer girar 
el. cubo 140 y la rueda 136 para desplazar la cinta 128 ha­
cia adelante en el canal de fondo 122 de la guía de grapas.

En la figura 2B, el muelle 144 se representa 
en líneas discontinuas en la posición inicial que ocupa cuan
do el instrumento 100 está completamente cargado con grapas* ^
10 y cuando el muelle 144 tiene el alargamiento máximo. Cuan
do el instrumento 100 está totalmente cargado, las grapas 10
llenan casi toda la longitud de la guía 120 a lo largo del
primer mango 101 y sólo una corta parte de extremidad* jdelan-
tera de la cinta flexible 128 sobresale en el canal dé fondo
122 de la guía detrás de la dltima grapa. Por tanto, una par
te posterior de la cinta 128 puede sobresalir inicialmente
fuera de la ranura de cinta superior 134 y puede enrollarse
en el interior del primer mango 101. Cuando se aplicadlas

. . * *

grapas por medio del instrumento (de una manera que .se-deB-
*.cribirá más adelante), el muelle 144 impulsa continuamente 

la rueda dentada 136 para que gire y desplace la cinta 128 
hacia adelante a lo largo del canal de fondo 122 del primer 
mango 101. Cuando esto ocurre, el muelle 144 se rebaja pro-
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gresivamente, y la longitud del muelle 144 se acerca a la 
longitud de extensión mínima que se ilustra en líneas con­
tinuas en la figura 2B.

Se ha previsto un mecanismo de tipo nuevo para 
1) impedir que las grapas 10 sean empujadas fuera de las 
mordazas 111 y 112 después de que las mordazas han sido ac­
cionadas y 2) garantizar que se fijará sólo una grapa cada 
vez, de manera apropiada alrededor de un vaso sanguíneo y 
será descargada a partir del instrumento 100. Como se ilus­
tra más claramente en las figuras 2C, 3 y 13A, un elemento
de escape 160 está montado de modo que pueda efectuar.un mo* *
vimiento de basculamiento pivotante alrededor de uii. eje ci-
* ' * * * Imdrico 162 en el interior de la mordaza inferior*34í del

primer mango debajo del canal de guía 122 de las grapas. El
eje 162 está dispuesto en la mordaza 111 con su eje'.ldngitu
dinal generalmente paralelo al eje longitudinal de los ejes
108 alrededor de los cuales pivotan los mangos 101 y 102.

Como se ilustra más claramente en las figuraB
13A y 13B, cada mitad 101A y 101B del primer mango pre-

* *  * *senta un orificio 163 destinado a recibir una extre!pfd&d del 
eje de pivotamiento 162. El elemento basculante 160\e,stá 
adaptado para pivetar o bascular en la mordaza inferior 111 
del primer mango entre una primera orientación que se ilus­
tra en la figura 2B y una segunda orientación que se ilus­
tra en la figura 2C.
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El elemento de escape 160 tiene una protuberan­
cia delantera 164 adaptada para sobresalir delante del canal 
de guía 122 para acoplarse con la cara frontal 50 de la base 
de una grapa 10 con el fin de impdir el paso de la grapaaco  ̂
piada cuando el elemento de escape 160 está con la primera 
orientación (figura 2B). El elemento de escape 160 tiene tam 
biÚn la protuberancia posterior 166 que se ilustra más clara 
mente en las figuras 2C y 13A. La protuberancia posterior 
166 está separada detrás de la protuberancia delantera 164 
por una distancia superior a la longitud de la base de una 
grapa 10 (es decir superior a la longitud de la sección pos­
terior 41 del primer brazo y de la sección central: 42.*del
primer brazo según se ilustra en la figura 1). la pro^uberan

*  *  *

cia posterior 166 está adaptada para sobresalir en el canal 
inferior 122 de la guía, con el fin de acoplarse con cara* . Ifrontal 50 de la base de la siguiente grapa adyaceAte'10 si­
tuada por detrás, con el fin de impedir el paso de esta gra­
pa cuando el elemento de escape 160 está en la segunda? orien
tación (figura 2C). *. . :* *.

Como se ilustra más claramente en laB finguras* * * *2C y 13A, una barra 168 está conectada de manera articulada* * '* * *con la parte inferior del elemento de escape 160 y sé éxtien 
de hacia atrás a partir del elemento de escape 160 a lo lar­
go del primer mango 101. En el modo de realización preferido 
que se ilustra, el elemento de escape 160 y la barra 168 es-
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tán moldeados integralmente con un material polimórico ter- 
moplástico apropiado en un conjunto unitario que incluye 
una bisagra flexible designada de manera general per la re- 
ferencia numérica 170 en las figuras 20 y I3A. Naturalmente, 
se observará que el elemento de escape 160 y la barra 168 
no necesitan fabricarse en una sola pieza y pueden conectar 
se el uno con el otro por cualquier bisagra o cualquier es­
tructura de pivotamiento apropiada.

La barra 168 tiene una porción de ̂ extremidad 
alejada 172, generalmente cilindrica y roscada en 173- Una
pestaña 174 está formada por dentro de las roscas 173.en la

*  *  "extremidad interna de la parte cilindrica 172 de lá Bárra
168. Un muelle 176 está dispuesto en la parte cilindrica
172 de la barra y está situado en una cavidad 178 para
orientar la barra 168 hacia adelante con el fin de jhacbr pi

. * * *  *

votar el elemento de escape 160 alrededor del eje de pivota
miento 162 hasta la primera orientación, con el fin de impe,
dir el paso de una grapa fuera de las mordazas del instru-

- **.
mentó. *-*.** * -e *Un seguidor dé leva 180 de forma cilindrica es 
tá acoplado a rosca con las roscas 173 do la extremidad al¿ 
jada de la parte cilindrica 172 de le barra 168 y sobresale 
lateralmente formando un ángulo de preferentemente 90°, con 
relación al eje longitudinal de la barra 168. Los extremos 
del seguidor de leva cilindrico 180 están dispuestos en una
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cavidad de forma alargada 182 formada en el primer mango 101. 
La cavidad alargada 182 está abierta en cada extremidad para 
que laa extremidades alejadas del seguidor de leva cilindri­
co 180 puedan sobresalir hacia el exterior míe allí de loe 
costados del primer mango 101, como se ilustra mis claramen­
te e^ la figura 5-

Como se ve mis detalladamente en las figuras 2C, 
5. y 13A, el segundo mango 101 define una leva o una superfi 
cié de leva 184 destinada a acoplarse con el seguidor de le­
va 180 y a desplazarlo. Más particularmente, las paredes la­
terales 116 y 114 del segundo mango, forman una superficie*.

de leva escalonada 184 que tiene una configuración tai que 
empuje el seguidor de leva 180, y por tanto la baryj&*368, ha 
cia atrás, cuando los mangos 101 y 102 se desplazan el uno 
hacia el otro en una cantidad suficiente para comprimir con­
juntamente y sujetar en posición de cierre la grapa delante­
ra de la hilera, tal y como se ilustra en la figura 2C. Esto 
hace que el elemento de escape 160 pivote hasta la'áSgunda 
orientación en la cual la protuberancia delantera 1*6̂ .-queda
retraída debado del canal de guía 122 para permitin* Ti.salí-

*

da de la grapa. -
Los mangues 101 y 102 están normalmente empuja­

dos hacia la posición abierta ilustrada en la figura 2B por 
un muelle de compresión helicoidal 190 dispuesto entre el 
ojo 104 de introducción de un dedo del primer mango y el ojo
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106 de introducción de un dedo, del segundo mango. Cuando ce 
aprietan conjuntamente los mangos 101 y 102, superando e3¿ S 

* efecto de orientación del muelle 190, el movimiento de cie­
rre está limitado por un elemento de tope situado en el ojo 
106 del segundo mango que entra en contacto con el ojo 104 
del primer mango.

Por otra parte, los mangos 101 y 102 no pueden 
abrirse mía de lo que se ilustra en la figura 2B. Esto se 
debe a que una superficie de contacto 196 (figurá 20) situa­
da detrás de la mordaza superior 112 del segundo mango 102 
se acopia con un tope 198 situado en el primer mango 101 en­
cima de los ejes de pivotamiento 108. I *..*

Los mangos 101 y 102 pueden ser orientados ha­
cia la posición abierta que se ilustra en la figura 2B por 
un medio distinto dáL muelle de compresión helicoidal *190.
Por ejemplo, un muelle del tipo de lámina 199 puede disponer 
se en el interior del segundo mango 102 como se ilustra en 
lineas discontinuas en la figura 2B. Un muelle de Minina de 
este tipo 199 estará contenido entre las paredes lact^pales 
114 y 116 del segundo mango 102 y tendrán una parta* que se 
apoya contra el primer mango 101 para orientar los pripero 
y segundo mangos en una dirección que tiende a separarlos.

La secuencia de funcionamiento del instrumento 
100 se describirá a continuación de manera detallada con re 
ferencia a las figuras 2B, 2C y 7-12. Cuando el instrumento
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100 está en la posición totalmente abierta que se ilustra en 
la figura 2B, el elemento de escape 160 está enla primera 
orientación y está acoplado con la cara frontal 50 de la gia 
pa frontal 10 de la hilera de grapas. La misma orientación 
se representa en la vista ampliada de la figura 7, en la 
cual la grapa frontáL 10 se representa situada en el interior 
de las mordazas 111 y 112 en una posición abierta adyacente 
a un vaso sanguíneo 200.

Cuando se abren inicialmente de manera comple­
ta las mordazas como se ilustra en las figuras 2B y 7, la 
grapa frontal 10 se abre totalmente, pero ei brazo superior 
de la grapa no está en contacto con la mordaza superior 112. 
Sin embargo, las pestañas 52 de la base de la grap&Jpstán na 
turalmente dispuestas en el interior del canal inferior 122 
de la guía y por consiguiente la grapa está retenida en la 
región de las mordazas por las pestañas 124 (figura 3). Igual 
mente, cuando la grapa delantera abierta 10 está en la poaî  
ción ilustrada en la figura 7, la cara frontal 50 cfé'lh base 
de la grapa esta acoplada con la protuberancia delantera 164 
del elemento de eecape 160 y por tanto se impide cuat^hier 
movimiento suplementario de la grapa hacia adelante/ ^qnque 
la protuberancia trasera 166 del elemento de escape ha retro 
cedido fuera de la guía debajo de la siguiente grapa adyacen 
te situada por detrás, la extremidad frontal de esta siguien 
te grapa adyacente situada por detrás está en contacto con
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la porción de bisagra de la grapa frontal. Todas las demás 
grapas restantes están dispuestas de la misma manera en cog 
tacto extremo contra extremo detrás de la dltima grapa empu 
jada hacia adelante por la cinta flexible 128 (figura 2B).

5 La figura 8 ilustra la región de mordazas del
instrumento cuando las mordazas 111 y 102 empiezan a cerrar 
se contra la grapa delantera 10. Las mordazas 111 y 112 se 
desplazan conjuntamente mediante el pivotamiento de los man 
gos 101 y 102 del instrumento (figura 2B) el uno hacia el 

10 otro. Cuando los mangos 101 y 102 han sido desplazados el
uno hacia el otro en una cantidad suficiente, las superfi­
cies de leva 184 (figuras 2B, 2C y 13A) empujan hercio atrás 
en la cavidad 182 el seguidor de leva cilindrico 1J%)J*Esto 
arrastra la barra 168 hacia atrás en la dirección de la fie 

15 cha 204 como se ilustra más claramente en las figuj*&á.-2C y
8. El movimiento hacia atrás de la barra 168 produce el pi­
votamiento del elemento de escape 160 (en la dirección hora
ria segdn se ve en la figura 8) para retirar la prótuberan-

. . * ,

cia delantera 164 debajo de la parte frontal de la'^fa de 
20 grapaBy elevar la protuberancia trasera 166 en la gu%q*de°

grapas. En el punto de la secuencia de funcionamiento.,que 
se ilustra en la figura 8, la grapa frontal 10 no puede sa­
lir del instrumento porque la parte superior de la grapa, 
concretamente la protuberancia 21 de la grapa, está en con­
tacto con la mordaza superior 112 y porque las pestañas de24
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base de la grapa están todavía retenidas en el canal de guía 
122 de las grapas por las pestañas 124.

Cuando los mangos del instrumento han sido total, 
mente cerrados, la separación entre las mordazas 111 y 112 
es mínima, como se ve más claramente en las figuras 2C y 9.
En esta posición de cierre completo, la grapa frontal 10 ha 
sido sujeta elrededor del vaso sanguíneo 200. Aunque la pro­
tuberancia delantera 164 del elemento de escape 160 ha retro 
cedido debajo óe la base de la grapa frontal, la grapa fron­
tal no puede salir del instrumento puesto que todavía las 
mordazas 112 y 111 que aprietan la grapa están acopladas con 
ella. Además, la mordaza superior 112 tiene prefeneh&émente 
una cavidad de recepción 208 que se ve más claramente.en las 
figuras 8 y 9, para impedir el desplazamiento hacia adelante 
de la grapa más allá de la posición ilustrada en figura 9, 
hasta que las mordazas hayan sido abiertas a continuación en 
un grado suficiente para que exista un espacio libre entre
la mordaza superior 112 y la protuberancia 21 de lá'g^apa.

 ̂ * *En la figura 10 se ilustran las mordazas ̂ 111 y
112 despuás de haber sido desplazadas a una distancia'"suf i-*
cíente para permitir que la grapa frontal 10 cerrada ytsuje­
ta salga del instrumento. Más particularmente, las mordazas 
111 y 112 se abren en un grado suficiente para permitir que 
la protuberancia 21 de la grapa se aleje de la mordaza supe 
rior 112. Además, el cirujano desplaza todo el instrumento
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hacia atrás sobre una pequeña distancia en la dirección de 
laB flechas 210 para que las mordazas superior e inferior 
puedan liberar completamente la parte superior de la grapa 
10 que está cerrada alrededor del vaso sanguíneo 200.

Cuando las mordazas 111 y 112 están abiertas 
en un grado suficiente para permitir la salida de las gra­
pas 10 fuera del instrumento como se ilustra en la figura 
10, las demás grapas de la hilera son empujadas hacia ade­
lante por la cinta empujadora 128 de modo que la grapa de­
lantera sea eyectada positivamente más allá de las extremi 
dades de las pestañas 124 de la guía. Como puede verse en 
la figura 8, la cara frontal 50 de la base de la seguida 
grapa está dispuesta inicialmente detrás de la protuberan­
cia posterior 166 del elemento de escape 160 a una distan­
cia X. Preferentemente, la distancia X es igual a la longi 
tud de la sección posterior 41 del brazo (sección posterior 
41 que se ilustra claramente en la figura 1). Por consi­
guiente, cuando las mordazas 111 y 112 están suficid'ñtMnen- 
te abiertas como se ilustra en la figura 10, la gra*pa,43elan
tera cerrada y sujeta es empujada hacia adelante so&Kh'.la

. . .

distancia X por la siguiente grapa adyacente situada por dt̂  
trás hasta que la cara frontal 50 de la base de esta si­
guiente grapa adyacente situada por detrás entre en contac­
to con la protuberancia posterior 166 del elemento de esca­
pe 160 que sobresale hacia arriba.
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A la vista de la descripción que antecede, y 
con referencia a las figuras 2B, 2C, 9 y 10, ee observará 
que las superficies de leva 184 funcionan para mantenr la 
barra 168 en la posición posterior extrema durante la ólti 
ma parte del movimiento de cierre de las mordazas, así como 
durante la primera parte del movimiento de abertura de las 
mordazas. Esto quiere decir que la barra 168 está situada 
en la posición posterior extrema justo antes del cierre de 
las mordazas a la separación mínima ilustrada en la figura 
9 y también cuando a continuación se abren las mordazas en 
un grado suficiente para permitir la descarga de la grapa 
cerrada y sujeta. Por consiguiente, el elemento de escape 
160 se mantiene con la primera orientación durante la Alti_ 
ma parte del movimiento de cierre de los mangos, así como 
durante la parte inicial del movimiento de abertura de los 
mangos.

Cuando se abren los mangos todavía más, las mor 
dazas se desplazan necesariamente, alejándose la una *de la 
otra, eH un mayor grado qué se ilustra en la figura En 
este momento, leE superficies de leva 184 permiten q*ulg el se-

- i - *

guidor de leva cilindrico 180 sea orientado hacia adelante 
por el muelle 176, (figura 2B) con el fin de desplazar hacia 
adelante la barra 168 y por tanto hacer pivotar el elemento 
de escape 160 en la dirección opuesta para hacer bajar la 
protuberancia posterior 166 y hacer subir la protuberancia
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delantera 164. En la posición ilustrada en la figura 11, la 
protuberancia posterior 166 está bajando hasta el punto don 
de está casi separada, aunque no completamente separada, de 
la superficie 50 de acoplamiento con la base de la grapa.

La figura 12 ilustra las mordazas 111 y 112 
que han sido abiertas en un mayor grado que en la figura t1, 
pero no todavía a la posición totalmente abierta. En esta po 
sición, la protuberancia trasera 166 ha retrocedido completa 
mente debajo de la superficie de base 50 de la siguiente gra 
pa para permitir que la siguiente grapa se desplace hacia la 
región de las mordazas. Sin embargo, puesto que las mordazas 
no están completamente abiertas, la parte superior de la gra 
pa choca contra la mordaza superior 112 y se impide.cualquier 
movimiento ulterior de la grapa hacia adelante en la región 
de las mordazas.

Cuando las mordazas 111 y 112 han sido finalmen 
te abiertas completamente, la grapa puede desplazarse libre­
mente hacia adelante en la región de las mordazas hasta que 
la superficie de base 50 de la grapa entre en contaptó con 
la protuberancia delantera elevada 164 del elemento.de.esca­
pe 160. Cuando las mordazas se abren aBÍ totalmente, lq gra­
pa toma la misma posición que se ilustra para la grapa fron­
tal en la figura 7.

Comparando la figura 11 con la figura 7, se ob­
servará que cada grapa se desplaza hacia adelante a una dis—
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tancia Y (figura 11), a partir del punto de contacto con la 
protuberancia trasera 166 del escape hasta el punto de con­
tacto con la protuberancia delantera 164 del escape. Este 
avance se produce durante la abertura de las mordazas, des­
pués de que la grapa delantera cerrada ha sido descargada.

Haciendo referencia a la figura 10 y a la nue­
va estructura de escape y de mordazas que Be describe más 
arriba, se observará que cada grapa puede estar guiada en 
el interior del canal inferior 122 debajo de las pestañas 
124 sin impedir la ¿yecciÓn de la grapa despuás de que ha 
sido cerrada y fijada. Esto se debe a que las pestañas 52 
de la base (figura 1) se extienden sólo a lo largo áe* la sec 
ción central del brazo de la grapa y no a lo largo d^ la sec 
ción posterior del brazo de la grapa. Por tanto, tan pronto 
como la sección central de la grapa se ha desplazad-q !aás 
allá de la extremidad delantera de las pestañas 124, la gra 
pa deja de estar retenida positivamente en el instrumento.

Además, puesto que la base 45 de la grapa, (fi-
-  *  " 4gura 1) no se extiende hacia adelante más allá de Ihtregión 

central 42 del brazo de la grapa, existe una cavidad-debajo 
de la sección delantera 43 del brazo de la grapa qué aloja 
la protuberancia posterior 166 del elemento de escape para 
realizar un control preciso del avance de la grapa com se 
ha descrito más arriba.

Basándose en lo que antecede, se observará que
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numerosas variaciones y modificaciones pueden realizarse sin 
alejarse de los verdaderos espíritu y alcance del nuevo con­
cepto de la invención. Se entiende que esta descripción del 
aparato particular ilustrado aquí no tiene ningdn carácter 

5 limitativo. Por consiguiente, se entiende que todas aqusllas
modificaciones que no se salen del alcance de las reivindica 
ciones, quedan cubiertas por las mismas.

10

a

$*
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Descrito el objeto del presente Modelo de uti 
lidad en sus distintas partes, se declara que lo que cons­
tituye la esencialidad del mismo, es lo que se concreta en 
las siguientes: * *

REIVINDICACIONES . . .
1. - Grapa de ligadura adaptada para ser aplica 

da a un tejido, estando caracterizada cada grapa porque in­
cluye: * * *

unos primero y segundo brazos unidos en sus ex­
tremidades próximas por una bisagra elástica para definir la 
extremidad posterior de la grapa y que se terminan e% ex 
tremidades-alejadas en la parte delantera de la grapa*por un 
dispositivo de fijación destinado a mantener la grapá.'eerra- 
da sujeta cuando los brazos de la grapa han sido apretados 
conjuntamente, teniendo cada brazo úna superficie interna de 
fijación de vaso opuesta a una superficie interna de fijación 
de vaso del otro brazo;

una base que ce extiende a lo largo de una par­
te de dicho primer brazo, terminándose dicha base a una cor­
ta distancia de la extremidad alejada de dicho primer brazo 
por una cara frontal, con lo cual, se forma una cavidad abier 
ta adyacente a dicha cara frontal de la base debajo de dicho 
primer brazo; y

unas pestañas que se extienden hacia atrás a lo 
largo de la longitud de dicha base desde dicha cara frontal
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de la 1 se y que se termina a una corta distancia de dicha 
extremidad próxima del primer brazo, estendiándose dichas 
pestañas lateralmente hacia el exterior más allá de les la­
dos del primer braze, teniendo la parte de dicha bagé* que 

5 se extiende a lo largo de dicho primer brazo entre dicRa ex
tremidad próxima del primer brazo y dichas pestañas, una an 
chura no superior a la anchura de dicho primer brazo.

2. - Grapa según la reivindicación 1, ¿S^acte- 
rizada porque la parte de dicha base que se extiende a lo

10 largo de dicho primer brazo entre dicha extremidad próxima
y dichas pestañas, tiene de manera general, la configqlra- 
ción de un prisma rectangular recto. .

3. - Grapa según la reivindicación 1, cájracte-
o *rizada porque la parte de dicha base dotada de dichas*pésta 

15 ñas tiene de manera general lá configuración de un prisma
rectangular recto.

4. - Grapa de ligadura adaptada para ser apli­
cada a un tejido; incluyendo cada grapa unos primero y se­
gundo brazos unidos en sus extremidades próxima por una bi-

20 sagra elástica con el fin de formar la parte posterior de
la grapa y que se terminan en sus extremidades alejadas en 
la parte delantera de la grapa por un dispositivo de fija­
ción destinado a mantener fija la grapa cerrada cuando los 
brazos de la grapa han sido apretados el uno hacia el otro, 

25 teniendo cada brazo una superficie interna de fijación de
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vaso opuesta a úna superficie interna de fijación de vaso 
del otro brazo, estando caracterizada dicha grapa porque: 

dicho primer brazo de la grapa tiene 1) una 
sección posterior que se extiende hacia adelante a pártir 
de dicha bisagra en dicha extremidad próxima; 2) una°sec­
ción frontal que se extiende hacia atrás a partir de la 
extremidad alejada del primer brazo y 3) une sección cen­
tral que une las secciones frontal y posterior; *'

dicha grapa incluye una base que se extiende 
a lo largo de dichas secciones posterior y central de dí- 
rhc primer brazo, terminándose dicha base en una carp fron
j. * * *tal debajo de la unión de dichas secciones central y.fren-e s -
tal de dicho primer brazo, con lo cual se forma una cévidad 
abierta adyacente a dicha cara frontal de la base debajo 
de dicha sección frontal del primer brazo;

dicha grapa tiene en dicha base unas pestañas 
en el sentido longitudinal de la sección central del pri­
mer brazo de la grapa, extendiéndose dichas pestañas late­
ralmente hacia el exterior más allá de los costados del prî  
mer brazo; y

la parte de dicha base a lo largo de dicha seje 
ción posterior del primer brazo tiene una anchura no supe­
rior a la anchura de dicho primer brazo.

5. - Grapa segdn la reivindicación 4, caracte 
rizada además porque la parte de dicha base a lo largo de
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dicha sección posterior del primer brazo tiene de manera ge­
neral la configuración de un prisma rectangular recto.

6. - Grapa segdn la reivindicacuÓn 4t caracteri 
zada además porque dicho primer brazo se termina en sn̂  extra

-- **, -  p

midad alejada por un elemento de gancho desviable que se ex- 
tiende a partir de la superficie interior de fijación dé va­
so de dicho primer brazo, teniendo dicho elemento de gancho 
una cara interna separada de la superficie interna dq, ..fija­
ción de vaso de dicho primer brazo y rustancialmente parale^ 
la a éLla; y porque dicho segundo brazo se termina en su ex­
tremidad alejada por una superficie adaptada para desviar 
dicho elemento de gancho y penetrar en el espacio formado 
entre la cara interna de dicho elemento de gancho y Ya- su­
perficie interna de sujeción de vaso de dicho primer t)pazo, 
con lo cual, cuando se hacen pivotar dichos primero y según 
do brazos para cerrarlos alrededor de dicha, bisagra, la ex­
tremidad alejada de dicho segundo brazo es desviada y entra 
en contacto con el elemento de gancho de dicho primer brazo 
para fijar la grapa cerrada.

7. - Grapa segdn la reivindicación 4, caracte­
rizada además porque dicho segundo brazo incluye una protu­
berancia.

8. - Grapa segdn la reivindicación 4, caracte­
rizada además porque la parte de la base provista de pesta­
ñas a lo largo de dicha sección central del primer brazo,
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tiene de manera general una configuración de prisma rectamgg^ 
lar recto.

9. - Grapa de ligadura adaptada para ser aplica 
da a un tejido con un instrumento provisto de un escape para 
regular la salida de dicha grapa a partir del instrumento, 
estando caracterizada dicha grapa porque incluye;

unos primero y segundo brazos unidos en sus ex­
tremidades próximas por una bisagra elástica para defiiiir la 
extremidad posterior de la grapa y que se terminan en sus ex 
tremidades alejadas en la parte delantera de la grapa por un 
dispositivo de fijación destinado a mantener fija la grapa 
sujeta cuando se aprietan el uno hacia el otro los bracos de 
la grapa, teniendo dicho brazo una superficie interna dé su- 
jeción de va¿.o opuesta a una superficie interna de sujeción 
de vaso del otro brazo;

una base que se estiende a lo largo cLe una par­
te áe dicho primer brazo, terminándose dicha base a una cor­
ta distancia de la extremidad alejada de dicho primer brazo 
por una cara frontal, con lo cual se forma una cavidad abier 
ta adyacente a dicha cara frontáL de la base debajo de dicho 
primer brazo para que el escape de dicho instrumento pueda 
situarse temporalemente contra dicha cara frontal de la base;
y

unas pestañas que se extienden hacia atrás a lo 
largo de una parte de la longitud de dicha base a partir de
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dicha cara fron ta l de la  base y que se terminan a una corta  

d istan c ia  de dicha extremidad próxima del primer brazo, ex­

tendiéndose dichas pestañas lateralm ente hacia e l  extasió#  

más a l l á  de lo s  costados de l prim er brazo para s e rv ir  como 
d isp o s it ivo  de guia destinado a acoplarse con unas partes  

de dicho instrumento, teniendo la  parte  de dicha base pro­

v is ta  de dichas pestañas una configuración  general.de p r is ­

ma rectangular recto , teniendo la  parte de dicha báse que 

se extiende a lo  la rgo  de dicho primer brazo entre dicho ex 

tremidad próxima del primer brazo y dichas pestañas una con 

figu rac ión  general de prisma rectangu lar con una anchura no 

superior a la  anchura de dicho primer brazo para j fa ó il it a r  

la  inyección a p a r t i r  de dicho instrumento de la  grapu cerra  

da y f i ja d a ,  cuando dicho escape retrocede.

10. -  Grapa de ligadura  según la s  re iv indicaci< ) 

nes anteriores incluyendo dicha grapa unos primer y segundo 

brazos unidos en sus extremidades próximas por una b isag ra  

e lá s t ic a  para d e f in ir  la  extremidad p o ste rio r de la  grapa y  

que se terminan en sus extremidades a le jad a s  en la  parte  de­

lan tera  de la  grapa por un d ispo s it ivo  de f i ja c ió n  destinado  

a mantener f i j a  l a  grapa cerrada cuando lo s  brazos de la  

grapa han sido apretados e l uno hacia e l  o tro , teniendo cada 

brazo una su p e rfic ie  interna de su jeción  de brazo opuesta a 

una su p erfic ie  in terna de su jeción de vaso del otro brazo, 

estañde caracterizada dicha grapa porque:

i



,4 -  4 3  -

dicho primer brazo de la grapa tiene 1) una sec 
ción posterior que se extiende hacia adelante a partir de di 
cha bisagra en dicha extremidad próxima, 2) una sección fron 
tal que se extiende hacia atrás a partir de la extrepiidad 

5 alejada del primer brazo y 3) una sección central que conec­
ta dichas secciones frontal y posterior;

dicha grapa incluye una base que se extiende a 

lo  la rg o  de dichas secciones p o ste rio r y cen tra l de dicho 

primer brazo, terminándose dicha base por una cara fro n ta l  

ÍO debajo de la  unión de dichas secciones cen tra l y fro n ta l de

dicho primer brazo , con lo  cual se forma una cav idad .ab ierta  

adyacente a dicha cara fron ta l de la  base debajo d,q dicha 

sección fron ta l de l primer brazo para que e l escape del in s ­

trumento pueda s itu a rse  temporalmente contra dicha cara fron  

15 ta l de la  base;

dicha grapa tiene unas pestañas en dicha base a 

lo  la rgo  de la sección centra l del primer brazo de la  grapa, 

extendiéndose dichas pestañas lateralm ente hacia el ex te rio r  

más a l lá  de lo s  costados de l primer brazo para s e rv ir  como 

20 d isp o s it ivo  de guia destinado a acoplarse con unás partes de

dicho instrumento;

la  parte  de la  base p rov ista  de pestañas a lo  

la rgo  de dicha sección centra l del primer brazo tiene una 

configuración general de prisma rectangu lar recto ; y 

25 la  parte  de dicha base a lo  la rgo  de dicha seje
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ción posterior del primer brazo, tiene una configuración ge 
neral de prisma rectangular recto y tiene una anchura no su 
perior a la anchura de dicho primer brazo para facilitar la 
eyección a partir de dicho instrumento de la grapa cerrada 
que ha sido fijada, cuando dicho escape retrocede.

11. -  Grapa según la  re iv in d icac ión  10, carac­
terizada  además porque dicho primer brazo se termina en su 
extremidad a le jada  por un elemento de gancho desviab le que 

se extiende a p a r t ir  de la  su p e rfic ie  in terna de su jeción  

de vaso de dicho primer brazo, teniendo dicho elemento de 

gancho una su p e rfic ie  interna separada de la  su p erfic ie  in ­

terna de sujeción de vaso de dicho primer brazo y sustancia l 

mente p ara le la  a e l la ;  y porque dicho segundo brazo se te r ­

mina en su extremidad a le jada  por una su p e rfic ie  adaptada 

para desv iar dicho elemento de gancho y penetrar en e l es­

pacio entre la  cara interna de dicho elemento de gancho y

la  su p erfic ie  interna de su jeción  de vaso de dicho pj ner 

brazo, con lo  cu a l, cuando se hace p ivo ta r dichos primero y 

segundo brazos a lrededor de dicha b isag ra , la  extremidad a le  

jada de dicho segundo brazo es desviada y se acopla con el 

elemento de gancho de dicho primer brazo para su je ta r la  

grapa que ha sido cerrada.

12. - Grapa según la  re iv in d icac ión  10, carac­

terizada  además rorque dicho segundo brazo incluye una pro­

tuberancia adaptada para que una parte de dicho instrumento



pueda acoplarse con élla
13. -  "GRAPA DE LIGADURA DESTINADA A SER APLI­

CADA A UN TEJIDO", según queda sustancialmente descrito  en 

la  presente memoria que consta de cuarenta y cinco hojas, es 

c r ita s  a máquina por una so la  cara y acompañada de d ibu jos.

Madrid, 24 de febrero  de I 9S3 

EL AGENTE: JULIO HERRERO 
P.P.
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