Qnemovia @escviptiva

paca

una patente de IWVINOION, nor 20 alios,
a ][at)oc de

la r.8. RYIANDS BROTIERS LDMITED
~sogledad ingl esaw

residente en

warrington, Taneashire (Inglaterra)

ghurch Street,

pOL‘.‘

n ydquing para assgurer uh alambre o precinto

alrededor ds un artioulo,

Taventort TJouglag Steward FAULINER (inglés).

Sol.pte. britanica No. 27,609
Prioridads(
del dfa 8% Julio 1961.

Batee




15

20

25

2796t

El presente invento se refierea mejoras relati - !
vas amaquinas para asegurar un alambre u otra atadura aire -
gedor de un articulo.

Una aplioaoion pai'tioular del invento, que se
menciona solo a titulo de ejemplo, es una maquina para oolo- j
i
car y asegurar un alambre o semejante atadura alrededor de un ,
oarrete (por ejemplo un carrete de alambre) o de un haz, oon
el fin de asegurar las espiras del oarrete o los articulos
qua componen el haz para que estan juntos. Otra aplicacién
tipioa del Invento es una maquina para asegurar una atadura,
fleje o faja alrededor de un 0ajOn, caja de empaquetar o ar -
tioulo similar.

los carretes de material tal oomo alambre o vari -
lia usualmente tienen sus espiras reunidas por medio de atadu -
ras de alambre oon el fin de formar un oarrete o haz compacto |

adeouado para el transporte y conveniente para la manipulacién.

Hasta ahora oada atadura o faja generalmente se componia de

10 menos dos vueltas alrededor de las espiras del oarrete, a- !i
segurandose entre si los extremos libres de la atadura o faja
desrpuds por retorcido de un extremo alrededor de otro. A esto
se haoe referencia a continuacién como torcido) simple.

Un objeto del Invento es proveer a una maquina que
es oapaz de producir una atadura efioaz consistente en solo I|
una vuelta de alambre en lugar de dos oomo se haheoho referen-:
oia arriba. Esto da por resultado una considerable eoonomia de

material particularmente cuando se tiene en ouenta que un oarre..
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te de elambre o sndlogo usualmeute requiere por 10 menos tres:
5% 0 ocuatro ataduras espacimdas oirounferencialmente alrededor
. del mismo. Otro objeto dsl invento es proveer a una méquing,
en que los extremos de las ataduras de alambre se asSeguran eni
5 ; tre 8f por un doble toreido a diferencia del simple toraido |
!i adoptado hasta ahoras
| Una importante saracterfstioa del invento e¢s ls
i previslén de una gufa, acansladura o semejante pare el slam =,
bre de atadura u otro material para atar. Esta guls o semejan;
10 i te hece que el nlambre de atadura forme un lazo que oirouns;
oribe al artfoulo que ha de ser atado, después de 1o cual e
i extremo 1libre de la atadure se sujeta en un tornillo. Xa ata -
% durs @s srrastrade en la direceidn inversa (es deolr hacla |
i atrds en la direcolidn deosde la que se ha alimentado) de modo
15 i que es forzada lateralmente fuera 0 spartandose de lz ocanela-
dura, guia o semejante comtra los medios de retencidn o elds :
i tLo0s w otros medios que la retengan dentro o sobre la misma,
L y 86 entiras gpretadamente alrededor del oarrete de alambre
u otre artfoulo que dehe ser atado. Qusndo est o se ha hecho,
2o “ la atadura se separa del carrete o reserva de alambre de ata-
dara u otro material para atar y los dos extremos libres de
i la atadura, sujetos en un dispositivo retoroedor, son retorQ
oldos entre s{ para asegurarles juntos firmemente.
I ejeoucionses preferidas del invento & 4&isposi-
26 ! tivo retorcedor est{ oonstruido de mod que los dos extremos !

se aseguren entre sf por un deble retoreido, es deoir gque oa-
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da uno es retoroido alrededor del otro. Estos extremos retor-i
oidos de alambre pueden ser doblados para situarse apretada -
mente oontra la oara Interna del oarrate. !

Una ejecucion partioular dai invento se describi
ya ahora, a tftulo de ejenrplo, tal oomo se aplioa a una maqui-'

|

na para asegurar ataduras alrededor de un carrete de alambre. |
En la siguiente descripcién se hard referencia a los dibujos '
esquematicos, en que;

La figura 1 es un alzado lateral,

la figura 2 es un alzado trasero,

la figura 3 es una vista fragmentaria en perspec-
tiva mostrando en detalle parte de los medios previstos para i
haoer funoionar un agarrador de atadura de alambre.

la figura 4 es una vista fragmentaria en perspec-
tiva ilustrando en detalle el agarrador, retoroedor y mecanis-j
mo cortador da atadura de alambre. |

La figura 5 muestra la posioién inlolal de coloca-
cion del meoanismo alimentador de atadura de alambre,

la figura 6 muestra la posioion del mecanismo all i
montador de atadura de alambre preparatoria para el estirado
de la atadura de alambre apretadamente alrededor de 3as espi-
ras del oairete,

la figura 7 es una vista similar a la figura 6,
pero mostrando la atadura de alambre alrededor de las espiras
del oarrate,

la figura 8 muestra las posiciones del mecanismo
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retoroedor y cortador de atadura de alambre ouando el mecanls -
mo alimentador de atadura de alambre o partes estan en la po- '
sioian mostrada en la figura 6, y !
la figura 9 maestra las posiciones del meoanismo
retoroedor y cortador de atadura de alambre cuando el meoanis-
no alimentador de atadura de alambre estd en la posioién mos- :
trada en la figura 7*
la maquina oomprende dos brazos arqueados lo, y Vve
11, soportados engoznadamente en 12 y 13 y engrana.dos entre
si por engranajes 14 y 15 de mecanismo de reduccién. EIl en - fdSiv
granaje 14 es Impulsado por un motor electrioo 16 para abrir
y oerrar los brazos oomo se describira a oontinuaoién. El en* j

granaje 14 esta engranado al rlnotor 16 por un &arbol 17 de tor-

nillo sin fin y rueda 18 de tornillo sin fin sobre un mangui- AL

to 19, al que tambian estd asegurado el engranaje 14. El man -i

guito 19 estd soportado giratoriamente sobre un arbol 20 y su

extremo delantero foima a. pivote 12 para el brazo lo. A
la relaoidn de engranaje 14 y 15 entre los brazos |

es tal que el brazo superior lo se mueve mas rapidamente que

el brazo inferior 11.
Montado sobr6 el extremo libre <H brazo 11 estd un

nteoanisnO agarrador# retoroedor y cortador de atadura de alam-

bre” que estad indicado generalmente por al ntimero de referen -

oia SI. Este meoaiiismo comprende un yunque agarrador 22, un a-.

garrador 23 Boportador deslizablemente, adaptado para suje/'Ear : N

un extremo de la atadura de alambre contra el yunque 28, pna
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rugda retorsedora 24 y un cortador 2b.

Bl agarrador 23 estd provisto en su extremo axte-
rior de ua rodillo 26 adsptaic para entrar en contacto oon une.gi
leva 27 soportada pivotalmente en 28 sobre el extremo libre !
5 I del brazo sups rior 10, Una cadena 29 de apriete se extiende :
desde un braz 30 sobre la leva 27, alrededer de un pifidn 51
looo sobre ¢l extremo libre del brazo inferior 11, y.despuds ;
| sobre un pifién impulsor 32 a un anclajs £ijo 33, El pifién 32
68 impulsado por un motor 54;. cuando la eadena 29 estd bajo |
10 tensién, la leva 27, por medio dsl rodillo 26, moverd al aga -
rraior 23 hacla 8l yunaue 22 paré egarrar el alambre W. Hsta
oadena tembién estd adaptadm para abrazar las empiras del oa -~
| prete de¢ alambre apretalsmente Jjuntas antes y durante la Opera;-
oidn de atar.

15 Te rueda retorssdora 24 tiene uwia hendiduras 36 res

torosdora y se hace girar desde un érbol 37 impul sor por mdioi
de emgrenajes 38 y 39, emgranando el engranaje 39 eon dientes !
exteriores 40 sobre la rusda retorgedora. Xl drbol tmpulgor 37|

j

68 impulsado por el motor 41 por medio de sngranajes 42 y 43,

20 ' un embrague 44, un Arbol 45, un tornillo sin fin y ruede de

gornillo sin f£in 46 y 47, y w drbol 48, I drbol 48 lleva

un piﬁdn cénico 49 que engrana con un vifién odnico 60 sobre

| el drbol 37,
|| 21 cortador 20 estd soportade pivotalmente sobrs la parte sue '
i

25

perior de un drbol 51 que lleve eI engranaje 39. El funclons =
miento del ooxtador en los tiempos spropiados se efeatia por u.:}a

!!

il
.
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leva 52 fijade sobre ¢l extremo superlor del arbol 37. El oorta.-

dor 25 funoiona en aonjuncldn oon wna boguilla cortadora emlu.re‘
. oida 55. Un canal 0 gula se extlende algo en espiral durants apz{'o..
! ximadamente una oirounferencia completa y media alrededor de
'1os brazos 10 ¥ 11. Zste cangl tiene una poreibn 54 gue comien
l' z8 0 estd adyaocsnte al gozne 12 y se extiends alrededor del
. brazo superior 10 hasta el extremo libdre del misgmo. El canal
; centinds oomo s¢ indloa en 55 alrededor del brazo 11 inferior yi
. despuds alrededor del brago 10 superlor ds nuevo, oomo 8¢ indle;
| oa 61 36 para terminvar en 6l extremo libre de dicho brazo 10.
- Una reserve de alambre para hacer las ataduras se
alinenta el rededor del canal 54, 55, 56 por pares de rodillos
\ alimentadores 57 y 58 engranados entre s{ e impulsados por el
!gmotor eldotrieo 41 por medio de un engranaje 89, embragus 60,
' drbol 20 y engraneje 61 sobrs dicho 4rbol. Los rodillos ali ~
; mentadores estdn montados sobre el brazo 10 supsrior para

\;movﬁniernto oon el mismo, permitiendo esto la impulsién oomoentri-

Eloa per &l drbol 20 vor medio del manguito de gozne o pivote

12, 19 del bracze.

u

;, Yas. porolones 55 y 56 del canal estén ablertas en
la oara lateral de los brazoa. Para retener el alambre de ata =~ |
;i:dum an estes poraiones dsl ecanal, diche cara estd provista !
%da placas de gubierta arqueadas 62 y 63+ Estas placas de ol »
.!lbierta egtdn cdlooadas sualtams sdbre gorrones 64 sobre log
;:?razos ¥ se mantienen en posicién por muelles en egpiral ({uo

ostrados) situados sobre dichos gorrones, siende ls Aigposi -




oi6én tal que cuando se requiera, las plaoas pueden oeder para |
permitir que el alambre de atadura abandone los canales 55,

56 lateralmente.

Para faollitar el movimiento lateral del alambre !
de atadura desde los canales 55, 56, el canal 55, por lo menos
en la regién 55a esta biselado o achaflanado. Este ohaflan
gue esta situado justamente donde el tiro de retroceso es mas
efectivo, permite que el alambre de apriete o atadura abando -
ne el oanal libremente, una vez que el alambre de atadura ha
comenzado a abandonar el canal, su retirada oontinua es bastan-

te automatica.

la maquina arriba desorita funciona como signe;

Cuando se monta la maquina (vaase figura 5) el ex-
tremo libré del alambre de atadura  del oarrete o de la reser-
va se alimenta dentro de las ruedas alimentadoras 57, 58 y se
lleva alrededor de la parte 54 del canal, terminando su extre-
nmo libre en la region del extremo libre del brazo superior lo.
los brazos se abren despuas para re albir el carrete C de alam- !
bPe Rara ser enlazado o atado, al carrete se mueve a su posi -
oién y los brazos 10, H se cierran alrededor de sus espiras
y pueden ser retenidos en esta posioion cerrada. Esta operaoian

de retenoién puede ser efectuada tensando y destensando la ca-
dena S9.

los rodillos alimentadores 57, 58 funoionan des - !
puas en una oantidad apropiada para alimentar el alambre Wa

travas de los canales 55, 56, por la hendidura 36 de la rueda
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retorced ora y dentro del agarrador 22, 23.

El motor 34 es puesto entonces en funcionamiento i
para tirar de la cadena 29 y abrazarla apretadamente alrededorI
del carrete o, como se maestra en la figura 6. El tensado de Ié
cadena 29 también hace funcionar la leva 27 para cerrar el
agarrador 22, 23 sobre el extremo libre del alambre atador.

La direooién de rotaoién de las ruedas alimenta -j
doras 67, 68, se invierte entonoes (por ejemplo per inversion!
del motor 41) de modo que el alambre atador es retirado la -
teralmente del canal 55, 56 bajo considerable tensién, pueden
estar previstos medios para ajustar esta tensién, gomo resal-
tado, la simple atadura de alambre o lazo de atadura se esti-j
ra apretadamente alrededor de las espiras ya abrazadas del ca-

rrete como se muestra en la figura 1.

La rueda 24 del dispositivo retoroedor gira después
y da un nimero predeteimilado de vueltas de retorcimiento a

la atadura de alambre como se muestra en la figura 9. Durante

el primer retorcido' se hace funoionar el cortador 25 para oor -
tar la atadura desde la reserva de atadura de modo oue el re -
torcido pueda continuar sin dificultad, guando el retorcido
o amudado de los extrafios de la atadira ha sido oappletado,
se abre el agarrador 22* 23 soltando la cadena 29.

Se observaré (véase figuras 8 y 9) que la rueda
24 retproedora gira en un angulo de 180" desde la posicién mosi-
trada en la figura 8, en Que su hendidura 36 esté en la posi -i'

oién de puesta; en marcha para reoibir el alambre de atadura, !

B- A

r-y-iy.

HVIIII



a la posioién mostrada en la figura Sj, en que la rueda esta en
i la posioion que ooupa al final de una operacion de atar. En
la posioién mostrada en la figura 8, la posioion de la hendidura
) 36 ea la rueda retoroedora es tal que evita que se salga el
' alambre atador ouando se aplique tensidon, mientras que tan
i pronto se haya completado todo el ciclo de operaciones y la
ruada retorcedora gire por 180° a la posioidon de alimentacion,
i la disposicion de la hendidura es tal que se permita a la ata*-!
i dura abandonar la rueda retorcedora.
i Usualmente Varias atadums se aplioaran a cada ca-
rrete de alambre. Esto puede efectuarse, por ejemplo, volvien-
l dO M carrete por un angulo apropiado dentro de los brazos lo,
I'l'l y repitiendo la operacion de atar en cada posioion. Altar-
|
1 nativamente el carrete puede ser pasado a lo largo de un trans-
i portador a una serie de necantanos atadores, teniendo brazos
; 10, 11, dispuestos en diferentes angulos para aplicar ataduras
, en diferentes posioiones oirounferencialpente alrededor del oa-!
gr"ete de alambre.
. puede haoerse que los brazos 10, 11 se abran auto-
i matioamente para soltar el carrete, disponiendo que un transpor-
i tador o mesa, que soporta el carrete, le mueva cuando se ha
oompletadQ' la operacién de atar, de modo que 86 aponga en oon -
tacto un brazo pivotado u otro dispositivo, que ponga en fun - !
joionamiento el mecanismo para abrir los brazos. Alternadvamen-i
te la aplloaoion del altimo enlace o atadura pudiera utilizarse !

para dar una sefial para causar que los brazos se abran autana - !
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i Generalmente todo< el mecanismo y el funcionamien-

, ticamente para separar el articulo.

to del mismo oaro se ha descrito arriba se proourard que tenga ,
lugar automaéaticamente en la secuencia deseada, es deoir por
i medio de un mecanismo distribuidor de tiempo o disponiendo un

| meoanisuo que en un tiempo apropiado separe la operaciéon de
!

la siguiente. En algunos casos, sin embargo, cada operacién O
algunas de las operaciones pueden ser controladas manualmente,
por ejemplo por el accionamiento do botones pulsadores.
Uh ciolo completo de operaoiones puede ser ini -

N oiadO por el accionamiento de un botéon pulsador o puede dispo-
) nersa para que se oonvlerta en parte de un nimero de operado-
i nes, por ejemplo, sobre una linea transportadora,

i los oanales para el alambre Wpueden ser sustitui-

t

i d°3 por espigas, bloques o pistas espadados adaptados inicial-; Y%y *
mente para soportard lazo de alambre de atadura y fuera del

j cual puede ser retirado y asegurado alrededor del articulo,
il Al aplioar el invento a una maquina para asegurar i rr
una atadura alrededor de un cajén o articulo andlogo los bra - j

Z0s no necesitan estar dispue stos forzosamente para abrirse.

iHos brazos, en este caso pueden ser sustituidos por un lazo,

jir1lo o semejante, en cuya abertura se introduce el oajéon o

i semejante. !

M#.?'



Este registro oonsta de las siguientes reivindi—i

oacloRes;

i I**- Maguina para asegurar una atadura o preoin-
i

ito alrededor de un articulo, caracterizada por comprender medios

adaptados a abrazar o rodear el articulo, y teniendo un oanal
cuando esta dentro

io guia o analogo para recibirla atadura que,
:0 sobre el canal, guia o semejante, tamblan abraza al artioulo,

i
| siendo capaoss el canal, guia o semejante de soltar la atadura,

iy medios para tirar de dicha atadura para que salga o se sepa -

10
iire de dicho oanal, guia 0o semejante y se ponga apretadamente al-

irededor del articulo.
2.- Maquina para asegurar una atadura o preainto

i
alrededor de un articulo, caracterizada por oemprender un miem-j
i

15 "bro o varios miembros adaptados para abrazar o rodear el arti
| oulo y teniendo; un canal, guia o semejante abierto o susceptible!i
N

ide abrirse lateralmente, medios Para alimentar o proyeotar un

ijalambre o atadura semejante a la largo o alrededor de dicho ca -

inal, guia o semejante, y medios para aplicar una traodan a di- !

1
I -
ijioha atadura para arrastrarla fuera o separandola de di dio canal,

20
iguia o semejante y apretadsmente alrededor de la caja o de otro
!

articulo.
Magqguina para asegurar una atadura o precinto
!

3.-

I
alrededor de un articulo, caracterizada por oomprender un par

de brazos susoeptibles da abrirse adaptados para abrasar al ar-

26
tioulo, una guia o canal para un largo de la atadura o alambre
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i para atar o semejante que se extiendo alrededor de dichos bra-,

N zos, estando abierta dicM guia O canal, por lo menos en partea
en un lado. de los brazos, de modo que el alambre pueda abandonar
el canal o guia lateralmente respecto al mismo, medios elas -

, ticos o aflojables cubriendo total o parcialmente dioho canal

N 0 guia para retener el alambre dentro del miaio, medios para

alimentar el alambre de atadura desde la reserva de alambre

a travos de dioho oanal o guia, de manera que oiroande al ar -

—— =

tioulo, medios para arrastrar el alambre en la direooidén In-

N versa, medios de tornillo de apriete para retener un extremo

, libre del alanbra despuas que ha rodeado al articulo, medios
para separar el lazo abrazador desde la reserva de alambre,
y medios para retorcer los extremos del lazo untandoles o uno

| alrededor de otro despuas de haber sido retirado fuera del
oanal o guia y estirado, apretadamente airededor del articulo, j
]3or dicho arrastre invertido sobre al alambre de atadura.

_ 4. - Maquinasegun las reivindicaciones preoeden—i_

I tes, caracterizada por inoluir medios para dar un doble retor -iI

1 oidEF a los extremos de la atadura oon el fin d6 asegurarles

unidos.

5. - Magquina segun las reivindicaciones preceden-

tas,oaraoterizada ppr tener un dispositivo retoroedor para los'
w L}
" extremos de la atadura, comprendiendo una rueda retorcedora*

z teniendo una hendidura que reoibe los extremos que han de ser

I retorcidos juntos, estandoadaptada dicha rueda para ser gira- i

| da desde una posicién, en que su hendidura sujeta la ata<Hra,
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a ana posicién que permite que la atadura sea separada de la
rueda retorced ora*

6*- Maquina segun las reivindioaoioaes preoeden -j
tes, caracterizada porque un meoanismo sobre los medios o bra-j
zos abrazadores fpor ejemplo en el extrafio da uno de los bra- i
zos) inoluye un dispositivo agarrador para retener un extremo j
del lazo de alambre de atadura o material para atar*

7*- Maquina segun las reivindicaciones preceden *
tes, caracterizada porque un lazo de alambre de atadura que
debe ser estirado alrededor del articulo a atar, se sostiene
en un oanal* guia o semejante o sobre el miafo, por plaoas ar-
gueadas o semejantes montadas elasticamente, que ceden para
permitir que el lazo sea extraido fuera o separandose del ca-

nal, guia o semejante*

8.- Maquina segun las reivindicaciones preceden-}
tea 3 a 7 inol&aive* caracterizada p<rqué una cadena, cuerda j
0 semejante se extiende desde el extremo,de an miembro o bra-
zo y alrededor de una rueda de polea, anclaje o semejante en |
el otro brazo y esta provista de medios para tirar de ella de
modo que abrace apretadamente al articulo durante la aplioa -
oion de la ligadura o atadura al mismo.

9*- Magquina segun la reivindioaoiun 8, caredte -
rizada porgue dioha cadena, ouerda o anadlogo esta sujeta a uno |
de los brazos o miembros abrazadores por medio de un disposi - !
tivo da leva pivotada de modo que cuando la oadana, cuerda o

analogo se tensa* dicho dispositivo de leva es accionado para |j



cerrar un dispositivo de agarre para un extremo del lazo del

alambre de atadura.

10* - Maquina segun las reivindicaciones preoeden-I

tes, caracterizada por tener un dispositivo retoroedor para

retorcer los extremos del lazo de alambre de atadura o ligamen-

to y un oortador para cortar separando el lazo de siembre de
atadura, accionandose el dispositivo retoroedor y el oortador
por medios cooperantes de modo que el la20 es oortado durante
el primer retorcimiento aplicado por los medios retoroedorea
a la atadura o ligamento.

11.- MAquina segun las reivindicaciones preoe -
dentes, oaracbsiizada por oomprender brazos adaptados a abra
zar al articulo y que tienen un oanal, guia o semejante para
un lazo de alambre adaptado para ser extraido de los brazos
0 separado de los mismos y odocado apretadamente alrededor

del artioulo, en que dichos brazos estan engranados entre si*

18.- Maquina segun la reivindicacién 11 oarao -

terlzada porque uno de dichos brazo; lleva rodillos alimentado!-.'

yes o andalogos para alimentar el alambre de atadura o ligamen-

to a trsvads del oanal, guia o anadlogo o hasta el mismo,

13.- Maquina segun las reivindioaoiones preceden-

tes, caracterizada porque estadn previstos medios pera separar

el articulo despuds de haber sido aplioada una atadura al mis-'!

mo, y en gue estd dispuesto un dispositivo que es acaponado
por movimiento inicial del articulo de modo que se cause la

apertura automética de los biazos u otros medios que abraoen

al articulo.
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14. * Maquina segun las reivindicaciones preoe - !
,entes, oaraoterizada por la combinacién oon un medio sopor -
tador, transportador o semejante para el artioulo que estd II
il adaptado' a volver el articulo para la aplicacion al miafio dos ;
i 0 mas ataduras alrededor del mismo en diferentes posiciones.
15. - Maquina segun las reivindicaciones prece -
I dentes, caracterizada porque se compone de una oombinaoion
I ¢e una serle de maquinas segun las reivindicaciones 1 a 13,
i oolooadas de tal modo que apliquen una atadura o ligadura en
lo I diferentes posiciones alrededor de un articulo, y de un trans-
i portador para transferir el articulo de una maquina a otra.
i 16.- Maquina para asegurar un alambre o preoin- '
I to alrededor de un artieulo.
i Segln se describe y reivindioa en esta memoria

15 } descriptiva.

i se detalla e ilustra oon los planos que a la mis-

Bat.-
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