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¡i El presente invento se re fie re  a mejoras r e l a t i  -  !

vas a máquinas para asegurar un alambre u o tra  atadura a ire  -  .

gedor de un a r t íc u lo . ¡

:¡ Una aplioaoión pai'tioular del invento, que se

¡ menciona solo a t ítu lo  de ejemplo, es una máquina para oolo -  ¡
' ¡
i car y asegurar un alambre o semejante atadura alrededor de un ,

I oarrete (por ejemplo un carrete de alambre) o de un haz, oon

:j e l  f i n  de asegurar la s  esp iras del oarrete o lo s  a r tícu lo s

i qua componen e l  haz para que están ju n to s. Otra ap licación

i t íp io a  del Invento es una máquina para asegurar una atadura,

¡ f l e je  o f a ja  alrededor de un oajÓn, ca ja  de empaquetar o ar -
'¡

tío u lo  s im ila r .
:t!
! lo s  ca rre te s  de m ateria l t a l  oomo alambre o vari -

¡ l i a  usualmente tienen  sus esp iras reunidas por medio de atadu -  

ra s  de alambre oon e l  f in  de formar un oarrete o haz compacto ¡ 

adeouado para e l  transporte y conveniente para la  manipulación.

I Hasta ahora oada atadura o f a ja  generalmente se componía de
i !

10 menos dos vu eltas alrededor de la s  esp iras del o arre te , a -  ¡ 

segurándose entre s í  lo s  extremos l ib r e s  de l a  atadura o f a ja  

¡i desrpuós por retorcid o  de un extremo alrededor de o tro . A esto 

!¡ se haoe re fe re n c ia  a continuación como torcido) simple.

Un ob jeto  del Invento es proveer a una máquina que
i' - !
I es oapaz de producir una atadura e fio az  consistente en solo ¡ 

una vu elta  de alambre en lugar de dos oomo se haheoho re fe re n -: 

o ia  a rr ib a . Esto da por resultado una considerable eoonomia de 

m ateria l particularm ente cuando se tiene en ouenta que un oarre..



2796)4
te  de alambre o análogo usualmente requiere por lo  menos tre s : 

o cuatro ataduras espaciadas olrcunferenoialmente alrededor 

del mismo, otro objeto del invento es proveer a una máquina* ¡ 

en que loa extremos de la s  ataduras de alambre se aseguran en* 

t r e  s í  por un doble torcido a d iferencia del simple toroido  

adoptado hasta ahora* ,

una importante o arao terístio a  del invento es l a  

provisión de una guía, acanaladura o semejante para el alam
:

bre de atadura u otro m aterial para a ta r .  E sta  guia o semejan^ 

te  hace que el alambre de atadura forme un lazo que oircuns- 

(¡ribe a l artíoulo  que ha de ser atado, despuás de lo  oual aü 

extremo lib re  de l a  atadura se su je ta  en un to m il lo . Jta a ta  -  

dura es arrastrada en l a  direoaión inversa (es  d ecir h a d a  

atrás en la  direoolón desde l a  que se ha alimentado) de modo 

qua es forzada lateralm ente fuera o apartándose de la  canala­

dura, guia o semejante contra lo s  medios de retenoián o e lá a - i 

tico s  u otros medios que la  retengan dentro o sobre l a  misma, 

y se e s t ir a  apretadamente alrededor del carrete  de alambre 

u otro  artíoulo que deha ser atado, cuando esto se ha hecho, 

l a  atadura se separa del carrete  o reserva de alambre de ata­

dura u otro m aterial para a ta r  y la s  dos extremos lib re s  de 

l a  atadura, sujetos en un dispositivo retoroedor, son re to r ­

cidos entre a i para asegurarles juntos firmamento.

En ejeouolones preferidas del Invento eE dlspoai- : 

tlv o  retoroedor está  oonstruido de modo que lo s  dos extremos 

se aseguren entre s í  por un doble retoroid o , es decir que oa-
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da uno es retoroido alrededor del otro. Estos extremos reto r-i 

oídos de alambre pueden ser doblados para situ arse  apretada -  

mente oontra la  oara Interna del o a rra te . !

Una ejecución p a rtio u la r daí invento se describ í

yá ahora, a t f tu lo  de ejenrplo, t a l  oomo se ap lioa a una máqui-'
!

na para asegurar ataduras alrededor de un carrete  de alambre. ¡ 

En l a  siguiente descripción se hará re fe re n c ia  a lo s  dibujos ' 

esquem áticos, en que;

La fig u ra  1 es un alzado la t e r a l ,  

l a  fig u ra  2 es un alzado tra se ro , 

l a  fig u ra  3 es una v is ta  fragm entaria en perspec­

t iv a  mostrando en d eta lle  parte de lo s  medios p re v isto s para i 

haoer funoionar un agarrador de atadura de alambre.

l a  fig u ra  4 es una v is ta  fragm entaria en perspec­

t iv a  ilustrando en d e ta lle  e l  agarrador, retoroedor y m ecanis-j 

mo cortador da atadura de alambre. i

La fig u ra  5 muestra l a  posioión in lo la l  de coloca­

ción del meoanismo alimentador de atadura de alambre,

l a  fig u ra  6 muestra l a  posioión del mecanismo a l l  i  

montador de atadura de alambre preparatoria para e l estirado 

de la  atadura de alambre apretadamente alrededor de 3as espi­

ras del o a ire te ,
:

la  fig u ra  7 es una v is ta  s im ila r  a l a  fig u ra  6, 

pero mostrando l a  atadura de alambre alrededor de la s  esp iras  ̂

del oarra te ,

la  fig u ra  8 muestra la s  p osiciones del mecanismo



-  5 -

2796*4
retoroedor y cortador de atadura de alambre ouando e l  mecanls -  

mo alimentador de atadura de alambre o partes están en l a  po- ' 

s io iá n  mostrada en l a  fig u ra  6 , y !

l a  fig u ra  9 maestra la s  posiciones del meoanismo 

retoroedor y cortador de atadura de alambre cuando e l  meoanis- 

mo alimentador de atadura de alambre e s tá  en l a  posioión mos- : 

trada en l a  fig u ra  7*

! la  máquina oomprende dos brazos arqueados lo ,  y

1 1 , soportados engoznadamente en 12  y 13 y engrana.dos entre 

10 ' s í  por engranajes 14  y 15 de mecanismo de reducción. E l en -

! g ran a je  14 es Impulsado por un motor e le c tr io o  16 para ab rir

j y oerrar lo s  brazos oomo se d escrib irá  a oontinuaoión. E l en* ¡
''' ' , ' granaje 14 e s tá  engranado a l  motor 16 por un árbol 17 de t o r -

í n i l lo  s in  f i n  y rueda 18 de to rn illo  sin  f in  sobre un mangui-

15 to  19 , a l que tambián e s tá  asegurado e l  engranaje 1 4 . El man -i

güito 19 e s tá  soportado giratoriam ente sobre un árbol 20 y su

extremo delantero foima áL pivote 12 para e l brazo lo .

l a  re lao ián  de engranaje 14 y 15 entre lo s  brazos ¡

es ta l que e l  brazo superior lo  se mueve más rápidamente que

2o ¡I e l  brazo in fe r io r  11.

i' Montado sobr6 e l  extremo lib r e  <H brazo 11 e s tá  un

nteoanisnO agarrador# retoroedor y cortador de atadura de alam­

bre ̂  que e s tá  indicado generalmente por a l  ntimero de re feren  -

! oia S I . Este meoaiiismo comprende un yunque agarrador 22, un a - .
¡! .  ̂ i

25 j¡ garrador 23 Boportador deslizablem ente, adaptado para su je ta r  ¡

un extremo de l a  atadura de alambre contra e l  yunque 28, pna

í ;A-r  ̂-A
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rueda retoroedora 84 y un oortador 25.

SI agarrador 23 e stá  provisto en su extremo e x te -i  

r io r  de un ro d illo  26 adaptado para entrar en contacto oen una!
i

leva 87 soportada plvotalmente en 28 sobre e l extremo lib re  

del brazo superior 10. Una cadena 29 de apriete se extiende 

desde un brazo 3o sobre l a  leva 27, áL rededor de un piñón 31 

looo sobre el extremo lib re  del brazo in fe rio r  1 1 , y despuás ¡ 

sobre un piñón impulsor 32 a  un anolaje f i j o  33 , E l piñón 32 

es impulsado por un motor 34 . cuando l a  oadena 29 está  bajo 

tensión, la  leva 27, por medio del rod illo  26, moverá a l  aga 
rrador 25 h a d a  e l  yunque 22 para agarrar el alambre W* Nsta 

oadena tambián está adaptada para abrazar la s  espiras del oa -  
prete de alambre apretadamente juntas antes y durante la  opera­

ción de a ta r .

La rueda retoroedora 24 tiene una hendidura 36 re ¿  

toroedora y se haoe g ira r  desde un árbol 37 impulsor por medio} 

de engranajes 38 y 39, engranando el engranaje 39 con dientes ! 

exterio res  4o sobre l a  ruada retoroedora. El árbol impulsor 37}
j

es impulsado por el motor 41 por medio de engranajes 42 y 4S¿ . 

un embrague 44^ un árbol 45, un to rn illo  sin f in  y rueda de 

to rn illo  sin  f in  46 y 47, y un árbol 48. El árbol 48 lle v a  

un piSón cónico 49 que engrana con un piñón oónioo 5o sobra 

el árbol 37.

El oortador 20 e stá  soportado pivotalmente sobre l a  parte su- ' 

p e rio r de un árbol 51 que lle v a  el engranaje 39 . El funciona -  ¡ 

miento del, oovtador en lo s  tiempos apropiados se efeotáa por una

' 1 r f

'  4^   ̂ *

1 '̂y''-'''
-

: Y,
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: lava 5S fija d a  sobre a l  extremo superior del árbol 37. El oortat- 

i¡ dor 25 funciona en conjunción oon una boquilla cortadora endure-- 

. o ida 53. Un canal o guia se extiende algo en espiral durante ap^o- 

! xlmadamente una oirounferencia completa y media alrededor de 

8 i lo s  brazos lo  y 11. Este canal tiene una porción 84 que comien 

¡} za o e stá  adyacente a l  gozne 12 y se extiende alrededor del 

brazo superior 10 hasta e l  extremo lib re  del mismo. E l canal 

¡ oontináa oomo se indioa en 55 alrededor del brazo 11 in fe r io r  y'

¡ despuás alrededor del brazo 10 superior de nuevo, oomo se in d i-¡

10 i oa en 56 para tarcdnar en e l  extremo lib re  de dicho brazo 10*

URa reserva de alambre para hacer la s  ataduras se 

¡alimenta alrededor del canal 54, 55, 56 por pares de ro d illo s  ¡ 

¡jalimentadores 57 y 58 engranados entre ai e impulsados por a l  

¡motor eláotrioo  41 por medio de un engranaje 06, embrague 60,

1 5  .árb ol 20 y engranaje 61 sobre dicho árbol, io s ro d illo s  a31 -  

montadoras están montados sobre e l brazo lo  superior para  

movimiento oon e l mismo, permitiendo esto la  impulsión oonoentrl- 

joa per si árbol 2o por medio del manguito de gozne o pivote 

;!l2^ 19 del brazo.

2o [ la s  porciones 55 y 56 del canal están abiertas en
¡¡
¡la  oara la te ra l  de lo s  brazos. Para retener el alambre de a ta  **

¡dura en estas porciones del oanal, dicha cara e stá  provista

ida placas de cubierta arqueadas 62 y 63. Estas placas de cu -  !

jbierta están colocadas sueltas sbbre gorrones 64 sobre lo s

28 brazos y se mantienen en posición por muelles en espiral (no ¡ 
t ¡  i
jostrados) situados sobre dichos gorrones, siendo la  d i ^ o s i  -

7 -
*

- .*

 ̂ - 
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oión ta l  que cuando se requiera, la s  plaoas pueden oeder para i 

p erm itir que el alambre de atadura abandone lo s  canales 55,

56 la tera lm en te .

Para f a o l l i t a r  e l  movimiento la t e r a l  del alambre ! 

de atadura desde lo s  canales 55, 56, e l  canal 55, por lo  menos 

en la  región 55a está  biselado o achaflanado. Este ohaflán 

que está  situado justamente donde e l  t i r o  de retroceso  es más 

e fe c tiv o , permite que e l alambre de apriete o atadura abando -  

ne e l oanal librem ente, una vez que e l alambre de atadura ha 

comenzado a abandonar e l canal, su re tira d a  oontinua es bastan­

te  autom ática.

l a  máquina a rr ib a  d eso rita  funciona como sig n e; ,

Cuando se monta l a  máquina (váase fig u ra  5) e l  ex­

tremo l ib r é  del alambre de atadura del oarrete o de la  re s e r ­

va se alim enta dentro de l a s  ruedas alimenta doras 57, 58 y se 

lle v a  alrededor de l a  parte 54 del canal, terminando su ex tre­

mo lib r e  en l a  región del extremo lib re  del brazo superior lo .  

lo s  brazos se abren despuás para re a lb ir  e l  carre te  C de alam- ! 

bPe Rara ser enlazado o atado, a l  carrete se mueve a su posi -  

oión y lo s  brazos 10, H  se cierran  alrededor de sus esp iras 

y pueden se r  reten id os en es ta  posioion cerrada. E sta  operaoián 

de retenoión puede ser efectuada tensando y destensando l a  ca­

dena S9. ¡

lo s  ro d illo s  alimentadores 57, 58 funoionan des -  !
¡

puás en una oantidad apropiada para alim entar e l  alambre W a 

travás de lo s  canales 55, 56, por l a  hendidura 36 de la rueda
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retorced  ora y dentro del agarrador 22 , 23.

El motor 34 es puesto entonces en funcionamiento i

para t i r a r  de la  cadena 29 y abrazarla apretadamente alrededor
!

del carrete  o, como se maestra en l a  fig u ra 6 . El tensado de la  

cadena 29 también hace funcionar la  lev a  27 para cerrar e l 

agarrador 22, 23 sobre e l  extremo lib r e  del alambre atador.

La direooién de rotaoién  de la s  ruedas alimenta - ¡  

doras 67, 68, se in v ie rte  entonoes (por ejemplo per in versión ! 

del motor 41) de modo que e l  alambre atador es retirado la  -  

teralmente del canal 55, 56 bajo considerable ten sió n , pueden 

esta r  p rev isto s medios para a ju s ta r  es ta  ten sió n , gomo r e s a l­

tado, l a  simple atadura de alambre o lazo de atadura se e s t i - j  

ra  apretadamente alrededor de la s  esp iras ya abrazadas del ca­

rre te  como se muestra en la  fig u ra  1 .
i

La rueda 24 del d isp ositivo  retoroedor g ira  después 

y da un número predeteimiJado de vueltas de retorcim iento a 

l a  atadura de alambre como se muestra en l a  fig u ra 9. Durante 

e l  primer retorcido' se hace funoionar e l  cortador 25 para oor -  

ta r  l a  atadura desde l a  reserva de atadura de modo oue e l re  -  

torcido pueda continuar s in  d if icu lta d , guando el re to rcid o  

o amudado de lo s  extraños de l a  a tad ira  ha sido oappletado, 

se abre e l  agarrador 22* 23 soltando l a  cadena 29.

Se observaré (véase fig u ras 8 y 9) que la  rueda ¡ 

24 retproedora g ira  en un ángulo de 180^ desde l a  posición  mosi-

trad a en l a  fig u ra  8 , en Que su hendidura 36 e s té  en la  posi -¡
!

oión de puesta; en marcha para r e o ib ir  e l alambre de atadura, !

8

B'- A
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a la  posioión mostrada en l a  fig u ra  S¡, en que la  rueda está en 

¡¡ l a  posioión que ooupa a l  f in a l  de una operación de a ta r . En 

. l a  posioión mostrada en l a  fig u ra  8 , la  posioión de la  hendidura 

) 36 ea l a  rueda retoroedora es ta l  que e v ita  que se salga e l  

'! alambre atador ouando se aplique tensión , m ientras que tan  

í pronto se haya completado todo el c ic lo  de operaciones y l a  

ruada retorcedora g ir e  por 180° a l a  posioión de alim entación,

, l a  d isp osición  de la  hendidura es ta l  que se permita a l a  ata*-!
!
¡ dura abandonar la  rueda retorcedora.

i Usualmente Varias atadums se aplioaran a cada ca­

r re te  de alambre. Esto puede e fec tu a rse , por ejemplo, v o lv ien - 

,! dO ^1 carrete  por un ángulo apropiado dentro de lo s  brazos l o ,

! l l  y rep itien d o  l a  operación de a tar en cada posioión . A lta r -
!
1 nativamente e l  carrete puede ser pasado a lo  largo de un tra n s - 

i portador a una serie de me cántanos atador es , teniendo brazos 

; 10 , 11, dispuestos en d iferen tes ángulos para a p lica r  ataduras 

, en d iferen tes posioiones oirounferencialpente alrededor del oa-!

!} r^ e te  de alambre.)) !!!
¡ puede haoerse que lo s  brazos 10 , 11 se abran auto-

¡ mátioamente para s o lta r  e l  c a rre te , disponiendo que un transpor- 

¡: tador o mesa, que soporta e l c a rre te , le  mueva cuando se ha
[j

oompletadQ' l a  operación de a ta r , de modo que 86 aponga en oon -  

tacto  un brazo pivotado u otro  d isp o sitiv o , que ponga en fun -  ! 

¡oionamiento e l  mecanismo para a b rir  lo s  brazos. Alternadvam en-i 

te la  aplloaoión del áltimo enlace o atadura pudiera u til iz a r s e  ! 

para dar una señal para causar que lo s  brazos se abran autaná -  !
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, ticamente para separar e l a r t íc u lo . ¡

i  Generalmente todo< e l mecanismo y e l  funcionamien­

to  del mismo o amo se ha d escrito  a rr ib a  se proourará que tenga , 

lugar automáticamente en l a  secuencia deseada, es deoir por 

i medio de un mecanismo d istribu id or de tiempo o disponiendo un

i  meoanisuo que en un tiempo apropiado separe la  operación de
. !

' l a  sig u ien te . En algunos casos, s in  embargo, cada operación O 

algunas de la s  operaciones pueden ser controladas manuaümente, 

por ejemplo por e l  accionamiento do botones pulsadores.

Uh c io lo  completo de operaoiones puede ser in i  -  

 ̂ oiadO por e l  accionamiento de un botón pulsador o puede dispo- 

') nersa para que se oonvlerta en parte de un número de operad o - 

!¡ n es , por ejemplo, sobre una lin e a  transportadora, 

i lo s  oanales para e l  alambre W pueden ser s u s t i tu í-
t
'i d° 3  por esp igas, bloques o p is ta s  espadados adaptados in ic ia l - ;  

mente para so p o rta rá  lazo de alambre de atadura y fuera del 

j cual puede ser re tirad o  y asegurado alrededor del a r tíc u lo , 

i! Al ap lioar el invento a una máquina para asegurar ¡

una atadura alrededor de un cajón o a r tícu lo  análogo lo s  bra -  ¡ 

zos no n ecesitan  e s ta r  dispue stos forzosamente para a b r irs e . 

¡Hos brazos, en este  caso pueden ser su stitu id o s por un lazo , 

j í ^ l l o  o sem ejante, en cuya abertura se introduce e l oajón o 

¡ sem ejante. !

' y '

iY x.-. -y. * -

r  !'
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Este re g is tro  oonsta de la s  siguientes re iv in d i—¡
; !

oacloRes;

i I**- Maquina para asegurar una atadura o preoin-
ii
¡ to  alrededor de un a r t ic u lo , caracterizada por comprender medios 

adaptados a abrazar o rodear e l a r t ic u lo , y teniendo un oanal 

í o guia o análogo para r e c i b i r l a  atadura que, cuando es ta  dentro

:o sobre e l  canal, guia o sem ejante, tamblán abraza a l a rtio u lo ,
i
i  siendo capaoss e l  canal, guia o semejante de so lta r  la  atadura,

¡y medios para t i r a r  de dicha atadura para que salg a o se sepa -  

¡¡re de dicho oanal, guia o semejante y se ponga apretadamente a l -  

¡rededor del a r ticu lo .

i  2 . -  Máquina para asegurar una atadura o preainto

alrededor de un a r t ic u lo , caracterizad a por oemprender un miem-¡
i

' bro o varios miembros adaptados para abrazar o rodear e l  a r t í  -  

i oulo y teniendo; un canal, guia o semejante ab ierto  o susceptible!! i
¡ de a b rirse  la tera lm en te , medios Para alim entar o pro ye o tar un ^

¡¡alambre o atadura semejante a l a  largo  o alrededor de dicho ca -

.¡nal, gu ia  o sem ejante, y medios para ap licar una tra o d á n  a d i-  !
¡!
¡¡oha atadura para a r r a s tr a r la  fuera o separándola de di dio canal, 

¡guia o semejante y apretadsmente alrededor de la  ca ja  o de otro 

a r t íc u lo . !

j! 3 . -  Maquina para asegurar una atadura o precinto ¡
!
alrededor de un a r t ic u lo , caracterizad a por oomprender un par ! 

de brazos su soep tib les da ab rirse  adaptados para abrasar a l  a r -  ¡

tío u lo , una guia o canal para un largo  de l a  atadura o alambre

g&yst&e' 
-

- -4**̂  * 
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2796i4  !
para a ta r o semejante que se extiendo alrededor de dichos b ra -,

i :
 ̂ zos, estando ab ierta  dicM  guia O canal, por lo  menos en partea 

en un lado. de lo s  brazos, de modo que e l alambre pueda abandonar 

el canal o guia lateralm ente resp ecto  a l  mismo, medios e lás -  

, t ic o s  o a f lo ja b le s  cubriendo to ta l  o parcialmente dioho canal 

 ̂ o guia para re ten er e l alambre dentro del m iaio, medios para 

! alim entar e l  alambre de atadura desde l a  reserva de alambre
t
¡ a travós de dioho oanal o guia, de manera que oiroande a l  a r  -
!
: t io u lo , medios para a rra stra r  e l alambre en la  direooión In -  

 ̂ v ersa , medios de to r n illo  de ap riete  para re ten er un extremo 

, l ib r e  del alanbra despuás que ha rodeado a l  a r t íc u lo , medios 

para separar e l  lazo  abrazador desde l a  reserv a  de alambre, 

y medios para re to rce r  lo s  extremos del lazo  untándoles o uno 

i  alrededor de otro despuás de haber sido re tira d o  fu era del 

oanal o guia y estirado, apretadamente airededor del a r t ic u lo , ¡ 

]3or dicho a rra stre  invertid o sobre al alambre de atadura.

4 .  -  Máquina según la s  reiv in d icacion es preoeden-¡
¡ ¡
' t e s ,  caracterizad a por in o lu ir  medios para dar un doble re to r  -i

;! oidEF a lo s  extremos de l a  atadura oon e l f in  d6 asegurarles

unidos.
i:

5 . -  Maquina según la s  reiv in d icacion es preceden-

ta s ,  oaraoterízada ppr tener un d isp ositiv o  retoroedor para lo s '
!* 'extremos de l a  atadura, comprendiendo una rueda retorcedora*

)' teniendo una hendidura que reoibe lo s  extremos que han de se r
i ,
! re to rc id o s ju n to s , estando adaptada dicha rueda para s e r  g ir a -  i

I da desde una posición , en que su hendidura su je ta  la  ata<Hra,



¡i

¡i

i¡
t

i
!

!
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a ana posición que permite que l a  atadura sea separada de la

i
rueda retorced  ora*

6 * -  Máquina según la s  reivindioaoioaes preoeden - j  

te s , caracterizad a  porque un meoanismo sobre lo s  medios o b ra - j 

zos abrazadores fpor ejemplo en e l  extraño da uno de lo s  b ra- i 

zos) inoluye un d isp ositiv o  agarrador para re ten er un extremo ¡ 

del la z o  de alambre de atadura o m ateria l para a tar*

7 * -  Maquina según la s  reiv in d icacion es preceden *  

t e s ,  caracterizad a porque un lazo de alambre de atadura que 

debe ser estirad o  alrededor del a r tícu lo  a a ta r , se sostiene 

en un o anal* guia o semejante o sobre e l  miaño, por plaoas ar­

queadas o semejantes montadas elásticam ente, que ceden para 

p erm itir que el lazo  sea extraído fu era o separándose del ca­

n a l, guia o semejante*

8 . -  Máquina según la s  reiv in d icacion es preceden-} 

te a  3 a 7 inol&aive* caracterizad a p<rqu6 una cadena, cuerda ¡ 

o semejante se extiende desde el extremo,de an miembro o bra­

zo y alrededor de una rueda de polea, an cla je  o semejante en ¡ 

e l o tro  brazo y es tá  p rov ista  de medios para t i r a r  de e l la  de 

modo que abrace apretadamente a l artícu lo  durante l a  ap lioa -  . 

oión de l a  ligadura o atadura a l mismo.

9 * -  Maquina según l a  reivindioaoiún 8 , careóte -  

rizad a porque dioha cadena, ouerda o análogo está su je ta  a uno ¡ 

de lo s  brazos o miembros abrazadores por medio de un disposi -  ! 

tivo  da lev a  pivotada de modo que cuando l a  oadana, cuerda o 

análogo se tensa* dicho d ispositivo  de lev a  es accionado para j



cerrar un d isp o sitiv o  de agarre para un extremo del lazo  d el '
)

alambre de atadura.

10* -  Maquina según la s  reiv in d icacion es preoeden-
!

te s , caracterizad a por tener un d isp ositiv o  retoroedor para 

re to rce r  lo s  extremos d el lazo de alambre de atadura o ligamen­

to y un oortador para co rtar separando e l  lazo  de siembre de ¡
!

atadura, accionándose e l d isp o sitiv o  retoroedor y e l oortador ! 

por medios cooperantes de modo que e l l a 20 es oortado durante : 

e l  primer retorcim iento aplicado por lo s  medios retoroedorea 

a la  atadura o ligamento.

1 1 . -  Máquina según la s  reiv in d icacion es preoe -  

dentes, oaracbsiizada por oomprender brazos adaptados a abra 

zar a l  a r ticu lo  y que tienen  un oanal, guia o semejante para 

un lazo  de alambre adaptado para ser extraído de lo s  brazos 

o separado de lo s  mismos y odocado apretadamente alrededor 

del a rtio u lo , en que dichos brazos están engranados entre s í*  ' 

1 8 . -  Máquina según l a  reiv in d icación  11 oarao -  - 

terlzad a  porque uno de dichos brazo; lle v a  ro d illo s  alimentado!-.' 

yes o análogos para alim entar e l  alambre de atadura o ligamen­

to a trsv ás del oanal, guia o análogo o h asta  e l mismo,

1 3 . -  Maquina según la s  reivindioaoiones preceden­

te s , caracterizad a porque están p rev isto s medios pera separar 

el a r tícu lo  despuás de haber sido aplioada una atadura a l  mis-'! 

mo, y en que está  dispuesto un d isp ositiv o  que es acaponado

por movimiento in ic ia l  del a rtícu lo  de modo que se  cause l a  ;
¡

apertura automática de lo s  biazos u otros medios que abraoen ¡
¡

a l a r t íc u lo . . ¡



lo

15

B a t .-

279834 :
1 4 . *- Máquina según la s  reiv in d icacion es preoe -  !

¿en tes, oaraoterizada por la  combinación oon un medio sopor -

tador, transportador o semejante para e l artío u lo  que e s tá  !
; !
!¡ adaptado' a volver e l  articu lo  para l a  ap licación  a l  miaño dos -

¡ o más ataduras alrededor del mismo en d iferen tes p osicio n es.

1 5 . -  Maquina según la s  reiv in d icacion es prece -  :

! dentes, caracterizad a porque se compone de una oombinaoión

! ¿e una serle  de máquinas según la s  reiv in d icacion es 1 a 13 , 

i oolooadas de ta l  modo que apliquen una atadura o ligadura en
I
! d iferen te s  posiciones alrededor de un a r t ic u lo , y de un tran s-

i portador para tr a n s fe r ir  e l  a rticu lo  de una máquina a o tra .¡
i 1 6 . -  Máquina para asegurar un alambre o p reo in - '

! to alrededor de un a r tie u lo .
i
j Según se describe y reiv indioa en esta  memoria

} d e scrip tiv a .

i se d e ta lla  e i lu s tr a  oon lo s  planos que a la  m is-
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