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MODELO D E UTILIDAD

por VEINTE afos
solicitado en Espafia a favor de POLYMATIC S.A., de naciona-
lidad francesa, domiciliada en 95, rue Pierre Grange, 94124
Fontenay sous Bois, Francia, por "Cabezal de embridado".

MEMORIA DESCRIPTIVA

La presente invencién se refiere a un cabezal de
egbridado del tipo de los que comprenden un gato hidréulico
o0 neumdtico de doble efecto cuyo pistdn estld asociado a un

vastago cuyo movimiento alternativo provoca la rotacidén de
un brazo entre una posicidn extrema de apriete y una posi-
cidn extrema de aflojado, estando este cabezal dg‘gébridado

asociado a un érgano de control de estas dos posicidnes ex-

L XY

tremas.

Segin la técnica actual, este érgano de §gntrol
i ee® o

esti generalmente consvituido por la combinaciédn de dos con-

tactos electromecénicos con rodillos o detectores d¢ proxi-

midad y cuyo estado es modificado cada vez que upa.deva,
[ BN

montada sobre un elemento mbévil exterior del gata,..llega

a topar sobre el rodillo.

La posicidén extrema de aflojado esti normalmente
determinada por un contacto que detecta una leva montada
sobre el brazo de apriete, mientras que la posicidn de
apriete esti determinada por otro contacto que recibe el

tope de un vastago de pistdn saliente. Este modo de control
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presenta un gran numero de inconvenientes. En principio,
O

los contactos de control deben ser puestos en posicidén sepa-
radamente e independientemente del dispositivo neumatico

de apriete, lo que exige una regulacidén independiente de

los dos contactos y constituye una operacidén a veces larga
y delicada, debido a la mayor o menor accesibilidad de los
elementos de fijacién. Por otra parte, esta disposicidn de
los contactos en el exterior del cabezal de embridado aumen-
ta considerablemente el volumen del cqnjunto. Los contactos
de control no protegidos, corren el rie;ép:constantemente

de ser perjﬁdicados por chogues o desplazados. Finalmente

y sobre todo, la fiabilidad de dicho sistema de control pue-
de, en ciertos casos, ﬁo sér satisfactoria, puesto que de-
pende de varios factores dificilmente reproducibles,, en par-

ticular de la calidad de la fijacidén y de las comtliviones

de trabajo.

La presente invencidén se propone elim;pa?-estos

inconvenientes y en particular proporcionar un cabezal de

embridado, que comprende un gato de doblé efecto cuyo pis-

tén estd asociado a un véstago cuyo movimiento proyoca el
¢ 0 o
accionamiento de un brazo de embridado y provisté:gp un ér-
¢ o o

gano de control de posicién que le proporciona uﬁé'?iabili-

dad superior a la de los dispositivos controladot® tonocidos
y que presenta caracteristicas de robustez y de compacidad
muy mejoradas.

El cabezal de embridado que constituye el objeto

de la presente invencién esta principalmente caracterizado
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porque dicho érgano de control estd situado en un alojamien-

to longitudinal del cabezal de embridado y mandado por el

movimiento de dicho vastago.

El cabezal de embridado pue@e comprender un dedo
montado sobre una deslizadera solidaria del vastago e intro-
ducido en una guia de una leva basculante, provocando asi
movimiento alternativo del dedo la basculacidén de la leva .
entre dos posiciones extremas que coinciden con las posiciqf
nes de apriete y de aflojado dél brazo. La leva basculante
comprende por ejemplo una cabeza dg leva sobresaliente sen-
siblemente perpendicularmente al plano de basculacidén de
la leva y Que adopta la forma de una V de la que cada una
de las ramas es detectada por un contacto o detector de pro-
ximidad que controla una de las dos posiciones délgérazo
de embridado cuando la leva basculante alcanza usia de sus

dos posiciones extremas.

Preferentemente, el brazo de embridadose¥ta monta-

do sobpe un cono de blogqueo de manera que puede tomar una

infinidad de posiciones. Cuando el cabezal de embrigdado es-

ta montado en posicidén, es suficiente entonces poneg el vas-

tago en la posicién que debe tomar para el aprieta,.regular

el brazo para obtener la posicidén de apriete deséggé y blo-

quearlo en esta posicidn. -t

Un modo particular de realizacidén seréd descrito
a continuacién, a titulo indicativo y en modo alguno limita-

tivo, con referencia al plano anexo en el cual:

La figura 1 es una vista en seccidn longitudinal
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vertical esgquemitica cdel caktezal de embridado provisto de
su oérgano de control ce acuerdo con la invenciodn.

La figura 2 es una vista frontal, segin la flecha
F de la figura 1, del érgano de control de posicién del
cual se han quitado 105‘Eontactos electromecénicos.

La figura 3 es una vista frontal de este érgano
de control completo, segin la flecha F de la figura 1.

El cabezal de embridado 1 comprende un gato neu-
matico o hidriulico 2 de doble ;fecto, alimeniado por una
fuehté de presién alternativamente a trévés de los orifi-
cioslag Yy 3b. Este gato 2 estd conectado a un vastago 4 que
se desplgza por un movimien:. longitudinal, alternativamen-
te entre una posicidn taja extrema y una posicidén alta ex-
trema. Una deslizadera S5, solidaria del véstago:;iéy un sis-
tema 6 de bielas asociadas transmiten este~movid§é&to alter-
nativo a un brazo 7 que se desplaza entre una posicidn de
apriete y una posicién de aflojado. Estas dos p{ésaiones
son detectadas por un érgano de control de posicién 8. El
érgano de confroL de posicidn 8 estid situado en umdaloja-
miento longitudinal 9 del cabezal 1 y mandado pdp{?} movi-
éniento del vastago 4. Ei alo jamiento 9 forma pon::a:,i.emplo
ura caja cerrada por una placa amovible 10. El mdvipiento
alternativo de la deslizadera 5 entre sus dos posiciones
extremas provoca la rotacidén, entre dos'posiciones extremas
correspondientes, de una leva basculante 11 del 46rgano de

control B. Esta rotacidn se realiza alrededor de un eje 12,

fijo con respecto al cirter 13 que constituye el cuerpo ex-
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_ terior del cabezal 1. La leva basculante 11 tiene por fun-

¢cidn modificar el estado de uno de los contactos electrome-
cénicos o detectores de proximidad l4a, 14b en el momento
en gue alcanza la posicidn exrremaicorrespondiente de bascu-
lacién. El cambio del estado dé los contactos o detectores
permite, de forma conocida, controlar la posicién del brazo
de embridado 7.

Los contactos i4§, i4g estan acoplados directamen-
te sobre una caja de contactos‘ls, incorporada a la caja
9 que contiene los contactos, y eduipada 0 bien con un pren-
saestopas dg salida 15' o bien una base de toma maltiple
(no representada).

La rotacién de la leva basculante 11 alrededor
del eje fijo 12 se obtiene por el movimiento de :f.;\p_-:dedo 16
montado sobre la deslizadera 5 solidaria del vésfﬁgp 4. E1
dedo 16 estid introducido en una guia 17 de la lev;.basculan-
te 11. El1 montaje del dedo 16 sobre la deslizader#’5 es tal
que el movimiento alternativo del dedo esté desc;;t;ado con
respecto al eje fijo 12, y la guia 17 tiene una forma tal

que el angulo de rotacidén de la leva basculante 1l,.alrcde-

dor de su posicién media alcance uno de sus dos yalores ma-

- ¢ 8
ese

ximos y opuestos cuando el dedo 16 alcanza uno cq%}quiera
de los extremos de dicha guia 17. )

La leva basculante comprende una cabeza de leva
18, sobresaliente sensiblemente perpendicularmente al plano

de basculacién de la leva y que toma la forma de una V, de

la que cada una de las ramas pasa a tocar uno de los contac-
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tos electromecénicos o detectores de proximidad 14a, 14b
para modificar su estado cuando la leva basculante 11 alcan-

za una cualquiera de sus posiciones extremas de rotacidn.

Preferentemente, la guia 17 de la leva basculante 11 toma

la forma de una U cuyas ramas 17a, 17b estan ampliamente
abiertas hacia el exterior y son cortas con respecto a la
base 17c de la U, estando la base 17¢ dispuesta longitudi-

nalmente en el alojamiento 9.

Finalmente, la utilizacién del dispositivo segin
la invencidn se hace mas facil si se prevé moﬁtar el brazo
7 sobre un cono de bloqueo (no visible)ique permita darle
una infinidad de posiciones para una posicidn determinada

del vastago 4.

Queda desde luego entendido que el modq’gé reali-
[ ) L ]

zacidén descrito anteriormente ha sido dado a tity1d “de ejem-

L I

plo y que pueden ser aportadas modificaciones accesibles

al técnico sin salir por ello del marco de la presefte in-

vencién.

. A los efectos consiguientes se declaran dg nove-

dad, propiedad y utilidad para Espafia, sus territogips y
[ ]

plazas de soberania, las reivindicaciones que siguen.
* e B
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REIVINDICACTIONES

1.~ Cabezal de embridado, del tipo de los que com-
prenden un gato hidrdulico o neumatico de doble efecto cuyo
pistdén esta asociado a un vastago cpyo movimiento alternati-
vo entre dos posicioneé extremas pfovoca la rotaciédn de un
brazo entre una posicibén de apriete y una posicién de aflo-
jado, estando.esfe cabezal de embridado asociado a un brga-

no de control que determina estas posiciones de apriete y

'de aflojado, caracterizado porque dicho érgano de control

(8) estd incorporado al cabezal de embridado.

. 2.- Cabezal segin la reivindicacidén 1, caracteri-
zado porque dicho érgano de control (8) estad situado en u.. |
alojamiento longitudinal {2) de este cabezal de embridado
(1) y mandado por dicho movimiento del vastago (ﬁZ%S

3.- Cabezal segin la reivindicacién 1 $°23 carac-

00 g

terizado porgue comprende unos medios asociados al vastago

A Y

(4) para que el movimiento alternativo de éste eptre sus

‘a gt o

dos posiciones extremas provoque la rotacidn, entre dos po-
siciones extremas correspondientes y alrededor de un eje

caes

(12) fijo con respecto al cuerpo (13) del dispos;tjqo (1),

de una leva basculante (11) del érgano de controLﬁ?B) des-

- - - . K3 K3
tinada a cambiar, cuando alcance cada una de sus'Ebélclones

extremas, el estado de un contacto electromeciniéd”"c de un
detector de proximidad correspondiente (14§, 14b).

4.- Cabezal segin la reivindicacidén 3, caracteri-
zado porque dichos medios para provocar la rotacidn de la
leva baséulante (11) alrededor del eje‘fijo (12) estan cons-

tituidos por un dedo (16), introducido en una guia (17) de
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-uno de los detectores de proximidad (14a, 14b) spdrfa modifi-

dicha leva basculante (11) y montado sobre una deslizadera
(S) solicdaria de dicho vastago (4) de manera que el despla-
zamien@o longitudinal alternativo de este dedo (16) sea des-
centrado con respecto a dicho eje fijo (12), teniendo dicha
guia (17) una forma tal que el angulo de rotacidén de la le-
va basculante (11) alrededor dé su posicidn media alcance
uno de sus dos valores méximos'y opuestos cuando el dedo
(16) alcance uno cualquiera de los‘extfemos de dicha guia
(17).

S.- Cabezal segﬁn cualqﬁiera de las reivindicacios
nes 3 y 4, caracterizado porque dicha leva basculante (11)
comprende una cabeza de leva (18) sobresaliente sensiblemen:
te perpendicularmente al plano de basculacidn ééﬂia leva

JETON

(11) ¥ que adopta la forma de una V de la que cada una de

las ramas pasa a tocar uno de los contactos eléctricos o

o *00

car su estado cuando la leva basculante (11) alcanza una
cualquiera de sus posiciones extremas de rotacidms-

6.- Cabezal segin cualquiera de las ﬁéé?indicacio
nes 3 a 5, caracteriz_ado porque la gufa (17) de:E{i'_e:ha leva
basculante (11) toma la forma de una U cuyas rqé%s (173,
17b) estan ampliamente abiertas hacia el exterior y son cor
tas con fespecto a la base (17c) de la U, estando esta base
(17¢c) dispuesta longitudinalmente en el alojamiento (9) que
a!oja el érgano.de control (8).

7.~ Cabezal seglin cualquiera de las reivindicacio

nes 1 a 6, caracterizado porque el brazo (7) esti montado
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sobre un cono de bloqueo que permite darle una infinidad

de posiciones para una posicidn determinada del véstago (4).
8.- "CABEZAL DE EMBRIDADO".
Todo ella conforme se describe fvreivindica en

l2 presente memoria éue consta de nueve hojas foliadas y

mecanografiadas por una sola de sus caras y de dos léminas

de dibujos que la ilustran.

MADRID3  MAYD 1934
P.A M. CURELL SUROL
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