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PATENTE BE. INVENCIÓN 
por 20aScs

a fayor de D. JU# NDNTFORT FABÁ, da nacionalidad eapaRola,
residente en Barcelona, San Mateo, 1. ---------
por^ "PERFECCIONAMIENTOS EN IOS SISTEMAS DE MONTAJE BASCULANTE 
DE CUCHILLAS EN LAS MÁQUINAS PARA TEJIDOS LABRADOS". -  -  -  -

La presenta patente de Invención concierne a unos , 
perfeccionamientos en l a  fabricación de la s  máquinas destinadas 
a la  fabricación de te jidos labrados, y, concretamente, en lo 
que se re f ie re  a lo s  sistemas de montaje de sus cuchillas bas­
culantes. Asimismo podrá aplioaree la  invención a la s  máquinas 
para la  fabricación de te jidos de rizo  y análogos.

Como es sabido, la s  máquinas de los tipo mencionados, 
entre la s  que oabe c i ta r  la s  Jacquard, Vincenzi y análogas, pre­
sentan unas cuchillas destinadas a la  retención de loe ganchos
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que, en cada caso y sqgún la  configuración de loa cartones 
colocados, dan lugar a l accionamiento de la s  agujas corres­
pondientes.

Las cuchillas se sujetan a l a  máquina mediante elementos 
5 de fijac ió n  adecuados, que pueden consistir en to m illo e , 

pernos, salien tes o cualquier o tra realización, interesando 
conseguir una sujeción perfecta, de modo que la  cuchilla no 
rea lice  movimientos parásitos indeseable a, que se superpon 
drían a l movimiento principal que le  es propio y darían lugar 

10 a una deformación cinemática, lo cual repercu tiría  desfavora­
blemente en el funcionamiento de la  máquina y, en consecuencia,
en e l aoabado de la s  te la s  fabricadas.

En e l caso objeto del Invento, la  sujeción de la s
cuchillas a l a  máquina, se efectúa mediante unos tetones sallen  

15 tea en lo s  extremos de aquéllas, cuyos salientes se alojan en 
unas cavidades adecuadas practicadas, respectivamente, en la  
parte  f i j a  de l a  máquina y en la  regla móvil destinada a su 
accionamiento. Esta reg la  tiene  un movimiento alternativo , 
es decir, en vaivén, que le  ee comunicado por una transmisión 

30 cinemática cualquiera, y en su deaplazamiento en uno y otro 
sentido mueve la s  diferentes ouchillas, determinando e l giro 
angular deseado en cada una de e llas .

I*as cuchillas quedan, por consiguiente, cabalgando entra 
l a  regla móvil y e l  soporte f i jo  de ésta. Como que la  trayecto- 

25 r ia  descrita  por e l te tén  anclado en l a  regla móvil es arqueada 
por ser e l giro angular, se practioan la s  caridades correspon­
dientes en forma oval, a l  objeto de perm itir laa  sucesivas 
posiciones del salien te .

Con e l  f in  de f a c i l i t a r  l a  explicación, se acompañan a 
3 0  l a  presente memoria uno a dibujos en loo quo ee ha representado
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nn oaso ¿o realización que se c i ta  a t i tu lo  de e jan pío, no 
lim itativo  del alcance de la  patente.

En loa dibujos!
La figura 1 muestra e l extremo de una cuchilla, con 

loa tetones salien tes empleado a para su montaje.
La figura 2 representa la  propia cuchilla, en sección 

transversal por au extremo, comprendiendo loa salien tes, según 
un plano indloado por l a  linea  de trazos 11-11 de la  figura 1.

La figura 3 ináioa e l sistema de fijac ión  de la  cuchilla 
en la  reg la móvil y en e l soporte f i jo  de ésta.

La figura 4 señala la  poaioión de l a  regla deslizante 
en e l in te rio r  de su soporte-guia.

La figura 5 constituye un deta lle , a mayor escala, de 
la  fijac ió n  de la s  cuchillas, señalándose tre s  posiciones 
sucesivas de éstas y de sus tetones de fijac ión  a l a  regla.

Las odchillas -1 -, de longitud conveniente, llevan en 
sus extremos los salien tes -2 - y -3 -, de forma c ilind rica  y 
sección ciroular, de loa que e l primero presenta mayor longitud. 
En su borde superior formarán aquéllas e l b ise l -4 -, adecuado 
a au función especifica.

La regla móvil de accionamiento de la s  cuchillas es la  
-6-, siendo su sección rectangular (representada en la  Pig. 3), 
y se alo ja an & in te rio r de la  caridad -6 '- ,  de su misma forma 
y dimensiones ligeramente superiores, practicada en el cuerpo 
del soporte -5 -, que sirve de sustentación a l sistema.

La regla -6 - describe un movimiento de vaivén, a l te r ­
nativo, que le  comunica una transmisión mecánica adecuada, no 
representada en loe dibujos, según e l sentido de la s  flechas, 
en una longitud determinada, a uno y otro lado de una posición 
central. Dldha regla lleva  los o rific io s  -7 -, en los que pueden
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entrar, formando un cierto  juego, loe tetones -3 - de la s  
cuchillas.

Asimismo, e l soporte -5- tiene practicados los orifidba 
circulares -8 -, que servirán de alojamiento a loa tetones -2- 
de la s  ouchillas.

Estas cuchillas se montan, para su movimiento, d ía- 
podiendo, e l saliente -3- en el in te rio r de los o rific io s  -7-, 
y e l saliente -2- en e l in te rio r de uno de los o rific io s  - 8 - .

De esta  manera, a l desplazarse la  regla móvil -6 -, l a  cuchilla 
rea lizará  un giro, alrededor del tetón saliente -2-, como se 
observa en l a  figura 5*

Puesto que e l giro de la  cuchilla es angular y e l sallen  
te  -3*- describe un arco respecto a l salien te  -2 -, la  distancia 
mutua entre lo s  dos topes es constante pero en la  posición cen­
t r a l  e l saliente -3 - se h a lla  más elevado. En eonaeouencia, los 
o rific io s  -7 - no pueden ser circulares, sino que deben presentar 
una sección que ¡permita todas la s  diferentes posiciones de los 
salientes alojados. Se realizan entonces ta le s  o rif ic io s  de 
forma ovalada, oomo ilu s tra  l a  figura 5.

El funcionamiento del sistema olnemático as i definido 
se oonprende con l a  simple inspección de la s  figuras, especial­
mente la  figura 2, que representa al conjunto v isto  lateralmente 
y l a  Pig. 5, que i lu s tra  en detalle  la s  sucesivas posiciones 
de la s  cuchillas.

El soporte -5- se f i ja r á  a l cuerpo correspondiente de 
la  máquina mediante los o rific io s  -9 -  y los elementos adecuados.

Los perfeccionamientos objeto de la  patente,dentro de 
su esencialidad, pueden aer llevados a la  práctica en otras fo r­
mas de realización que difieran  sólo en detalle  de la  indicada a 

t i tu lo  de ejemplo,a la s  cuales alcanzará igualmente la  protección



5

ID

15

20

25

2795
que se recaba. Podrá, puea, realizarse con los medios y 
m ateriales más adecuados y con los accesorios mecánicos más 
convenientes, por quedar todo ello  comprendido en e l e sp ititu  
de la s  reivindicaciones.

N O T A
Se reiv indica como Objeto de la  presente patente 

de invención:
1 .-  Perfeccionamientos en lo s sistemas de montaje 

basculante de cuchillas en la s  máquinas para te jidos labrados, 
caracterizados porque la s  cuchillas se sujetan en la  máquina 
mediante dos tetones salien tes terminales, alojados, respec­
tivamente, en la  reg la  móvil de accionamiento y en e l soporte 
f i jo  de l a  mismas de los cuales e l segando tetón, que presenta 
una longitud mayor que e l primero, se dispone en una cavidad 
cilind rica  c ircu lar del soporte, sirviendo de eje de giro de 
la  cuchilla, mientras que e l segundo tetón salien te  de ásta 
se dispone en A in te rio r de una cavidad cilindrica  de sección 
e líp tica , a l objeto de perm itir la s  sucesivas posiciones angu­
la re s  de la  cuchilla en su movimiento basculante, motivado por 
e l movimiento deslizante alternativo de la  regla, quedando 
la s  cuchillas montadas entro esta  regla móvil y su soporte 
f i jo  y siendo su giro uniforme y sin  movimientos parásitos 
adicionales,

2 .-  PERFECCIONAMIENTOS EN LOS SISTEMAS DE MONTAJE 
BASCULANTE DE CUCHILLAS EN LAS MÁQUINAS PARA TEJIDOS LABRADOS.

Consta l a  presente memoria descriptiva de cinco 
hojas, mecanografiadas, fo liadas, numeradas y e sc rita s  por 
una sola cara, acompasada da una hoja de dibujos.

Barcelona, para Madrid, a 17 de Julio de 1962.
JUAN M3NTF0RT FABÁ,P. A.
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