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El presente Modelo de Utilidad se refiere a un 
dispositivo para la sujeción de tramos tubulares, por ejemplo de 
tramos tubulares para la formación de conducciones de suministro 
y/o transporte, especialmente de productos líquidos.

El dispositivo de la invención está concebido 
para la sujeción de tramos tubulares durante su manipulación, tranis 
porte y montaje.

El manejo de tramos tubulares, utilizados gene 
raímente para la formación de conducciones, presenta ciertos pro­
blemas, debido a sus formas, peso, longitud y ausencia de puntos c 
elementos de anclaje para ios elementos oe elevación o suspe sión.

El objeto de la presente invención es conseguir
un dispositivo que facilite el manejo de los tramos tubulares, de i

**. *modo que estos puedan ser conectados o desconectados de un modo rá 
pido y seguro do cualquier dispositivo de elevación, suspensión o 
arrastre.

.ei dispositivo ce la invención está concluido ,
de modo que pueda s<-' i dispuesto con sema facilidad en el interior j¡
de un tramo tubular, al cual queda firmemente fijado al tirat de ¡
dicho dispositivo en un sentido determinado, mientras quezal'tirar
en sentido opuesto se consigue su rápida*liberación, soltándose de
La pared de dicho tramo para su extracción del mismo. *

..." !
Je acuerde ron la invención, el dispositivo comí 

prende un plato, preferentemente de configuración cilindrica, de ¡ 
naturaleza metálica, resistente, dotado de dos o más escotaduras ; 

radiales equidistantes. Preferentemente existirán tres escotaduras!
i

separadas angularmente entre sí 1¿G&. En cada una de estas escota ! 
duras va montado un brazo radial que sobresale de la periferia del 
plato en una porción, cuyo frente libre presenta estrías transver-j 
sales en forma de dientes oe sierra, con igual inclinación en to- i
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ios los brazos.

Los brazos citados van articulados ai pía 
-o mediante un eje perpendicular al eje de dicho plato, de modo qu^ 
ates brazos puedan oscilar entre dos posiciones límites, una ope 
ativa, en da cual el frente libre de los brazos define el máximo 
contorno del conjunto, y una inactiva, en la cual los citados bra­
cos quedan parcialmente plegados sobre el plato, formando un ángul¿ 
letern,inado con el Mismo, en sentido contrario al de Jos dientes do 
cierra.

Los brazos quedan impulsados constantemen 
*e nacja su posición operativa mediante un resorte que puede ir mon 
tadc entre el frente interno de cada brazo y el fondo de la escota"t
3ura en que va montado. }

K1 plato dispone además por ambas súperfit
ros de un gancrto o argolla central para la fijación do un'elementp

i ' levan ion , arrastro, suspensión, etc. '
Para mayor seguridad de fijación Saíldis--

' ' 'ramos ".¡bulares, ios brazos adoptarán una contigU;
ración aprc>imudamente er iorma do L , \endo montados en ia*s'esco-i

. ... '
tucuras del r-ia*-. ñor tramo do mayor longitud, de modo titube! ¡
¡ramo o<- menoi íonaitud otscurrá en sentido axial. La superficie ¡

i
externa- de! trame menor ira cotuda del estriado en forma d^'dienteá 
oe sierra, con Lo que Se consigue un-* mayor superficie de agarre, i

además, la superficie longitudinal externé 
de -a rama de menor longitud iorma ron la rama de mayor longitud ub 
ángulo ligeramente mayor de 90°. Por su parte, la superficie transí 
versal libre de la rama de mayor longitud está inclinada en el mis!
mo sentido que la superficie longitudinal externa de la rama menor^

i
pero con un ángulo mayor. i

Cada una de las escotaduras presenta, a



partir del fondo, un orificio en el que se aloja parcialmente un 
vástago que queda rematado en su extremo externo en una cabeza o 
placa que asienta contra la superficie transversal libre de la ra_ 
ma mayor del brazo en L. Alrededor de este vástago va dispuesto un 
resorte helicoidal que queda montado entre dicha placa y el fondo 
del orificio.

Preferentemente los brazos, en su posición 
operativa, formarán un pequeño ángulo con el plato, de sentido con 
trario al que dichos brazos forman en su posición inactiva.

Con el fin de que pueda comprenderse mejor
la constitución 
seguidamente se 
referencia a ios
ma de ejecución,

v funcionamiento del ositivo de la invención.

hace una descripción más 
dibujos adjuntos, donde 
dada a título de eiempl 

En los dibujos:

detallada del 
se muestra una 

o no limitativo

mismo, con 
posible fdi

? La figura 1 es una vista en planta de un }, ! '*** !C;.'positivo de sujeción construido de acuerdo con la inveñoá&n. !
}

¡a figura 2 es un alzado lateral del mismo !¡
dispositivo. '***

La figura 3 es una sección parcial ;.*,a*mayor
*  ̂ * * * *escala, según la linea .. no ía figura 1. * * *

Como puede verse en 1oí dibujos, el. dispo­
sitivo está constituido ñor un plato cilindrico 1, dolado de tres 
escotaduras radiales 2 equidistantes. En cada una de e. -i*, escota 
duras va montado un brazo 3 que sobresale de la periferia del d a i  
to 1. Los brazos 3, como mejor puede verse en las figuras 2 y 3,
adoptan una configuración en L, cuya rama mayor es la que se aco­
pla en las escotaduras 2, de modo que la rama menor, referenciada 
con el número 4, discurra aproximadamente en sentido axial.

Los brazos 3 van montados en el plato medí



te ejes de articulación 5; constituidos por vastagos o tornillos 
roscados que se introducen a través de escotaduras 6 formadas en la 
periferia del disco 1.

Como mejor puede apreciarse en las figuras 2 
y 3, la superficie frontal libre de los brazos 3, definida por las 
ramas menores 4, presenta un estriado transversal 7 en forma de 
dientes de sierra, con igual inclinación en todos los brazos. Pre 
verentemente, la superficie externa estriada de las ramas menores 
4 forma con la rama mayor un ángulo superior de 909. La superficie 
transversal extrema de la rama mayor del brazo 3, réferenciada cor 
el número 8 adopta una inclinación en el mismo sentido que la su­
perficie en la que van formadas las estrías 7 pero con un mayor
ángulo.

o 9 en el que se
En el fondo de las ranuras 2 existe uñ ótifi-}

ialoja parcialmente un vastago 10 rematado*en ;
una cabeza o placa 
3 de los brazos 3.

11 que apoya contra la superficie transversal 
Alrededor del vastago 10 va dispuesto an-resor

!t
}

te helic- 12 montaao entre la cabeza o placa 11 y el fondo deli
orificio . ni resorte 12 impulsa constantemente al vástaq&'lO ha¡

 ̂ t
cía su posición externa el cual, al apoyar sobre la superficie 8 
de Los brazos 3 obliga a que éstos ocupen lá posición mostrada en 
las figuras 2 y 3, que constituye la posición operativa déi.dispo

En esta posición, como puede verse en la figuj 
ra 2, la superficie externa en la que se ha practicado el dentado' 
7 forma un cierto ángulo con el eje del plato 1. j

Los brazos 3 pueden moverse alrededor del eje '
ide articulación 5 hasta ocupar la posición representada mediante !
ilíneas de puntG y reverenciada con el número 3', en la cual la su¡ 

perficie dentada 7 define el mínimo contorno posible. ¡



El plato 1 va dotado; por sue dos superficie* 
de sendas argollas o ganchos centrales 13 y 14 a los que se puede 
conectar el aparato o utensilio utilizado en la.manipulación de
los tramos tubulares.

1^5

10

Para el uso del dispositivo de la invención 
éste se introduce en un tramo tubular, desplazándolo ea sentido  ̂
contrario al de inclinación de los dientes 7, por ejemplo tirando 3 
de la argolla o gancho 14, con lo cual los brazos 3 tienden a des . 
plazarse a la posición referenciada con el número 3', permitiendo 
asi el deslizamiento por el interior del tubo. Al tirar de la ar­
golla o gancho opuesto 13, los dientes 7 se enclavan en la super­
ficie interna del tramo tubular, impidiendo el deslizamiento del 
dispositivo a lo largo del tubo, de modo que éste puede ser perfe< 
tamente arrastrado c suspendido de dicho gancho 13. Cuandb quit¡ 
re extraer el dispositivo del interior del tubo, es suficiente ti 
rar del gancho 14, de modo que los dientes 7 dejan de actuar sobr*! 
la superficie interna del tramo tubular, deslizando fácilYceóle por 
ello y permitiendo así su extracción.

i ̂
. d

25

Debido a la inclinación de. la superficie 
transversal 8, durante el movimiento angular del brazo 3,'- Ía'placíi 
o cabeza 11 del vástago LO desliza fácilmente sobre la citada su­
perficie 8, sin poner obstáculo alguno al movimiento del br&zo.

El dispositivo puede ir dotado de mayor o 
menor número de brazos 3, dependiendo de las características de 
los tramos tubulares a que esté desuñado. Del mismo modo, tanto 
el diámetro del disco o plato central 1 como la longitud de los 
brazos 3 variará de acuerdo con el diámetro de los tubos a que es-, 
té destinado.

El dispositivo es aplicable a tramos tubula 
res de diferentes diámetros, comprendidos entre el máximo contorna30



orno definido por

-corsé constar que,las disposiciones 
s'usceptiblés de mod ificaciones de d< 
principio fundamental.

-



5

10

15

20

25

30

REIVINDICACIONES
1.- Dispositivo para la sujeción de tramos 

tubulares, caracterizado porque comprende un plato, preferentemen 
te cilindrico, dotado de dos o más escotaduras radiales equidista! 
tes, en cada una de las cuales va montado un brazo radial, que so 
bresale de la periferia del plato en una porción cuyo frente libre 
presenta un estriado transversal en forma de dientes de sierra, 
con igual inclinación en todos los brazos; cuyos brazos van arti­
culados al plato mediante un eje perpendicular al eje de dicho pl< 
to, pudiendo oscilar entre dos posiciones límites, una operativa, 
en la cual el frente libre de los brazos define el máximo contorne 
del conjunto, y una inactiva o no operativa, en la cual los cita­
dos brazos quedan parcialmente plegados sobre el plato, formando

.un determinado ángulo con el mismo, en sentido contrario al de loí 
dientes de sierra; estando los referidos brazos impulsados.constar 
temente hacia su posición operativa mediante un resorte montado 
entre el frente interno de cada brazo y el fondo de la escotadura 
en que va montado; estando dotado además el plato por ambas superíi 
cíes de un gancho o argolla central.

2. - Dispositivo según la reivindicación 1, 
caracterizado porque los brazos adoptan una configuración aproxime 
da de L, y van montados en las escotaduras del plato por el tramo 
de mayor longitud, de modo que el tramo menor discurre en sentido 
axial, estando dotada la superficie externa de dicho tramo menor 
del estriado en forma de dientes de sierra.

3. - Dispositivo según la reivindicación 1, 
caracterizado porque la superficie longitudinal externa de la ra­
ma de menor longitud forma con la rama de mayor longitud un ángu­
lo ligeramente mayor de 909, estando la superficie transveisal li 
bre de la rama de mayor longitud inclinada en el mismo sentido que
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longitudinal externa de la rama menor, pero con un
ángulo mayor.

4. - Dispositivo según la reivindicación 1,
caracterizado porque cada escotadura presenta, a partir del fondo,

\un orificio en el qüe se aloja parcialmente un vástago rematado <̂!j 
su extremo externo en una placa que asienta contra la superficies 
transversal libre de la rama mayor del brazo en L, alrededor de Cu 
yo vástago va dispuesto un resorte helicoidal montado entre dicha 
placa y el fondo del orificio citado.

5. - Dispositivo según la reivindicación 1, 
caracterizado porque los brazos forman en su posición operativa un 
pequeño ángulo con el plato, de sentido contrario al que forman di 
chos brazos, en su posición inactiva, con el plato.

6. - Dispositivo para la sujeción de tramos 
tubulares, tal y como queda sustancialmente descrito en la*^.résen 
te Memoria e ilustrado en los dibujos adjuntos.

Esta Memoria consta de 8 hojas escritas-a 
máquina por una sola cara.

Madrid, 25 de Mayo de 1.984—.. *
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