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M3I0RIA DESCRIPTIVA
que se p resen ta  para u n ir  a l a  so lic itu d

de
P A T E N T E  DE I N V E N C I O N  

formulada e l  16 de Ju lio  de 1962, con e l  na 279.281
en

E S P A Ñ A  
por VEINTE años

a nombre de ANDRE COLLAHD, de nacionalidad  fran cesa , r e s í  
dente en Bouzy (Mame) F ran cia , por:

"MAQUINA MOVIL DESTINADA A PODAR LAS VIÑAS"

E l p resen te  invento se r e f ie r e  a un nuevo tip o  de 
aparato  destinado a podar la s  v iñ as en h i le r a s ,  lo s  se tos 
u o tro s  cu ltiv o s  análogos d isp u esto s en l in e a s . E l inven­
to  se r e f ie re  más particu larm ente a un aparato  para "re­
c o r ta r"  la s  v iñ as , operación que co n siste  en c o r ta r  una -  
p a r te  de lo s  "b ro tes" o re teños d e l año.

Se sabe, en e fec to , en e l  caso de la s  v iñ a s , que -  
es necesario  c o r ta r  una p arte  de lo s  retoños d e l año lo s  
cu a les , cuando e s tán  en número demasiado im portan te , debí 
l i t a n  l a  cepa y disminuyen e l  tamaño de lo s  racimos y de
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La operación de poda, que h as ta  ahora e ra  e fec tu a ­
da siempre a mano, era  una operación la rg a  y fa tig o sa  pa­
ra  e l  o p e ra rio , que debía t r a b a ja r  in d in a d o  o inclu so  — 
agachado.

E l ob je to  del p resen te  invento es r e a l iz a r  un apa­
ra to  que perm ite e fec tu a r operaciones de co rte  de e s ta  — 
clase mucho más rápidam ente, y de una manera que disminu­
ye sensiblem ente l a  f a t ig a  d e l op erario .

A e s te  e fec to , e l  s o l ic i ta n te  ha rea lizad o  un apa­
ra to  móvil de co rte  que e fec tú a  simultánemante e l  co rte  en 
un plano sensiblemente- p a ra le lo  a l  suelo y en por lo  me— 
nos o tro  plano no p ara le lo  a l  suelo, pero sensiblem ente -  
p ara le lo  a l a  d irecc ión  de su propio desplazam iento.

En un modo p re fe rid o  de re a liz a c ió n  del in v en to , -  
es te  aparato  se compone de un d isp o s itiv o  de co rte  h o r i— 
so n ta l y de dos d isp o s itiv o s  de co rte  d ispuestos en p la ­
nos sensiblem ente v e r t ic a le s ,  montados opuestos, con la  -  
separación deseada, estando co n s titu id o s  dichos d is p o s i t i  
vos de co rte  por juegos de hojas d isp u estas  en e s t r e l l a  -  
sobre p lacas g i r a to r ia s ,  estando d ichas ho jas a p lic a d a s ,-  
de p re fe re n c ia  e lásticam en te , sobre un juego de contra-ho 
ja s  f i j a s .

En un modo p re fe rid o  de.montaje de lo s  d i s p o s i t i— 
vos de co rte  sensiblemente v e r t ic a le s ,  ósto3 están  monta­
dos de t a l  manera que, sobre una M ie ra  de cu ltiv o , l a  — 
d is ta n c ia  en tre  la s  bases de lo s  d isp o s it iv o s  sea su p e rio r 
a l a  d is ta n c ia  en tre  sus p a r te s  su p e rio res .

E l aparato  según e l  invento  puede se r  adaptado a — 
l a  p a rte  d e la n te ra  de un t r a c to r ,  puede igualm ente 3er —
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equipado con ruedas y a rra s tra d o , pero en todos lo s  casos, - 
e s tán  p re v is to s  medios para poner en p rá c tic a  lo s  d isposi 
t iv o s  de co rte , por lo menos cuando e l  aparato  se despla­
za .

O tras c a ra c te r ís t ic a s  d e l aparato según e l  invento 
re s a l ta rá n  de l a  descripc ión  que sigue -  dada a t í t u lo  no 
l im ita t iv o  -  en re la c ió n  con lo s  dibujos an e jo s.

En e s to s  d ibujos:
-  l a  f ig u ra  1 rep resen ta , en p e rsp ec tiv a  ca b a lle ra  

y de manera esquem ática, un aparato  según e l  invento y cu 
ya d ireoc ión  de desplazamiento e s tá  dada por l a  f le ch a  F .

-  l a  f ig u ra  2 rep resen ta , v is ta  desde e l  lado de -  
l a s  ho jas g i r a to r ia s ,  un d isp o s itiv o  de co rte  de un apara 
to  conforme a l  in v en to .

-  l a  f ig u ra  3 es un co rte  segáii 111-111 de l a  f ig u
ra  2.

E l aparato  cuya descripc ión  sigue , es f i ja d o  a l a  
p a r te 'd e la n te ra  de un t r a c to r  tip o  "sa ltad o r"  y e s tá  des­
tinado  a se r colocado a "caballo" sobre una h i le r a  de v i ­
ñas con e l  f i n  de r e a l iz a r  simultáneamente e l  corte por -  
l a  p a rte  su p erio r y por lo s  dos lados de una misma f i l a + -  
E1 montaje de e s te  aparato sobre un t r a c to r  se hace por - '  
medios que perm iten reg u la r su in c lin a c ió n  tra n sv e rsa l — 
con re la c ió n  a l  t r a c to r  p o rtad o r.

En la  f ig u ra  1, se puede ver un b a s tid o r  1 que l i e  
va soportes A que reciben  un e je  tra n sv e rsa l 2 sobre e l  -  
cua l es tán  montados locos, pero inm ovilizados en tre  sa líe n  
te s  no represen tados d e l e je  2, dos brazos lon g itud in a les 
3a y 3b. E l e je  2 l le v a , además, un piñón 4 p e rten ec ien te  
a un par de engranajes 4-4' de in v ers ió n  de ángulo y, h a -
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c ia  sus extremos, piñones de cadena o po leas 6a y 6b. Por 
lo  demás, lo s  brazos 3a y 3b llev an , en sus extremos l i — 
b re s , soportes que reciben  sem l-ejes 5a y 5b. "El manteni­
miento de lo s  brazos 3 en una posición  determ inada es ob­
ten ido  g rac ia s  a la s  patas 13a y 13b que e s tá n  p ro v is ta s , 
en uno de sus extremos, de sopo rtes 3 que l le v a n  lo s  semi 
e je s  5a y 5b y , en sus o tro s  extremos, b rid a s  alargadas -  
14a y 14b bloqueadas contra e l  chasis por pernos o cu a l— 
q u ie r  o tro  montaje equivalen te que perm ita l a  regu lación  
de la  posición  de cada uno de lo s  brazos 3.

Por lo  demás, lo s  sem i-ejes 5a-5b son a rra s trad o s  
por e l  e je  2, por medio de cadenas o co rreas 8a y 8b, que 
rec ib en  e l  movimiento de lo s  piñones o po leas 6a-6b, y lo  
transm iten  a lo s  piñones o po leas 7a-7b, so lid a r io s  r e s ­
pectivam ente de e s to s  dos sem i-e jes.

E l d isp o s itiv o  de co rte  se compone, por d e lan te , -  
de h o jas  m óviles, montadas sobre una p laca g i r a to r ia  sen­
siblem ente h o riz o n ta l 9, ap lic ad as  contra h o jas  f i j a s ,  — 
montadas sobre un sec to r f i j o  10, so lid a rio  de un c á r te r  
f i j o  -  no represen tado  -  colocado alrededor de l a  transmi^ 
s ió n  de ángulo 4 -4 ',  estando unido dicho c á r te r  f i j o  a un 
travesano  -  igualm ente no representado -  d e l b as tid o r 1.

A lo s  lad o s , se encuentran d isp o s itiv o s  id ó n tico s 
en planos v e r t ic a le s  opuestos, sensiblem ente p a ra le lo s  a 
l a  d irecc ió n  de avance del aparato  indicado por l a  f le c h a  
? : h o jas  m óviles sobre p lacas g ir a to r ia s  11a -  11b, ho— 
ja s  f i j a s  sobre sec to res  12a -  12b bloqueados sobre lo s  -  
brazos 3a -  3b por un sistem a pasador (llevado por e l  seo 
to r )  -  vaciado (d ispuesto  en e l  brazo correspond ien te), -  
lo  que pennite hacer d e s liz a r  tra n sv e rsam en te , en una —
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pequeña magnitud, cada d isp o s itiv o  de corte  con re lac ió n  
a l  brazo que lo  llev a ..

D ife ren tes p a rtic u la r id a d e s  de lo s  d isp o s itiv o s  de 
c o rte  serán mejor comprendidas en la s  f ig u ra s  2 y 3.

En e s ta s  f ig u ra s , se puede ver la  p laca  g ir a to r ia  
23 p ro v is ta  de doce.ho jas 15. E s tas  hojas e s tá n  manten!— 
das en a lo jam ien tos apropiados de la  placa g ra c ia s  a per­
nos 18.

Es además ventajoso p rever doce ho jas porque, efeje 
tuándose e l  montaje y e l  desmontaje de e s ta s  ho jas r e t i r a n  
do lo s  pernos 18, se pueden conservar a s í ,  según la  d i f i ­
cu ltad  d e l tra b a jo , 2, 3) 4 ó 6 hojas d is tr ib u id a s  de pre 
fe re n o ia  regularm ente sobre la  p laca .

E l a r r a s t r e  de la  p laca  23, que se hace en e l  sen­
tid o  de la  f le c h a  f ,  es rea lizad o  por un e je  19 de punta 
cuadrada, que se a p lic a  en un vaciado correspondiente de 
l a  p laca , asegurando un perno 20 roscado sobre e l  e je  19, 
g rac ia s  a un re so rte  concántrico  21, l a  ap licac ió n  de l a s  
h o jas 15, con una fu erza  e lá s t ic a  conocida, sobre la s  con 
tra -h o ja s  16.

Cuando la s  ho jas y co n tra -h o jas  están  en l a  mejor 
d isp o sic ió n  de co rte  l a  p laca 23 es ap licada co n tra  un — 
c o l la r ín  22 d e l e je  19.

Se observará igualmente que la s  co n tra -h o ja s  16 es 
tán  montadas sobre e l  se c to r  17 con ayuda de pernos 18 de

r

l a  misma manera que la s  ho jas 15 sobre la  p laca  23, y que, 
por consigu ien te , su número puede se r  adaptado a la s  nece 
sidades d e l tra b a jo . E ste montaje asegura prácticam ente -  
e l  a u to -a f ila d o  de la s  h o ja s .

Por lo demás, l a s  b rid as a la rgadas 1 la  -  11b de —



lo s  brazos 13a -  13b perm iten determ inar para cada dispo­
s it iv o  de co rte  v e r t ío a l  h as ta  qué a l tu r a  con re la c ió n  a l  
suelo se rá  efectuado e l  co rte  en e l  plano v e r t i c a l .

En c ie r to s  casos, para la s  v iñ a s , es necesario  po­
der m odifica r ligeram ente (algunos centím etros) a l  i n t e r ­
valo en tre  lo s  planos de co rte s  v e r t ic a le s .  Esto puede — 
conseguirse fácilm en te , g ra c ia s  a l  sistem a pasador-vaciado 
d esc rito  más a r r ib a , permaneciendo s a t i s f a c to r ia  la  tra n s  
misión de movimiento en tre  lo s  piñones de cadena o po leas 
6a-6b y 7a-7b, dada la  longitud  de lo s  brazos 3a-3b, in — 
cluso s i  l a  a lin eac ió n  de la s  po leas o cadenas no e s tá  — 
perfectam ente re a liz a d a .

Es igualm ente necesario  poder re g u la r  la  a l tu r a  de 
corte d e l d isp o s itiv o  de co rte  h o riz o n ta l. Esto puede con 
seguirse actuando sobre la  unión en tre  e l  b as tid o r 1 del 
aparato y lo s  elementos soportes del t r a c to r  p o rtad o r, ya 
sea montando e l  aparato sobre soportes con d es lizad e ra s  -  
v e r t ic a le s ,  ya sea inclinando o levantando e l  b a s tid o r  1 
con re la c ió n  a l  t r a c to r  po rtador, pudiendo formar de he— 
cho e l  ángulo de corte del d isp o s itiv o  llamado de co rte  -  
h o riz o n ta l, con la  in c lin a c ió n  media d e l suelo, ángulos -  
que lleg an  a 20 S s in  que por e llo  se re s ie n ta  l a  ca lidad  
del co rte  de manera ap rec iab le .

E l a r r a s t r e  del d isp o s itiv o  de co rte  es conseguido 
uniendo l a  toma de fu e rza  del t r a c to r  a l  árbo l tra n s v e r— 
sa l 2 por una transm isión  apropiada.

Es ven ta joso  montar la te ra lm en te , asociados a l  dijs 
p o sitiv o  d e s c r ito , o tro s  apara to s conforme a l  in v en to . En 
este  caso, lo s  e je s  2 de lo s  aparatos asociados es tán  uni 
dos, de p re fe re n c ia  con ayuda de jun tas f le x ib le s ,  a lo s



extremos l ib r e s  del e je  2 d e l aparato  p r in c ip a l;  se podrían  
podar a s í  por ejemplo t r e s  h i le r a s  de v in as simultáneamen 
t e .

Naturalm ente, e l  invento no e s tá  lim itado  a lo s  -  
térm inos mismos de la  descripc ión , sino que comprende to ­
das la s  v a r ia n te s  y, especialm ente, aparato s en lo s  cua— 
le s  la s  poleas 6a-6L están  montadas sobre un e je  2 acana­
lado con e l  f i n  de r e m i t i r  mayores p o s ib ilid ad e s  de modi 
f ic a c ió n  de la  separación, ap ara to s en lo s  cuales lo s  bra 
zos 3a están  a r tic u la d o s  a lred ed o r de e je s  h o r iz o n ta le s ,-  
con e l  f in  de p e rm itir  a lo s  d isp o s itiv o s  l a te r a le s  podar 
no ya v e rtica lm en te , sino bajo un ángulo im portante, sien  
do esto  in te re sa n te  cuando se ha de podar vertica lm ente  -  
una v iña  o seto s itu ad a  a tra v é s  de una pend ien te , y cua­
le s q u ie ra  o tro s  t ip o s  de ap ara to s análogos que no se d is ­
t in g u ir ía n  más que por v a r ia n te s  de ejecución que no modi 
f ic a n  la s  p o s ib ilid ad e s  d e s c r i ta s  para lo s  t ip o s  de apara 
to s  o b je to s d e l inven to .

finalm ente, en lugar de se r  empujado, e l  tip o  de -  
aparato  objeto d e l invento puede e s ta r  equipado de ruedas 
y se r  a r ra s tra d o .

E sta s o l ic i tu d , que corresponde a la  presentada en 
F ran c ia  e l  17 de Ju lio  de 1961, bajo e l  número PV.868.139, 
se acoge a lo s  b en efic io s  d e l a r t íc u lo  51 d e l v igente Es­
ta tu to  sobre Propiedad I n d u s t r ia l .

N O I  A

Los puntos de Invención p ro p ia  y nueva, que se pre 
sentan para  que sean objeto  de e s ta  s o l i c i tq d j l e J é te n te



de Invención en España, por VEHITE anos, son lo s  sig u ien ­
te s :

1 .  -  Máquina móvil destinada a podar la s  v iñ as d is ­
puestas en h i le r a s ,  lo s  se to s  u o tra s  a lineac iones de cul 
t iv o s  análogos, c a rac te rizad a  porque l le v a  un b a s tid o r  f i  
jo sobre e l  cual e s tán  montados por lo menos un d is p o s i t i  
vo de co rte  que funciona en un plano sensiblem ente para­
le lo  a l  suelo , asociado a por lo menos un d isp o s itiv o  de 
co rte  que funciona en o tro  plano no p ara le lo  a l  suelo pe­
ro sensiblem ente p a ra le lo  a la  d irecc ió n  de su desp laza—  
miento, estando co n s titu id o s  cada uno de dichos d is p o s i t i  
vos de co rte  por un juego de ho jas montadas en e s t r e l l a  -  
sobre un costado g ira to r io  aplicado elásticam ente contra 
un soporte  f i j o  equipado con contrallo ja s  f i j a s  que coope­
ran  con dichas ho jas g ir a to r ia s  para asegurar e l  c o r te .

2 .  -  Máquina según e l  punto 1, ca rac te rizad a  porque
e l  n iv e l  de co rte  d e l d isp o sitiv o  de corte p a ra le lo  a l  — 
suelo.puede se r regulado a d ife re n te s  v a lo re s .

3 .  -  Máquina según lo s  pun tos  1 ó 2, ca rac te rizad a  
porque l le v a , f re n te  a f re n te , dos d isp o s itiv o s  de corte 
d isp u esto s en planos sensiblemente v e r t ic a le s .

4 . -  Máquina según e l  punto 3, ca rac te rizad a  porque 
e l  n iv e l  de corte  de por lo menos un d isp o sitiv o  de corte 
no p a ra le lo  a l  suelo , puede se r regulado para d ife re n te s  
v a lo re s .

5 .  -  Máquina según uno de lo s  puntos 3 ó 4, caracte_ 
riz ad a  porque la  separación de dos d isp o s itiv o s  de co rte  
no p a ra le lo s  a l  suelo puede se r regulada para d ife re n te s  
v a lo re s .

6 .  -  Máquina según uno de lo s  puntos precedentes, —
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c a ra c te r iz ad a  porque lo s  d isp o s itiv o s  de co rte  son a r ra s ­
tra d o s  durante a l  desplazamiento de l a  máquina.

7 . -  Máquina móvil destinada a podar la s  v iñ as.
Tal y como se ha d e sc rito  en l a  Memoria que antece 

de, representado  en e l  dibujo que se acompaña y para lo s  
f in e s  que se han esp ec ificad o .

E sta  Memoria consta de nueve ho jas e s c r i ta s  a má— 
quina por una so la  cara .

n a d r i y ^  Qgy ^
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Fig. 1
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