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MEMORIA DESCRIPTIVA

El presente Modelo de Utilidad se refiere a una m&-
quina compacta para el equilibrado electrénico de ruedas de
motocicletas_que integra en un mismo éenjunto el dispogitiv-
sustentador de la rueda a equilibrar y que imprime ei giroc a
la misma para proceder a su equilibrado, asf como el conjunto
electrénico de crptacidn de vibraciones, el instrumento rédio—
métrico y la l&mpara estroboscépica.

La m&gquina éompacta objeto ¢é«1 presente Modelo cons-
ta de una plataforma o bastidor gque se apoya en el suelo.sabre
el gque se dispone un motor provisto de una polea que puede de‘sﬁla—'
zarse haciéndose girar mediante un sistema basculante para
apoyar la polea sobre la rueda que se desea equilibrar.;ﬁx'bas-
tidor presenta dos montantes verticales a cada uno de 10;.;;a-
les se articula una barra que puede girar respecto a dichos mon-
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tantes a cuyos extremos se fija una pieza que constituye Jlos
brazos de soporte de la rueda la cual estd formada por ség
brazos paralelos unidos por su parte posterior que Comébgzan
en su zona extrema sendas biezas destinadas a servir dézééoyo
al eje de la rueda cuya posicién relativa respecto a &sta es
regulable. La éosiciég en altura de los citados brazoc puede
segularse mediante el giro de las placas giratorias a las gque
van fijadas mediante la articulacién a éstas de una palanca
de mando.

Inferiormente a los brazos se dispone un dispositivo
captador de vibraciones que se conecta eléctricamente al ins-
trumento radiométrico y a la lampara eétroboscépica.

La mi3quina objeto del presente Modelo, puede utili-

zarse para equilibrar tanto la rueda delantera como la trasera
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de cualguier tipo de motocicleta sin necesidad de¢ tener que
desﬁontar la rueda, como habitualmente resulta ﬁreciso en

ciertos tipos de motocicletas en los que, mediante él empleo -
de miquinas convencionales, la preséncia de ciertos ziemen~
tos como tubos de escape, etc., imposibilitan que los brazos

que deben soportar la rueda puedan situarse en los extremos

del eje de la rueda trasera.

En la midquina objeto del presente Modelo de Utili-

dad, los rrazos gue llevan las placas de soporte de la rue-

da presentan un movimiento en altura que permite un balan-

cec e introduccidén por la parte inferior de la rueda, y :a..

ademds, la distancia de los soportes respecto a la rueda
tamhién se puede regular; pudiéndose con todo ello acoplai’la
méquina atir en aguellos casos en lo gve el acceso a los ;x:
tremos del eje de la rueda resulta dificil . po» la presen-—

L.

cia de accesorios obstaculizadores.

Para una mejor comprensién de las caracteristipés

generales que concurren en esta miagquina ccmpacta para él:Equi- i
librado electrénico de ruedas de motocicletas, objeto éé{'

presente Mods lo de Utilidad, se acompafian a la presente me-

moria unos dibujos descriptivos, en lo que se ha re:resentado

un caso préctico de realizacién del mismo, segin 168 princi-

pics de las reivindicaciones, con la particularidad de que

las figuras disefiadas deberdn ~er observadas en sentido amplio

Yy General vy sin carfcter restrictivo alguno, dada su condi-

cién meramente informativa.

En los dibujos:

- La figqura 1 muestra una vistz en perspectiva de
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la méquina objeto del presente Modelo de Utilidad.

La figura 2 muestra un detalle de la zona corres-
pondiente al brazo basculante y al dispositivo captador de

vibraciones,

La figura 3 muestra una vista esquemética de como
se aplica la mdquina objeto del presente Modelo al equilibra-

do de una rueda trasera, mientras que la figura 4 muestra
una vista similar para el egquilibrado de una rueda delantera.

Lz figura S muestra esquemiticamente la m&gquina ob-

jeto del rnresente Modzlo en posicién de transporte.

Al objeto de facilitar la localizacién de las «dis-
tintas partes constitutivas en esta maquina coméacta para el
equilibrado electrfnico de ruedas de motocicletas, se han  si-
tuado nimeros en las figuras relacionadocs con las descripci;-

nes que se realizaran a continuacién.

Esta mdquina compacta para el equilibrado electxs-

nico de ruedas de motocicletas consiste en un bastidor =]~ do-

LU Y

tado de ruedas -2- para facilitar su desplazanieunto, en.}a
cual se dispone un motor -3- dotado de un volante -4- déhgﬁdo
sobr; ﬁna bisagra -S5- que puede girar alrededor del eje -6- a
través de la palanc; de accionamiento -~7- consiguiéndose la
basculacién del motor -3- y el volante -4~ y la aproximacién
de éste a la rueda -8- de la motocicleéa que se pretende equi-
librar.

El bastidor -1- presenta sendos montantes vertica-
les -9- y -10- a los que se fijan sendas placas =-11- y =-12-
que pueden girar respecto a sus puntos respectivos de unidén

~13- y ~-14- a los montantes -9- y -10-. A los extremos superio-

res de las placas -11- y -12- se fijan, con posibilidad de
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bascular, sendos brazos -15- y -16~ unidos por un travesafio

posterior -17- gue comportan en su zona delantera sendas pro-

longaciones cilindricas -18- y -19- en las que guedan aloja-~
dos sendos vistagos -20- y -2i- .a los que se fijan sendas
pliezas verticales -22- y =-23- dotadas de sendas ranuras -24-
destinadas a servir de apoyo a los extremos del eje de la
rueda a equilibrar.

El desplazamiento en altura de los brazos -15- vy
~-16- que incorporan 165 soportes -22- y ~23- del eje de la
rueda se consigue mediante el accionamiento de la palanca -25-
articulada a la zona inferior de las placas -11- y -12- me~.
diante las pletinas -26- y -27- incorporando esta dltima un
dispositivo -28- que a modo de trinquete queda engatillia-
dc en la ranura -29- de la palanca -25- permitiendo fijar su
posicién de trabajo manteniendo levantados los brazos que .
soportan la rueda que se va a equilibrar.

Las placas -11- y -12- incorporan zonas emergﬁé:
tes -30- en las que se fijan los dispositivos captadore;tae
vibraciones y gque constan de un‘eje vertical :-31- que ébr.su
extremo redondeado -32- se apoya sobre una placa metéilica
-33- que se encuentra unida a otra -34- apoyada sobre una
bola -35- dispuesta sobre el brazo -30- guedando situado en-
tre ambas placas met&licas un elemento piezceléctrico -36- que
transmite eléctricamente las vibraciones que sufren los brazos respecto

al bastidor a un instrumente radiométrico -37- que a través

de una lé&mpara estoboscédpica determina la zona de la rueda

-y la medida del desequilibfado.

Ezta méguina puede utilizarse para el

cquilibrado de las ruedas, tanto delantera como trasera de una

PN N



motocicleta, gracias a la posibilidad de poder desplazar los vi;
sopertes de las ruedas -22- Yy -23- en altura a través de la
palanca -25- y regular la distancia de los soportes a la rue-

da mediante el desplazamiento de - los véstagos -20- y -21- en

el interior de los cilindros -18- y -19- pudiendoc ser fija-
da su posicién mediante los tornilleos -18%- y ~19- gque se ’
insertan en las ranuras colisas -20%- y -21-,

Todo cuanto nc afecte, altere, cambie o modifique

la esencia de 1lz m&quina descrita, sers variable p los efec-

tos del actual Modelo.
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NOTA.

Se reivindica como objeto de este registro por
Modelo de Utilidad. |

1.- Miquina compacta para el equilibrado electrdé-
nico de ruedas de motocicletas, caracterizado por comprender
un bastidor de apoyo en el que se sitdan un motor basculan-
te dotado de una polea girateria, unos brazos de apoyoc y ele-
vacién de la rueda dotados de un sistema captador de vibra-
ciores conectado a un.instrumento radiométrico y a una lampara
estroboscépica dispuestus sobre el propio bastidor.

2.- M&gquina compactA para el equilibrado electzd~
nico de ruedas de moteocicletas, segdn reivindicacién 1, carac-
terizada porque los brazos de apoyo y elevacién de la rueda se
articulan a los extremos de dos placas verticales a su vez
articuladas a dos montantes verticales del bastidor, los cua-
les pueden girar respecto a aquellas siendo accionados median-
te ura palanca articulada.

l1,~-~ M&gquina compacta para el equilibrado elecgié-
nico de ruedes de motocicietas, segdn la reivindicacidn 2,

caracterizada porgque los brazos de apoyo de la rueda quedan

 fijados en su posicién mé&s elevada por la accién de un trin-

guete que gueda alojadoc en una ranura prevista en la propia
palanca,.

4.~ Maguina compacta para el equilibrado electré-
nico de ruedas de motocicletss segdn las reivindicaciones

antericres, caracterizada porque los elementos que soportan

‘la rueda consisten en dos placas verticales dotadas de ranu-

ras en su parte superior y estén fijadas a sendos véstagos
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que se alojan con posibilidad de desplazamionto en el interior
de orificios previstos en sendas prolongaciones cilfndricas
de los brazos de apoyo, y que quedan fijadas en posicidn.

pPor la accién de sendos tornillos que atraviesan las piezas

cllindricas y se aprietan contra ranuras longitudinales de

los védstagos.

S.- M&quina compacta para el equilibrado electré-

nicec de ruedas de motocicletas sequn las reivindicaciones

anteriores, caracteriiada porque el dispositivo captador de

vibraciones consta de una placa piezoeléctrica dispuesta

entre sendas plezas metflicas, apoydndose sobre la superior:
el brazo soporte de la rueda a través de un tornillo de ca-'
beza redondeada y quedando dispuesta la inferior sobre un
brazo horizontal fijado al bastidor a través de una pleza

esférica.

Sean cuales fueren las circunstancias gue concurran
en la esencialidad del Modelo de Utilidad definido en las

anteriores reivindicaciones, cuyc objeto es:

»

6.~ "MAQUINA COMPACTA PARA EL EQUILIBRADO ELECTRO~-
NICO DE RUEDAS DE MOTOCICLETAS"®

Consta la presente memoria de siete hojas foliadas,
mecanografiadas por una sola cara y de los dibujos unidos a

la misma.

Barcelona, {4 MAYQ 1984

P.A. de D. José BUENO Lépez, Marf{a Teresa VERDURA

Anglada y D. Eduardo GIRONELLA Fons.
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