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El presente lodelo de Utilided tiene por objeto
la declaracifn sobre la que debe recaer el privile
gio de explotacidn imdunstrial y comercial exelugi-
vas en el territoric nacional de acuerdo con la vi
gente legislacién sobre Propiedad Industriai‘agg -
como el enunciado indica ge trata de un limpiedor de
piscinag autonomo. :

El presente modelo que se presenta y describe gongig
te en un aparato limpia piscinas pero con 1;??%in no
vedad y utilidad prédctica de que é&ste conjugég:?iene
uns autonomia propia, &sto es, que dicho aparatc rea-

liza la limpieza completamente solo sin riecesidad de

manejo personsl o atenciones accesorias y puede hacer

‘la limpieza tanto sobre la superficie interior como

sobre los laterales o peredes de la pileta piscina,
as{ pues este conjunto robot se arrastra sobre el fon-
do y sube las paredes absorblemdo las suciedades suel-
tas y retirando las algas hasta la linea de flota -
cifm de las aguas, manteniendo unas instalaciones

perfectamente limpias y cuidades sin atenciones
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personsles. El funcionamiento del limpisador autonows
ge dasa en que el aparato crea una onda sénica sumer-

gible que hunde las suciedsdes en flotacién absorbien-

dolas sobre el fondo donde e¢sté en comtinuo movimiento.
Egte aparato limpiador tipo robot se dirigg,?-ineie.%

por una sola pieza mdévil que es la boca, teniende dos

DR 1
.

s

T

entradas laterales que luego se juntan en uwn soia con-
dusto o tuberia de succidn que lleva el agua wl- giste~ .
na reéular de filtros de la propia piscima, ;;;#ibra -
cidn caungada por el paso del agua que constap@pmsnte
cambia de un canal o conducto a otro y por movimiento
de la boca de entrada, hace que el conjunto se mueva
bajo el agum. El aparato robot trabaja con el sistema
de bombeo existente de la piscina y se conecta simple-
mente al skimmer de la instalacidn, asi p%es no'tiene
piezas eléctricas, funciona hidraulicamente y solo tig
ne una pieza mévil, &sto origina un esceso mantenimien-
to y una gran economia ya que no necesita bombas adi -':
cionales ni atenciones eléctricas.

Pars mejor comprensién de lo anteriormente ezpuasto'
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vy Gnicamente a titalo de ejemplo nuv linitativo, se
scompaifia una hoja de planc en la gque:
#ig~ 1~ Representa una vista general del conjunto

limpisdor en posicién de funcionamiento.

Bn &sta figura se han indicado con las refsren --

. & LA

cias que a continuscidn se relacionan los siguientes

elementos:
1- Cuerpo viélvula inferior. e v

2- Cuerpo btubular superior ‘ f;,

N
i

Conducto de salida. ,Zi%
4~ Manguers de salida.

5~ Contrapesc regulable.

6~ Vélvula de recogida mévil.

7- Bage ventosa.

Refiriéndonos & los antes citadas ilustraciones -
que representan uns forme esquemitica de su realiza-
cin indugttial 7 que Gnicamente se incluye con cardg
ter me;amente informativoe y por consiguiente no limi-

tativo tendremos:

Limpisdor de piscinas autonome integrado por um
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cuerpo vélvula inferior 1) que porta enm s; bnae'baatl
la vilvula de recogida mévil €) con dos'entrudas la~
terales y la base ventosa 7) para el buen asiento ¥y
arrastre de todo el conjunto, sobre la bartg%a%ta ﬂei'

cuerpo vélvula inferior 1) estd montado el euéipo ta-

bular superior 2) que conduce el ngna por dos genductesé

1
s a® o

junt&ndose gobre el conducto de salida 3) y salienmdo

por la manguera de salida 4) para consegulr ﬁ#ibugn

£
“ g

équilibrio sl funcionamiento del conjunto limgiador,

L
L4

éste dispone sobre la parte medis o centro de gravedad

de un contrapeso regulable 5) en posicifén angular. f
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Hecha la degeripeién del presente invente, se hace
constar qQue lo que se declara como no practicado ni -~
divulgado en Espaiia, comprende las siguientes:

. o

l.- Limpisdor de piscinfa autonomo caracterizado -
porque estd comstituido por ua conjunteromﬁiézg forma
do por um cuerpo inferior con la vdlvula mdvil de reco
gida, integrada por dos bocas laterales de séééién con
una base circular s modo de ventosa y om cuerpo:supe -
rior formado por dos conductos longitudinales tubularesg
que se unen en un tnico conducto de galida, sobre la zo

na més elevada, disponiendo en la zons media de um con-

trapeso regulable angularmente.
2.- Limpiador de piscinas autonomo segfn la anterior
reivindicacién caracterizado porque la vdlvula de reco-

gida separa el agua absorbiendola por dos manales tubu-

lares sntes de entrar en una solaatuberia, circunstvan-

cia é&sta que causu»una vibracién ocasionada por el paso

del agus que consﬁintemente cambia de un canal a otro
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por el movimiento de la mencionada védlvula de recogida 'fé
Qque hsce que el.conjunto del limpiador se mueva sdlo -
bajo el agua.

3.~ Limpisador de piscinas autonomo segin 1f segunds
reivindicacidén cnracterieadﬁ porque el-canjunﬁqh%}mpiadox:
trabaja con elgistema de bombeo de filtrado existente de
la piscina, estando conectado simplemente al sii;ﬁer.

4.~ Limpiadon de piscinas autonomo segin las anterio-
reg reivindicaciones caracterizado porque el cé#éénte
limpiddor estd capacitado para la limpieza, tanto de la
siiperficie del fondo como &e los laterales de las
piscinas.

5.- Limpiador de pliscines autonomo.

Seglin se desceibe y reivindica en la presnntevmemnria
degscriptiva que consta de siete hojas foliadas y mecano-
grafiadas por una sola cara, y de una ldmina de dibujo.
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