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La presente patente de invencidn se refiere
a mejoras en la construccién de mdquinas deshidratadoras de
alfalfas y similares, por cuyas mejoras se modifican muy Venii,

l

tajosamente los meca nismos que hacen girar los cilindros des-
!

hidratadores de tales méquinas. i

Como es sabido, tales mecanismos son de engra;
najes o de ruedas y cadenas, y tienen los defecto s sigulen-
test , |

- 81 son de engranajes la difioqltad de oona-:
truccién y acoplamiento del engranaje al cuerpo de gran di4-
metro (los cuerpos de 3 metros 56 de didmetro son corrientes)
del cilindro deshidratador, el engranaje esté hecho de 3 § 4
segmept@s & acoplar uno al otro para constitulr el engranaje

completo;

- el cilindro se dilata con el calor del aire;
que le atraviess, 108 acoplamientos sufren y necesitan ademés;
engrase; %

- hagen ruido ya que generalmente son brutos '
de fundieién, debido al precio, ¥y en las cadenas, es muy di-

f{icil mantener un paso riguroso;

- con la dilatacién del cuerpo del cilindre,
la cadena se deforma y se rompe, tanto mis que el cilindro,
a pesar de los rodilles de guia, se desplaza constantemente
a la derecha y a la izquierds debido a defectos inevitables
a la construccién de la caldereris gruesa del tubo.

Otro defecto radica en la dificultad de que

la relacién de la transmisidn entre el cilindro ¥ el motor ‘
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sea uniforme, cuya relacidn uniforme no permite, sin cambiar

elementos como el pifién de ataque, variar la velocidad del oi~

lindro, de acuerdo con las caracteristicas de la alfalfa a

tratar,

Por las mejoras que se reivindican el meca-—i

nismo de traccidn que se establece resuelve las dificultades
de log mecanismos antes citades, El cilindre deshidratador

va nontado sobre un Juego de rodillos impulsores, en la par-
te anterior, por ejemplo, y otro de rodillos locos en la pos-
terior; el primero de esos rodillos recibe movimiento del mo-
tor de accionamiento correspondiente por intermédie de un va-

riador de velooided, y un diferencial, que compensa lag dife-

i
i

rencias de par gque por diversos motivos puedan existir en am-

bos apoyos del cilindro deshidratador.

A partir del diferencial caben dos posibi-
lidadesf que los ejes movidos por él, a uno y otro lado,
transmitan el movimiento por intermedio de cadenas, 0 que lo

hagan directamente. En ambos casos después del diferencial,

i
i
:
1

a uno y otro lado, mediante los correspondientes cardanes, se’

mueven ejes que o accionan los pifiones que arrastran las in-
dicadas cadenas, o directamente mueven los ejes de los rodi-

llos, por intermedio de otres cardanes,

Para mayor olaridad concretaremos las ca-
racteristicas de la miquina mejorada gue se reivindiea, con
referencia a las adjuntas figuras, que corresponden a formas
de eBecucidn, que se preseniap a titulo de ejemplos con el

fin indicado, ya que la forma, dimensiones y materiales de
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de sus plezes, seran en cada caso las que se estimen pertinen:
tes, sin que tales variaciones, afecten a la esencialidad
reivindicada, por lo que las méquinas deshidratadoras de al-

1
i
!
i
i
'

falfa que se fabriguen, con cuglquiera de esas modificaciones;
no serén sino variantes igualmente comprendidas y protegidas %
por el pregente registro.

La fig. 1 ilustra el esquema del oconjunto de
la disposicién que se reivindica, en la primera de sus refe-
ridas formas de ejecucién.

La fig. 2 muestra la vista correspondiente a
las secciones que se indican en A-B y ¢-D sobre la figura an-

terior.
La fig. 3 corresponde al alzado de la segun-

de de dichas formas de ejecucién.

La fig. 4 detalla la seccidn que se indica
en E-F, sobre la‘figura<anterior.

La fig. 5 presenta la proyecoidn en planta |
de esta segunda forma de ejcucién.

Con referencia a dichas figuras y a los ni-
meros que designhan las partes de los elementos repreaentades,;
gque interesan a los fines de esta memoria, su descripcién es
como sigues

E1l cilindre deshidratador.s'(figs. ly2)es
movido por el motor 34, por intermedio de los siguientes me-
canismoss

- un sistema de variacidén de velocidad 33,

que puede ser de un modelo conocldo, por ejemplo del tipo

constituide por dos poleas 3l y 32 extensibles y una correa
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' Trapezoidal en el que la variacidén de posicién mediante el vo-

lante 29 de las dos caras de la garganta de la polea 31, aco-
pladae al motor 34, es compensada por las variaciones en senti-j
do opuesto de las dos caras de la garganta de la polea 32 re-
ceptora, de modo que al variar los didmetros primitivos de am-
bas poleas, se altera de modo suave y progresivo la velocided

de la polea receptora 32;

- un eje de transmisién 27, entre la polea 32 y |

el eje 26 del engranaje 22, destinado a reducir su velocidad,

al engranar en el engranaje receptor 21, acoplado a la cajs 12{
de un diferencial, compuesto de satélites 13 y 26, ¥ rlenetg-
rios 14 y 11, cada uno de ouyos planetarios va unido a un eje
propio 15 y 23-9, soportados en su extremidad opuesta en coji-
netes 6 y 19;

- los ejes 16 y 23-9 van provistos de piiiones 8 y

16, y por medio de una transmisidn cualquiera, con cadenas 7-17.

les descansa el cilindro 3 por intermedio de las llantas 1. El pe- -

g0, ¥ por lo tanto la adherencia del cilindro 3 sobre los rodij

1los 5, es tal que sl se d4 movimiento a éstos, el cilindro'se%

pone en rotacién, a una velocidad que estd regida por la rela-

cién de didmetros del cilindro 3 al didmetro de los rodillos 5.
- para evitar los desplazamientos axiles del

cilindro deshidratador 3, éste va provisto de la llanta 2 que

gira con aquél, entre los rodillos 4, montados en el soporte

-10. Los cardanes 20, 24 y 28 dan al conjunto del mecanismo de

{
transmisidén la flexibilidad necesaria. {
|
i
|

" mandan los rodillos 5, montados en los soportes 18, sobre los ocua- 7
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El funcionaniento de los mecanismos descri-
tds es como sigue:
Al poner en marcha el motor 34, gira la po-
lea 31 y ésta, por medio de la correa 30, mueve la polea 32, f
el eje 27 y el pifhén 22, a una velooidad regulable por el Jueﬁ
go de poleas extensibles 31 y 32. A su vez el pifibn 22 mueve ;

la rueda receptora 21 y la caja de diferencial 12 con sus sa-:

télites 13 y 25,

Del modo indicado, el cilindro 3 estd movi- -
do por la friccidn debida a su propio peso sobre los rodillos

5, sobre los cuales va girando y puede dilatarse libremente

8in inconveniente, ya que es0 no afecta al elemento de trans-
misién de movimiento, es decir, puede desplazarse axilmente,
sin que por eso afecte a su ocontacto con los rodillos que le

soportan y lo mueven.

| La existencia del diferencial 12 en el meca-
nismo, es una precaucidn para el caso de un desgaste diferenf
te de los dos rodillos metores 5, en ouyo caso la velooidad ;
de uno serfa ligeramente diferente a la del otro, debido al g
cambio del didmetro del rodillo, gque se haya desgastado més ?
que el etro; por ejemplo, por estar més pesado el cilindro 3:
en la extremidad derecha que en la izquierda, en este caso .
lé velocidad dé rotacidn del eje 15 seria diferente a la del
eje 23-9, si no hubiera el diferencial se produciria un es- |
fuerzo en la serie de piezas que unen los dos rodillos 5.

En cambio, existiendo el diferenclal, no

|
importa una diferencia en la velocidad de los dos ejes 15 y§
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23-9, ya que los satélites 13 y 25 transmitirdn el mismo movie

miento por ocada uno de los planetarios 14 y 11, y de ahi a :

gada une de los rodilles 5,

Por otra parte, actuando sobre el variador de
velocida¢, se altera la velocidad del conjunto de meoanismos f
combinado cen él, y se varfa la velocidad del cilindro 3 oon

toda comodidad.,

En la forma de ejecucidén a la cual correspon-
den las figuras 3 4 5, se suprimen las cadenas 7 y 17 del ca-
so anterior, eon lo gque se ahorran tambiént las ruedas denta-
das de los ejes de los rodilles 5, los oojinetes lé ¥y las rue=-
das dentadae 8 y 16.

Bn este segundo caso (figs. 3 & 5) la disposi-:
cién es la siguiehte:

| Bl cilindro deshidratador 38 lleva las llan-

tap 37, que hacen contacto con les rodilloe impulsores 46, é
montados en les soportes cojinetes 59 y 47, dispuestos en el ;
suelo 43 de la instalacidén. Los ejes de cada uno de esos rodi-
llos van movidos, respectivamente, por los ejes 42 y 46, con .
intermedio de las articulaciones cardanes 41, ¥ a su vez reci-
ben movimiento del diferencial 44, que iguala el par entre am-
bog rodilles impulsores.,

HBse diferencial es accionado por el motor 51,:
dispuesto en la carroceria chrter 50 del mismo, y del varia-
dor de velocidad 52-54~55 de correa trapezoidal, con su volan{
te 53 de reglaje progresivo en marcha y resorte 56, cuyo va- !

riader, por intermedio de los cardanes 49, mueven el sinfin

k;.,‘ 1
st

Wy,
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El cilindre deshidratador 38, ademis de

!
]
s
!

i apoyar en los rodillos impulsores 40, lo hace en los rodi=

§ 1108 locos 40° posteriores, y presenta en el interior las
B T aspas 48, destinadas a remover el producte a secar. i
q Bsta segunda forma de ejecucidn (figs. 3, |
” 4 y B) representa una importante simplificacién respesto a
la primera (figs. 1 y 2), ya que se ahorras i 53
| - las dos pequeiias ruedas dentadas, situa- |
10 i das sobre las extremidades de los dos ejes de transmisidn de
’ loé rodillos;

- los dos cojinetes de soportes de dichos
| ejes cerca de los rodillos;

1 | - las dos cadenas;

15 { - las dos ruedas dentadas, sujetas a los
dos rodillos que mueven el cilindro. : o

Pero los pifiones y cadenas proporcionan

una reduceién de velocidad de 1/3’56 6 1/4 y al prescindir |

‘ de ellos hay que aumentar proporcionalmente la reducoidn de
zb‘ ﬁ velocidad proporcionada por los epgranajea cénicos, puestos
|
|

en la caja que alberga el diferencial.

|

i Esto es diffcil porque la relacidn actual

| de .estos engranajes es ya'de 1/4, y pasar de 1/4 4 1/16, su-
pone engranajes cénicos exageradamente voluminosos. |

25 La solucién muy sencilla ha sido sustituir

los engranajes cénicos del grupo diferencisl, por una corona
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y un sinfin, que permiten, en el mismo vol&ﬁeﬂ; una reduccién . Lo

de velecidad muche més elevada, lo cual permite eliminar la

reduccién de velocidad de la transmisidn por ocadenas, y eli- |
minar eftas con la simplificacidn y la econmomia correspondi- f

}
|

entes, se evita también el engrase, la suciedad, y el polvo

que pegéndose al aceite sobre las cadenas, perjudica su con-

servaeién., No hay nada que tensar.
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La presente patente de Invencién consta de
las siguientes reivindicaciones:

1.- Mejoras en la construcoién de miquinas |

|

deshidratadoras de alfalfas y similares, caracterizadas porque
los mecanismos de transmis{én del movimiento, desde el motor
hasta el cilindro deshidratador, comprende una parte comdn
constituida pors un variador de velocidad, muy préximo al mo- !
tor; un reductor de la velocidad de salida y un diferencial;

¥, & partir de cada planetario de éste: un eje que gira ocon é1
y hueve un pifén que a su vez, mediante cadena de transmisidn,
mueve una rueds dentads, solidaria del eje de un rodillo, so-
bre, sobre el cual descansa una llanta, solidaria del cilin-
dro deshidratador, que gira por friccidn.

2.- Mejoras en la construccién de mddquinas
segin reivindicador anterior, caracterizadas porque entre el
variador y el reductor, y entre los planetarios y los pifiones
que arrastran las cadenag, van intercalados cardanes de transé

)

misibén. =

3.~ Mejoras en la construccién de miquinas !
segin reivindicaciones anteriores, caracterizadas porque el ’
eilindro deshidratador lleva una llanta fijada hacla su cen-
tre, que se mueve entre rodillos dispuestos en ejjes perpendi-'
culares al del cilindro, que evitan su desplazamiento axil. j

4.~ Mejoras en la construccidn de méquinas
segin las reivindicacliones anteriores, caracterizadas porque
los ejes de los planetarios del diferencial, por intermedio de

|
i
|
|
{
1
1
)
!




10

cardenes, se prolongan en otros ejes que a su vez, del mis- |

mo mode, mueven los ejes de los rodillos que, por friccién I

en las llantas del cilindro deshidretador, hacen girar a éste

.- Mejoras en las construccién de méquinas
gseglin las reivindicaciones anteriores, caracterizadas porque g
las llantaes del cilindro deshidratador, ademéds de apoyar en |
log rodillos que por friccidn le dén movimiento, descansan

también en otres rodillos locos enfrentados con los anterio- §
|

reg.,

Segln se describe y reivindice en la pre-
gente memoria descriptiva y en los dibujos que a la misma se
scompafia.

Consta esta memoria de once hojas foliadas -
escritas a maquins por una sola de sus caras. ‘
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