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La invencidn se refiere a un gato para auto con

una pata y un brazo de soporte que puade bascular en ella

alrededor de un eje horizontal fijo, brazo de soporte que
tiene una cabeza de carga en su extremo libre, y con un

5 husillo roscado accionable por una manivela, el cual esta.
apoyado de manera aréiculada mediante un cojinete del husi-
llo por un lado, Yy una tuerca del husgsillo por otro lado, -en
el extreme superior de la pata asi como en una articulaciﬁu
que une entre =f dos brazos de apoyo, de los cuales ugén.
1o estd wrticulude ez la pata por emcima de un pie que asienta
en su extremo inferiu:r, Yy el otro esta articulado en el
brazo de soporte.

Un gato para autec de este tipo es conocido.(é;ho-
ria de modelo de utilidad alemdn 75 15 652). Los brazi{v}',":de
15 apoyo de este gato conocido son mantenidos cortos en ?6ﬁpa-
racidn con el brazo de soporte, que tiene aproximadamQ;fe
la longitud de la pata. La articulacibén de uno de los bra-
zos de apoyo en el brazo de soporte se realiza aproximada-
mente en el centro de este filtimo. Como consecuencia de
20 esto, la mitad delantera d¢el bruzo de goporte esti mis
fuertemente cargada que la mitad del lado de la pata, ya
que las cargas son parcialmente evacuadas & través de los
brazos de apoyo.

La invencidn se basa en el problema de mejorar

25 el gato para auto conocido del tipo mencionado en la intro

duccidn, de modo que sus partes constructivas sean cargada$j
uniformemente, para que pueda incrementarse la capacidad
de carga © bien reducirse el gasto de material.

Este problema éa resuelto por el recurso de que

gg#k la articulacibn de uno de los brazos de apoyo en el brazo
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-r.e goporte éstﬁ situada debajo de la cabeza de carga.

De este modo el brazo de soporte es cargado de
modo uniforme practicamente en toda su longitud. Las fuerzas
a transmitir desde el brazo de soporte a la pata o sus
5 solicitaciones de material qus de ello resultan, pueden ser
mantenidas en el marco en el que se mueven también las fuer-
zas 0 las cargas de los brazos de apoyo. "

El brazo de soporte y el brazo de apoyo a 8}:?£ti-
culado tienea juntos aproximadamente la longitud de la patd.
10 Para una altura de carrera mixima igual del gato para3v§§i-
culo, el brazo de soporte puede ser mantenido correspéﬁ&ien-
temente mis corto, lo cual lleva a una carrera inferior de
la cabeza de carga. Con ello el gato es mis ligero y mas.
ripido de operar. A pesar del corto brazoc de soporte, ia
15 altura de la carrera e¢s coimparativamente grande o blen e1
gato es especialmente id8neo para pequeiias 10ngitudeé én
estado recogido y, con ello, para autombviles pequefios.

En un gato para auto, cuya cabeza de carga tiene
una depresifn, la cabeza de carga consta de una placa mévil
20 de soporte, la cual esti directamente apoyada en su cars
inferior sobre el brazo de soporte, cerca de la depresibn,
sobre un eje de rotacidn paralelo al eje de basculacidn,
estando la articulacibn del brazo de apoyo en el brazo de
soporte debajo de la placa mbévil de soporte. La placa mbvil
25 de soporte, dotada de una depresibn, impide movimientos de
rodadura entre la cabeza de carga y el suelo del automdvil
al levantar &ste, percibiendo la depresibn una coxtura del
vehfculo y evitando asfi el resbalawiento de 8ste durante sy
levantamiento. A pesar de esta placa mdvil &e soporte, la
30 articulacidn del brazo de apoyo tiene luéar en el extremo
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~delantero del brazo de soporte, de modo gue es posible una
simplificacién constructiva del gato para coche, incluso
en el caso de una construccifn complicada del brazo de so-
porte o de la cabeza de carga en el extremo del brazo deo

5 soporte situado del lado del vehiculo.

La articulacidn del otro brazo de apoyo en la pa~«
ta se realiza en esta {ltima de forma descentrada hacia el
pie, el cual estfi fijado de manera articulada emn la pa;a;
El pie articulado garantiza una sujecidn sin rodadura sobre|
10 la superficie de apoyo de la pata, aunque 8sta experimente
movimientos de basculacibn comparativamente grandes yt;é:
abate cuando no se usa el gato, de modo que incluso'un'bfazo
de apoyo articulado a la pata y construido relativamepgé
largo, puede s&r pegado cenido al extremo inferior de}iﬁ.
15 pata 21 el gato debe ser guardado. .

El cojinete del husillo estf apovado sobre'éi'bjd
de basculacifn horizontal dispuesto en el extremo superior
de la pata, en el que también esti apoyado de manera arti-
culada el brazo de soporte. Ademis, la articulacién gue une
20 los dos brazos de apoyo es la tuerca del husillo roscado.
Mediante las dos medidas constructivas anteriormente cita~
das, la estructura del gato es mantenida lc mids sencilla
posible.

La invencifn es descrita con referencia a un ejer
25 ple de realizacidm representado em el dibujoc. Muastran:
La figura 1, una vista lateral de un gato para auto, reco-

gido para ser guardado;
la figura 2, una vista frontal del gato de la figura 1, ¥
la figura 3, una vista late¢-al de un gato parcialmente

3 armado.
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- El gato para auto de la figura 1 tiepa una pata
10, sn cuyo extremo inferior esti fijado de manera articula-
da un pie 1l1l. En el extremo superior de la pata 10 estd
articulado umn brazo de soporte 12, que tiene una cabeza de
5 carga 13 con una placa mSvil de soporte 14, la cual estf
apoyada con su cara inferior sobre un eje de rotacibn 15
| del brazo de carga 12. El extremo situado del lado de .la °
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cabeza de carga del brazo de soporte 12 ezt& unido de mape-
ra articulada con un brazo de apoyo 16, cuyo otro extremo
10 esti unido por medio de una articulacién 12 con otro brazo
de apoyc 19, que se acopla de manera articulada a la ;;éé
10. La articulacidnm 18 es una tuerca 20 para un husille ros-
cado el cual se acopla con un extremo en una rosca de_ié:
articulaci8n 18 y zon su otro extremo estid fijado en ;%éi
15 cabeza 21 del husillo, la cual se apoya, mediante un Qéfina—
te 22 del husillo, en un eje de basculacidn horizontdi‘é?
del extremo superior de la pata. La cabeza 21 del husillo
estd unida ademis con una manivela 24, com la cual el husi-
llo roscado 20 puede ser girado en ambas direcciones de
20 rotacidn. Para ello, la manivela 24 es l)lavada desde la po-
sicibn representada en la figura 1 a la posicidn representa-
da en l: figura 3, de modo que se forma una manivela osci-
lante. El cojinete 22 del husillo es un rodamiento con bolas
25, que estin mantenidas entre dos aros ”%5.

a5 La pata 10, el brazo de soporte 12 y los brazos
de apoyo 16, 19, segfin la figura 2, constan cada uno de ple-
tinas de hierro 10', 12', 16', 19' que son mantenidas a
distancia mutua adecuada. El mantenimierto de la distancia

da2 las pletinas de hiervo 10' de la pa.tn .19, s progurado

30 por el sje de basculacifn 23 en el extremd
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 pata v por el distanciador 27 en el extremo inferior de la
pata . La articulacifn 18 sirve para el mantenimiento de la
distancia de las pletinas de hierro 16', 19*' de los brazos
de apoyo 16, 19 en la zona del extremo inferior del husillo
roscado 20, En la pata 10 las pletinas 19' del brazo de .
apoyo 19 son mantenidas a distancia mediante un eje 28,
mientras que las pletinas 12', 16' del brazo de moporte L2
a distancia por un eje 29. Este eje 29 estid dispuesto deba-
jo de la placa m8vil de soporte 14 que, a su vez, esti fija
dg. de modo que pueda bascular, sobre un eje de giro iﬁ ’
situado entre una depresifn 30 y un 1l8bulo de retenci&g'sl.

La sujecién del husillo roscado 20 de modo gue. no
pueds ser ~-trafdo hacia arriba fuera del eje de basqﬁ%ﬁ?i&n
23, se realiza mediante un casquillo de apriete 32 queténea
ja con resaites 33 en la rosca del husillo roscado 20'§-
asienta sobre §1.

El pie 11 esti construfdo esencialmente en forma
de U y abraza las caras exteriores de la pata 10 con unas
alas verticales 34. Esta formado a partir de un trozo de
chapa y forma rebordes de asiento 35, entre los que estén
dispuestas piezas de caucho 36 que aumentan la estabilidad
sobre sucelo liso 37, pilezas de caucho que, con barras perfi
ladas 38, estin fijadas en entrantes del pie 11l.

El eje 28 esti dispuesto entre el eje de bascula-
cidn 23 y el distanciador727. algo mAs cerca de este filtimo
Ademis, la longitud del brazo de apoyc 19 estf dimensionada
de tal modo que la articulacién 18 esti dispuesta en el
borde del pie 11 que estd alejado de la pata 10, con lo que}

se determina la longitud total del gato. Mediante esta
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te grande, se posibilita ademids que la carrera del brazo de
soporte 12 sea relativamente grande, aunque la longitud del}f
brazo de soporte 12 s8lo sea aproximadamente igual a la
mitad de la longitud de la pata 10.

Para levantar el automévil, el cual estid indicado

por su travesafio 40, se lleva primeramente la manivelq'3Q

.....

llo roscado 20 hasta que el brazo de soports 12 llegue con
su cabeza de carga 13 o la placa de soporte 14, a la zoma

de la costura de travesaiico 40 del suelo 39 del automééii:

A continuacifn se arrima el gato en la posicidn inclinaqg

precisa, y su husillo roscado 20 se gira mis con la ma##yel
2%, de modo que se acercan entre si la articulacién 13;i~el
cojinste 22 del husillo, levantindose la pata 10 y eleggﬁdo
la cabeza de carga 13 al vehfculo. Durante esta elevaéién,'
la placa mévil de soporte 14 permanece en el suelo 39 del

autombvil gin movimientos de rodadura. La cabeza de carga

13, o bien su eje de giro 15 esti siempre esencialmente en
la vertical sobre el piz 11 o su distanciador 27 y se halla
asf{ en el llamado cono de friccidn, o sea, en una zona en
la que el vehfculo se eleva sin resbalar.

Comparande la disposicidn de la pata 10, del bra-
zo de soporte 12 y de los brazos d> apoyo 16, 19 en las
figuras 1 y 3, puede verse que las referidas piezas del ga-
to estin siempre dispuestas como las barras de un paralelo-

gramo articulado.

-longitud del brazo de apoyo 19, dimensionada comparativamen-

=
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REIVINDICACYONES

Los puntos que como caracteristica de novedad se
presentan para que sean objeto de esta solicitud de Modelo
de Utilidad en Espaiia, por VEINTE aiios, son los que 86::5
recogen en las reivindicaciones siguientes: .o

la,~ Gato para coches, con una pata y un brg@?i
de soporte que puede bascular en ella alrededor de un eje
horizontal fijo, brazo de soporte que tiene una cabeza de
carga en su extremo libre, y con un husillo roscadoe que ha
de ser accionado mediante un cojinete del husillo por @ﬁ
lado y una tuerca del husillo por otro lado, en el ext?émo
superior de la pata asf como en una articulacidn que une
entre s{ dos brazos de apoyo, de los cuales uno esti arti-
culado en la pata por encima de un pie que asienta en su
extremo inferior, y el otro esti articulado en el brazo de
soporte, caracterizado porque la articulacibén de uno de los
brazos de apoyo en el brazo de soporte esti debajo de 1la
cabeza de carga.

2a,- Gato seglin la reivindicacidn 18, caracteriza-
do porque el brazo de soporte y el brazo de apoyo a 81 arti-
culado tienen en conjunto aproximadamente la longitud de lq
pata.

38,- Gato segfin las reivindicaciones la o 2z, cu-
ya cabeza de carga tiene una depresifn, caracterizado por-

que la cabeza de carga consta de una placa mévil de soporte,

la cual estd dirsctamente apovada sobre el brazo de SOportﬁ
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“en su‘eara inferior, junto a la depresifn, encima de un eje
de rotacibn paralelo al eaje de basculacidn, estando la arti-
culacibén del brazo de apoyo emn el brazo de soporte debajo;
de la placa mévil de soporte.

Lo ,- Gato seglin una de las reivindicaciones 12 a
32, caracterizado porque la articulaci8n del otro brazo de
apoyo en la pata se realiza en osta {iltima de forma dééoéh-
trada hacia el pie, el cual esta fijado de manera articrila-
da a la patae.

58.- Gato seglin las reivindicaciones 1z a 4%,’.
caracterizado porque el cojinete del husillo esti apoyé@o
sobre el eje de basculacifn horizontal dispuesto en el ex-
tremo superior de la pata, en el que también estd apoyado
de forma articulada el brazo de soporte. N

63.- Gato segin las reivindicaciones la a 55;!
caracterizado porque la articulacibdn que une los dos'bfazos
de apoyo es la tgerca del husillo roscado.

78 .~ "GATO PARA COCHES"

Tal y como se ha descrito en la Memoria que ante-
cede, representado en los dibujos que se acompafian y para

los fines que se han especificado.

Esta Memoria consta de ocho hojas

¢

quina por una sola cara. i;;—~—4
Madrid, 31 Mevl1gg4
P. A. Fernand¢ de Elzaburu
For Foder,
(”-’_’_‘—‘—- \ L
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