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El presente Modelo de Utilidad se refiere a unafﬂg;v':
guina para curvar perfiles y redondos, de constitucién y manejo
senci;los, que permite obtener curvaturas de diferentes radios y
puede ser zaplicada tanto para el curvado de perfiles cerrados comd
abiertos y con diferentes secciones. |

La maquina de la invencidn comprende un éhasis o
bastidor en el que va montada una roldana motriz superior de ade
vertical, uﬁ brazo radial de arrastre, para el perfil o redondo
que se trata de curvar, y una o mas roldanas de eje vertical y
giro libre. el

El chasis o bastidor pueden definir una carcasa en
cuyo interior se aloja un grupo motorreductor encargado dgtéﬁbig
nar a un eje vertical gue sobresale superiormente de la citada
carcasa en un tramo en el que va montada la roldana motriz‘gtel
brazo radial. La carcasa dispone de un# puerta frontal de acceso
al conjunto motorreductor. La roldana motriz servira comqiéé}dana
perfiladora del doblado del perfil o redondo. :

Las roldanas de giro libre van montadas en ﬁﬁ carro
mévil desplazable sobre guias horizontales que disponen de medios
para regular la separacién entre dichn carro y la roldana motriz.

Las diferentes roldanas y el brazo de arrastre son
coplanarios.

El brazo de arrastre va dotado de un tope o carro
transversal, asi como de medios para desplazar dicho tope a lo lag
go del citado prazo, con el fin de poder variar su distancia a 1la
periferia de la roldana.

' El brazo de arrastre puede estar constituido por

dos barras resistentes paralelas que van solidarizadas por uno

de sus extremos al eje vertical y discurren en sentido radial, egi

tando una de las barras dispuestas por encima de la roldana motri#
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¥ la otra por debajo. Entre estas dos barras va montado, con 96%%?,

bilidad de desplaiamiento a lo largo de las mismas, el tope o ca-
rro transversal. Los medios de accionamiento de este caso consis-|
ten en una excéntrica extrema, montada entre los dos brazos, que
puede accionarse mediante una palanca externa. Contra la periferia
de esta excéntrica apoya el tope o carro transversal, de modo qﬁe;
al girar la excéntrica se desplaza en uno u otro senfido dicho
carro.

Las guias sobre las que se desliza el carro mé-
vil, portadeor de las roldanas de giro libre, consisten en'doglba—
rras paralelas, dispuestan segin un plano perpendicular al eje de
la roldana motriz. Estas dos barras van fijadas por uno d¢ §4s ex
tremos ai chasis o bastidor, mientras gue entre sus extremps-li-
bres .va solidarizado uh travesafio. El citado travesafio sirve para
el montaje de un husillo que se rosca al carro mévil. Mediante el
accionamiento del citado husillo ‘'se consigue desplazar e}.éérro,
para aproximar o alejar las roldanas de giro libre de la fpidana
motriz.

Con el fin de que pueda comprenderse mejor la
constitucidn y funcionamiento de la mAquina de la invencién, se-
guidamente se hace una descripcién mas detallada de la misma, con
referencia a los dibujos adjuntos, donde se muestra una posible
forma de ejecucidén, dada a titulo de ejemplc no limitativo.

En los dibujos:

La figura 1 es un alzado lateral de la maquina

de la invencién.

La figura 2 es una vista en planta de la misma

magquina.

La figura 3 representa, en planta, la disposi-

cidén inicial y final de los elementos de la maquina para consegui
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{de seccidén de perfil que puede ser curvado con la magquina de la ing

venciodn.

el doblado de un perfil.

La figura 4 es una vista similar a la fiQufa'lgé

para obﬁener un doblado de radio diferente al de la figura 3.

La figura 5 muestra en seccién una posible formj

Como puede verse en las figuras 1 y 2, la méqui:

na comprende un chasis o bastidor 1, cerrado, para definir una car

casa en la que se aloja un equipo motorreductor 2. El1 chasis o cqg'

casa 1 dispone de una puerta anterior para acceso al grupo motorre

-

ductor.

El equipo 2 esti encargado de accionar Un¢je
a2t .
vertical 3 que sobresale por encima de la mesa 0 bancada 4 del cha
sis en una porcidn en la que va monta‘. ana roldana motriz 5 .asi

como el brazo de arrastre 6. Estos elementos se fijan al eje.3 me-

.y

diante la tuerca de apriete 7. kR

El brazo de arrastre 6 comprende dos béﬁ%;s 8
Yy 9 resistentes y paralelas, gue discurren en sentido radigl, estal
do una de ellas situada por encima de la roldana 5, mientras que
la otra gueda situada por debajo de dicha roldana. Entre las barrag
8 vy 9 va montado el carro transversal 10 que puede desplazarse a
lo largo del brazo 6, mediante la excéntrica 11 accionable por el
mando externo 12. El carro 10 va impulsado constantemente hacia la
excéntrica 11 mediante resortes de traccién 13.

Dentro del bastidor 1 vaﬂ ademis dispuestas
excéntricas 14 de fin de carrera, regulables mediante los mandos
externos 15.

Sobre el chasis o bastidor 1 van ademas monta-

dos dos brazos 16, dispuestns ségin un plano perpendicular al eje

3. Estos brazos sirven como guias para ¢l desplazamiento de un ca-

v

kLo

i
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| 1as cuales son coplanarias con la roldana motriz 5. Entve el extx!@f

zme libre de los brazos 16 va dispuesto un travesafio 19 a través
del cual pasa, con facultad de giro libre, un husillo 20 roscado
- al carro 17 y que puede ser accionado mediante el volante 21.
| La mdquina comprende ademis un cuadro eléctrico 22 :
Yy un cuadro de mandos 23.
Por Ultimo, el chasis lleva montado lateralmente,
en posicidén opuesta a los brazos 16, un soporte 24 del que parte

una barra 25 en la que va montada, con posibilidad de desligamien

to a lo largo de la misma, un tope 26.

Para el curvado de un perfil o redondo puede ‘actuany

- >
*7 .

se de la siguiente forma: tal y como se rebresenta en la.figura 3,
el perfil o barra 27 que se desea doblar se dispone de modq que
apoye en una de las roldanas 18, en la roldana 5 y en el carro
transversal 10 del brazo de arrastre 6. Para ello se actﬁgcéébre
la excéntrica 11, de modo que se desplace el carro 10 haség.bonsg
guir los apoyos citados.La roldana 5 tendra un perfil corféépon-
diente al perfil o barra 27 que se desea curvar. Seguidamente se
pone en funcionamiento el equipo motorreductor, con lo cual la rol
dana 5 y el brazo de arrastre 6 comienzan a girar provocando la
curvatura de la barra o perfil 27, hasta ocﬁpar la posicién 27',
representada mediante lineas de punto, en la cual el brazo de arrJg
tres 6 ocupa:é la posicidén 6', representada también mediante 1li-
neas de punto.

Cuando se desea obtener una curvétura de mayor ra-
dio, la barra o perfil que se desea curvar se d.spone tal y como
se representa.en la figura 4 mediante linéas de punto, apoyando

entre la roldana 5 y las roldanas 18. Seguidamente se desplaza el

carro 17 hasta ocupar la posicién 17', representada mediante 1i-




A
e

&

10

" 15

tﬂ'wnaas de punto. Las roldanas 18 pasardn a ocupar la posicién 18°'.

con lo cual se provoca el giro de la roldana 5, provocandose la
curvatura de la b;rra o perfil 28 a la forma 28°'. é’)~

{n “‘\.‘-\;t‘\ﬁ‘-
Laweate=niie

tenerse diferentes curvaturas o doblados en perfiles y redondos.

£fil 29, que puede ser curvado mediante una roldana motriz 5, que
presentard en la gargant3 una seccidén igual a la del perfil 29.

En el primer sistema de doblado descrito; el

brazo de arrastre va ajustando el perfil o redondo a la seccién

de las roldanas, mientras que en el segundo caso se consigue por

desplazamiento de las roldanas méviles, que se van aproximando

progresivamente a la roldana motriz 5.

Descrita suficientemente 1la naturaleza del
lnvento, asl como la manera de realizarlo en la practica,-debe ha
e i i ‘ .
¢ rse constar que lasg disposiciones anteriormente indicadas son

susceptibles de modificaciones de detalle en.cuanto no alteren su
pPrincipio fundamenta}

*

‘Al mismo tiempo se ?one en funcionamiento el equipo motorreducter

, con una sola miquina puedenob- {.

En la figura 9 se representa un ejemplo de per
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RETVINDICACIONES

1.~ Maguina para curvar perfiles y redondos,
caracterizada porque comprende un chasis o bastidor, en el que va‘.E
montada una roldana motriz superior de eje vertical, un brazo'ra-
dial de arrastre y una o mas roldanas de eje vertical y giro li-:§
bre; cuya roldana motriz y brazo radial van fijados a un eje vé%—?
tical que es accionado mediante un conjunto motor-reductor: y cu-;
vas roldanas de giro libre van montadas en un carro mévil, desPLE{
zable sobre guias horizontales, dotadas de medios para regular 1a‘
separacién o aproximacidén entre dicho carro y la roldana mdétriz:
siendo las diferentes roldanas y brazo de arrastre coplanarios en
tre si; estando el brazo de arrastre dotado de un tope o darro
transversal, préximo a la periferia de la roldana motriz, y de me
dios para variar la separacién entre dicha roldana y tope.

2.- MAguina segin la reivindicacién 1, carac-

terizada porque el brazo de arrastre estid constituido por d¢s ba-

rras solidarizadas por uno de sus extremos al eje vertical y dis-

puestas radialmente, una por encima de la roldana motriz y la otr
por debajo, entre cuyas barras va montado, con posibilidad de des+4
lizamiento a lo largo de las mismas, un tope o carro transversal,
que va impulsado radialmente hacia afuera mediante uno o mas re-:
sortes de traccidén y apoya sobre una rueda excéntrica externa,
montada también entre dichos brazos, y accionable mediante una pa
lanca exterior.

3.- Magquina segun la reivindicaciédn 1, carac-
terizada porque la roldana motriz es de didmetro mayor que las rék
danas de giro libre y representa una garganta de seccidén igual &
la del perfil o redondo a curvar.

4.- MAquina segin la reivindicacién 1, carac-

terizada porque las guias sobre las que desliza el carro mévil
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al chasis o bastidor, mientras que entre sus extremos libreé #5,7
solidarizado un travesafio, entre el cual y dicho chasis pueég des
plazarse el carro.

5.- Maguina segin las reivindicacionia 1;y‘4'n
caracterizada porque los medios para regular la separacidn éntﬁi'A

el carro mévil y la roldana motriz consisten en un husillo gne

discurre paralelec entre las guias y va roscado al carro, atrave-

sando con libertad de giro el travesafio que cierra las citadas

guias, por fuera de cuyo travesafio lleva fijado un volante de ac-|

cioaamiento. s

.
- -

6.~ Maguina para curvar perfiles y redondos,

tal y como gueda sustanciaimente descrito en la presente Memoria
e ilustrado en los dibujos adjuntos.

Esta Memoria consta de 7 hojas escritas a ma-

quina por una sola cara.

Madrid, -7 MEYO 1984

INDUSTRIAS COHES, S.L.
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