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.. El modelo tiene.por objeto, coniorme indica el enunciade’

un dispositivo mejorado para accionamiento hidréulico, cuyo dispo

sitivo, transforma el movimiento de giro que genera un motor élé_g:_

s-en-un-desplazamiento:li nealv,*r ~f;qu9":p_!..|_edg;:seinvi-r.:ff para. a{:cii_:o__.-«g;-._--;

nar-diver‘sldadde 4dis’po's.'itivvb‘.s_;' S

E| dispositivo en cuestién comprende dos cuerpos, el 1--{*
cuerpo -14- que permanece sqjeto a un lugar d.etermiAnado median-—
te las 6réjas —1,7-'.". .

.El cuerpo ~1-, que queda encajado en forma permanente

y de manera ,v't,g'_le"scr_:jahj;ca‘_', .dent-r'o del primer cuerpo =14-,"

' ' Este segundo cuerpo ~1- se une mediante |a oreja -=3-, -~

al disp ositivo que se quiere accionar,
De este modo, mediante la separacidn o acercamientd e
L R —

ciproco de estos dos -cuerpos -14- y -1~ se determina el acciona-

miento que en cada caso se pretende, )

Modo de lograr &l.-desplazamiento relativo, - e
1 . . p ¢ sa.

- Ei cuerpc -1~ en su interior, lleva sujeto conveniente-
CRC N ) . )

mente el motor eléctrico -3-,
El eje -4- de dicho motor eléctrico -3~, descansa en sen
20, - dos rédamientos y en su extremo libre Ileva sujeta la pieza -6~ —
S - que es.un rodete con sus correspondientes aletas ~7-.
-~ Er el interior del cuerpo -i-, tal y como se ve en la -

representacidn de la figura 12 que supone ai conjunto del disposi

tivo en situacidn de reposo, se encuentra el aceite ~-22-,

25,'- ~ Cuando el motor eléctrico -3~ se pone en funcionamien—

S
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to, el |-odete -6~ gira y origina una absorcidn por la zona =24~
tal v como se representa en la figura 29..’

- Esta depresidn que determina el rodete —6- en su giro,
fuér.‘za- a dqe el piatillo -8- sufra un desplazamiento axial, veﬁéieg
do lé resisten,c:jia“del muelle -9-,

- El paso del aceite segin -24~ y -25- y llegando al cl‘>m—

partimento -21-, determina una presidn que da lugar a que el cuer

po -1~ sea desplazado segln —23-..‘
- Este desplazamienfo, es el que justifica la aplicacién -

del conjunto del dispositivo. .

Precisamente, el haber logrado que mediante el giro del

_ . L

motor eléctrico -3-, se origine el paso del aceite del compartimien
to -22-~ al compartimiento -21- con la correspondiente presifm.: Que

determina en (litima instancia el desplazamiento lineal segin -23-,

- En tanto dura el giro del rodete -6—, existe paso de IT-

[ 3 -

quido hacia el compartimento -21 -, originando desplazamientp:.s'g-

¢ 0t

glin =23~ y. se mantiene abierto el conducto de paso segfm -24-:, R
gracias al desplazamiento del pl atilio -8~ comprimiendo el rm..l.e.lle
-9—,

- Cuando cesa el giro del motor -3-, el mecanismo que -

ha sido accionado, hace que el movimiento se invierta,

Entonces se verifican los siguientes fenémenos:

~ Cierre del paso -24~ por desplazamiento del platillo -8-
por fa accidn del muelle -9—, cuyo cierre no ser# total y que seré

regulado en cuanto a la seccién de paso, segln !a posicidn que se -
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haya adoptado para v_l'a aguja de regulacidn -IO'-;_.

- Penetracidn del cuerpo -1< en el cuerpo ~14- y paso
de aceite de la cAmara -21- a la cAmara -22~ siguiendo el movl-—.
miento ~27- -28-, "

- = _a velocidad de acercamiento entre fos cuerpos ~l-y

-4 vendré necesariamente determinada por la seccidn de sepa-
racidn -30- que se haya dejado previamente, mediante.el reglaje
posicional de la a'guja topev—l()_-.‘"

L.os dos cuerpos -1-y -14— que como se ha indicado, se ‘

mueven uno dentro del otro, en forma telescdpica, prescindiendo

L3E Y S SR

3D g o
evi

de juntas téricas para evitar desbordamientos, los cuales g
tan ce la forma siguiente:

.

- En el cuerpo -1- se han previsto unas gargantas peéri-

fericas ~18-, comunicadas con la cdmara interior =22-..

a
NI

- Mediante los orificios -19—; cuando se produce la pre-

e o -
* e

sidn, por girar el rodete -6~ movido por el motor eléctrico =3+,

e a" -

se produce en la camara -22- una depresidn que origina la aspira

L W
.

cidn por los conduct?s -19- seg(in -26-~ lo que evita cualquier des
bordam iento que pudief‘a oEiginar‘se‘ por el espacio comprendido -
entre los dos cuerpos -1- y —14— acoplado entre sf teiescépicameg
i:e‘..=

En el dispositivo objeto del presenfe modelo ae utilidad,
destac%n como més caracteristicos los detalles siguientes:

- L.a forma y las disposiciones, que se presenta, para --

transformar el giro del motor eléctrico -3- en un desplazamiento
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lineal segln ~23-,
- La posibilidad de regulacién posicional del platillo -8-

mediante la aguja -12- que apdyéndose con su ektremo ~-10~ sobre

dicho piatillo =8=,' determina exactamente la separacidn que ha de

quedar, como rm'nimo, entre el citado pl‘atiHo -8~ vy la pér‘te ‘-.l 1-:
- Dicho platillo descansa sobfe el muelle -9- de manera
que cuando el rodete —~6- gira, hace que diéiﬂo platilio —8= pueda
sufrir un desplazamiento axial, . liberando el paso de aceite desde
~24~ 3 ~25=,
- Cuando rceéa el Qiro’ del motor, es cuando vuelvé a q|:|e-‘-‘

£ 38 e

dar el paso .previsto entre el platillo -8- y la pieza -11~ siende .-~

LI

éste paso el que determina la velocidad de aproximacibén entre ios
dos cuerpos —1-y —14-,: | » | -

—’Finalmgn@e la existencia de !a disposicidn de los orifi-
clos ~19- que ejerciendo una depresién, evita cualquier desbor-ci_g_

mie nto a través de los dos.cuerpos =1-y ~14-;"

T e
. «

na vez se haya comprendido con mayor claridad, el ton-

-
. -
3
se »

junto del Modelo, otros detailes y caracteristicas del mismo, se
irAn ponien do de manifiesto en el transcurso de la descripcidén --

que se da a continuacidon.'

Una idea mas amplia de la invencién, la proporciona la -
descripcidn siguiente, en la que se hace referencia a ia |amina de
dibujos ilustrativos que a esta memoria se acompafa, en la que de
manera un tanto esquemética y exclusivamente por via de ejemplo,
se r‘epresenf.can los detalles preferidos por el invento, seglin un ca-

so de posible realizacidn practica,'
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En estos dibujos se usan marcas de referencia semejan-
tes, para indi;:ar piezas, conjuntos o partes, que se corresponden
en las distintas vistas presentadas, cuyas piezas, detalle y orga-
nizacion, sé definen de una manera especifica en el ,tn‘éhsjcgrs_o-d_e
la memoria y después se conérétan en las notas reivindicatorias
finales. .

En los dibujos:

L_a figura 12 es una seccidén del conjunto del dispositivo,
cuando el mismo se encuentra en Peposo.‘ Se ha repr‘e;entado a-

fa varilla de regulacidn de posicidn del platillo -8-, en una. ppsi-

cidn que deja una determinada abertura, entre dicho platillo,y la

pieza -11—,

L_a figura 22 es una vista de los efectos que se ejeicitan,

sobre el dispositivo en el momento en que el rodete -6- se encuen-

tra girando. En esta vista se aprecia la ci rcuiacidon del aceite-un:
e @

sentido -24- a -—25—-.‘ Después de que el platillo -8- es movido =«

axialmente por }a aspiracion que efectlia el rodete -6- y tampziéh.
después de que se com;pr‘ime el muelle -9-, |

La figura 32 muestra el retorno a la posicidn primitiva -
de! conjunto del dispositivo, en cuya posicidon se supone un acerca
miento entre las dos piezas —_f— Y -14-, pasando‘el aceite desde el
compartimiento -21- al -22~, siguiendo el sentido -27-, por la sa-
lida -30-~ hasta el iugar -—28-—..

Descripcidon de cada uno de los puntos d'e este dispositivo:

Cuerpo fundamental del dispositivo, se indica con el nime~
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ro ~1-, Este cuerpo tiene los siguientes elementos:
-2- posible sujecidn para ejercitar la accidn,
- sujecidn interna del motor eléctrico -3~

- sujecion del eje- ~4- del motor eléctrico -3-,

\

- sujecidén y guia de la varilla reguladora de apertura -

del platillo -8-.

- asiento y posible paso del aceite desde una caémara a
la 6tra;

- Alojamiento del rodete de accionamjento.

E! nimero -2- indica la sujecidn al cuerpo -1- para é&jerci

e ® " .

tar la accidén que corresponda seg(in el destino que se quiekha conse-

guir,

.
*
e s
a
Naew

El nlmero -3- es el motor eléctrico de accionamiento, So

lidamente unido al cuerpo —1-, siendo —-4- el eje del motor eléctri-

co, que descansa en los correspondientes rodamientos y que-eri su

* ta

extremo libre comporta el rodete -6-, . .-

Con él nimero -5- se seffala el soporte scolidario del cuer
po -1-, sobre cuyo soporte se aloja el rodamiento del eje del motor,

El nlmero -6~ es el rodete provisto de las aletas =7~, --
siendo -8- el platillo »q‘ue regula, seglin su posicion, el paso del ~
aceite de la camara -22- a la -21-y vicevers«;:l. l-?ste platillo es—-
ta éonstantemente impulsado por el muelie -9- y su posicidon viene
limitada por la aguja de apoyo -10-, Dicho muelle -9~ empuja - -

constantemente al piatilio -8-, -

Cuando e! rodete -6~ esta girando, la accidn de succion




10, -

15,-

20, -

25, -

para arrastrar el aceite, determina el desplazamiento del platilio
-8~ v consiguiente compresién del muelle comentado.

E! nimero ~10~ indica !a parte terminal para el acciona~

" miento de la varilla =12- que limita y posiciona el platilio -8-.

El nimero -11- sefiala la parte del fondo del cuerpo ~1-
que en colaboracidn con el platiHo.-B— determina el orificio de -

paso del. aceite,

E| nlmero =12~ indica la varilla que se sujeta firmemente
éo_bre ei cuerpo -1-= una vez gue su parte yterminai -10- es situada
eﬁ ‘el lugar adecuado, dejatjdo_paso .entre el platillo -8-y la parte
~-11- 'que en cada c'as.o sé‘a el mas convenien tev.u ' , R

E! nlmero -13~ corresponde a la parte externa de la vari-

-

lla =12~ donde se verifica el bloqueo de !a misma, siendo -1l &

cuerpo gue recibe en su interior al cuerpo -1-, Dicho cuerpo ~14-

»
o ace

externamente concluye en las orejas -17- que se fijan en el |ugar

-
* .

que convenga a fin de obtener el accionamiento de las dispos}cio-—-

nes que se desee, ..

E! nimero -15- es la prolongacién del cue.rpo -1- hasta la
parte -16- que hace de foendo del alojamiento -22-, En este fondc -
se encuéntra- el orificio de paso de aceite,

Eil nlmero -18- indica las gargantas periféricas que cir-
cundan al cuerbo -1~ cuya misibn es la de evitar el desbc;r*damiento
del aceite por entre los dos cuerpos ~1-¥ ~14m,

! : -‘- . ) . (R4
E! nlmero -19- indica los orificios en comunicacion con -

la cAmara interior -22~ y las ranuras ~18~ a través de los cuales



10, -

20, -

25, -

L.

se hace l_a.succié'n y en' conse;::uericia se evita el desbordamiento ~
hacia el..exterior-'.”

£l nGimero -20- sefiala !a pletina que gufa a la varilla -12-,
;iendé -21- la gémara formada entre los dés CUErpOS =1~y =14=, ~
Cuando el motor eléctrico funciona, el rodete hace ciué llegue acei- A
te desde la cAmara -22~ a la =21—,

E| nlimero -22- corresponde a la camara en el fonde de! -

cuerpoc ~1-,°
El nlimero -23- sefiala el movimiento de desplazamiento -~

que experimenta el cuerpo -1- a medida que va llegando aceite a3 -

- e & a3

ja cAmara -21- impulsado por el rodete -6-'.;' .
El nGmero -24~ es el lugar por donde se verifica la absor
cidn de aceite, cuando el rodete -6- gira, siendo -25- la Heggﬁja

del aceite que entra por —-24~ y -26- la depresidn que se ejercita

-

en los orificios -19- evitando desbordamientos de aceite a través

*

de los dos cuerpos -1-y —14—,

LRI
e s
s v =

El nGmero -27- indica el movimiento de retorno que efec-

~
. .

ttia el aceite en el momento en que e! motor eléctrico deja de accio-

nar.:

Es el movimiento de aceite cuando se verifica una aproxi-
macidn entre los cuerpos ~1-y ~14=y |

El nimero -28- sefiala el retorno del aceite a la cAmara
~22- del cuerpo ~1-, cuyo retorno que €s posible gracias al espa-~-

cio que gqueda entre el p-latiHo ~8~ y el fondo -1 1=

E! nlimero -29~ indica el movimiento de acercamiento que
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experimenta el cuerpo -1-, siendo -30- el espacio que se ha pre-
visto para el paso de aceite,

Se comprendera faciimente, después de observar los di-

A

bujos y !‘a descr‘v"ipcién_-brecedente, que la actual coh'cepcif;‘n vvpﬁopb_r:-v; .
ciona una construccién ;encilla y efectiva, susceptible de poder --
ser llevada a la practi¢a con graﬁ.facilidad, asegur-ando lla obten—
ci An de una manufactura relativémente baf‘ata:' )

Se reiter;, que en el ubjeto que constituye el actual Mode

jo, seran susceptibles de introducirse todas aquellas modificacio~

nes de detalle que las circunstancias y la prictica pudieran-acen—

RN

sejar, siempre y cuando que con las variantes que se introduzgan,

no se cambie, altere o modifique, la esencialidad del invento des-

.
»

« »®

crito,

e

NOTA- .

Se declara como de propiedad y novedad para todo &} fe-

«0 g e
rritorio espafiol, el contenido de las siguientes: S

™~ .

™ | .
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REIVINDICACIONES

12, - Dispositivo mejorado para accionamiento hidrauli-

co, que comprende, en combinacidn: un primer cuerpo cilindrico

hue co (1) conteniendo aceite que se adapta en forma telescdpica

en un segundo cuerpo hueco (14) pudiendo deslizar dentro de él,

formando entre ambos un recinto de volumen variable (21); un --

electromotor (3), fijamente instalado en el interior de dicho pri-

mer cuerpo (1), cuyo eje( 4) Lrolongado atraviesa axialmente -

dicho pr‘im'er* cuerpo (1) v se proionga hasta la proximidad del -

fondo del segurido cuerpo (14) comportando en su extremo libre -

un rodete (6) provisto de aletas (7), contando ademés exterfér:rheg

v

te cada uno de dichos cuerpos con medios para relacionarse meca
nicamente con las disposiciones que interesa accionar, e *

22,— Dispositivo mejorado para accionamiento hidrauli-

co, segln reivindicacién 12, que se caracteriza porque el primer
0

cuerpo hueco (1) posee en la pared de fondo un paso (11) cor,\' rola

A

do por una vaivula discoidal (8) permanentemente presionadaspor

un resorte de expansién (9). que tiende a Hevarla a la posici‘(:)n -
de cierre de dicho paso, sobre cuya valvula (8) incide una vari-
IHa de-r‘eglaje (12) firmemente sujeta sobre el cuerpo (1) accjona—
ble desde el exterior del dispositivo con cuya varilla se regula -
la separacidn entre dicha valvula (8) y el asjento qu circunda el
paso (1 1)t

32;"— Dispositivo mejorado para accionamiento hidréuli-

co, segln notas precedentes que se caracteriza porque mediante -
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el electromotor (3) se origina el giro del rodete (6) calado en el

eje prolongado (4) del motor (3), cuyo rodete, con sus. aletas (7)
pr oduce una absorcidn determinando e! paso del aceite desde el
Eacipiente,(ZZ) del cuerpo (1)'al recinto de voli'un"len variable (21)
formando entré dichos cuerp'os tel_escépicamente adaptados (1 y
14), originando dicho rodete (6) con su giro el desplézamiento —

axial del platillo (8) en sentido.de apertu.rav del baso_ (11). vencien

do la resistencia del resorte (9) que lo presiona,’

48, -~ Dispositivo mejorado para accionamiento hidrauli-

co, cuyo dispositivo se caracteriza porque mediante las disposi-

- o -

)

ciones a que se refieren las notas precedentes, como consedueh

cia de la actuacidn del rodete {6), el movimiento de giro genera-

Y

do por el electromotor {3) se transforma en un desplazamierits |}

neal entre dichos cuerpos telescopicos (1~14) cuyo desplazamien

to es aprovechado para actuar. las disposiciones o mecanismos.«
LI

LI

que inter‘ese.”' A . S
52.“‘- Dispocitivo mejorado para accionamiento hidr‘é:;%al.i-;
co, segiin notas precedentes, que se caracteriza porque al cesar
el giro del ejerm_otor (4) el resorte de expans.ién lleva automatica
m.ente - vAlwula discoidal {8) a la posicidén inicial estando limita—
do su retroceso median'te la varilla dg reglaje (12) con la que se
regula la apertura del .paso determinando asf la velocf.dad de re-~

ciproca aproximacibn entre los dos cue rpos (1 y 14) adaptados -

telescopicamente,’

69:— Dispositivo mejorado para accionamiento hidrauli-



"c‘:cia.,' segﬁn hoias precé,dentes, que se c_:_;ibacter'izé porque' el cuer-
po hueco interior (1) tiene .practicadas‘ en su periferia sin sovlu-._
cién de continuidad vgargéntas (18) comunicadas por orificios (19)
;cg:;hi-éll' re;ﬁ}i‘_ﬁ"td(‘ZZ) formado en-el .intéri-b’r‘-'.“:':’-d‘e‘_l.-":cue‘r!pb (1) cuya. --

'disposicidn origina en dicho recinto una depresidn que evita se

p‘ronzca desbordamiento del aceite a través de los dos cuerpos
huecos (1-~14) telescopicamen te acoplados.
72,- DISPOSI TIVO MEJORADO PARA ACCIONAMIENTO

HIDRAULICO;:

Todo ello conforme se describe y reivindica en la presen-

[

> [

te memoria que consta de. TRECE hojas, escritas a maquina por

una sola de sus caras y dibujos que la ilusiran,’ .

Madrid, 10 Abril 1,984
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