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MEMORIA DESCRIPTIVA

Correspondiente el registro de Patemte de Introduescidn que,

por Qlez aflos, se solicita para Bspaia y sus Colonias, a fa-

vor de la firma »SANPACK=-GESELLSCHAFT LAMBSDORFF & Co», de

naclonalidad alemana, residente en Hamburgo (dlemania), Bills

tad, n? 1 y Berzeliustrasse, n2 89 « =« = = = = w « o w = « ~
p or

»APARATO PARA CERRAR ENVOLTORIOS MEDIANTE GRAPASw

En el extranjero ha sido dado a conocer un aparato pa-
‘ra cerrar envoltorios mediante grepes que, sparte su bondaed
éde funocionamiento, estd provisto de un mecanismo simple, aund
:que muy preeiéo y perfecto, gue lo hace insustituible para
su uso en una gran multitud de establecimientos que expenden
| sus articulos envolviéndolos en fundas, vainas, bolsas y andd
;logos que, hasta la fecha, carecen de un medio iddneo de

|
' clerre.,

' P
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Mds conoretements, la presente invencidn concisrne a
un aparato dsstinado a eplicar un dispositivo de fijacidn
-andlogo a una grapa quwe gquweda estrechamente presionado entre
%una matriz y una sufridera, al mismo tiempo que el propio
5, faparato ge hallae provisto de una patilla destinade & mante~

ner sujeta a la matriz a la extremidad abierta del envolto-

?rio, mientras el aludido dispositivo de fijaeidn se cierra
gobre aguella extremidad.

La entidad recurrente se propone fabricar éste aparato
10. en Egpafia, donde en la actualidad es desconocido, y por ello
b golicita se le garantice en su propiedad y explotacidén exclu+
giva mediante la concesidn de la Patente de Introduccidn a
' que se refiere la presente memoria descriptifa.
Aungue log detalles de ejecucidn, presentacién, mate-

156, risles empleadosa, tamalio y p:oporciones podrén ser muy varias

bles, es oportuno exponer las caracterigticas esenciales de
un aparato organizado de conformided con la inveneidn, refi-
riéndose,a cuatro hojas de dibujos que se acompafian y en las
que, a solo titulo de ejemplo no limitativo, se representa
20. una forma preferida de ejecucidn.

En dichog dibujos:

La figura 1 repressnta una vista lateral del conjunto
del apérato en posicidén de reposo. .

La figura 2, es una vista en planta de ls palancea que
26. proeura él clerre del siatema 0perativo, obgervada por su
parte inferior.

la figura 3, muestra una vigta latersl anédloga a la
representacidn de la figura 1, aunque su posicidn correspon-
de a la fase final de ¢ierre de un envoltorio.

30, la figura 4, 68 una vista del aparato observado por ei
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lado opuesto &l representado en las figuras 1Ly 3, ¥ en la
que se sefiala el extremo de un envoltorio dispuesto para ser
cerrado,

las figuras 5, 6, 7 y 8, son vistas laterales parcia-
les a través de las cuales se menifiestan las posiciones gque
gorresponden a les distintas partieularidades esenciales de
ilﬁ invencidn, en el curso de las fases sucesivas del cierre
de un envoltorio. ‘

En todas las figuras indicedas se sefialan con una refe-
rencia ldéntica las partes o piezas que se repiten en ellas.

- Con una referencia, pués, a diechos dibujos, el aparato
que motiva este registro consiste en una placa de base (1) a
la que se encuentra solidarizada una armadura (2) que presen
fﬁa una escotadura abierta (3) por la que resulta accesible un)
Jasiento (4) dispuesto en una parte inferior intermedia y re-
cortada en la misma amadura (2) para gue en ella pueda &po-
yarse el extremo de un envoltorio en la ‘fase inmediata que
precade a su cierre efectivo.

En la misme armadura (2) se encuentra prevista una es-
cotadura vertical (5) que se presemta directemente alineada
con el nombrado asiento (4) y situada en la parte superior de
|ésta, pudiendo movefse por dicha escotadura (5) una corredera
1(6) que es susceptible de desplazarse altefnativamente en sen
tidos opuestos, arrastrando consigo a una matriz (7) que es

{de forma preferiblemente arqueada, halléndose los ledos de

I

duras cuyo parfil coincide eon el diqpuesto en las ranuras de

|

la escotadura (5), asegurdndose asf una gufa eficaz para los

aquella corredera porta-matrices (6) provistos de sendas mol=-

[iesplazemientos de agudlla.

Los elementos de fijacidn o grapas (8) pueden avanzar

Ibrogresivamente por una canal (9), desde un orificio (10) eon

|




el que 8e encusentra convenientemente conéugado un &limentador
sobre del que cabalgam y avanzan aquellas grapas (8), dispo-
niéndose dicho alimentador en linea con el orificio (10) ¥
gltuado a uno de lod lados de la armadura (2) (figura 4).

b. Recortada en la parte inferior de la misma armadura

B
3,
2
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i(a) y 8ituada frente a la trayectoria lineal de la ¢orredera
1(6), aparece una canal (ll) que es de enchura y longitud eon-
ivenientes para gue en ella pueda gwdar alojada y sujeta una
sufridera o contramatriz (12) que presenta un vaciado cénca-

10, vo (13), eon un contormo apropiado para que contra €l puedan

incidir, deslizar y doblerss los extremos de aguellas grapas
1(6), fiJ)éndose esta sufridera (12) en su alojamiento (11) a
;través de modios oportunos (1l4) y quedendd su.borde superior
ligeramente mds bajo que el borde circundante del asiento (4).
15. En zona contigue al asiento (4), la armadura (2) pre=~
genta una faja vacilada (15) en la que permanece alojado un
brazq oscilante (16), provisto de un borde superior reeto

(17) y articuledo en un punte (18), cuya posieidn inieial

oerrada (figuraes 1, 4, 5 y 6), determina que gquede cubisrta
20, la contramatriz (12) y qw su borde supesrior (17) sobrepase

en altura a la del borde supsrior de la misma sufridera (12),

en tanto dicho brazo permanezca cerrado @ virtui de la ten«
8idn de un elemento eldstico (19) qwe se encuentra fijo por
uno de sus extremos a un punto (20) de la misme armadura,

26. mientras que su extremo opuesto se aplica sobre el brazo (16), .
en el orificio (21) practicado el efecto en una place apendi-
cular (22) que sobresale del mismo brazo (16). :??

Esta placa saliente (22) tisne como objeto el cubrir,

|

|
por razones de seguridad, a la extremidad mdévil (23) ds una

30, palanca a través de la qus se gobisrnan los movimientos angu-
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{tras gue en el curso de retroceso de ésta, el mismo pivote

lares del nombrado brazo (16), cooperando al efecto propuesto
Pna entalladura ligeramente arqueada (25) practicada en zona
colncidente del brazo (16) para facilitar la eccién transmi-
Eora de movimianto del extremo (23) de la gludida pealanca de
lmeniobra (24).

% La palanca (24) puede desplazarse longitudinalmente en
%mbos sentidos, nalXédndose provista para ello de un acodado
ikuperior (26) que coinocide con la trayectoria de un pequefio
Eivote (27) que sobresals de la corredera (6) y es solidario
de dste, presentando asimismo otro scodado o patilla andloga
(28) en su parte inferior, dispuesta tembién fhente a la tra-
yoctoria del pivote (27) y situada debajo del orifieio (10}
formado en la armadura {(2). Segin esta disposicidn, remlta
%vidente que el pivote (27) pusde entrar en contacto con el

lacodado inferior (28) cuando desciende la corredera (6), miend

|
(27 ) pusde arrastrar a la palanca {24) por presidn contra su

acodado superior (26), pudiendo asimismo quedar establecido
%ste mismo acodado superior (26) como tope limitador de la

carrera de retroceso de la nombrada corredera (6).

|
| La miema palanca (24), se halla provista de una ranura

vertical (29) sobre la que pusde actuar una placa de frimeidn
h(a) gwe se mantiene aplicada con mgyor o menor presidn contra
quuélla (24) a merced de la adecuada regulacidén de wn torni-
1lo (31) que esté conjugadlo con un resorte conveniente, con-
Fisuiéndose asi{ una accidn de retroceso méds o msnos intensa

o rdpida del brazo oscilente (16) gobernado por su resorte
klg).

Otra ranura vertical (32), situada ésta en la parte in-

|
ferior de la palanca {24), sirve de alojamiento a un tetdn
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(33} que sobresale de la misma arnaﬁura (2) y que ss aplica
como elemento de guia para los desplazamientos longitudinales
de aquélla (24), en una zona contigue al extremo (25) por el
que se trensmite la presidn operative al borde coinc idente
superior (25) del dbrazo (16) para moverlo angularmente ven-
jciendo la tensidn del resorte (19) cuando la palanca es im=
pulsada por ol pivote {27) en el curso del desdenso de la
corredera porta-matriz (6), disponidndoge placas adscuadas de
proteccidn (34) para resguardar el operador en forms epropila-
da.

los movimientos activos del aparato son gobernados dese
de una palanca (35) que se encuentra sujeta entre los bordes
guperiores de unas placas gemslas (36) gquwe figuran articula-~
das en un punto (37) del ala superior (38) de la armadura (2%
y destinadas a cerrar el espacio (3) comprendido entre las
alas (38) y (39) de la armadwa nombrada, sirviendo al mismo
tiempo como gufa para el descenso de la corredera (6) a la
vez qﬁe se aplican para sujetar los bordes (40) del envolio~-
rio a cerrar (40’) - Figura 4 -, antes de que sobre ellos
desoienda ¥y se cierre el dispositivo de fijacidén (8). Para
facilitar el asido y manejo de aquella palanca de gobierno
!(35), ge distinguve una eonfiguracidn adecuada de la misma
para gue en ella queda fijada una empufiadura apropiada (41].

En su lado opuesto al en que se halla fija la palanna
(35). las dos placas gemelas (36) aparecen unidas por un su=-
gplemento (43) que queda separado de sus bordes en magnitud
?sufieiente para establecer una canal (43) por la que puedse
ideslizar uwna de las ramas o puntas de la grapa (8), asi como
la moldura correspondiente de la corredera (6) cuanio dstas

Eplacaa (36), a merced de su palanca de gobierno (35), se

f
n
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' 81 cuello del envoltorio (40) ¥y a continuacidn del prineipio

. de apertura de las placas (36) sobre el escote {3). Con la

- -

275034 x4
cierran por completo en la gargenta (3) tal ¢omo se represen-
ta en la figura 3. Asimismo, segflin manifiesta la figura 6,
las propias placas (36) se aplican también & cerrar conve
nientemente el borde de la boca del envoltorio (40’), previa-
mente al descenso de la correspondiente grapa (8) aplicada
como dispositivo de fi jacidn.

' 0tro objeto de las placas (36), tal como se manifiesta
en la figura 1, es el de accionar una vdlvula neumdtica (44)
al producir, conjuntemente con su movimiento angular, el mo-
vimiento descendente de un tirante (45) cuyo pie se halls
articulado a las mismas placas (36) en uwn punto (46) para
 asf actuar sobre um motor neumdtico (47) y dar lugar a qud
‘el pistdn del mismo (48) descisnda en correspondencia por el
interior de sus gufas (49) hasta eplicarse con presidn sufi-
ciente contra sl extremo oponente de la corredera (6), con
una intensidad cuyo valor puede ser graduado entre ciertos
lfmites graeias a las oportunas corrseciones de unos elemen-|
tos de regulacidn (60) y (51) previstos con tal objeto en el

mismo tdrante (45) para establecer adecuadamente la acocidn

teniend en cuenta que es de desear gue el descenso de la

corredera (6) se produzca despuds de que las placas (26) se
hayan cerrado por completo en la gargenta (3), asi como de
que el retrocesc de la propia corredera (6) no tenga lugar

entes de que la grapa (8) se haya cerrado por completo sobre|

referencia (52) se sefiala el montaje articulado de los eslaw
bones en los que toma apoyo el mendo (53) de la vélvula, Se~

faldndose también con las referencias (54) y (65) los enla-

del pistdn (48) con relacidén a la posicidn de las placas (36()

g e oo
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| rrar, sobre el borde (16) del brazo oscilante segfn se repres
'genta en la Tigure 5. En esta fase inicial, la matriz (7) se

‘encusntra situada encima de una grape (8) y le palanca (24)

. cava (13) de la sufridera inferior (12) y teniendo en euenti

" en posicidn cerreda en virtud de la tensidn del resorte (19},

ces de admisidn y escape del aire comprimido por el motor
neundtico (47).

Contemplando su funcionamiento partiendo de la posi-
¢ién de reposo representada en la figura 1, éste se iniwia

colocando el exbremo (40) del envoltorio qua se trata de ce-

se halla en su posicidén elevada, con su acodado (26) en con-
tacto con el pivote (27) de la corredsra (6). |
Seguidamente se procede a mover angulammente ias pla-~
cas (36) hasta que cierren por completo la emeotadura (3),
en cuya posieidn el tirants (45) interviene sobre el motor -
neumdtico (47) para que su pistdén descienda presionando a
la corredera (6), & la vez que su matriz extrema (7) impul-
ga a un dispositivo de fijacién (8) tal como se representa
en la figura 6. In este punto, las ramas dei nombrado dispo-
sitivo de fijJacidn (8) deslizan entre las ranures de su ca-
nal de guia que se prolongan precisamente en la renura coin-
cidente (43) prevista en lasg placas (36).
Dado que el envolitorio (40’) queda dispuesto entre los
bordes exteriores (5) des la canal, las ramas del dispositivo
o grapa (8) no entran en contacto con dicho envoltorio sino

Que, rodedndolo, deslizan y se doblan sobre la oquedad eén-
que el borde (56) del brazo oscilente (16) permanece todavia
el extremo (40) del envoltorio continda en posieidn elevada

¥ situado encima del borde (13) de la sufridera (12) cuando

la metriz (7) sujeta a la corredera (6) empieza a arrastrar
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a la grape (8). Bs a partir de este momento cuando las ramas
de la grapa (8) emplezan a curvarse en direcciones convergen-
tes siguiendo la curvatura de la sufridera (12), entreando se-
guidemente en accién el pistdn (48) que, & través del pivote
(27) establecido en la corredera (6), presiona sobre el aco=
dado inferior (28) a medida gwe la corredera prosigue su mo-
vimiento descendente hasta que el extremo inferior (23) de

la palanca (24) se aplica contra la entalladure marginal (25)
del brazo oscilante (16) para producir un movimiento angular
de dste venciendo momenténeamente la tensidn del resorte (19]
t8l como se indica en la figura 7, guwdando entonces comple=~
tamente apoyaao el cuello (40) del envolitorio sobre el borde
o lado inferior (4) del orificio fommado en la amadura (2).

Cvando el dispositivo de fijacidén (8) queda completa-

mente aplicado sobre el cuello cerrado (40) del envoliorio

segln se representa en la figura 8, las placas (36) se sepa=~
ran ya de la eseotadura (3), el mismo tiempo.que la correde~-
ra (6) smpieza su movimiento ascendente a merced de la accidy
del tope (50) contra la védlvula neumédtica (44), no producién4
dose en forme simultdnea el retroceso & su posicidn inicial
del brazo oscilente (16), por cuanto este movimiento depende

del mayor o menor grado de friccidn de la placa (30) actuan-

T

do sobre dieho brazo, ya que esta placa se mantiens en estres
cho contacto con €1, en virtud de la oportuna regulacidn del
;tornillo (31 ) conjugado con un resorte adecuado.

| Cuando la corredera (6) se aproxima al final de su
;carrera de retroceso, el pivote (27) entra en contacto con
el acodado superior (26) de la palanca (24), elevando a ésta
|y dejando libre al brazo oseilente {16) para gque recobre su

| posicidn inicial, luego de separar al envoltorio ya eerrado..
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Por otra parte, la importanecias del retraso en el resta-
blecimiento de la posicidén primitiva del brazo (16), puede
regularse tambiédn a travéds del adecuado estrangulamiento del
condweto (54) de evacuacidn del aire procedente del cilindro
(47), permaneciendo invariable la tensién del resorte (19)
que procura diecho retroceso del brazo (16) venciendo el efece
ito de frieeidén oponente de la placa (30).

El espacio que separa a los dos acodados (26) y (28) de
la palanca (24), es el adecuado para que el pivote (27) pueds
eélevarla en cuanto cesa el novimiento ascendente de la corre-
dera (6). Esta aceidén retardada para el retroceso de la pa-
lanca (24) proporciona al operador el espacio de tiempo sufi-
ciente para retirar el envoltorio ya cerrado 'y colosar otro
de nuevo en la misma forma representada en la figura 5, al
propio tlempo gue desde el alimentador correspondiente ha
lavanzado una nueva grapa (8) por el orifieio o abertura (10).

Aunque la descripeidn del aparato a que se contrae es-
ta patente, se ha expuesto en su gplicacidn al cierre de un
envoltorio de seccidn destemminada, es evidente que pusde tame
bien aplicérse al cierre de envases y saccs formados con te-
las y tejidos diversos, as{ como con léminas de polietileno,
o en otros tipos de materias pldsticas utilizades para enva-
iéar volaterfa y productos diversos, quedando prevista la po=-
sibilidad de interponer lezos o anudados en la boca del envas=
’se; entes de su fijacidn y cierre, para proporcionar un medio
!de suspensgidn del conjunto formado. |
f En consecuencia, debe comprenderse que las realigacio=-
nes brécticas del aparato objeto de esta patente no quedan

~estr;ctanante limitadas a la formm descrita y representada

sino que, por el contrario, son susceptibles de adguirir di-
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versas variaciones de detalle, tanto constructivas como de

forma, sin que por ello ge slteren las caracteristicas esgen-

eiales de la invenecidn.,

N O T A

Deserito el objeto de la invencidn, lo que se declara
¢omo no divulgéao, practicado ni pussto en ejecucidn en Espa-
fia, comprende las siguientes reivindicacilones:

18,- aparato pare cerrar envoltorios mediante grapas,
que se caracteriza esencialmente por consistir en una armdu-
ra que se halla solidarizade a une placa de base y en la que
se define una escotadura por la que se forman dos alag lgte-
rales, una superior y otra inferior, entre las que puede si-
Juarse ol extremo de un envoltorio frente a un orificio prac
ticado en una regidén coincidente de la nombrada armadura y
en el que se distingme una placa inferior contramatriz que
presenta un paramento superlor céncavo, halldndose situada
egba placa en el ela lateral inferior de la amadura y ali-
neada longitudinalmente con el borde inferlor de un orifiecio
o0 cenal por el qus pusde discurrir un dispositivo de aplastad
miento de las ramas de las grapas o dispositivos de :Eijaéidn,
Pigurendo la embocadura de esta canal situada en el ala late-
ral superior de la propia armadura, alineada convenientemen-
' te ocon la contramatriz aludide y dispuesta para contener un
dispositivo de fijacidn cuyas remes queden alojadas y guia-

' das por unes ranuras oportunamente establecidas en la propia
‘Ecanal, asf como una corredera que puede desplazarse para COnNs
Edmir a dichos dispositives hasta su firme contacto con la

1cc:xﬂ:ramatriz inferior, a cuyo efecto la propia corredera po-;

gee una matriz extrema de forma apropiada cuyos retrocesos
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{descubren otra camal lateral con la Qﬁs'se halla conjugado un

s — )
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dispositivo alimentador de grapas que procura la penetracidn
de éstas, una a una, ¥y con sus ramas o puntas dirigldas hacia
‘la‘contramatriz o sufridera dispussta en ls parte inferior de
la armadura comun.

; 28,~ Aparato pare cerrar envoltorios medl ente grapas,
segln la anterior reivindicacidn, en el que existe una corre-
Edera de la que sgobresale un pivote ecuyos movimisntos longitu
dinales alternos se desarrollan entre dos acodados de que
dispone una palanca vertical que puvede transmitir variacio~
nes angulares a un brazo oscilante que aparece articulado so-
bre un punto exterior de la armadura, estando provisto este
brazo de un borde superior del ala inferior de la afmadura
hasta circundar a la contramatriz, mantenidndose inicialmen-
te en esta posicidn para sostener el extremo del envoltorio
a cerrar mientras las ramas o puntas del dispositivo de f1ja-
c¢idn se hallan en curso de avancae, cooperando a la inmovili-
dad del brazo osciiante en tal posioidn, un resorte que toma
apoyo en la propia armedura y que se halla vinculadeo al bra-
2o nombrado.

38 .~- Aparato para cerrar envoltorios mediante grapas,
gegln las reivindicaciones anteriores, en el gue se disponé
una palanca que pusde moverse longitudinalmente sobre la ar~
madura y aplicarse por uno de sus extremos contra el brazo
ioscilante al ser aquella gobernada por el avaence de un pivow
Ete que actOa spbre su acodado inferior, hasta imprimir a es
4o brazo un desplazamiento angular alrededor de su punto de
articulacidn venciendo la oposicidén quw e tal movimiento de=-
saryolla el elemsnto eldstico conjugado con este brazo y la

armadura, correspondiendo esta posicidén activa del brazo, &l

i
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avance operativo de la corredera y su matriz que impulsen a
una grepa hasta doblar sus puntas contra la sufridera infe-
rior despuds de rodear el cwllo del envoltorio que ha de
quedar cerrado por ella. .

4a,. Aparato para cerrar envoltorios medi ante grapas,
segln las anteriores reivindicaciones, el cual presenta una
ijpalanca manual unida & un dispogitivo articuledo formdo por
lunas plecas gemelas cuyo movimiento angular active detemmina
lel eierre del espacio comprendido entrs el ala superior y la
inferior de la armadura, hasta gplicarsge contra el cusllo del
envoltorio a cerrar, ya previamente colécado debajo de la ca=
nel de salida del dispositiw de fijaeidn, previédndose entre
anbas placas gemelas una ranura destinada a servir de gufa

para el avance de una de las remms de la grapa y de su corre-

'dera impulsors, apareciendo estas placas unidas a la palanca

leitada y a una empuffadura sdecuada, asf como gobernando a un
tirente de cuya posicidn depende el funeionamiento de un dis-
ﬁpoait:l.vo de aplastamiento de las grepas gue rodean el cuello
del envoltorio a cerrar.

58, - ﬂparato para cerrar envoltoriog mediante grapas,
geglin las anteriorses reivindicaciones, en el gque las plecas
gemelas que procuran el cierre operativo del aparato se en-
pusnt ran conjugadas con un disgpositivo conmubtador de potencia
del que depende la presidn ejercida por la matriz que forma
Parte de la corredera, cuando aguellas placas se encuentran
bn posicidn cerrada sobre la armadura.

62,~ Apareto para cerrar envoltorios mediante grapas,

egin las anteriores reivindicaciones, en el que se dispone

a palanca cuya condicidn desplazable en sentidos alternos

lepende de unos acodados gque son solidarios de ella y gue,
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sonvenientemente geparados, reciben la transmisidn de movi-

miento desde un pivote que se encuentra unido a la ¢orrsdera
lorineipal.

- 1. Aparato para. cerrar envoltorios medimnte graepas,

Lsegdn cuslquiera de las reivindicaciones, anteriores, en el

hue entre la armadura y la palanca mévil se encuentra incor-
Eorado un dispositivo de fremno por el gque se regula la velo-
icidad de retroceso de dicha palanca, hasta reducirla con re-
il&cidn a la de retroceso de la corredera y amortiguarndo asi

’el efecto de disparo producido por la accidn del resorte so~
bre el brazo oscilante inferior.

g8&,~ Aparato para cerrar envoltorlos mediante grapas,

gegln lag anteriores reivindicaciones, en el que el disposi-
tivo amorgituvador o de freno del movimiento de retroceso de
la palenca de mando del brazo oscilante, se halla consgtituf-

do por une ranura vertical abierta en la propia palanca, un

espdrrago que la atraviesa haste quedar fi jado a la armadura,

ce conjugada con un slemento eldstico a través de la cual
puede regularse, dentro de ciertos limites, el valor del o=
zamiento derivado del contacto de la placa de friccidn sobre
]la superficie oponente de aquellias paianca.

9?.- APARATO PARA CERRAR ENVOLTORIOS [LDIANTE GRAPAS.
Segln se deseribe y reivindica en la presente Memoria
;descriptiva, gqus conste de catorce hojas foliadas y escri tas

|
'por una sola cara y acompaiiada de cuatro hojas de dibujos. /

| .
‘ Madrid, a ¢ 5 de Junio de mil novecientos sesenta y

dos.

]

una placa de friceidn monteda sobre sste espdrrago y unae tuer
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