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El invente se refiere a un dispositivo de ac­
cionamiento para un cubo de una rueda de un automóvil, fo^ 
mado por un anillo exterior de apoyo unido con el soporte 
de rueda y un anillo interior de apoyo integrado en el cu­
bo dé la ru#dá, estando unido el cubo de ln rs^^a cen ̂ # 
articulación giratoria de sincronización a través de un 
muñón portador asignado.

Es conocido un d is p o s it iv o  de accionam iento s i  

e l  que e l  muñón p ortador o e l  a n i l lo  in t e r io r  de apoyo es­

tán  unidos con e l  cubo de l a  rueda formando una p ie z a  (HB- 

-AS 25 56 244) .  En l a  r e a l iz a c ió n  d e s c r it a  es d esven ta jo so  

e l  que e l  a n i l lo  in t e r io r  de apoyo o e l  muñón p ortador t e ^  

gan que se r  unidos con e l  cubo de l a  rueda. Por e l lo  se 

crea  un lu g a r  de unión que o r ig in a  problem as de to le r a n ­

c ia  para l a  geom etría d e l accionam iento de l a  ruedaJ Ó tra 

d e sv e n ta ja  de l a  r e a liz a c ió n  d e s c r ita  e s tá  basada en'qúe 

l a  a r t ic u la c ió n  e s tá  s itu a d a  dentro d e l a n i l lo  in t e r io r  

de apoyo. Por e l l o  se ob tien e para e l  apoyo de l a  rueda 

asignado a l  cubo de é sta  un tamaño que puede o r ig in a r  pro­

blemas de montaje dentro d e l reducido esp acio  l ib r e  en l a  

fu en te  de l a  rueda.

También es d esven ta jo so  que l a  con stru cción ' 

com pleta d e l cubo de l a  rueda tie n e  que se r  d im e n sio n e s  

p ara un tamaño p r e fija d o  de a r t ic u la c ió n . La u t i l i z a c ió n  

de un t ip o  mayor de a r t ic u la c ió n , n e c e s a r ia  para e l  mon­

t a je  de motores con d ife r e n te  p o ten cia  p ra ctica d o  a menu­

do actualm ente, no puede r e a l iz a r s e  a q u í.

En un caso de e s te  t ip o  te n d r ía  que se r  d is e ­

ñado un cubo de l a  rueda totalm en te nuevo con apoyo y ar­

t ic u la c ió n  de s in c ro n iz a c ió n .



B1 invento tiene como base crear un dispositi­
vo de accionamiento para un cabo de rueda, en el que el 
cubo de rueda pueda ser fabricado de forma sencilla y eco­
nómica, en el que puedan ser empleados varios tamaños de 

$ articulación y que, a pesar de-* la formaccmpacta de cons­
trucción, permita un sencilla montaje y desmontaje de la 
articulación de sincronización. Además tienen que poder 
per utilizados apoyos de rueda de reducido diámetro.

E sta  fu n ción  e s  r e s u e lt a  según e l  invento me- 

10 d ia n te  l a  com binación de la s  s ig u ie n te s  c a r a c t e r ís t ic a s  

con ocid as p arcia lm en te:

a) e l  muñón p o rtad o r y e l  a n i l lo  in t e r io r  de apoyo e stá n  

unidos con e l  cubo de l a  rueda formando una p ie z a ,

b) en e l  lado d e l cubo de l a  rueda que p re se n ta  e l  npiñón

15 portador e s tá  su je to  de manera s o l id a r ia  en g iro  u n '

c u e llo  a b ie r to  h a c ia  l a  a r t ic u la c ió n  de s in c ro n iz a c ió n  

para l a  re ce p c ió n  de un manguito de h erm eticidad que 

rodea l a  a r t ic u la c ió n  de s in c r o n iz a c ió n ,

c) una p arte  de l a  a r t ic u la c ió n , co n figu rad a  como cuerpo

20 e x t e r io r  de l a  a r t ic u la c ió n , puede g i r a r  p arcialm en te

h a c ia  dentro d e l c u e llo  en caso de acodamiento de l á  

a r t ic u la c ió n  de s in c r o n iz a c ió n , '.*!.*

d) en l a  p o s ic ió n  exten d id a de l a  a r t ic u la c ió n  de sih cY o- 

n iza e ió n  e x is t e  un esp acio  l ib r e  en tre  e l  cuerpo e x te -

25 r i o r  de l a  a r t ic u la c ió n  y e l  c u e llo  que perm ite í á  en­

tra d a  de una herram ienta y

e) una p arte  do l a  a r t ic u la c ió n , co n figu rad a  como cuerpo 

in t e r io r  de l a  a r t ic u la c ió n , e s tá  asegurada con tra  des­

plazam iento a x ia l  sobre e l  muñón p o rtad o r, en e l  lad o

30 o rien tad o  h a c ia  e l  c u e l lo ,  mediante un a n i l lo  de m uell^.
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En la realización según él inveho del 
Bit ive de' accionamiento es ventaj ase - que la articulación

del apoye de rueda. Con elle, el apoye da rueda y la aô ti- 
culacidn de sincronización pueden ser adaptados en su t a- * 
Bada a las necesidades correspondiente a independientemente 
uno- del- otrô '̂ ^'-

^ ^ p e c ia lm e R t e n o p ^ s e n t a d if ic u lt a d e s ,  e n r e --  

la c ió n  con e l  empleo de m otores m ayores, u t i l i z a r  a r t i c u ­

la c io n e s  de mayor momento de to r s ió n  p ara e l  d is p o s it iv o  

de accionam iento#

M ediante l a  c o lo c a c ió n  de un a n i l lo  de m uelle 

sobre e l  lado delm uñón p ortad or orien tad o h a c ia  e l  cubo 

de ru ed a , que asegu ra  e l  a n i l lo  in t e r io r  de l a  a r t ic u la r  

c ió n  co n tra  desplazam iento a x ia l ,  y l a  p r e v is ió n  de trn* es­

p acio  l ib r e  que perm ite l a  en trad a  de una herram ienta,* se 

ob tien e una s e n c i l l a  p o s ib ilid a d  de montaje y  desmontaje 

d e l d is p o s it iv o  de accionamiento# *

Segdn una forma de r e a l iz a c ió n , e l  c u e llo  e s tá  

su je to  con a s ie n to  f i j o  sobre e l  muñón p ortad or a tr a v é s  

de un s a lie n te  c i l i n d r i c o .

En e s t a  r e a l iz a c ió n ,  e l  c u e llo  puede ser'jRonr- 

tado a p re sió n  sobre e l  m-ñón p ortad or a n te s  d e l montaje 

de l a  a r t ic u la c ió n  de s in c r o n iz a c ió n . ] -.

Según o tr a  c a r a c t e r í s t i c a  d e l in ven to , e l  cue­

l l o  e s t á  su je to  con un s a l ie n te  en una ran u ra s itu a d a  en 

e l  lad o  d e l cubo de l a  rueda o rien tad o  h a c ia  l a  a r t ic u la ­

c ió n  de s in c r o n iz a c ió n .

E sta  d is p o s ic ió n  perm ite c o lo c a r  e l  punto cen­

t r a l  de l a  a r t ic u la c ió n  lo  más c e rc a  p o s ib le  d e l apoyo de



rueda-.

En una co n fig u ra c ió n  p o s ib le , l a  a r t ic u la c ió n  

de s in c r o n iz a c ió n  e s t á  co n fig u ra d a  como a r t ic u la c ió n  f i j a ,

En e s t a  r e a l iz a c ió n ,  e l  d is p o s it iv o  de a c c io ­

namiento es adecuado para e l  accionamiento de cubos de 

rueda d e la n te r a .

Segdn o tr a  c a r a c t e r í s t i c a ,  l a  a r t ic u la c ió n  de 

s in c ro n iz a c ió n  e s t á  co n figu rad a  como a r t ic u la c ió n  c o rre ­

d iz a .

En e s t a  r e a l iz a c ió n /  e l  d is p o s it iv o  de a c c io ­

namiento es adecuado preferentem ente para accionam ientos 

de rueda t r a s e r a .

En o tr a  co n fig u ra c ió n  d e l in v e n to , e l  c u e l lo ,  

o una p ie z a  u n id a de manera s o l id a r ia  en g ir o  con e l  cue­

l l o ,  e s tá  con figu rado como in d ica d o r d e l v a lo r  de m edición 

para un sensor de v e lo c id a d  a n g u la r. —

E l  c u e llo  unido de manera s o l id a r ia  en g iro  

con e l  cubo de rueda asume en e s ta  co n fig u ra c ió n  sim u ltá­

neamente como segunda fu n ció n  l a  em isión d e l v a lo r  de me­

d ic ió n  p ara  un sen sor de v e lo c id a d  a n g u la r, como e l  que 

es req u erid o  p . e .  p ara  sistem as de p ro te c c ió n  a n tib lo q u eo ,

A con tin u ación  e l  invento es exp licad o  más- 

detalladam ente con ayuda de un ejemplo de r e a l iz a c ió n  r e ­

presentado en e l  d ib u jo .

La f ig u r a  ú n ica re p re se n ta  un co rte  a tr a v é s  

de un d is p o s it iv o  de accionam iento segdn e l  in ven to .

E l cubo 1 de rueda rep resen tad o en e l  d ib u jo  

e stá  su je to  a l  soporte 13 de rueda a tr a v é s  d e l a n i l lo  

e x te r io r  de apoyo 14 d e l apoyo 9 de rueda. E l a n i l lo  in ­

t e r i o r  de apoyo es anuí un componente in tegrad o  d e l cubo

. M o j a
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"  1 de ru ed a. En e l  lad o  o rie n ta d o  hacia e l  in t e r io r ,  e l  ou* 

be 1  de rueda p asa a l  muñón p o rtad o r 6 , sobre e l  que e s t á  

s u je to  e l  cuerpo in t e r io r  4 de l a  a r t ie u la o id n  de s in c ro ­

n iz a c ió n  2, p .e .  a  tr a v é s  de una unión de ch aveta  m ú lti­

p le ,  de forma s o l id a r ia  en g i r o .

Un d is c o  de frenado 11 v e n tila d o  e s tá  unido 

con e l  cubo 1  de ru ed a.

E l cuerpo e x te r io r  3 de a r t ic u la c ió n  e s tá  ro ­

deado por un manguito de herm eticid ad  5 , que e s tá  f i ja d o  

con su extremo de menor diám etro sobre e l  á rb o l de mando 

14 y  se apoya con una zona ensanchada sobre e l  cuerpo ex­

t e r io r  3 de a r t ic u la c ió n  y e s t á  f i ja d o  sobre e l  c u e llo  7 

con una zona que recubre e l  cuerpo 3 de a r t ic u la c ió n . E l 

c u e llo  7 e s tá  aquí o b ien , como se re p re se n ta  en l a  m itad 

in f e r io r  de l a  f ig u r a  ú n ica , s u je to  sobre e l  muñón portador 

6 a t r a v é s  de un s a l ie n te  c i l in d r ic o  hueco 8 o b ien  f i ja d o  

en una ranura 10 p r e v is ta  en e l  lado d e l cubo 1  de l a  rue­

da orien tad o  h a c ia  l a  a r t ic u la c ió n  2.

En una r e a l iz a c ió n  no rep resen tad a, una p ie z a  

unida de manera s o l id a r ia  en g ir o  con e l  c u e llo  puede e s­

ta r  co n fig u rad a  como in d icad o r d e l v a lo r  de m edición para 

un sen sor de v e lo c id a d  a n g u la r. Como in d icad o r d e l v a le r  

de m edición p od ría  emplearse p .e .  l a  c in ta  de su je c ió n / p ro ­

v i s t a  de un corresp on d ien te  p e r f i l  d a t a d o .



1  cubo de l a  ruada

2 a r t ic u la c ió n  de s in c r o n iz a c ió n  ( a r t ic u la c ió n  f i j a )  

p á rta  eiTt& riór de í á  a r t ic u la c ió n  ,

4 cuerpo interior déla articulación
5 manguito de herm eticidad 

Ó muSÓn p ortador

7 c u e llo

8 s a l ie n te  c i l in d r ic o  hueco

9 apoyo de rueda

10 ranura

1 1  d isco  de frenado

12 a n i l lo  de m uelle

13 soporte de rueda

14 a n i l lo  e x t e r io r  de apoyo

15 á rb o l de mando

16 esp acio  l i b r e



$ se, presentan para qáe sean objeto de esta solicitad de He-
per VEINTE ages, son les qns

se recogen en las reivindicaciones siguientes:
lt.- Dispositivo de accionamiento para un cu* 

be de rueda de un automóvil, formado por un anillo ex* 
terior de apoyo unido con el soporte de ruada y un anillo 
interior de apoyo integrado en el cubo de la rueda, estan­
do unido el cubo de la rueda con una articulación girato-

í

15

20

25

30

ria de sincronización a travós de un muñón portador asig­
nado* caracterizado por la combinación de las siguientes 
particularidades conocidas parcialmente: a) el muñón por­
tad o r y e l  a n i l lo  in t e r io r  de apoyo e stá n  unidos con e l  

cubo de l a  rueda formando una p ie z a , b) en e l  lado d e l cu­

bo de l a  rueda que p resen ta  e l  muñón p ortad or e s tá  s u je to  

de manera s o l id a r ia  en g iro  un c u e llo  a b ie r to  h a cia  l a  ar­

t ic u la c ió n  de s in c ro n iz a c ió n  p ara  l a  re ce p c ió n  de un mangui­

to  de herm eticid ad  que rodea l a  a r t ic u la c ió n  de s in c r o n iz a ­

c ió n , e) una p a rte  de l a  a r t ic u la c ió n , co n figu rad a  come, 

cuerpo e x te r io r  de l a  a r t ic u la c ió n , puede g ir a r  p a rcia l-*

mente h a c ia  dentro d e l c u e llo  en caso de acodamiento de l a  

a r t ic u la c ió n  de s in c r o n iz a c ió n , d) en l a  p o s ic ió n  e x ten d i­

da de l a  a r t ic u la c ió n  de s in c ro n iz a c ió n  e x is t e  un esp acio  

l i b r e  en tre  e l  cuerpo e x te r io r  de l a  a r t ic u la c ió n  y  e l  c u e ­

l l o  que perm ite l a  entrada de una herram ien ta, y  e) una 

p arte  de l a  a r t ic u la c ió n , co n figu rad a  como cuerpo in t e r io r  

de l a  a r t ic u la c ió n , e s tá  asegurada co n tra  desplazam iento

P;:
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e l  muñón p o rtad o r, en el lado o rien tad o  hacia.

e l  c u e l lo ,  mediante un a n i l lo  de m u elle .

2* . -  D is p o s it iv o  de accionam iento según l a  R ei­

v in d ic a c ió n  13 , c a ra c te r iz a d o  porque f )  e l  c u e l lo  eatA  su­

je to  con a s ie n to  f i j o  sobre e l  muñón p ortad or a  tra v ó s  de 

un s a l ie n t e  c i l in d r ic o  hueoe.

3* . -  D is p o s it iv o  de accionam iento según l a  r e i -  

v in d ic a c ió n  13 , c a ra c te r iz a d o  porque g) e l  c u e llo  e s tá  su­

je to  con un s a lie n te  en una ranura s itu a d a  en e l  lado d e l 

cubo de l a  rueda orien tad o  h a c ia  l a  a r t ic u la c ió n  de s in ­

c ro n iz a c ió n .

43 . -  D is p o s it iv o  de accionam iento según la s  re:, 

v in d ic a c io n e s  1&, 2a y  3a, c a ra c te r iz a d o  poroue l a  a r t ic u ­

la c ió n  de s in c ro n iz a c ió n  e s tá  con figu rad a  como a r t ic u la c ió n  

f i j a .

53 . -  D is p o s it iv o  de accionam iento según ía s - fe : .  

v in d ic a c io n e s  i a ,  2a y 3§, c a ra c te r iz a d o  porque l a  a rti& u - 

la c ió n  de s in c ro n iz a c ió n  e s tá  con figu rad a como a r t ic u la c ió n  

c o r r e d iz a .

6 a .-  D is p o s it iv o  de accionam iento según lá s  re:, 

v in d ic a c io n e s  i a ,  23, 33, 4a y 5a, c a ra c te r iz a d o  porque e l  

c u e l lo ,  o una p ie z a  unida de manera s o l id a r ia  en g iro -co n  

e l  c u e l lo ,  e s tá  con figu rado como in d icad o r d e l v a lo r  *de pe­

d ic ió n  para un sensor de v e lo c id a d  an gu lar.

73.- "DISPOSITIVO DE ACCIONAMIENTO PARA UK.CU­
BO DB UNA RUEDA DE AUTOMOVIL".

T a l y como se ha d e s c r ito  e n / la  Memoria que an­

te c e d e , represen tado en lo s  d ib u jo s  nue jáe aoomoaSan. y pa­

ra  lo s  f in e s  que se han e s p e c if ic a d o .

E sta  Memoria co n sta  de o c h o  flo ja s  e s c r i t a s  a 

máquina por una s o la  c a ra .

Madrid, \

P.A.
fernandp da E!zoburu 
Por Poder.'



FerncrtAíy/  ̂ E izd b u ru
Por ̂ P&á&r-A
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