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crea un lugar de unién gque origina problemas de toleran—

El invanto se refiere a un dispositivo: ﬂs'am— ,
cionamiento para un cubo de una rueda de un auikomivil. fo*
mado por un anillo exterior de apoyo unido con el sopofte
de rueda y un anillo interior de apoyo integrado en el ecud
bo 46 1la rudda, estando unido el cibo de 1a rusds con uma| .
artieulasi&n giratoria de sincronxzacién a traw@s ge un’ |
mufién portador asignado.

Es conocido un dispositivo de aceionamiento ez

el que el mufidn portador o el anillo interior de apoyo es

tén unidos con el cubo de la rueda formando una pieze (DB
~AS 25 56 244), En la realizacién descrita es desventajosc
el que el anillo interior de apoyo o el mufién portador ten

gan‘aﬁs'ser unidos con el cubo de la rueda. Por e€llo se

cia para la geometrla del accionamiento de la rueda. dtra
desventaja de la realizacién descrita estd basada en ‘dle
la articulacién est4 situada dentro del anillo interior
de apoyo, Por ello se obtiene para el apoyo de la rqé@é

asignado al cubo de ésta un tamafio que puede originar prod

blemas de montaje dentro del reducido espacio libre en 1la
fuenté de la rueda. ‘:f

' Tambidn es desventajoso oue la construcéi&&
completa del cubo de la rueda tiene que ser dimensionadam
para un taﬁaﬁo prefijado de articulacién. La utilizacdién
de un tipo mayor de articulacién, necesaria pzara ellﬁénp
taje de motores con diferente potencia practicado a menu-

do actualmente, no puede realizarse agul.
En un caso de este tipo tendris que ser dise-~

fiado un cubo de la rueda totalmente nuevo con apoyo y ar-

ticulacién de sincronizacién.
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3 vo de ace:anamiento para un cubo_ de.rueda, en el gue el
| ecubo de rueda pueda ser fabricado de forms sencilla y eco-
némica, en el gue puedan ser empleados varios tamafios de
articuleeifn y que, a pesar de la forme compacts de cons-
truecibn, permita un sencillo montaje ¥ desmontaje de lg
articulacidn de sincronizaecién, Ademds tienen que poder
| ser utilizados apoyos de rueda de reducido diémetfo.

diente la combinacién de las siguientes caracteristicas

conocidas parcialmente:

a)

b)

c)

e)

. Bl ipvento tieme como bame crear un diapoeﬂ.ti—_'

Esta funcién es resuelta segiin el invento me-

el mufién portador y el anillo interior de apoyo estén
unidos con el cubo de la rueda formando una pieza,

en el lado del cubo de la rueda gue presenta el mufién
portador est4 sujeto de manera solideria en giro:ﬁh~:
cuello abierto hacia la articulacién de sincronizecidn
para la recepcién de un menguito de hermeticidad que
rodea la articulacién de sincronizacién,

una parte de la articulacién, configurada como cﬁéfﬁb
exterior de la articulacidn, puede girar parcialmente
hacia dentro del cuello en caso de acodamiento de T
articulacién de sincronizaciénm, O
en la posicién extendida de la articulacidén de sinhcro-
nizacién existe un espacio libre entre el cuerpo.é&?é—
rior de la articulacién y el cuello que permite ié'eﬁ-
trada de una herramienta y

vna parte de¢ 1ls articulacién, configurada como cuerro
interior de la articulacién, esté4d asegurada contra des-
plazamiento axial sobre el muwiién portador, en el lado

orientado hacia el cuello, mediante un anillo de muellgq.
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'sitive de ano;onaM1ento es ventajoso que lalartieulauf n:
| e sineronizaoién esté colocada en direccién axial antes

uno del otre.

En la realxzacz&n segiin el inVenxo del dispa- f;;;

del apoyo de rueda. Oon ello, el apoyo de mﬁa, ¥ la arti-
eu&aa&&n~ae~sinarea$zao&ﬁm raaﬂmn sev aaa;taﬂws“en'su~ta~‘
mafio a ias neeesiaadaa currespondlentes independlentemente

Ea@ecialments no- preaenta difieultades, en re-|
1aclén con el ‘empleo de motores mayores, utilizar articn-
laciones de mayor momento de torsién para el disposi*ivo
de accionamiento. -

Mediante la colecacién de un anillo de muelle
gobre el lado.&eiamnﬁﬁn-portador orientado hacia el cubo
de rueda, que asegura el anillo interior de la artlenlar
cién contra desplazam;ente axial,; y la previsidn de hn 884
paelo libre que permite la entrada de una herramlenta,"se
obtiene una sencilla posibilidad de montaje y desmontaje
del dispositivo de accionamiento.. SR

Segfin una forms de realizacifn, el cuello estd
sujeto con asiento fijo sobre el mufidn portazdor a través
de un saliente cilfndrico. | | f

En_estafrealizaoién, el cuello puede ser;daﬁ_

tado a presién sobre el m:Hén portador antes del monteje

- de la articulacién de sincronizacién, s

»

Segtin otra caracteristica del invento, el cuﬂ~
1lo est4 sujeto con un saliente en una Tanurs situads em
el lado del cubo de la rueda orientado hacia la articula-
cién de sincronizaeién. |

.Bsta disposicién permite colocar el punto cen-|

tral de la articulacién 1o mds cerca posible del apoyo de




tioja nam. &

[ rueda, , , .
| . En una configuracién posible, la articulacién
de sincronivacién estd configurada como articulacién fija{

En esta realizacidn, el dispositivo de accio-
5 namiento es adecuado para el accionamient: de cubos de
rueda delsntera. ' |

Segfin 6%ra caracteristica, la articulacién de
sincronizacién esté'configuradﬁ como articulacidén corre-
diza,
10. En esta realizacién, el dispositivo de accio-
namiento es adecuado preferentemente para accionamientos
de ruyeda trasera.

En otra configuracidr del invento, el cuello,
o una pieza unida de menera solidaria em giro con el cue-
1lo, esté configurado como indicador del valor de meédiciéh
PATE un sensor de'velocidad angular, T

15

Bl cuello unido de manera solidaria en giro
con el cubo de rueda asume en esta configuracién simulté-
neamente como segunda funcién la emisién del valor dé ﬁe-
20 dicién para un sensor de velocidad angular, como el gue
es fequerido P.e. para sistemas de proteccién anxibloqﬁeOb

A continuacién el invento es explicado ﬁﬁé'
detalladomente con ayuda de un ejemplo de realizacidn  re-

presentado en el dibujo.

25 La figura dnica representa un corte a través

de un dispositivo de accionamiento segdn .el invento,

El cubo 1 de rueda representado en el dibujo
estd sujeto al soporte 13 de rueda a travéds del anillo
exterior de apoyo 14 del apoyo 9 de rueda. El anillo in-

30 terior de apoyo es aocul un componente integrado del cubo

29024
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.~ |"1 de rueds. En el lado orientado hacia el interior, el ou-
| bo 1 de rueda pasa al mufién portador 6, sobre el que estd

sujeto el cuerpo interior 4 de la articulacién de aincrb-
nizacién 2, p.e. a travée de una unién de chavete mﬂlti—
ple, de forma solidaria en giro,

Un disco de frenado 11 ventilado esté unido

“econ el;cuho 1 de rueda,

El cuerpo exterior 3 de articulacién estd r@-
deado por un manguito de hermeticidad 5, que est4 fijado
con su extremo de menor daidmetro sobre el Arbol de mando
14 Y se apoya con una zona ensanchada sobre el cuerpo ex-—
terior 3 de articulacién y est4 fijado sobre el cuello 7

con unz zona que recubre el cuerpo 3 de articulacién. El

cuello 7 est4 agul o bien, como se repreéenta en la mitad

inferior de la figure Unica, sujeto sobre el mufién portadolr

6 a través de un saliente cilfindrico hueco 8 o bien fijado
en una renura 10 prevista en el lado del cubo 1 de la rue-
da orientado hacia la articulacidén 2, o
En una realizacién no representada, una piega
unida de maners solidaria en giro con el cﬁello puede es-’
tar configurada como indicador del valor de medicién pgra
un gsensor de velecidad angular. Como indicador del vélcr
de medicién podria emplearse p.e. la cinta de sujecién pro

vista de un correspondiente perfil de-tado,
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| ria de sincronizacién a través de un mufién portader asig-
.particularidades conocidas pareialmentez a) el mufién por-

1 cnbe-dahla rueda formando una pieza, b) en el lado del cu~

‘cuerpo exterior de la articulaciénm, puede girar parcial-—

‘Lo puntes qﬁa como caracterfstica de novedad

3@ ‘presentan para que sean objoto de esta solicitud de Mo- ié

géan;a &e &&&‘ fdal ew Bﬂpafia, por ‘VEINTE aﬁoa, son los qu&
se reeogen en laa feivindicnciones siguientaa: e s
1*.- Biepealtivo de aceionamienta feara un,eup
ha de mmna rusda de un automévil, formade por. un anillo ex=
terior de apoyo unide con el soporte de rueda y un aniilo

| interior de apoyo iﬁtegrado en el cube de la rueda, estan-|

do unido el cubo de la rueda con una articulacién girato-
naﬂo;~ca:acterizadnrpdr.la combinacién de las siguietites
tador y el anillo interior de apoyo estdn unidos com el

be de la rueda que presenta el mufién portador estd swujeto
de manera solidaria en giro un cuello abierto hacia la ar-

ticulacidn de sineronizacién para la recepcidén de un manguh-

to de hermeticidad que rodea la articulacidn de sincroniza
¢ién, ¢) una parte de la articulacién, configurada comp.-

mente hacia dentro del cuello en caso de acodamiento de la
artiéulacidn de sincronizacién, d) en la posicién extendi-
da de la articulacién de sincronizacién existe un espacio
libre entre el cuerpo exterior de la articulaciém y el cue
1lo gque permite la entrada de una herramienta, y e) una
parte de la articulacién, configurada como cuerpo interior
de la articulacién, esté asegurada contra desplazamiento
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el cuello, mediante un anillo de muelle,
28, Dispositivo de accionamiento segin la reid

vindicacién 12, caracterizado porque f) el cuello estéd su-
jeto con asiento fijo sobre el mufién portador a través de
un saliente cilfndrico huece.

3% ,- Dispositivo de accionamiento segin la rei

v1nd10aci6n 18, caracterizado porcue g) el cuello estd su-
jeto con un saliente en una ranura situada en el lado del
cubo de la rueda orientado hacia la articulacidn de sine-
cronizacidn.

42 ,- Dispositivo de accionamiento segin las rej-
vindicaciones 18, 22 y 32, caracterizado porcue la articu-
lacién ds sincronizacién estd configurada como articulacid+
fija. o

58 ,—~ Dispositivo de accionamiento segﬂn lse.rei-
vindicaciones ié, 28 y 38, caracterizado poroue la artitu-
lacién de sincronizacién estéd configurada como articulacidﬂ
corrediza. | | o

62 ,~ Dispositivo de accionamiento segdn 1as rei-
vindicaciones 12, 28, 32, 48 y 52, caracterizado porqgue el
cuello,‘o una pieza unida de manera solidaria en giro con
el cuello, estd configurado como indicador del valor'@ézmev
dicién para un sensor d= velocidad angular, SRS

78 .- WDISPOSITIVC DE ACCIONAMIENTO PARA UM CU-
BO DE UNA XUEDA DE AUTOMOVIL", -

Tal y como se ha descrito enj|la Memoria gue an-

tecede, representado en los dibujos aque |§e acompafian, y pa-

ra los fines que se hzn especifichdo,
Bsta Memoria consta de ocho ojas escritas &

mdguina vor una sola cara.
Madrid,

P.A. ==

7)WLk

Fernan de Elzaburv
Por Poder

e §
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