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"Perfeccionmmisntos on mecanismos pars la retlrada

del tope en los telarss de caja ascendente"
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entidad Iuxenburguesa, resgidente en 37T,
rue Hotre Dame, LUXEI.URGO (Gran Ducado
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kg perfectanente conocido para los téc-
- N . [4
nicos en la materia que, en los telares y, masg egpe-
cialmente, en los telares de caja ascendente, eg
muy importuznte el comsegulr que, sin psrjulcio para

la actuacidn del telar, la velocidad de la lansade-~
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ra sea minima. In efecto, resulta ventajoso que

le lanzadera alcence el fondo de su caja de fin de
carrera con una velocidad lo més reducida posibles.
Por lo tanto, cuanto mayor sea el tiempo de gque se
dispone para una carrera de la lanzadera, mds redu-
cida es su velocidad inganténea ¢ su velocidad media
y menores son los peligros de roturas de log hillos,

y menos numerogos son los defectos, asl como tewovien
son menos las detcnciones del telar. Ademlis, en los
telares de varias tramas y de varios colores, es pra=.
clgo tener en cuenta‘que la cajse dscendenie debe des~
plaszarse continuvamente para colocar al nivel de la
plgta de la lanua.cra el com)artimento correspon~
dlente a la lanzadera de la trama que se va almcer
salire. Por otfa parte, seria ventajoso gque el movi-
niento de las cajas también se pudiera realizar lo
1éa lentamente posible.a fin de reducir las fatigas

7 las vibracloneg que vudieran desarrollarse. ifinal-
aente entre las condiciones de funcionasmiento Sptimo
lel telar, también resultarfa interesante poder ase-
surar el cambio de pomicidn de la caja ascendente,

an el instante en que la lenzaeders llega al fin de
3u.carrera, de maners que se pueda dlsponer del mh-
<imo de tiempo y se pusda reducir asl la velocidad
de desplazamicnto de la caja. Sin embargo, la puesta
sn movimiento de la caja en tales condiciones es phag
sicamente imposible ya que el extremo de la lanzadera
cgtd acoplado en el tope (taqud) desle su llegada al
2in de la carrera, y o precisc, previ.woate, desaco

olarla para poder degplamzar la caja. Bg evidente que
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no e puede tratar de desplazar la caja ascendente

7 lag lanzederas que lleva en cade uno de sug compar
timéntos, nade wés que cuando ¢l tope s sncuswErd
fuera de la trayectoria del exireuo adyacente de las
lanzaderas, con relacidn a la caja.

Con este fin, se hﬁ pretendido provocur
2at2 desacoplamiento de forme autowdiica, condicio-
nando la velocidad de la lanzadera y haclendo una
slecoidn cuidadosa de lag materias que entran en iy
tuo contacto, de mancra que la lanzadsra, al llecg.r
al fin de su carrera, rebole ligeramente deupren—
1idndose asi, sutomfticemente, del tope. S8i, en teo-

ria, e

[ ]

te medio parece eficaz, en la préctica se ha
e ol e ] R ) o~ N T . o A n ewne e e
cechazado. Bn efecto, se ha cowprobado, entre olras
co8ag, que lag condlciones de velocldad y de materig

les precisas para asegurar un rebote tal de la lenza-

o
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lera, provocan un desgeste mayor del topz venizndo en
cuenta que, para rebotar, la lanzadera debe alcanzar
21 final de su carrers con una inercia sensiblemen-
te aumentada, sin lo cual el rebote es imposlble o
insuficisnte.

Otro inconveniente radica en Lo sran

lificultad encontrade para controluar cusntitative-

sente el rebote de la lanzaders. For otra parite, en:

lag fébricas de tejidos en que se ha pretendido apli~
car este medio séha comprobado gue los Tejedores de~
oen estar en una alekta cogl constante para intentar
sontrolar v repular este rebofe. Lstas preocupacio-

18 van, evidentemente, en detrimento del rendimien~

to del delar.




Aparantementc, el dnico MJdLO para 1ibe- he

rar leos langaderas sntes de un desplazsmicnto de la
saja consiste en wnogurar, en el momento oportuno,

la retirada lo mis répide posible del tope, por ejen

.

5e »lo mediante une leva que, correctamente disefiada ¥y
lispuewsta, pareceria ser suflclente. o obgtante, en
la préctica, -1 problema es muy distinto pues es pre-
sigo fener sn cuenta esfuerzos congiderables gue lo-

bervien@n&, por consiguiente, la necesidad que sxis-

10. birfa, pare une leva tal, de utilizar una rucdecilla

{
EH

e un difwetro relativamente grande. 31 se dibuja un

ylano o gréafico ds los movimie ntos coh ayuda ae una

Leva tal y de uvna ruedecillia que Jctﬁ n directamente

sobre la espilga, se couprueba-que log frnios gue
5. sorresponden a egba grifica o pluno son précticu.co~
se inaceutables.

Adembs, ilncliugo, conslderandd en cfecto

ue légicamente eg precigo acclonar esta leva por

s lw mited de la del

o

20, nigiieifial, v tenlendo en cuenta la velocidad media d

“a lanzadera en ocu pista y lo veloclded de  opluza-

aiento de la caja, se comprushe gue para roblrer el
sope immediatemente antes de 1o mwesia on .ovimiento

e 1o caja, colo se dispone de uvn movimlonto angulor,

cel orden de 48 a 59, del ejs del cis¥eiinl, es decir,

P
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de 22 a 3¢ de la leva f£ijuo sobre ol &rbol dsl bubin.
Heto reesulta evidentvemente insuflcilents pore un oce-

ciongmisnto direscts de la egni,

k)
<he

=

1 mocunismo de acuerdo con el invsuto,

30, cungue sceionelo igralmenie pos ol drbol del bataw,
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de la leva cliuln sutsre dicia

a cowolnacidn de dos leves, la nrincra fija ocobeo

L 4rbol del botad v T mooand E :
21 arbol del Deted y Ls sepunds sostenlsndo la esgpl-

-

Ay ¥y citre estas dos levas uns concxlén clnemdtbica
Jque los bace golidoriss en su movialento. in Llova fi-

(A

Ja gobre ol frbol del batdn tiene un powfil 42l gue

Uiy oy T osn 10 R R - . b -
cegplaca angularmente a lo sesunds leve en un icgplas

engular extrewadanente reducide, por
lel ordon de 2082

L sagun¢a leva tieas un perfil adecuado
2 uno de low extrowcs libresg de ua balancli. Ls co-
Asxldn cincwltica se intsryons enbtre la rueds en con-
jacto con la primera leva y el sejundo eubremo Libre
el citado balancin dol que Toraww parte luo se unia
wevas Por ej..glo, egto conexidn cinsudtics ge reall-
;o mediente una palanca basculante ¢ balancln uno 10

«

uyos extromos lilbres 1leva 1un rueda citod

2 e conuac—

50 con lu primasrs leva, y el otro extremo liuvre ge
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articula en ¢l exti ..o interior de una ver
ybro extremo sz artvicula o su ves en ol segundo Ca-
sremo del citado balancin que comstituye la segunda
LOVA.

ista conexidn cinepédtica e tul que, =2

w desplazenilento dudo de la primera love, corrssgpon-

le un degplazamiento an,ulur superior de da go unda




leva.

Mediante un elewmuso elistico apropiudo,
se aplica permanentemsnite sobre ia citada sepunda le-
72 una rueds cuyo eje es golldario del goporle ozel-

5e Lante contra el que se a0 curlse. Los

';erfiles de lag 403 levas son, de acu..L.id COn una
e lug carvacterfsticas principules del invanto, dife~
centes y digelindos de dal mansre que la rueds en con-
sacto con la segunda leva solo so degpluza en une

10. sarte del desplagzamisnto de la rueda de conbacto con

ia primera lova, y el citado desplamanmiento de la rue-
g en convacto com la gsegunda leva ge realiza duran-

o un degplazanmisznto angular de ésta supsrior al des-

- plasaeiento anguley corregsponilente de la primera le-

150 '«"a.

Por medio de estas caracieristices dis-

sintas, se conglgue que la rueda en contbacto con la

g golidario dicha

©

pnegunda lavae y el soporte del que
»uzda 7, por counsigulente, le espliga también, se des—
20 vlasun cagl inztantdnesmente pero en tales condicio-
lies que las'superficies de contacto entre ruetas ¥y
-.evas son suficientes por complets para mantener un
(fidmetro de rueda aceptable con une superiicic sufi-

clente para consegulr presiones egpecificas y noraa-~

£
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Lag ceracteristicas de este nuevo neca-
nisno as{ como otras disposiclones suhsidiorias, los
cfectos produciuog y las ventuej.g conge uldas, se
"

apreclardn claremente en la descripeidn detallada

30. Gue figurs a continuscidn la cual, sin ninguna Limi-
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tacidn, se vefisre a los dibujos adjumtos, on los
jues

la fig. 1 es una vista esquemndtica de
conjunto gue muestra la colocucidn del mecanigumo
e retir.’'a del tope, de acusrdo con el invanto,
;m ua telar de caja ascendentss

lag Figs. 2 y 3 representan esquemiti-
camenie, el mecanigmo de retirada de acuerdo con
31 invento, en dos posiciones caracteristicus, de

acoplanmiento y de desacopla.iento del tope, respec-

tivamnante;

la fige 4 es una vista en alzado de una
aplicacidn préctica del dispositivo re.resentudo eg-
wendticanente en posicidn de tesacoplamiento, segln
la c¢itada fig. 33

la fige. 5 repregenia en vista lateral
parcial, la ejecucidn de la fig. 4;

la fis. 6 8 un egguenma lineal de Lus
Josiciones Jdel tope en funcidn de las poslciones del
ciglefial,

- Bn todas esras.figuras, el eje Cel ci-
sleflal s representa egyuemdticamente en L, y estd
Aﬁido de la Torma comocida (mwrpepresentuda), al eje
batén 2 govre el gue v& fija una leva 3. Uon esta
1ltine se maunblene en contaclto penucanente ung rue-
la 4 cuyo eje 5 emgtd fijo a uno de los extremogs de
an balancin o palenca osclanteé 6, susceptiblie de os-
cilar en Gorndp un perno 7 gque ge apoya en la parie
corregpondiente al bastidor 8 del telar; el citado

balanclm es solicitado permanentemente por el muelle




1C.

15.

20.

~

e tensidn §, aplic.ndo asl la citada rucda

4 contra

o4 levs mencionada 3. 1 otro extremo libre del ba-

c.ancin 6 se articola, mediante un perno 10, & uno de

! ' 4

.08 extremos de una varilla 11 cuyo o6ro exlrsemo esta
crticulado, msdiante un perno 12, a uno de los exltre-
1iog de un sec.ndo balancin o palancs ovcialente 13.
liste Qltimo puede oscllar sobre el pivote 14, y se
varacteriza porque su segunds extremo libre estd con-
iormado en forms de leva 15, Contra esta Uitime se

tplica permoncntemente, mediante un muelle de tensidn

I

o
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36, la rueda 17 cuyo eje 10 se apoya sobre sl sopor-

e ndvil 19, susceptible de oscilar sobre el perno
iijo 20, La esplige o sable 21, poriadora del tope 22,
€s solicitada permanentemente, por su proplo disposi-
tivo elistico conociio (no »eprssentalo), hacia el ci-
tado soporte mbvil 19, segln la dirsceildn indicade por
Ja fliecha I's Con preferencia lag articulaciones en los

Cog extremos de la verilla 11 se completaran mediante

rétulas 23 y 24, lo gue ez n@be:ayio por el necho de
cue la citada verilla, asf como los drganos en rela-
cibdn con su parte superibr, deben egtor woniados 21
tatin mientras que el eje 7 del balancin 6 se apoya
tobre une parve fija del bastidor.

La leva 3 y log balancincz & y 13 tlenen
su forma, su posicibn relativa y la Gimensidn de sus

' o 4

¢iferentes partes constiltuyentes, determinales de tal

ranera que, al degplazamiento sngular®’ de la primera
leve 3, al que corresponde el wovimiento de retirada
cel tope 22, corresponde un movinlenlbo ungulor supe-

rior /3 de la segunda leva 15. del pues, sola segunda
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teva 15 eptd disefleda de tal forma gue solo wawe yarbe
18 Bu nﬁflll determina la retvirads del citudo tope.

Bn efecto, la citvada leva 15 estd dividi-

¢ . . ot
la entres zonas a-b-c. las zZonas g y ¢ son cilindri-

5 zas y concénbricas, con relacidn al perno 14, siondo
el radio ¥ de la priweve, inferdor 2l radio R de la

segunda, ¥ wlendo la diferencla RB-r guperior a la pe-
netracidn méxima de la punta de lzs langaderas en el
sope 22, La zona b liene una pendiente digtiata a la

10, de la parte OOLJ”"DOHQLenbo b' del periil de la pri-
nera leva 3, de forma gue, en dicha wzona b, el movi-
idento lineal de la rueda 17 wogtada en el sonorie
oscllante, eg difcrente y superior al desplazamiento
ineal de la rueda 4 que ge halle en contacto con la

15, citada parte b' de la primera leva 3. De estas dispo-
plcoiones particulares de acuerdo con el invento re-
sulta que, durante la primera y tercera parites del
desplazauionto lineal de la rueda 4, la rueda 17 per—
nanece immdvil y 1o miuno, por consigulenie el sopor-

20 e mdvil 19, la espiga 21 y el tope 22, mientras que
durante la segunda parte del desplasamiento lineal
e la rueda 4, el desplazamiento consecuente de la
;ueda 17 y de los Organos 19-21-22 es més répido que
¢l de la ruedz 4 durante esie periodo.

5. Lo aplicacidén de este dispositlvo en un
selar de caja ascendente se realiza del modo sigulen-
es cuando el dispositivo de batin se halls en reposo,

como se representa en la fig. 2, la rueda 4 se encuen~

sra en el origen de la wvendiente de la leva 3, fija

4

2G sobre el 4rbol de batén 2; lo varillae 11 estd cn sa
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posicidn baja y la leva 15, en contacte con Ja rueda
17 gor su <ona cilfndrica ¢, la més alejada del cen-
tro de pivotacidn 14; el soporbe oscilante 19 es re-
chazado & través de gu rueda 17 y, & su ves, mantiene
firmemente la espi,o 21 en su posicidn de partids del
naténg el tope 22 solidario de l& espilca se halla en
ina posioién tal gue la punta adyacente de la lanza-
jera U estd en &1 introducida. Sn estas coudiclones,
a0 se puede desplazar verticalmente la cajg B de Lan~
zaderas, oin dafiog para las lanzaderas y para el to-
s2. Igualmente, en esta posicidn, el drbol del ciglie-
ial 1 cgtéd de tal Tforma que su perno de manivela l;
30 encuentra en el puanto musrto dercchos. Al degpla~
sarse el citado 4rbol de cigleiial en 21 geubido de la
Tlecha Fl, ol batén se des gl za en el sentido de la

flecha ¥2, arrastranio la caja B de lanzaderas cl-

B1l citado clgleflel 1 girea & una velocidad
joble gue la del &rbol déﬁ&tén 2y el cual ge degpla-
za en el sentido de la fTlecha F3. Durante eate tlewm=
p0, la leva 3 empuja la rueda 4 gue, a su vez, hace
oscilar el ba lancin 13, a través del balencin 6 y de
la varilla 1l. Durante lo primers parte de edte mo- .
viilento de 1l leva 2, el dispositivo de desblogueo
oroplamente dicho permances inadvil debido a que,
Frente a la rueda 17, se desplaza simplemente la
zona cilindrica ¢ de la segunda lova 15; geguidane

-~

te, si se considera en la srafica de la figz. 5, en

ordenadas el desplazamiento angular de la lev. 15,

y on absclsas el desplazamiento angunlar de la le-
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a3, teniendo en cuenta las relaciones determinads.
vor los drgancs 6-11-13, se comprueba gue o un dog-

Dlawrwiionto angular de la leva 15, en toda 1a exten-

Jacente 17 del soporte oscilante 19, el cual c=td en

2 de perfil, se comprucba gue la separacion angular

278314

;1én de la zona g, es declr, la tercers porte de 1y B

sarceidn engulsar todal, o unos 1092, colresponde un

degplazamiento ansulur de la leva 3 sensiblemsnic sye
orior a la tercera par Lo de st desplazemisnio angulap

sotal duranteo el cual de: 01473 a la rusda 4.

En la fase siguisnte del movimiento angu-

lar de la citada leva 3 en que continua degplazando 1g

~ueda 4, se obmerva que es Lla zone R del perfil de 1g

sunda leva el que entra en contacto con la rusda [STe

] (4

&£

sontacto permanente con la espia 2l Si, en lu misng

sréfica de la fige. 6 se considera la scparacidn sngu-

Lar de la leva 3 correspondieute a la separscidn an-

» -

rulor de la segunda lova 1B, con relacidn = la zon

le la primera leva 3 es sensiblemente inferior a la
sercera parte de su desplezamiento angular total, pa-

ra un degplazawlento lincal completo de su rueda 4,

P

siendo por ejeuplo este desplazemiento del orden de

splazaniento angular corves—

Q.J

3%9, mientras que ol

pondiente de la leva 15 es de 102,

¥n la tercers fase CGel desplazawlento
je la rueda 4, la leva 15 se Gesplaza nuevemente 102
le forms gue congisue su oscilacidn comgpleta.

La comprobacidn es que, puva une separa-
cidn anguler extremadamente reducida de la vrimera le-

va fija sobre el &rbol de batén, se nrovoca un des—
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lazeniento angulsar bastante payor de

controla el goporte el cual, a su ves,
posicidn de la @spigaIQI v del tope 22. Yero la con~
secuencla sg qué,vvisto el degplagamicnto vngular
extfemadamente reducldo de la leva 3 del drbol de
batén, el wovimiento de retirada del cltado tope 22
serd casl intantineo en =l momento oportunoc, eg de-
cir, en ¢l instente minino de un m071m1onto vertical
de la caja B de lanzaderas con el fin &e llevar el
compartimento adecundo al nivel de la pista de la
langadera en ¢l telar.

Bsta disposlciba es fal que, sara un
ﬁesplazamiento angular extremedamente reducido del
4rbol de batdn, el soporte gue controla ls produc-
cidn de la sspi o y del tope se halla sin cmbargo, por
su rueda, en contacto con el mecenismo de sccionamien
to o ftravés de superficiles perfectamentve suficlentes
para mantener la presidn sspeclifica de abro de log 11

ailtes normales v aceptables. Aginlswo se coasi_ue,

-vista la naturaleza e iuportenciu de egbas superfi~

- oo

cies de contacto, que a pesar de la exbremada rapi-
dez del movimiento de retirada del tope, esta reti-
rada ge realiza sin chogue ni rebote y por medio de
un contacto permanente entrs lug distintas superfi-
cles en presencla, respectivensnte entre la leva 3
y la rueda 4, por una parte, y la leva 15 y la rue-
la 17 por otra parie. X‘dlogamente, este meoauismo‘
es tel cue, cuando el tope se lleve & su posicibn
iniciul, 3e halia positivamente fijo, de forma que

pusda recibir eficazmente la punta de la lanzadera
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e, en la operacidn sigulente sotard destinada a

alojarse en la cavidad deliope de la edliué.

Segin la actuacibn del telar, bustard
zlegir culdadosamente el pesrlil de las levas y, s0-
ore: todo, ly relacidn de los brazos de valanca de
log clemontos constitutivos de la consxidn clnowdti-
2o entre las dos levas. De este modo ze poiré con-
srolar, con la precisidn méxiuw, a Lé
te y la velocidad de retirada ovorsunos del tope, ¥

os brganos en contacto
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Debe comprenderse gue el invento no ge
limita en absoluto a la forma de realizacidn descri-
ta y que logm drganos seflalulos a titulo de ejsmplo
pueden sustituirse por cualssquiers Srpanos simila-
res o de funcidn equivelente, viempre que se regoe-
ten lag condiciones puestas de monifiecto en esta
Senoria.

I 0 T A

ot

Degerita sulicientenmente la naturalosng
del ihvento, asﬁ%omo la menera de realizarlo en la
préctica, debe hacerse consitar gue las disposicio-
nes anteriormente indicadas son suses vibles de mo-

Jificaciones de detalle en cusnto no olitersn su w»nrin
& —

cipio fundsmental. También se hace constar que el

invento se refilere a una Sollcitud de Falents pre-

td

3élzica con fecha 20 do merzo de 1,962

& - y

pig

sentada en

4

gléndose, por lo tanto, & 109 Lene=-

v
G

n® 615,292 aco,

¢

IS

fieclos cue conceden log Convenlog Internaclonalss

en vigor y siendo lo gue constituye la esenciy del
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dente on la coubinacldn de dos levas, uvna £ija sobre

alentos linsaleg gue nrovoca son disgtintos.

ceferido invento y

ie Invencidn por 20 atiog en Lgpalic: "PEkFESCICNA~

GTERPOS BN MSCANISLIOS Pilta La REPIRADA DEL D0PL X1

05 TELARGS DE CAJ.) ASUENDENTEY; caracterizédndose

sor Lo siguiente:

sara la retirada del towe en log telarcs de caja

[ee}

ascendente, caracterizados por conslstir esencial-

.
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- M . .4 Rt
1 ar de batdn, la sezunda en contacto con wn O¥-
sano que controla la posicid:
yglag dog levas, uno con..

lezplaganleato angulor de

m desplazawiento anculor msyor de 1o sesunda leve;
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31 perfll de log citadas levas oy Hal

-

28 - Perfecclonmaui utog, segin relviial-

secibu 12, cavnclerizados porque el perfil de la se-

- . . N " .
(ue pirovocn los degplesawlconbos we -4

-

' B T, s L ERPa - Sereals e
LIl Palits cllinurica, Wig paoud pv

Lada y wna segunfa parie cilindrica.
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iag levas es

e & un soporte ogcilunte que con

La mrins-

- leva; el degplagamiento teruedl ug corIespoil

. o= .
e a la song pouvfilada de lo sepunds leve oy gensil-

slemente mag weuucldo gue Low dos deuplosawilvatos

Angulaces orbuinmos.

8 ~ Perfecclonanicubos geo, dn velvindi-
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saciones suterlores, caracterisados porgue una de
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{ijo gobre ol carbol de batén, L. se-

P s -

cuada leva'bsté congtituida por el cirlremo perfilaw

lo de una palanca acodats 7 se holla disgpussta Lren—

le la cupiga y ‘ol tope; la consxidn clnewftice en—
sre aubas levas cutd consiltulds en esencia por una
salance acodada, uno de cuyos extremos llevae uno rue-
1o, que egbd en contacto con la primers leva, misntras

jue el olro extrewo ge arilcula en uno de los euire-

408 de una varidlls cuyo sesundo extremo se articula

:xm el extremo de la rama librs de la palanca acoda-
la de la que es solldaria la gegunda leva.

58 = Perfeccionanilsntos, sesdn rolviadi-
cacidn 48, caracterizados porgue la sesunda. leva es—
t4 en contacto permanente con uns rueda cuyo eje vd
nontado en un govorbte oscllante golicitado permanen-—
sewsite por un elu.ento sligtico; asiwi.uo la emplsa
3s zoliciteda permansntemente también por su disposi-
tivo de tensidn eldstica provio, contra el citado so-

porte.
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~ Perfeccionauicnios, seslin reivindi-

caciones anterloreg, caracterisados porque ia ségun—

da leva esg btad gue su parte perfilada se hnalla ewire
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los superficies cilindricas concéniricas con el eje

=16~

Je oscilacidn de ‘la palanca gque lleva ia citada le-

va; estag dos paries cilindricas tienen radios dife-

rentes.
54 78 - Perfeccionsmientos, segin reivin-
licacidn 68, caracterizados porgues el radio mayor de

las citadas paries cilindricas se deterwmina de tal
panera gue, cuando la rueds montada en ol soporte md-

vil estd en contecto con la parte cilindrica corres-

'q

10. sondlente, la espiga ¥y s btope egtan wn posicidn de

preparacidn para la expulsidn, con el extremo adiya~

sente de la lanzadera introducido en el citado tope,
pientras que el radio més pequefio de las citudas par-

tes cillindricas es tal que, cuando la rueda mencilona-

"1

la del soporte mdvil se hallae en contacto con 1la par—

[
Ui

te cilindrica correspondiente de la leva, la egplaa

0 4 . "
7 el tope ge encusniran en posicidi retlrada con reg-

'—3

pecto al extremo corregpondiente de lu lanzadera, du-
rante un desplazaniento veritical, o aproilmadauente
20, vertical, de la caja de lanzaderas.
68 - Ferfeccionamientos, sezin une o

varias de las reivindicaciones anteriores, caracte-

rizados porque lag dos levas y su conexidn cinemiti-

35 se determinan de tal forma yue a un degplazamien-

25, bo ansular dado de la primere leva, para producir el

novimiento lineal de la irueda correspondlsnte con ob-
jeto de asegurar la retlirade oportuna del tope, co-
eresponde un degplazamiento angular de la segunda.

leva, en la relacidn de 3 a 12, por 1o menos.

30, g8 -~ Perfeccionomientos, segln una o va-
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2iag de las reilvindilcacloncs anteriores,
sados porque los perfilesg de las levas son bales gue,
al desplazamiento apgular de lu segunda leva que ¢o-

2regponde a la retirada del tope corresponde una frac-

5o 31én de desplasamicnto anguler de la primera leva,
lel orden de, como miximo, 1/5 del citado degplaza-
dento angular de la gegunda lsva.

108 - Perfecclonamicntos en mccanismos
»ara la retirada del fope en los telarcs de caja ae-
10. cendente, tal y como yueda substancialmente descrito

3 la presente icuoria e ilustrado en el dibujo ad-

junto.

rla consta de dleclgiete hojas

una/ajla cara.
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