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El presente modelo de utilidad se refiere a un dispositi-
vo para la autoorientacién de botellas o envases, pe??éé-
cicnado, el cual estd concebido para instalarse intefiéiado \'g
antecediendo 2 una estacidn, por lo gensral de etiquetaje o
de otras caracteristicas tales como marcaje, 11enad6'(éaso

. es
de envases asimétricos), etc., donde se exige una déﬁgfmina—
da. y uniforme orientacién de los envases, para garagéié.de
una correctza disposicidén de las etiquetas o de la h&kﬁ-de
llenado en relacidén a su cuerpo. El dispositivo que se pro-
pone va dispuesto por encima de una cinta transportadora con-
tinua, rectilinea, horizontal, de caracteristicas en si bien
conocidas, por mediod& la cual los envases son trasladados
hacia dicho puesto de etiquetaje o similar, Mediante la zc-
tuacidn del dispositivo que se propone se consigue sutomati-
camente un posicionzdo regular de todos los enveses, en si-
multareidad a su avance y sin desviaciones, ocperando a lo la-
go de una treyectoria rectilinea, de maners que acceden 2 la
estzcidn ulterior con unz situzcidn u orientacidn axial pre-
Tijaia uniforme. El dispositivo, para conseguir dicha finalicag,
sroveca mediante una original disposicidi mecdnica, ua giro
gelectivo de 1los envascs; alrededor de un eje perpendiculzr
al piso ce transporte, cuyos envases podran ser de configu-

raciones y tamafos mmuy diversos, dctados de aszs o sin ellas

¥y con su cuellos desplazados o no resgpecto 2l eje de sime-
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triz del envase.

Le cinta_transportadpra”ggp}eada presentaAventa30samente
una.serie de orificios-éqpiespa@ia@os que comunican con una
cavidad interna de la estructura de soporte de dicho trans-
portador, en 1a que se ha practlcado un va01o determlh@@te
de una suaec1on 1ncrementada de 1a baS° de los envasegv«que
permite una superior velocidad de dicho plano de transporte
sin riesgo de vuelco, asi como una mejor estabilidad,fgd
envase durante la fase en la que gl'mismovesté sometidgo.a
un giro alrededor de su cuello y a un desplazamiento lineal
simulténeo,

El dlspos1t1vo que se preconlza consta en esencia @e. un

par de correas _continuas de desarrollo comuixn, paraleiagl mon-—

tadas en sendas poleas establecidas en sus dos.extre@og, co-

planarias, 51tuadas en un plano horlzontal, en superposicién
y paralelo al plSO de traslado, cuyas correas se hallan direc-
tamente enfrentadas_y_p;éx;mas, resgltando activadas con un
movimienﬁo de giro‘gginpidgntg gn_ambas en su flance interno
con el sentido de avance de la cinta transportadora, siendo
la velocidad de una de_dichas correas aproximadamente el do-
ble que ia de su hgméloga Yy la magnitud de ambas tal que la
semisuma de dichgs velocidad;é équivale a la propia del piso
de traslado. Estas dos correas estédn situadas por encima del
plano de transporte de las botellas 0 envases; a una altura
tal gue el cuello de dichos envases, en su progresidén recti-
linea llega a disponerse entre dichaé'dos correas, guedando
atrap=do entre las mismas, quienes en razén de su particular
velocidad relativa diferenciada y por su sentido de avance,
tienden a hacer girar axialmente (alrededor de una direccidn

vertical coaxial con el cuello del envase) y a desplazar al
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eénvase. Para hacer operativo al dispositivo se dispone en
el lateral del camino de traslado de los envases unos me-
dios de naturaleza diversa, adaptables a las especiales con-

diciones de los envases tratados, limitadores selectivamente
S o TUUSEEE LR A el . .
L]

del citado desplazamiento de giro del énvase,"tomando'eﬁﬂ
cuenta parg}ellougg par?;cp}ay}epyerga@ura o bien el hecﬁo
de que tenga un asa a gpg“detgrminaQa'altura,:u otro acci~
dente individual, As{ pues, por ejemplo, en envases cuyo -cue-
llo sea asimétrigo?sg_epplgauangfegtgs'Qe}blbqﬁeovselecfivo
del movimiento de g;rg.ég ;qs_gpyases, gpavde las paredes
laterales, que en_la sggc?én ipmediata inferior a las.dds
correas se_distanciaApagiahglnexte;iorhuna magnitud igghlaq
bie, o se aproxima hacia dentro segin intérese gue 1é:§§rte
mas protuberante del envase pueda girar o no en dic@é:zgna,
de manera que al quedar 1ibre su cuello de su sujecidén por
las correas, todosllog_enyases quedan con dicha parte mas
sobresaliente en una poéicién determinada (anterior o pos-
Para una me jor pgmprepsién @9‘1§$ caracteristicas del dis-
positivo gue se preconiza, se acompafie esta memoria descrip-
tiva de unas hojas -de planos.en_donde se ha grafiado una po-
sible realizacidén del dispositivo preconizado siempre a ti-

tulo ilustrativo y no limitativo y conforme al siguiente de-

talle:

En la hoja 15; y con la figura 1, se puede ver en pers-
pectiva el conjunto eséuemético del aparato en vista exte—.
rior; observéndose la cinta transportadora —1—; con los ori-
fidips -2-; equiespacipdés por donde al practicarse al va-

cio se consigue una réativa sujecién de los envases al piso

mévil, A ampbos lados de dicha cinta -1- y en un pliano supe-
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rior a ella, yﬂsustgntg@aﬁ‘Pinﬁediaé‘c6£§enci6nales sé.ene )
cgentrannsenﬁas barandillas -37‘y ~4-, de prptegcién;éue evi— -
tan que por cualquigp“gagsaulps.envases'gue circulan sobre
aquella puedan volearse y caer al suelo..

Estas barandillas, -3-, -4-, aunque este detalle na:éé ha- .
1la representado en el dibujo son ajustables en senﬁié;}la-
teral, pudi§p¢qsg‘ggerqgr}gshq_alejar;as de la cinta trans-
portadora segﬁn'sggn“;aghcéragteristicas y medidas dess}es en-
vases que se situan sobre ella. e

La parte qeniral de} gpg;gpobﬁgn@gvvap ubicados los meca-
nismos de ajuste,.éu§Qa‘tapa§aupor una cubierta proteeiara
-5-; facilment}e_ dgsgog:t‘gp}g* p.a_.ra“a.d}apjtarA la mé.quina é.:ﬁ;as con-

. . . “s;
diciones de altura y anchura requeridas por los envaees.en

L]
cada caso. %o,
. s e Lesiaa. <. - . L N )

La figura 2?Amuest?§nla‘partg central de las barandillas
donde se obsServa que una de ellas la -3-, es rectilinea en
toda su longitud y la Qﬁ?a‘1g 34;, consta de una parte ar-
queada hagia_el egtg;iqq,_fprmgndo asi una zona mds amplia
para permitir en ella el giro de los envases, (solucién equi-
valente & alejar o aproximar mas;una determinada seccidn de
dicha barandill@, cuya boca de carga y descarga se encuentre
desplazada respecto a un supuesto eje de simetria.

En la figura 3, vemos como un envase colocado al revés so-
bre la cinta -1-, gira alrededor de su boca para colocarsv
en la posicién adecuada, que puvede ser a titulo de vjempluo
la indicada en 1la figura 2.

Finalmente la figura 4, nos muestra un envase conVenCl.ongy
paré el éue seria ideal este tipo de dispositivo SIUMEL R AP
dor que facilita 1la operacién siguiente de etiéuciw‘“' 0 ap

llenado del mismo.



-
.

10

15

20

25

30

En la hoja 228 se hallan ?epygsenjadas 1gs figuras 5 v 6;
en donde se nos Quest;ap 1g§U¢a§acﬁeristica§ qqnstitutiVas
del dispositivo propuegﬁg gpto pgra”efectuar>un gipo selec-
tivp de los envases:_?aytiendo_de un eje motriz -6-, se trans-
mite el movimiento por medio de una correa o wna cadena’7-,
a tres pqlgas,vsiepdgrlgnp?i@erg de gl}as -8-, unicaménié de
reenvio ¥y por tantolsgutamaﬁo puede ser cualquiera ya que no
afecta con ello al mecanismo, mientras que la segundaid: -9-,
debe tener exactamente la g}tgduge.diémétro Primitivo'qde la
tercera -10-,_con»19 gqg}‘sengonsiguelque las correas sin-fin
situadas en un planqminmgd;atgmente infgrior, mqptadas-én di-
chas poleas, giren una de ellas, la -11-, a velocida&.-.a:dble
que la otra la —{Z—Q_QP}igapQO asi a las botellas y éé&éses
cuyosvcuellos se ajustgn_g_ellas a que giren sobre dé@?p cue-
1lo por_diferengia dg.yglocidades Y se situen de esa manera
en la posicién requerida. =

Todo 2ste meqanism@_se‘palla situado sobre cuatro colum-
nes verticales -13-, pgd?ép@oge_deslizar todo €1 en sentido
verticel sobre aquellas para ser ajustado a la altura varia-
ble del cuello de los envases y una vez efectuado se bloguea
e inmoviliza con los tornillog -14-,

Obsérvense los muelles -15—, situados sobre cada uno de
los do% ej2s transversales -16-, que Sirven para ejercer pre-
sién sobre una ae las correas sin—finA-11-; -12—; para asi
adaptarla al repetido cuello del envase y evitar éue pueda
existir deslizamiento por falia de.agarre.

Descrito en modo suficiente el presente modelo de utilidad
como para poder ser entendidovy llevado a la ﬁréctica por un

téecnico en la materia, se recaba hacer extensivo el privile-

gio dimenante de la presente inscripcién registral, a las
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variaciones de detalle gque no alteren su esencialidad que se

resume en sus condiciones de novedad en las siguientes rei-

vindicaciones que extractan y complementan a la memoria que

antecede,

-
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REIVINDICACIONES

18.,- Dispositivo aytoorientador de botellas o envases,
perfeccionado, en especial para el posicionado por giro, en

una situacién prefijsda, de botellas o envases que podgén.

ser de configuraciones y tamafios muy diversos, cotados,de,
L [

asas o sin ellas, y con su cuello desplazado o nc respetto

al eje de simetrfa del envase, y en general splicable a toda

clase de envases, disponiéndose intercalado y zntecediendo su

actuacibn a una estacidén de etiquetaje donde dicho paridmetro

posicional es exigido, siendo acoplable a una cinta transpor-

tadora continua, rectilinea convencional, provista de doS pare-

des laterales de relativa altura y cuya cintalo piso ﬁiesenta

una serie de orificios equiespacizdos, que comunican cers 4na ca-
vidad interna de la estructura de transporte donde sa:ﬁé-prac—
ticado un vacio determinante de una relstiva sujecién del pi-
so de los envases, caracterizado esencialmente pof consistir
en un par de cintas o correas de desarrollo comin, paralelas,
montedas en sendas poleas extremas, coplanarias, situadas,

en un plano horizontal por encima y péralelamente al piso

de traslado, directamente enfrentadas y préximas, activadas
con un movimiento de giro coificidente en ambas en su flan-

co interno con el sentido de avance de la cinta transpor-
tadora, siendo la velocidad de unade ellas aproximadamen-

te el doble que la de su homdloga y la magnitud de ambas

tal que la semisuma de dichas velocidades equivale a l=z
propia del piso de traslado, quedando estas correas a una

altura tal que el cuello de la botella o envase que esta

avanzando nor la cinta bassl, en su progresién se dispone

entre las dos correas, restando atrapado entre las mismas
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quienes en_razénrde~sg_particp1ar mdvimiento de giro de
distinta'yg;oquad'y P°?;§P,??Ptid° dg avahce leigan a
dicho envase a gira; y“dgsplazérse, habiéndose previsto
1ateralm§pt§‘a la‘ﬁrgygpﬁprég‘Qe; envase unos medios de
naturaleza variable ¥ adaptados a las esPeciales conﬁiqio-
nes de los envases tratados, llmltadores selectlvamagzﬁr
del desplazamlento de glro del envase, tomando para ello
en con51dera016n su pg{t}cular enyergadura o b1en gl.hgpho
dg_lr dotadgs Qe un asa a“ypa_determ;nada altura, u gyﬁo
accidente individual, festando entonces bloqueado dicho gi-
ro y desplazéndose el envase a lo largo del par de correas

l...

citadas, en desllzamlento, de manera que al abandonanlas

[ ...

quede la parte del envase, que ha serv1do para 1nmov¢11—

zarlo, en posicidn posterior respecto al sentido de.avance,

e igualéndose_asihla situacibén de todos los envases, con su
parte trasera comuin. .
28, - Dispositivo autoorientador dg botellas o envases,
perfeggiona@ozlsggﬁn'}augptg;ipr reivindicagién y porque
en envases cuyo cuello.Sea asimétrico,se emplea a efectos
de bloqueo selectivo del movimiento de giro, una derlas pa-
redes laterales, gque en la‘seccién inmediata inlerior a las
dos correas se desplaza una magnitud regulaole, aproximgndo-
la a la seccidn de los envases, de manera gue éstos al girar
hacia»aquel 1ado,tropiezan‘por su parte mas protuberante
contra dicha pared, bloqueéndose su giro‘y al abandonar el
par de cintas, todos lqslenygses quedan con dicha parte mas
sobresaliente en situacién posterior,

38,- Dispositivo autoorientaéor de botellas o enva-
ses, perfegcionado, gggﬁn las anteriores reivindicaciones

¥y porqgue en los envases donde el cuello es coaxial con la

[IEE
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direccidén de simetria del envase, poseyendo éste un asa,

se ha previsto la disposicidén laterzl de un=z cinta o ca-
dena, que transcurre en un plan§ Yorizontal entre dos tam-
bores extremos, en avance sincronizado y a la misma veloci-
dad de la cinta transportadora y gque posee en su cazeiem}

e9®,

terior una serie de apéndices dediformes de manera qeBg
al girar el envase quedz engarzada el asa en dichos apén-
dices, bloquedndose el giro y liberdndose dicha asa gn.gl
tramo terminal por lo que entonces todos los envases rge-

tardn con su asa en posicibén posterior al abandonar el

dispositivo. ol
A2,- Dispositivo autoorientador de botellas o envasas,

perfeccionado, segin todas las anteriores reivindicg-;-
ciones, y porque los ejes portadores de las poleas dga.

las dos correas de giro de los envases, estdn vinculados
a una plataforma horizontal dispuesta en puente y sopor-
tada en cuatro columnas verticales regulables en altura,
gue apoyan en los laterales de la banda transporiadora,
hebiéndose previsto asimismo la posibilidad de una regu-~
lacién posicional relativa en aproximacién o alejemiento
de 2l menos una de las correas citadas en relacién a su
homénima, por corrimiento de las puntos de apoyo de los
ejes de las poleas referidos, y complementariamente unos
medios eldsticos definidos en dichos apoyos,para otorgar
unes cierta tolerancia al paso efectivo inter-correas, ac-
tivéndose todo el conjunto medisnte un motor reductor mon-
tado sobre la referida plataforma, el cual mediante una
transmisién de pifién y cadenas transmite un rar de trac-

cibén a sendos pifiones de diferente envergadura ciametral

cozxiales con les dos poleas tractoras del conjunto, defi-
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nidas en voladizo, en un exiremo de la prlataforme,

2.~ DISPOSITIVO AUTOORIENTADOR DE BOTELLAS O ENVA-
SES, PERFECCIONADO.

La presente memoria consta de diez hojas foliadas y me-

canografiadas por una de sus caras y se ilustra en los-dis
L ce e L. Cavs,

bujos que a la misma se acompaftian, o0
. 13
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