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A MEMORIA DESCRIFTIVA
que se presenta para unir a la solicitud
de
PATENTE DE INVENCION
fermulads el 12 de Junic de 1962, con el Nim. 278.228
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a nombre de STEEL HEDDLE MANUFACTURING CO., entidad norteg
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mericena, establecids en Paris, South Carolina, Estados -
Unidos de Américe, por: A

HUNA DISPOSICION DE ACCIONAMIENTO DEL PLEGADO DE URDIMBRE
PARA TELARES"

kAt e lannd £ntd

El presente invento se refiere a un accionamiento -

pa*a el plegador de urdimbre de un telar.

¥n los accionamientos conocidos paras el plegador de
, urdimbre, se emplean Ifrecuentemente trasmisiones de co--
% 5 rroas regulables sin escalones para la traamisidn del mo-
| viniento de giro al plegador de urdimbre, derivéndose-la
regulacidén de la trasmisidn de corréa, del travesafio oseci
lante que estéd influido por la tenegidn del hilo de urdim-
bre. Para el mantenimiento de una tensidn constante del -

10 hij.o de urdimbre por medio de los aceidnamientos conog im-

"1-



10

15

20

- 25

30

dos pars el plegador de urdimbre, se tropieza, no obstan-
te, con dificultades, debido = que la degviacidén del tre-
vesafio ogcilante se realiza casi siempre mediante brazos

basculantes a pertir de las poleas de correzs, desplaza~—
bles axialmente, de modo que resulta imposible una regula
cibn 1ineal de la relacién de trasmisidn. E1 presente in-
veato trata shora de proporcionar un accionemiento para -
un plegador de urdimbre, que sea capaz de orillar los in-
convenientes citados anteriormente y que influys sobre la
relacidn de trasmisién y, con ello, sobre el nimero de re
voluciones del plegador de urdimbre, en funcidn directa -
de las variaciones de la tensidén del hilo de urdimbre.

El accionamiento del plegador de urdimbre de acuer-
do con el invento se caracteriza por poseer la trasmisién
de correa medios paras conducir un par de poleas en ung --
via curvada, mientras que cada uns de las poleas de este
par gse encuentra en unién con une polea de didmetro cong-
taite o través de una correa de longitud constante, y por
qus la curvature de la via estd determinada por puntos, ~
cuye disgtancia con relacién e lesg dos poleas constentes -
varia de maners inversamente proporcionel a la variacidn
del éngulo de arco.

En el dibujo ha gido representado un ejemplo de for
me de realizacidn del accionamiento para el plegador de =
uriimbre de acuerdo con el invento, mostrando:

Le fig. 1, una representacidén en perspective de wn
telar provisto con el accionamiento pars el plegador de -
urdimbre; N

la fig. 2, el acclionamiento para el plegador de ur-

dimbre a mayor escala y visto desde el lado izguierdo de
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la fig. 13

la fig. 3, el accionamiento para el plegador de ur-
dinbre a mayor escals y visto desde el lado derecho de la
fige 13

la fig. 4, une seccidn a lo largo de la linea 4-4 de
la fig. 1, a mayor escalaj

la fig. 5, una seccidn a 10 largo de la lines 5-5 de
la fige. 1, & mayor escala} |

la fig. 6, una seccién a lo largo de le linea 6-6 de
la fige. 1, 2 mayor escala.
| Ei accionamiento para un plegedor de urdimbre repre
sentado en la fige. 1, es impulsado por un &rbol del telar,
por ejemplo, por el Arbol excéntrico de batido, a través
de mediog de accionamiento apropiados A. Los medios de ac
cicnemiento A impﬁlsan una polea B, la cual, por su parte,
imrulse a través de une correa trapezoidal a un par de po
lecs E, que pueden ser reguladas. El par de poleas E estd
sorortado en un bagtidor basculable, que he sido designa~
do con C y que se epoya sobre una pared lateral del telar,
Ta besculacidén del bastidor se resliza en funcidn de la -
tensidn efective en el travesafio oscilante W, a través de
ung articulacién D, que tiene también un brazo cargado —-
por pesos. El par de poleas E poseeAuna varte central, que
forma una de las superficies de cada uno de los dos pares
de poleas. El par de polees F impulsa al plegador de ure--
dimbre L a través de medios de accionemiento G. Mediante
la basculacién del bastidor C se desplaza la perte cen——-
tral del par de poleas E sobre el &rbol, con 1o que se ha
ce variar la relacién de trasmisidén y, con ello, el ntme-

ro de revoluciones del plegador de urdimbre. El arco que
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describe el &rbol que soporta el par de poleas E, se ha -
aj.egido de tal modo, que las correas trapezoidales, que
t:enen una longitud constente, no estorben este movimien-
t0..

En el telar representado en la fig. 1 han sido de--
signados con 10 los bastidores laterales, que estén uni~-
dceg entre si a través de una traviesa 11 y de una viga —-
transversal 12, Los hilos de urdimbre Y, que son desarro-
1lados por el plegador de urdimbre L, discurren sobre el
travesaflo oscilante W y por el peine 13 y los lizos 14, -
qte forman la cglada de hilgtura. Como es sabido, es necg
serio ejercer gobre log hilos de urdimbre una tensidn uni
fcrme, con el fin de conseguir un ligemento limpio e impe
dir que el proceso de tejido se vea estorbado por hilos -
de urdimbre sueltos.

Con 15 ha sido designado el &rbol excéntrico de ba-
tido, del que se deriva la impulsidén para el plegador de
urdimbre. El travesafio oscilante estd soportado sobre un
brazo basculante 16, mientras que el brazo basculante se
aroya sobre um carro 15. In el brazo 16 estd sujeto un —-
perno 18, a través del cual se realiza la unidn con la --
trasmision regﬁlable de correa, por medio de la articule~
cién D.

' El 4rbol 15 soporta una rueda de cadena 19 que, a -
través de una cadena 20, estd unida con une rueda de cade
na 21 mayor. Ia rueda de cadens 21 estd sujeta mediante -
wn tornillo de regulacién 21a y une chaveta 21b, a un &r-
bol 22 que estd soportado en un soporte 23. El soporte -
23 egtd sujeto, de manera reguleble, en el basgtidor late-

ral 10 del telar. Para ello se ha 4dispuesto en el bagtim-
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dor lateral 10 una pileza de base 24, empleando para ello
tornillos 25, que son desplazables en ranuras verticales
24a. In une brida 24b estdn atornillados tornillos regula
bles 26, que se apoysn contra la cara inferior del sopor-
te 23, Mediante regulecidén de los tornillos 26 se puede ~
hecer girar el soporte 23 en torno del cubo 24c de la pie
ze, de base 24, El arbol 22 estd soportado en el brazo 23b
de: su soporte 23 y soporta una polea B montada de maners
loce sobre é1. La poles B, que tieme alasm 27, posee ade~-—
mé.s un saliente dentado 28, que junto con una pieza de --
menguito dentado 29, forma un acoplamiento. Lag piezas 28
y 29 tienen taladros 28a y 28b opuestos entre sl, en los
gle diseurre un muelle 31, que se halla enchufado sobre -
el 4rbol 22, La parte de menguito 29 estd asegurada en di
receion periférica sobre el &rbol 22 por medio Ge una cha
veta 29b, y puede. ser regulada en direccidn exial por me-
dio de un botdn atornillado sobre el extremo del &rbol, -
pera esteblecer una unién de giro con la prolongacidn 28,
Con ello se puede acoplar o desacoplar la polea B con el
drbol 22.

Ia polea B impulsa una correa trapezoidal 22, la =—-
cual, por su parte, egtéd conducida por encima de uno de -
los pares de poleas del grupo E. En el baastidor C se gpo-
yo un drbol 33 de manera giratoria y desplazable axialmen
te en soportes 34. El 4rbol soports las partes de polea -
3% y 36 con superficies cbnicag opuestas entre si, que -
han sido designadas con 34e y 36a. La distencia entre las
purtes de poleas 35 y 36 estd determinada por un enillo -
de ajuste 37 y un manguito de regulacién 38, estando este

{.timo provisto de una rosca interior, que se atornilla -
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sobre la parte roscada 33a del drbol 33.AUha contratuerca
39 esté atornillada en el manguito 38 para sujetarlo con
re..acidn el drbol y asegurarlo contra giro. Sobre ol &rbol
33 estéd montada una pieza:intermedia 40, que es desplazable
axialmente‘y que forma superficies laterales cénicas 35D

y 36b, formando estas superficies laterales, junto con las

partes 35 y 36, sendas poleas. Al modificarse le posicidn
de.. bagtidor C, varia el didmetro del circulo abrazado —-
poi* la éorrea 32 sobre la polea 35, de modo que cambie el
nliero de revoluciones del plegador de urdimbre. El basti
do;* C posee dos brazos 41 y 42, que en sus extremog sopor

tan cubos 41a y 42a. Cada uno de los cubos contiene un =

canquillo de soporte 34. Los brazos 41 y 42 estén unidoes
ensre si por medio de una pieze intermedia 43, que se ha-
11a asegurada sobre un &rbol 44 mediante tornillos de re-

gw.acibén 45, El 4rbol 44 estd soportado en una pieza 23d

dej. soporte 23, a saber, en un casquillo de soporte 46 ——
previsto en dicha pieze. Por medio de un anillo de ajuste
47 que tiene un tornillo de sujecién 47a, queda el drbol

44 asegurado contra un degplazemiento axial.

Tl &rbol 33 que soports el grupo E, debe describir
wn arco, que viene dado por los puntos de interseccidn de
railios correspondienteg a la distancis axial de las diver
sas poleas. Los radios estén tambidn en una relacién de—-
teyminads entre si, en cuanto que al aumentar el difmetro
de descenso de una de las poleas, el difmetro de descengo
de 1a otras polea disminuye de acuerdo con una funcién li-
neul, de modo que debido a encontrarse lag poleag varige
bles sobre un eje comfm y a que las poleas no regulables

poseen diémetros igusles, se pueden emplear correas de la
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misma longitude El oje de giro del basgtidor C segﬁéila -
dispuesto en el centro entre los ejes de las poleas no re
gulables, siendo la longitud del bastidar tal, que el &r-
bol 33 describe el arco mids arriba descrito. En el ejemplo
de reslizacidn representado, se trata de un arco de circu
lo que, dentro de las tolerancias mecéuicas, corresponde
gl arco idesl. Cuando se proyectas la trasmisidn de corres,
es decir, cuando estén determinadas las relaciones de ==
triemisidn, las dimensiones de la unidad y las correas, -
gse pueden aplicar los céleulos siguientes, para determi--
nar las dimensiones. Se ha comprobado gue una relacidn de
trasmigidn entre la polea D y la polea F de 1 : 3 1/2 hag
ta 3 1/2 : 1, resulta, por ejemplo, arropiada.
Primeramente se determine la distancla entre los —
ej2s de las dog poleas no regulables, de acuerdo con las
dinmensiones totales de la unidad. A continuacidn, y utili
zado los didmetros de las poleas no regulsbles y diver—-
803 didmetros correspondientes entre si de las poleas re-
gulebles, se caleulen un cierto nimero de distencias en--
tr> los ejes de las poleas fijas y las poleas regulables,

si-vidndose para ello de las férmulas siguientes: .

Féemula 1 )
L=2041,57 (D+as =0
4 ¢
8
V 2
oD+ b2 - 32 (D-d)
16
siondo

b s 4T-628 (D + 4)

D :: didmetro de descenso de la polea mayor
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didmetro de descenso de la polea pequefia

B
i

longitud de descenso de la corres

il

distancie entre los ejes de las poleas.

Ia primera de las ecuaciones de mis arriba se emplea
normaelmente pers el odlculo de la longitud de la correa,=-
cuando han sido determinados los difmetros de descenso y
la3 distancias entre ejes; en el caso pregente se emplea
la segunda ecuacidn, que se deriva de la primera, para =-
caleular las distancias entre ejes a partir de los otros
vealores conocidos.

Abora ya se puede determinar graficamente la posi--
cidn del centro del bastidor giratorio y la longitud del
brazo de gdbierno, para lo cual se dibujan arcos con la -
longitud mis erribe determinada, empleando como centros de
los radios los centros de las poleas no regulables. Segul

daniente se puede construir una linea que esté determinada

.po1* puntog de interseccidn de los arcos con los largos cgo

rrespondientes a las distancias entre ejes. Trazando rec-
tan que corten Aicha linea en dngulo recto y por el cen—-
tro, se puede determinasr un punto comin, que corresponde
gl eje de giro del brazo.de gobierno, representandolla ——
distencia entre este punto y la linea curveda, la longi-——
tuc. del brazo de gobierno. Ia vie curvada representa la -
dnica linéa, gobre la que puede ser conducido el &rbol 33,
81 las correas han de permanecer tensadas uniformemente.
La posicidn del eje de giro y la longitud del brazo
de gobierno pueden ser determinadaes también algebraicamen
te, Fara la simplificacién del cdlculo se recomienda la -
utilizacién de las SEGMENTAL FUNCTIOS de O.K. Smoleye
("SMOLEY'S NEW COMBINED TABLES" SEGMENTAL FUNCTIONS, pri-

~80—
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Utilizando la distaencia entre los ejes de las poleas gﬁf

no regulsbles como base de un tridngulo, y la digtancia -
er.tre logs ejes de las poleas citadas primeramente y las -
regulables como los dos ledos, se pueden formar tridngu-—-
lcs para une plurelidad de soportes del érbol 33. La altu
re. de este tridngulo estd determinade por la férmula 2.
Férmule 2 '

gsen A = WVV (8=b) (s=c)
2
gen A X ¢ = altura

siendo: A = dngulo comprendido entre la base y uno de los
ledos. g = longltud de lado correspondiente,

b = longitud de la base

longitud del otro lado

1/2(a + be)

c

8

Esta altura y su posicién entre las poleag no regu—
lables, forman las ordenadas de una curva, que representa
la trayectoria del &rbol 33. Ahora ya se puede calcular -
el centro y el radio de curvatura, empleando las SEGIMENTAL
FUNCTIONS,

Férmula

B

logX
logh

log II = log C
18 © 4 logX, -
¥
log R= 2 log A+ logC - log lf

gisndo:
A
c
R

abscisa

i

largo de la cuerds,

radio.

»
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E) radio R corresponde a le longitud del brazo de -
gobierno. El centro‘de este radio puede celcularse median
te sustraccidn de la ordenada que coincide con una polea
fijay resultando asi una posicidn por debajo de lz base -
del tridngulo en la lfnea central perpendicular.

Ia articulacién D contiene una biela 48, que estéd a
gegurada sobre el drbol 44 mediante un tornillo de regula
cibén 48a, mientras que el otro extremo de esta biela esté,
montado, msdiante un éubo 50, sobre un brazo 59 cargado -
por peso. El cubo 50 contiene una barrs desplazable 51, -
misntras que un muelle de presidn 52 se encuentra asegura
do sobre la barrs por medio de un perno 53, apoyindose ——
coatra un tope 54 en el cubo 50, El tope posee una super-
fizie esférica de presidn, que corresponde a la superfi--
cin interior del cubo 50. Con su otro extremo estd la ba-
rra 51 unide articulademente con la palencae 55, a través
de la espiga 55a. E1 otro extremo de la palanca 55 estd -
un:.do rigidemente al perno 18, por ejemplo, mediante uvn -
perno 56, |

Lasg oscilaciones realizadas por el travesafio osci~-—
larte, que son provocadas por las variaciones de la ten—-
gil{n del hilo de urdimbre, se trasmiten a través de la ar
ticulacidn D gl drbol 44, de modo que el bagtidor C es he
che girar con ello, provocando la adaptacién del nimero =
de revoluciones al mantenimiento constante de la tensidn
del hilo de urdimbre. Ia tensidn ejercide sobre los hilos
de urdimbre Y estd determinmda por pesos 56 que, en la PO
sicién elegida, estén suspendidos de la palenca 49 en una
de lag ranuras de la miama, s seber, por mediacidén de un

gancho 57a. Sobre el &rbol 44 se podria ejercer un momento

- 10 =~
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de giro también por otros medios, por ejemplo, mediante -
mvelles que sustituyeran a los pesos 57.

La polea de correas formada por lag superficies 36a
¥ 36b impulsa a través de una correa 58, a une polea F no
regulable que, por medio de la chaveta 60 y del tornillo
de ajuste 61, estd asegurade contra giro gobre un érbol -
5¢s La polea posee bridas 62 y una menivela 63, que estd
svjeta por medio de tornillos 63a. Con ayuds de la menive
lsz puede ser accionade la polea, cuando el ascoplamiento -
28,29 no estd embragado. EL &rbol 59 esté soportedo en —
une parte 23c del soporte 23 y lleva un tornillo sin fin
64 en el extremo opuesto a la polea F, estando el torni--
110 sin fin asegurado por medio de un tornillo de ajuste
64a y de una pieza 64b.

El tornillo sin fin 64 impulsa & una rueda helicoi-
dal 65, que estd asegurada sobre un érbol 66 por medio de
wn tornillo de ajuste 65a. Sobre el &rbol 66 se halla dis
pussto otro tornillo sin fin 67 que, por ejemplo, se en-—
cuentra asegurado por medio de una tuerca 67a. El torni--
1lo sin fin 67 engrans; con una rueda helicoidal 68, que -
estd asegurada sobre un 4rbol 69 mediante un tornillo de
ajuste 68a. E1 4rbol 69 estd soportado en el cubo 24cy en
el que queda asegurado contra desplazamiento con ayuda de
un anillo de ajuste 70 con tornillo de fijaeidn 70a. EL =
drbol 69 soporte en su extremo libre un pifidn 71, que es
meatenido en solidarided de giro con é1 por medio de un -
tornillo 71a ¥y una chaveta 71b. El pifin 71 engrena con =
una corona dentada 72 montads sobre el plegador de urdim-
br3 I, mientras que el plegador de urdimbre estd apoyado

sore el bastidor del telar a través de gorrones de sopor
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te 73y de manera no representada.

Si durante el servicio del telar, los hilos de urdim
bre hubieran de ser destensaddos por un motivo cualquiers,
tal como, por ejemplo, en el caso de un proceso de inser-
cibn, se podria conseguir ello desembragando el acopla~—-
miento 28, 29, después de lo cual se puede hacer girar el
plegador de urdimbre con ayuda de la manivelas 63.

Durente un proceso de tejido, disminuye el didmetro
ds1 plegador de urdimbre como consecuencia del desarrollg
do de los hilog de urdimbre, de modo que el bastidor C re
corre un arco determinado en el curso del servicio. Por -
1o tanto results deseable montar en el soporte 23b una eg
calay con la que colabore una aguja 74 sujeta al bastidor,
para asi hacer posible el retroceso a la posicion deseada.
E3te retrocesgo tiene lugar en estado desacoplado del aco-
plamiento 28, 29, antes de dar comienzo & un proceso de -
t2jedura con un nuevo plegador de urdimbre llenoe El re--
tooceso debe realizarse antes de montarse el nuevo plega~
d>r de urdimbre, pero también se puede prever otro acople
miento entre la polea F y el engranaje deamultiplicador -
para el plegador de urdimbre, paralaai facilitar el retro
cogo eatand o montado el plegador de urdimbre.

La presente solicitud que corresponde s la Presentg
da en E,U.A.y el 13 de Junio de 1961, bajo 6l nimero -
1164737, se acoge a los beneficios del articulo 51 del vi
gonte Egtatuto sobre Propiedad Industrial.

-12 -
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Los puntos de invencidn propia y nueve que se pre-—

santan para que sean objeto de esta solicitud de Patente
s 5 d> Invencidn en Esgpafia por VEINTE afios, son los siguien—-
| UEE-H
| 1.) Una disposicidén de accionamiento para el plege~
dor de urdimbre de un telar con una transmisién de correas
sin escalonesg, destinaeda a la regulacidén en dependencia -
10 de las desviaciones del travesatfio oscilante, caracterizs-—
do porque la transmisidn de correa tiene medios para con-

ducir un par de poleas en ung trayectorla curvada, estan=-

do cada una de las poleas. de dicho par en wnidén con ung -
polea de didmetro constante a través de una correa de lon
15 gitud constante, y porque la curvatura de la trayectoris

octd determinads por puntos, cuya distancia en relacién a

les dos poleas constantes, es inversamente proporcional e
1e variacién del dngulo del arco.
2,) Una disposicién de accionamiento para el plega~
20 der de urdimbre de acuerdo con la reivindicacidn 1, carac
terizado porque el par de poleas de didmetro regulable es
t4 asentado sobre un drbol, el cusl estd apoyado en un —-
bagtidor giratorio, mientras que el eje de basculacidn del
bastidor se encuentras en un plano que discurre entre las ~
25 dos poleas constantes y el bastidor es hecho girar por me
dio del travesafio oscillante.
3.) Una digposicidén de accionamiento pars el plega~
dor de urdimbre de acuerdo con la reivindicacién 2, carac
terizado porque el par de poleas regulables egtd formado

30 po:> dos mitades de poleas exteriores sostenidas a una deter
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minade distancia sxial entre sf y por dos mitades de po--
leas interiores, desplazables conjuntamente entre las dos
m:.tades exteriores.

4.) Une disposicidn de accionamiento para el plega~
dor de urdimbre de acuerdo con la reivindicacién 3, carac
torizado porque las dos mitades de las poleas estén formg
des: por ung sola pleza.

5.) Une disposicidén de accionamiento paras el plega~
dor de urdimbre de acuerdo con la reivindicacidén 1; carac
terizado porque el &rbol de impulsidn de la transmigién -
de: correa{ posee un acoplamiento de garras embragable y -
desembragable, y porque en el &rbol de impulsién de la -~
trenamisibén de correa se hs previsto una menivela.

6.) Una disposicidén de accionamiento pars el plege-
der de urdimbre de acuerdo con la reivindicacién 2, carag
terizado porque el bastidor egté cargado por pesos pars -—
hecerlo basculer en una direccidn en la que el travesafio
oscilante mantiene tirantes los hilos de urdimbre.

7.) Una disposiciln de accionamiento del plegado de
urdimbre para telares.

Tel y como sge ha descrito en le Memoria que antece-
de, representado en los dos dibujos que se acompafian y pa

ra los fines que se han especificado.

Egta Memoria consta de catorce hojas escritas a mé~

quina por una sola cara.

Hagfia, 24 Jil. (4
Lyl

AN

A
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