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MEMORIA DESCRIPTIVA
para solicitar
PATENTE DE INVENCION
en
ESPARA
por VEINTE efios ) |
e nombre de N.V, ONDERZOEKINGSINSTITUUT RESBARCH, entided
holandesa, establecida en Velperweg 76, Arnhem, Holanda,
poxr:

"UN APARATO PARA ENSAYOS A LA TRACCION"

La presente invencidn se refiere e un aparato para
ensayos a lea traceibn, que comprende una mordagze mévil
y otra fija.

los aparatos de ensayos a la traccibn, para la
deerminacifn de la resistencia a la traccibn y del
alergamiento a la rotura de las fibras, son aparatos
y& conocidos.

Tales aparatos regisiran generalmente por medios
mecénicos y/o neumdticos la fuerza eplicada y el alar-

geniento a la rotura. Tal sistema presenta inconvenien-~
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Para obtener un registro razonablemente preciso,
el aparato ha de satisfacer rigurosos requisitos por lo
que concierns a su precisidn, de modo que no es posi-'
ble en realidad, en la préctica, emplear una forma de
construccidn muy robuste. Como congecuencis, el aperato
resulta costoso y, ademés, dificil de manejar.

Otra ventaja consiste en que el deserrollo del
alargamie nto hasta le roturs de la fibre no puede re-
gistrarse sino con gran inexasctitud, sl es que puede
lloger & registrarse.

Bl gparato de ensayos & la tracclién conforme a la
reilvindicacién no presenta estas desventejas.

Ta presente invenciédn consiste en que le mordaza
fije del sparato ve acopledo & un medidor capacitivo
de desplazamiento, por medio de un sisteme de resortes.

Lae veriacidn de la capacitancia de un condemsador
en este medidor de desplezamiento, variacidn debida a
una fuerze ejercida sobre ia fibra, puede sencillamen-
te ser amplificade y registrada por medios electréni-
coss,

De este manera, la construcecidn del apearato de
ensayos & traocién propismente dicho puede seguir sien-
do extremademente sencille y robusta.

Adenés, los resultados de la medieién. segﬁn se
he visto, son més precisos que los obtenidos con el uso
de los apsratos conocidos,

De preferencia, ha de hacerse uso de un aparato
en sl que la mordeze fija vaya acoplada & la central

de tres placas contiguas de condensador, y en el que el
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ccnjunto de mordeze y pleca de condensedor esté sujeto
al. bastidor del aperato por medio de un sistema de re-
sortes.

Agimismo, esta dispoeicidn, segin se ha visto, ori-

gins el desplazsmiento de le mordaze en un amplisimo cam-
po o margen de medieidn, dando lugar asi a una seﬁél -
eléctrica proporcional.

Un ligero desplazemiento de la mordaza y de la pla-
ca central del condensador basta para producir une varia-
¢ién mensurable en el sistema de los dos condensadores
formedos por las tres places, y sin embargo insignifi-
cante respeoto al alergamiento de la fibra cogida.

Beto puede ser ilustrado por lo que sigue;

Supongemos que una fibre de u@allongitud de suje-
0i%n de alrededor de 1,0 em. esté sometida a una fuerza
que puede variar entre 103 y 105 dings. La resistencia
e la rotura de casli todas las fibras existentes se encuen-
tra comprendide entre estos limites.

81 se quiere ademés que el error de medicidn del
elargamiento consiguiente al desplazamiento de la mordea-
za fija no see mayor de 0,002, esto lleva consigo que,
en el mergen de fuerzes comprendido entre 103 y 10° di-
nes, & dicha mordaze fija se le tolere un desplazamieanto
de 2,103 & 2.i0‘5 on,

Se ha descublerto que los medidores cepacitivos
de desplazamiento resultan perticularmente adecuados pa~-
ra registrar con exactitud estos pequeflos desplazamie n-
tos, y que puede idearse une forma senoilla e interesante
de comnstruccidn de un sistemé de resorte que tolere estos

desplazamientos cuando se empleen las fuerzas mencionadas.
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Asimismo, se ha descubierto que el amplio mergen de vea-
riacibn de fuerzes y desplazemientos que pueda ocurrir
entra fécilmente en el cempo de un solo sisteme de medi-
cibn, lo que haste ahorae no he sido posible lograr em-
pleando sistemes elésticos de medicibn distintos del me-
di.dor capacitivo de desplazemientos erriba citado.

Para registrar los desplazamientos de la mordaza
mévil de manere exacta y reproducible, es importente que
er: el mecanismo sctuador que sirve para poner en accidn
le. mordaza mévil, haye une magnitud minima de juego. Bsto
puede lograrse utilizando un meceniamo actuador meceni-
zado con gran precisidn, como los empleados con los apé~
ratos de ensayo a la traccidn ya conocidos.

Ahore bien, un mecanismo actuador mes sencillo y
qus, see sin embargo, como se ha visto en la préctica,
funciona alin con mayor exactitud, se caracterize segin
la invencién en que la mordaze mévil inferior tiene un
peso muchisimo mayor que la méxime fuerze de traceibn
ejercida sobre este mordaze durasnte el funcionemiento,
previéndose un mecenismo de comtrol pars el descenso de
le nmordeza.

Une ventaja de esta forma de construccidn consiste
en que pueden transmitirse a la fiﬁfa grandes esfuerzos
con un motor eléctrico de poca potencia.

El peso de la mordaza elimina continuemente todo
Jjuego del mecenismo actuedor hacia un extremo.

¥1 mecanismo de control puede comprender un husi-
llc roscado y un electromotor de pooa potencia. |

Pera registrar asimismo eléctricamente el desple~

zemiento de le mordaze mévil, desplazamiento correlacio-
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nado con el alergamiento de la fibrae cogida en la morde~
z3, 86 prefiere, conforme & la invencidn, utilizer una
forma de construceidn en la cual el husillo roscado va
acoplado al eje de un poteﬁcibmetro.

Pare aclerer el invento se da aecto seguido una
descripeidn del epsrato de ensayos e la traccibn confor-
me al invento y con referencie al dibujo, en el cual:

~ le figura 1 es una vists esquemética, parcial-
mente en seccidn, del aparato de ensayos a 1s traccidn;
y

-~ la figure 2 es un esquema funcionsl de le conver-
8ién electrénica de seflales emitidas por el asparato de
ensayos a la traccidn.

En le figura 1 se designa con el nlmero 1 un bas-
tidor enterizéd que tiene dos robustos brazos 2 y 3, in-
tegramente hecho de metal, Los brezos 2 y 3 llevan dos
placas fijas 4 y 5 de condensador, eléotricanente aels-
laias de aquellos por medio de cilindros 22 y 23. Entre
la3s placas 4 y 5 va slmétricamente colocada una tercera
place de condensador 6, aisleda del bastidor 1 por medio
de un blogue de material no conductor, y acoplade a di-
cho bastidor 1 por medio de un puente, que & su vez com~
pronde un blogue 7 y dos resortes planos 8 y 9. Las par-
tes 7, 8 y 9 estén hechas también de una piezae con el
bagtidor 1. El sistema formado por las partes 7, 8 y 9
tione une constente eléstica de 5.107 dinas/cn.

Al bloque 7 ve fijada, por medio de una varilla
10, une mordeza 11 de tipo y& conoelido para la sujecibn

de fibras.

Hay une segunde mordaze de fibras 12 de construc-
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cibn similar, comsctade & una tuerce de husillo 13 de

modo tal que queda colocada verticalmente debajo de la
mordaza 11 anteriormente citada., La tuerca de husillo

13 puede moverse de erriba a abajo en unas gufas (né
representadas en el dibujo), haciendo girer el husillo
14.

La tuerca de husillo 13 puede ser suafituida por
uve pieza semejante, por ejemplo, una horquills en con-
tacto cooperativo con los hilos de rosca del husillo,

Bn le posicidn iniciel, la distancia entire las
mordazas 11 y 12 es de 1 cm, eproximadamente.

El paeso del husillo roscado es mayor de 1 cm. y
estd dimensionado de modo que la tuerca 13 del husillo
puzde moverse sobre éste sin detenerse. Zsta forma de
congtruceidn, y el hecho de que el peso de la mordazae
12 y la tuerca 13 de husillo conjuntamente se elija de
un valor mayor que la méxima fuerza de traccidn a espe-
s> en la fibra 19 cogida en las mordazas, hace que el
jusgo entre el husillo 14 y su tuerca 13 esté siempre
dirigido hacia un extremo.

Bl husillo 14 es movido, & través de un reductor
de engranajes, por un motor sfcrono (que no se represen-
ta,;, de modo que se asegura una velocidad constante de
alargemiento de la fibra.

Bsquemhticamente se llustra que, haciendo girar
el husillo, puede hacerse girar el brazo de contacto 15
de un potencibmetro 16. Bl eje del potencidmetro 16 va
acoplado al husillo. En los terminales 17 y 18 del po-

tencibmetro se mantiene una tensidn slterne V. Por tan-
t0, la tensibn entre el brazo de contacto 15 y una de

-6 -




<

10

15

20

25

30

218092

la mordaza 12 y, por consiguiente, el alargamiento de
le. fibre 19 en ella cogida.

Teniendo la fibra una longitud de fijacibn entre
mcrdazas de 1 em. una revolueidn completa del husillo
14 y, por consiguiente, del brazo de contacto 15, corres-
ponde a un alargamiento de 110%.

Las tres placas 4, 5 y 6 forman dos condensadores
(C; v C, en la figura 2), cuya capecitancia varia si la
placa 6 es sacade de la posicidn de equilibrio por efec-
to de la fuerza de traccibn aplicads a la fibra 19,

Merced a una adecuada eleccidn de, por ejemplo, la
capacitaneia de los condensadores Gl y 02. es posible
haocer que una sefial elédctrica producide por la variacidn
de la cepacitancie de Cl y Cp sea précticamente propor-
cional al desplazamiento de la mordaza 1ll. Por consi~
gwi.ente, eosta sefial serd tambidn proporecional a la fusrzae
de tracecidn aplicada a la fibre 19.

Hay afiadir que el desplazamiento de la mordazs 11
es giempre insignificantemente pequeiio en comparacién
cor. el de la nordaza 12, de modo qus la posieibn del -~
brezo de contacto 15 es una medida real y verdadera del
estado de alargemiento de la fibra cogida.

Ta figura 2 es un esquema funcional que ilustra
de qud modo la posicidn del brazo de contacto 15 del
potencibuetro 16 y los valores de capacidad de C; y C2
gse convierten en indiocaciones legibles de dos indicado-
res 20 y 21. .

4 este fin, los condensadores Cl y 02 estén conec~

tados en puente con las resistenclas R, y R2‘ puente que
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es alimentado con una tensibn alterna v, éue es la misme
que para el potencidmetro 16. La frecuencia de la tensidén
alterna V puede ser la de la red.

Si la fibra 19 estéd sin cargar, la placa 6 se halla
el potencial cero con respecto & masa.

&n cambio, si la placa 6 se desvia, tendréd una

tensidn alterna con respecto a masa, que es llevada & un
amplificador previo de potencia A, que posse una eleva-
dfsima impedencia de entrada (unos 2.10° ohms.).

Entre la salida del paso amplificador A y la entra-
da de un segundo paso amplificador A, hay un acoplamiento
RC ajustable que comprende un potencidmetro R3 y un con-
densador 03. acoplamiento que hace posible corregir un
desplazamiento de fase de la sefial llevade & &y, con
respecto & la tensibn alterna V.

Después de la salida del paso amplificador A, hay
un acoplamiento de dos potencidmetros R4 ¥y R5 montados
en un mismo eje, acoplamiento que hace posible atenuar
la sefial amplificada, proporcionalmente & la mase de la
fitra 19.

Por consiguiente, el indicador 20 puede dar direc-
tamente la resistencia de la fibra en gramos por denier.

Ta conexibn con los potenciémetros R, y Ry es tal

gque entre el nlmero de denier de la fibra ; la posicibn
del brazo de contaocto de estos potencidmetros existe -
précticaments una relacidn logaritmica. Por consiguiente,
se hace précticamente posible que el aparato medidor ten-
ga précticamente le misma exastitud de ajuste en un am-
plio mergen de varimeibn de denier de la fibra,

La sefial existente en el brezo de oontaanto de los
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potencidmetros R4 ¥y R5 es, por medio de un puente medi-~
dor automético, convertida en una indicaeibén del indica-

dor 20, Dicho indicador funciona asimismo como brazo de
contaeto de un potencibmetro R6. conectado tambidn a lg
tensgibn V.

Le diferencia de potencial en los dos brazos de
ccntacto se amplifica en el paso amplificador A3.

La sefial amplificeda mueve un electromotor Mi -
que mecénicamente hace (véase linea de trezo interrum~
pldo) que el indicador 20 adopte una posieibn en la
cual la tensibn slterna suministrada a A3 se hace cero,

Con el auxilio de un puente de medida similar,
que comprende un potencidémetro R7 con un indicador 21,
un peso amplificador'A4 y un motor M2, la sefial del -
brazo de contacto 15 correspondiente al alargamiento
de la fibra 19 se traslada amplificada sl indlcador 21.

Agimismo, el sparato ve provisto de un dispositi-
vo que haoe que los indicadores 20 y 21 permanezcan en
les posiciones fineles que hayen alcanzado en el momen-
to de romperse la fibra 19. ,

Le trensmisidn mecénice desde el &rbol del motor
M, al indicador 20 pone en accibn un interruptor Sqs de
maners tal que Sl se cierra al subir el indicador y se
ab:re cuendo el motor M1 cambia despuds su sentido de ro-
tacidn..

La apertura del interruptor S; pone en accibn elv
reld electrdnico B, con lo cual se abre el interruptor
Sp que pone fuere de cireulto el motor Mé.

Como consecuencia, el indicador 21 se para.

El indicador 20 va provisto de un dispositivo mag-

-9 -
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netomecénico, ya conocido, que hace que ¢l indicador
se detenga en su posiocidn mas alta.

Dggpuds de tomar 1aé lecturas que sefialan los in-
dicadores 20 y 21, éstos pueden sencillemente volverse
a sus posiciones iniciales por medios eléctricos.

Son concebibles diversas variantes o adiciones
el aparato deserito.

Por ejemplo, los indicadores 20 y 21 pueden ir
acoplados a unos registradores, de modo tal que puede
obtenerse wn reglstro gréfico de la magnitud medida.

Como variente, los indicadores 20 y 21 se pusden
acoplarse & unos contadores;

fg posible asimismo llevar autométicamente los
resultados de medigidn obtenidos, & une méquina ya co-
nocida pare tratemiento estadistico.

Ninguno de loa aparatos citados u otros similares

afoctan al principio de le invencidn, y por consiguien-
te, se consideran inclufdos en el émbito de la misma.

Egta solicitud que corresponde a la presentada en
Holanda con fecha 26 de Junio de 1.961, bajo el nlmero
266.378, se acoge a los beneficios del artfculo 51 del
vigente Bstatuto sobre Propiedad Industrial.

~-NOTA-

Los puntos de ihvenoibn propia y nueve que se pre-
sentan para que sean objeto de esta solicitud de Patente

de Invencidn en Espafia, por VEINTE afios, son los sigulen-

tes:
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12, - Un aperato para ensayos & la trececibn, en
particular pere el enseyo de fibras textiles, que com-
prende una mordaeze mbévil y una fije, caracterizado por
el hecho de que la mordaze fija ve acoplada a un medidor
capacltivo de desplazamiento, por medio de un sistema
de resortes.

29. - Un eperato para ensgyos a la traccibn confor-
me & la reivindicaeibn 1, caracterizado por el hecho de
que la mordeza fije va acopleda a la central de tres pla-
cus contigzuas de condensador, y de que el conjunto de
mordaza y placa de condensador estéd sujeto al bastidor
del apareto por medio de un sistema de resortes.

32, - Un apasrato pare ensayos a la traccibén confor-
me @ le reivindiceeibn 1 o 2, carascterizado por el hecho
de que le mordaza mbévil inferior tiene un peso muchisimo
neyor que le méxime fuerza de traceibn ejercide sobre es-
te. mordaza furante la operacibn, y de que se prevé un
me canismo de control paras el descenso de la mordaza.

4¢, - Un aparato para ensayos & la traccidn confor-
me & le reivindicecidn 3, caracterizado por el hecho de
gve un husillo estd acoplado al eje e un potencidbmetro.

52, - Upn aparato para ensayos & la traccidn,

Tal y como se ha descrito en la Memoriez que ante-
cede, representedo en el dibujo que se acompeafia y con

log fines que se han especificado,

- 11 -




MIG/.

278092

Hgte Memoris conste de doce hojas escritas & mé-

gaine por une sola de sus caras.
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