)
-

LIO =GP -2 35 62~AL

PATENTZ
c | IE

INTROLUUGCCION
g favor de OYTO MULLER, MASCHINENFABRIK, entided alena-

na, domiciliada en Plochingen (Neckar, Alemania), pox
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MiMORIA LDESCRIPLIVA

La taladradora radial de acuerdo con la inven=-
cidn se caracteriza por una nueva disposicidn de lzao-

lima, de su brazo y del husillo, concepcidén nueva gque

simplifica conciderablemente su manejo y le.permite

5. rsalizar muy'répidamente los wovimientos que entran en
cornsideracidn, Gracias al mortaje apropiado de interrup-
tores de fin de carrera y de topes, los movimientos

. ejecutados por la columna de la taladradora son deli-

mitados automdticamente, Ademds, el wovimiento hacia

i , 10, abajo y hacia arriva, ejecutade por la columna, puede

e
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se regulado desde el punto de vista del recorrido. En
caso de necesidad, este movimiento puede ser realiuado
sin interrupcidn y autonmdticamente. daeuds, por medio
de un relevador temporizado resulta posible detener

los movimientos al término de perYodos de tiempo fija-
dos de antemano. Finalmente, todos los drganos gue sir-
vexl para el mando de la taladradora estdn ggrupados

de manera que puedan ser acoionados utilizando una sola
emyuiadura,.

Grécias a este tipo de construccidun, la tala=
dradora radial segin la invencidn puede servir, ademds
de para taladrar, igualmente y con la miswma eficacia,
paca el barrensdo, fresado y rectificacidn de superfi-
ciss y como mégquina de roscar. De esta manera, la tala-
dradora radial segin la 1nvenci3n constituye una méqui~
na ¥til que se presta a mﬁltiples aplicaciones.

Todog los detalles complementarios gue conciexr-
nen a la invencidn aparecerdn de la descripcidn que si~-
gus, en combinacidn con el dibujo, gue representa esque-
mévicamente un modelo de ejecudidn,

En dicho dibujo:

La figura 1 representa, en seccidn parcial, una
vi.ta lateral de la taladradora radial; la figura @
representa una vista frontal de una parte del husillo;
la figura 3 represenia, a escala ampliada, una seccidn
transversal a través del brazo, y la figura 4 represen~
ta una seccidn de la columma de gufa.

Dentro de la vencada ~l=- que lleva la mesa de
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trabajo se hallan alojados, dentro de una columa de

gufa ~4~, la columa -2- de la taladradora, asf coumo

un tuvo de gufa -3~ que estd guiado paralelamente con
respecto de la colurma ~2- de la taladradora. los movi-
nientos verticales hacia abajo y hacla arxriba de la co-
luma ~2- y del tubo de gufa -3- son provocados por un
drbol fileteado y de ajuste -6, dispuesto en el inte-
:loxr de la columna y accionado por un iotor -5- que se
halls alojado dentro de la bancada =-l-. La rosca del
tirbol -6~ Se acopla con una tuerca de fijacidn ~7~, alo~
jada dentro de la columna -3~ de la taladraedora y uni-
(e rigidamente al tubo de _ufe -3~. Este ejecuta, pues,
los movimientos hacia abajo y hacia arriba, pero uno los
movimientos de pivotemiento de la columma ~2~,

El tubo de gufe -3~ enclerra y proteje los con~-
ductores =9~ de alimentzcidn de corriente eldctrica, los
cuales son invisibles desde el exterior, Ademds, sobre
12 columna de gufa ~4=- se encuentra montada una palanca
dez fijacidn -8~ que mwantieue con seguridad la colurna
~i= en cualquier posicicn, y que puede ser maniobrada
de una maners cualguiera, por ejemplo mediante un elec-
troimdn u otros,

En el extremo superior del tubo de gufa -3- se
hollan dispuestos los polos opuestos -10-, a los ouales
estdn unidos los conductores -9-. Adewds, en eate lugsr

se encuentra fijado un anillo de recubrimiento -11-,

atravesado por la coluuna ~2~ y que estd conectado por

su extremo superior a la caja de rodillos =12-, dentro
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d2 la cual se encuentra alojado el anlllo -~13~ receptox
ds corriente, wultipliocar y dentro del oual estd guia-
do y alojado, por otxra parte, el brazc =l4~-. Los conduc-
tores =15~ parten del enillo -15~ receptor de corrieute
y terminan, describiendo un bucle, en el cuerpo =-18- del
husillo.

Los movimientos de vaivén del brazo -l4-~ son
bl.ocados en cada posicidn ajustada previamente, poxr me-—
di.o de una palanca de fijacidn -1l6-~ gue puede Ser ac-
cionada de la misma manera gque la palanca de fijacidn
~~-, En el borde inferior ~17- de la caja de rodillos
~.8=-, frente del aro de recubrimiento ~-ll-, se puede
prever igualmente un dispositivo de fijacidn, accionado
wunualmente o gue funcione automdticemente (dispositi-
vo esbozado en el dibujo) de manera gue, si la caja de
rodillos ~1l2- eg blocada, el ajuste lateral (pivota-
miento} del brazo -l4~ pueda'ser wsntenido, jugando el
drbol fileteado y de gjuste -6~ el papel de dispogitivo
de avence. Por otra parte, sé puede prever las cosas
de manera que la palanca de detencidn ~16- ejerza un
ef'ecto doble, a saber, el blocaje de la caja de rodi~
llos =12~ contra el tubo de gufa =3~ y el blocaje del
brazo ~l4-,

En el extremo delantero del brazo -~l4- ge en~
ctentra, fijado rigidamente o no, el cuerpo =18~ del
hvglllo, con la mecha -20- de la taladradora, la palan-
ce. de avance ~<l-, el cuerpo de mecanismos =22~ y el

mctor de acclonamiento ~R3-. Entre lu caja de rodillos
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~li= y el cuerpo ~18- del hugillo se puede prever Or-
ganos que sirvan para protejer contra las impurezas
la deslizadera del brazo ~-l4-, por ejemplo un fuelle
-14~, ragcadores u otros.

Dotando el cuerpo del husillo de paredes do~-
bles se forma un espacio intermedio ~24- dentro del
gue se puede alojar, por ejemplo, contactores-interrup-
tores u otros. Ademds, en el lado frontal del cuerpo
de husillo ~18- se encuentran dispuestos unos botones-
pulsadores =25~, y al lado un interruptor giratorio
-26- de empuiiadura (ver tembidn la figure 2). De esta
marera Se lleva a cabo ura conmutacidn y un maﬁdo cen-
trel de los movimientos y blocajes de la taladradora
racial. Los botones-pulsadores -R5~ sirven, por ejein-
plc, para el accionamiento del motor ~5- y de las pa-
larcas ~8~ y =~l6~-, mientras gue el intexrruptor girato-
ric ~26= cierra y abre el circuito de corriente del
motor de mando -23-, modifica el sentido de giro, y,
si se trata de un motor de polos conmutables, igual=-
nente el nuwero de revoluciones. Asiendo la empufiadu=~
ra del interruptor rotativo —~<6~ se hace ejecutar, ade-
mds, los movimientos de pivotacicn al brazo -lé- y a
la columa -2-, asi como el movimiento de vaivén al
brezo =ld-,

Este brazo =l4~- estd constitufdo por wu brazo
pexfilado y hueco, de perfil ovalado, redondo o en
forwa de losange en su seccidn trausversel, y resisten~

te a la torsidu. le esta wanera y a pesar de su peso
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poco elevado, el wrazo ~l4- no se dobla mds que en un
gredo extremadamente reducido, incluso en el caso de
hallaxse sometido a fuertes sacudidas. Un factox de
une importancia muy grande reside en el hecho de gue
el brazo ~l<-~ se halla alojado y guiado dentro de la ca-
Jja de rodillos ~1Z~ gin juego alguno. Bste objeto es
conseguido disponiendo los rodillos de gufa a pares
en diversos puntos por encima y por debajo del brazo
~id4- (ver la figura 3).

Sobre los ejes transversales -27-, alojados
por ejemplo mediante rodillos ~28~ dentro de la oaja
~l&~, se halla situados, a cada lado del brazo =-l4-,
unos; rodillos de gufa ~29-, Pur medio de cubetas file-
tealas ~30~, dispuestas dentro de la caja de rodillos
~12-, los anillos externos de los rodamientos ~<8- pue-
den ser decalados longitudinalwente y de forme indepen-
dieate el uno con respecto del otro, y ser ajustados
de manera que el alojemiento y la gufa del brazo ~-l4-
no tengan ningun juego. Ademfs, se puede realizar un
reajuste en cualguier momento. Se evita una torsidn ac-
cidantal de las cubetas fileteadus -30-, por medio de
pasadores de fijacidn ~dl-, dispuestos especialmente
a este fin., El ajuste de los rodamientos ~28- puede ser
llevado a cabo igualmente por medio de cualesquiera
drganos de ajuste conocidos, tales como excéutricas u
otroz. Cuando el movimiento de la columme deba ser rea-
lizado mtomdticamente, se dispone en el aro de recu-

brimiento =11- wi tope -40-, ajustable en altura (ver
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la figura 4). La columna de gufs -4~ estd provista de
ul intexrruptor de fin de carrera ~4l-. Ello se hace de

1z misma menera en 28 parte inferior de la columaa de

. g1fa ~i~-, de manera gue los movimientos de la columna

sy efectdan en gentido inverso a partir del momento en
gqie los topes ajustables ~40~ accionan los interrupto~
ras de fin de carrera -4l-.

Esta inversidn antouwdtica puede sSexr realizada
iyualmente f1jando topes ajustables —-42-~ sobre el tubo
do gufa ~3%~, y disponiendo interruptores de fin de ca-
rrera =43- horizontalmente sobre la columma de gufa
-4~ ¥ 80bYe el aro de recubrimiento ~li-. Cada vez gue
uro de los topes regulables acciona el interruptor de
fin de carrera, el movimiento de la columna Se efectua
er. sentido inverso., Is evidente que en caso de necesi-
dzd se puede realizar, de la misma manera, la detencidn
avtondtica de la columa. Dsta detencidn puede ser rea-
lizada al término de un pexifodo de tiempo regulado de
antemano, si se wonta un relevador tewporizado en el
circuito de corriente de los interruptores de fin de
carrexra.

Serdn independientes del objeto de la inven-
cidn los detalles y caracterfuticas constructivas em-
plzadas en la puesta en prdctica de la wmisma, poxr gue~
dar todo ello comprendido dentro del espfritu de lag:

simientes reivindicaciones.
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Be reivindica como objeto de la presente patents

de introduccidn:

l. Yaladradora radial, que coumrende coluna,
brizo y husillo, caracterizada porque los uovimientos
5, hacia abajo y hacia arriba de la columma sou provooca-
doss por un>érbol fileteado y de ajuste alojado en el
inserior de la columma y accionado por un motor, estan-

do dispuesta dentro de una colunna de gufa una palanca

de fijacidn que mantieze con seguridad la columma de
10, la taladradora en cualguier posicidn de ajuste y que
es:4 acclonado electrouagnéticamenie o por wedios elec~
trohidrdulicos, siendo los movimientos hacia abajo y
bacia arriba de la columna de la taladradora delimita-

dois por interruptores de fin de carrexra.

15, 2, Taladradora radial, segin la reivindicacidan

1, caracterizada porque un tubo de gufa dispuesto para- !

lelamente a la columma de la taladradora pero indepen~-

diente de ella realiza los movimicntos hacia absajo y
hacia arriba de dicha columna pexro no sus wovimicntos
20, de pivotamlento, estando el extremo inferior del tubo

degufa conectado a una tuerca de fijacicn para el 4r-

bo., fileteado y de ajuste, alojada deutro de la colum~
na de la taladradora, cuyo tubo encierra y protege los f

conductores de alimentacidn de corriente eldéctricsa, . .

25. 3. Taladradora radial, segdn las reivindica-
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cioies 1 y =, caracterizada porgue en el egtreno supe-
rior del tubo de gula se halla fijado un aro de recu-
briaslento atravesado por la columna de la taladradoxra.

4. Taladradora radial, segun las reivindicaclo-
nes 1 y 2, caracterizada porque en el tubo de gula se
hallan dispuestos los polos opuestos a los gue estén
conazctados los couductores de corriente eléctrica, de
una caja de rodamientos deutro de la gue se halla aloja-
do an anillo multipolar receptor de corxiente y en la
que estd igualmente alojado y guiado el brazo de la ta~
ladradora, partiendo dichos conductores del anillo re-
ceptor de corriente y terminando, a través de un bucle,
en el cuerpo del husillo.

5. Taladradora radial, segin la reivindicacidu
1, caracterizada porque el brazo de la taladradora con-
giste en un brago perfilado y hueco, resistente a la
torsidn, que comprende una palanca de vlocaje de accio=-
namiento electromagnético, electrohidrdulico o de trans-

misidn poxr palanca.

6., Taladradora radial, segdin la reivindicacidn
1, caracterizada porque el cuerpo del husillo, dispues~-
to de manera rIyida o pivotable sobre el wrazo de la
taladradora es de pavedes dobles, y en el espacio in-
teraedio formado entre ellas se hallan alojados unos
conbactores~interruptores u otros, en tanto que en el

lado frontal de dicho cuerpo se hallan dispuestos unos

botones pulsadores, y al lado un interruptor girato-

L

rio de empufiadura, de modo que Se realiza una conmuta~-
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cidn y mwando centrales de los movimientos y blocajes
de la médguina, slrviendo los botones-pulsadores para
el acolounamiento del motor de ajuste, de la palanca
de hlocaje de la columma y de la palanca de blocaje
del orazo, mientras yue el interrupbor giratorio cie~ ;
rra y abre el circuito de corriente del umotor de ac-

cionamiento, modifica,el gentiao de rotacidn y, si se

trata de un motor de polos cambiables, igualmente el
iwdmero de revoluciones, ig

7. Yaladredora radial, segdu la reivindicacidn
1, caracterizada porque el brazo tiene seccidn trans~-
versal hueca, de perfil ovalado, redondo o en losange,
alojado y guiado sin jusgo dentro de la caja de roda-
mientos por medio de rodillos de pgufa dispuestos a paxes
en diversos puntos por encima y por debzjo del brazo,

giendo los pares de roaillos de gufa coaxidles ajustables

irdependientenente,
8. Taladradora radlal, segin la reiviadicacidn

1, caracterizada porque entre la caja de rodamientos

y 31 cuerpo del husillo se encuentra drzganos protecto-

re:3 de la deslizadera del hrazo contra las impurezes.

9. Taladradora radial, sezdn las reiviadicacio-
nes 1 y 2, caracterizada porque entre elvanillo de e~
ocutrimiento del extremo auperiér del tubo de gufa y la
caja de rodamientos se halla dispuesto un dispositivo
de blocaje, por medio del cual se puede impedir los
mov imientos de pivotamiento de la columna, de la cgja

de rodamlentos y del brazo sin interrumpir los movi-
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misntos hacia abajo y hacie arriba, provocados por el
drool fileteado y de ajuste. '

10. Taladradora radial, segdn las reivindica-
cinmes 1, 2 y 9, ocaracterizada porgque la palanca de
blicaje del hrazo en la caja de rodamientos estd dis-
pussta para ejercer un doble efecto, blocando igualmen-
te la caja de rodamientos contra el tubo de gula.

11. Taladradora radial, segdn la reivindicaidn
1, caracterizada porgque cbmprende uno o varios inte-
rriptores de fin de carrera y uno o varlos topes gjus~
tanles, de modo gque es susceptible de ianterrumpir los
movimientos hacla arriva y hacia abajo de la columna
¥ regular automdticamente estos movimientos desde el
punto de viste recoxrrido.

12, Taladradora rafial, segdn la reivindicacida
1, caracterizada porque couprende un relevador tempori-
zado mediente el cual la interrupcidn de los wmovimien~
tos de la columma se produoe al cabo de un lapso de
tiampo determinada de antemano.

13, Taladradora.radial.

La presente memoria descriptiva consta de once
hojas foliadas, esoritas a mdgquina por una sola cara,

Barcelona, 24 de mayo de 1962.
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