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lumna, de su brazo y del husillo, concepción nueva que 

sim plifica considerablemente su manejo y le  permite 

5. rea liz a r muy rápidamente los movimientos que entran en

consideración. Gracias al montaje apropiado de interrup­

tores de fin  de carrera y de topes, los movimientos 

ejecutados por la  columna de la  taladradora son deli­

mitados automáticamente. Además, el movimiento hacia 

10. abajo y hacia arriba, ejecutado por la  columna, puede

La taladradora radial de acuerdo con la  inven­

ción se caracteriza  por una nueva disposición de laao-
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se regulado desde el punto de v is ta  del recorrido. En 

caso de necesidad, este movimiento puede ser realizado 

sin interrupción y automáticamente. Además, por medio 

de un relevador temporizado resu lta  posible detener 

los movimientos al término de períodos de tiempo f i j a ­

dos de antemano. Finalmente, todos los árganos que s i r ­

ven para el mando de la  taladradora están agrupados 

de manera que puedan ser accionados utilizando una sola  

empuñadura.

Gracias a este tipo de construccián, la  ta la ­

dradora radial segán la  invencián puede serv ir , además 

de para t aladrar, igualmente y con la  misma eficacia , 

para el barrenado, fresado y re c tifica c iá h  de superfi­

cies y como máquina de roscar. De e s ta  manera, la  ta la ­

dradora radial segán la  invencián constituye una máqui­

na á t i l  que se presta a máltiples aplicaciones.

Todos los detalles complementarios que concier­

nen a la  invenoíán aparecerán de la  descripción que s i ­

gue, en combinacián con el dibujo, que representa esque­

máticamente un modelo de ejecución.

En dicho dibujo:

La figura 1 representa, en sección p arcial, una 

vi ta  la te ra l de la  taladradora rad ial; la  figura 2 

representa una v is ta  frontal de una parte del husillo; 

la  figura 3 representa, a escala ampliada, una sección 

transversal a través del brazo, y la  figura 4 represen­

ta  una sección de la  oolumia de guía.

Dentro de la  bancada -1 -  que lleva la  mesa de
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trabajo se hallan alojados, dentro de una columna de 

gufa -4 - ,  la  columna -2 -  de la  taladradora, así como 

un tubo de gufa - 3 -  que está guiado paralelamente con 

respecto de la  columna -2 -  de la  taladradora. Los movi­

mientos verticales hacia abajo y hacia arriba de la  co­

lumna -2 -  y del tubo de gufa -3 -  son provocados por un 

árbol fileteado y de ajuste -6 - ,  dispuesto en el inte­

rio r de la  columna y accionado por un motor -5 -  que se 

halla alojado dentro de la  bancada -1 - .  La rosca del 

iírbol -6 -  se acopla oon una tuerca de fijación  -7 - ,  alo­

jada dentro de la  columna -3 -  de la  taladradora y uni­

da rígidamente al tubo de ¿_,ufa -3^-. Este ejecuta, pues, 

los movimientos hacia abajo y hacia arriba, pero no los 

movimientos de pivotamiento de la  columna -2 - .

El tubo de gufa -3 -  encierra y proteje los con­

ductores -9 -  de alimentación de corriente e lé ctrica , los 

cuales son invisibles desde el e x terio r. Además, sobre 

la  columna de gufa -4 -  se encuentra montada una palanca 

de fijació n  -8 -  que mantiene con seguridad la  columna 

-2 -  en cualquier posición, y que puede ser maniobrada 

d'3 una manera cualquiera, por ejemplo mediante un elec­

troimán u otros.

En el extremo superior del tubo de gufa -3 -  se 

hallan dispuestos los polos opuestos -1 0 - , a los cuales 

están unidos los conductores -9 - .  Además, en este lugar 

se encuentra fijado un anillo de recubrimiento -1 1 -,

atravesado por la  columna -2 -  y que está conectado por 

su extremo superior a la  caja de rodillos -1 2 -, dentro
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de la  cual se encuentra alojado el anillo -13 - reoepton 

de corriente, multiplicar y dentro del oual está guia­

do y alojado, por otra parte, el brazo -1 4 -. Los conduc­

tores -15 - parten del anillo -13- receptor de corriente  

y terminan, describiendo un bucle, en e l cuerpo -1 8 - del 

h usillo .

Los movimientos de vaivén del brazo -1 4 - son 

blocados en cada posición ajustada previamente, por me­

dio de una palanca de fijación  -1 6 - que puede ser ac­

cionada de la  misma manera que la  palanca de fijación  

-8 - . En el borde inferior -1 7 - ¿e la  caja de rodillos  

-12 -, frente del aro de recubrimiento -1 1 - , se puede 

prever igualmente un dispositivo de fijació n , accionado 

manualmente o que funoione automáticamente (d isp ositi­

vo esbozado en el dibujo) de manera que, s i  la  caja de 

rodillos -1 2 - es blocada, el ajuste la te ra l (pivota- 

miento) del brazo -1 4 - pueda ser mantenido, jugando el 

árbol fileteado y deguste -6 -  el papel de dispositivo 

do avance. Por o tra  parte, se puede prever las cosas 

do manera que la  palanca de detención -1 6 - ejerza un 

efecto doble, a saber, el blooaje de la  oaja de rodi­

llos -1 2 - contra e l tubo de guía -3 -  y el blooaje del 

brazo -1 4 -.

En el extramo delantero del brazo -14 - se en- 

25. cuentra, fijado rígidamente o no, el cuerpo -1 8 - del

husillo, oon la  mecha -2 0 - de la  taladradora, la  palan­

ce. de avance -2 1 - , el cuerpo de mecanismos -22 - y el 

motor de accionamiento -2 3 -. Entre la  oaja de rodillos
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- 12-  y el cuerpo "13- del husillo se puede prever ór­

ganos que sirvan para protejer contra las impurezas 

la  deslizadera del brazo -1 4 -, por ejemplo un fuelle  

-1 0 -, rascadores u otros.

Dotando al cuerpo del husillo de paredes do­

bles se forma un espacio intermedio -2 4 - dentro del 

que se puede a lo jar, por ejemplo, contactores-interrup- 

tores u otros. Además, en el lado fron tal del cuerpo 

de husillo -1 8 - se encuentran dispuestos unos botones- 

pulsadores -2 5 - , y al lado un interruptor giratorio  

-2b- de empuñadura (ver también la  figura 2 ) . De e s ta  

manera se lleva  a cabo una conmutación y un mando cen- 

tríú. de los movimientos y blocajes de la  taladradora 

rad ial. Los botones-pulsadores -2 5 - sirven, por ejem- 

plc, para el accionamiento del motor -5 -  y de las pa­

lancas -8 -  y -1 6 - , mientras que el interruptor g irato­

rio -2 6 - c ierra  y abre el circuito de corriente del 

motor de mando -2 3 -, modifica el sentido de giro, y, 

si se tra ta  de un motor de polos conmutables, igual­

mente el ntfmero de revoluciones. Asiendo la  empuñadu­

ra  del interruptor rotativo -2 6 - se hace ejecutar, ade­

más, los movimientos de pivotación al brazo -1 4 - y a 

la  columna -2 - ,  asi como el movimiento de vaivén al 

brazo -1 4 -.

Este brazo -1 4 - está constituido por un brazo 

perfilado y hueco, de p erfil ovalado, redondo o en 

forma de losange en su sección transversal, y resisten ­

te  a la  torsión. De esta manera y a pesar de su peso
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poco elevado, el brazo -1 4 - no se dobla más que en un 

grado extremadamente reducido, incluso en e l caso de 

hallarse sometido a fuertes sacudidas. Oh factor de 

una importancia muy grande reside en el hecho de que 

el brazo -1 4 - se halla alojado y guiado dentro de la  ca­

ja  de rodillos -1 2 - sin juego alguno. Este objeto es 

conseguido disponiendo los rodillos de gufa a pares 

en diversos puntos por encima y por debajo del brazo 

-14- (ver la  figura 3).

Sobre los ejes transversales -2 7 -, alojados 

por ejemplo mediante rodillos -28 - dentro de la  caja  

-1 2 -, se halla situados, a cada lado del brazo -1 4 -, 

unos rodillos de gufa -29 -. Por medio de cubetas f i l e ­

teadas -3 0 -, dispuestas dentro de la  caja de rodillos  

-1 2 -, los anillos externos de los rodamientos -2 8 - pue­

den ser decalados longitudinalmente y de forma indepen­

diente el uno con respecto del otro, y ser ajustados 

de :nanera que el alojamiento y la  gufa del brazo -1 4 -  

no tengan ningón juego. Además, se puede realizar un 

reajuste en cualquier momento. Se evita una torsión ac­

cidental de las cubetas fileteadas -3 0 - , por medio de 

pasadores de fijación  -3 1 -, dispuestos especialmente 

a este fin . El ajuste de los rodamientos -28 - puede ser 

llevado a cabo igualmente por medio de cualesquiera 

órganos de ajuste conocidos, tales como excéntricas u 

otros. Cuando el movimiento de la  columna deba ser rea­

lizado automáticamente, se dispone en el aro de recu­

brimiento -1 1 - un tope -4 0 -, ajustable en altura (ver
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la  figura 4 ) .  La columna de gufa -4 -  está provista de 

ui interruptor de fin  de carrera -4 1 -. Ello se haoe de 

la  misma manera en i& parte inferior de la  columna de 

gafa -4 - , de manera que los movimientos de la  columna 

5 , se efectúan en sentido inverso a p artir del momento en 

que los topes ajustables -40 - accionan los interrupto­

res de fin  de carrera  -4 1 -.

Esta inversión automática puede ser realizada  

igualmente fijando topes ajustables -4 2 -  sobre el tubo 

10. de gufa - 3 - ,  y disponiendo interruptores de fin  de ca­

rrera  -4 3 - horizontalmente sobre la  columna de gufa 

-4:- y sobre e l  aro de recubrimiento -1 1 - . Cada vez que 

uno de los topes regulables acciona el interruptor de 

fin  de carrera , el movimiento de la  columna se efectúa 

15. er. sentido inverso. Es evidente que en caso de necesi­

dad se puede re a liz a r , de la  misma manera, la  detención 

automática de la  columna. Esta detención puede ser rea­

lizada al término de un periodo de tiempo regulado de 

antemano, s i  se monta un relevador temporizado en el 

20. circu ito  de corriente de los interruptores de fin  de 

carrera.

Serán independientes del objeto de la  inven­

ción los detalles y características  constructivas em­

pleadas en la  puesta en p ráctica de la  misma, por que- 

25. dar todo ello comprendido dentro del espíritu de las 

siguientes reivindicaciones.
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Se reivindica como objeto de la  presente patente 

de introducción:

1. Taladradora rad ial, que cotaprende columna, 

brazo y husillo , caracterizada porqie los movimientos 

hacia abajo y hacia arriba de la  columna son provoca­

dos por un árbol fileteado y de ajuste alojado en el 

inferior de la  columna y accionado por un motor, estan­

do dispuesta dentro de una columna de guía una palanca 

de fijació n  que mantiene con seguridad la  columna de

la  taladradora en cualquier posición de ajuste y que 

esiá accionado electromagnéticamente o por medios elec- 

trohidráulicos, siendo los movimientos hacia abajo y 

&aoia arriba de la columna de la  taladradora delimita­

dos por interruptores de fin  de carrera.

2. Taladradora rad ial, segán la  reivindicación  

1, caracterizada porque un tubo de guía dispuesto para­

lelamente a la  columna de la  taladradora pero indepen­

diente de ella  rea liza  los movimientos hacia abajo y 

hacia arriba de dicha columna pero no sus movimientos 

de pivotamiento, estando el extremo inferior del tubo 

degufa conectado a una tuerca de fijación  para el ár­

bol fileteado y de ajuste, alojada dentro de la  colum­

na de la  taladradora, cuyo tubo encierra y protege los 

conductores de alimentación de corriente e léctrica .
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cío íes 1 y 2, caracterizada porgue en el estreno supe­

rio r del tubo de guía se halla fijado un aro de recu­

brimiento atravesado por la  columna de la  taladradora.

4. Taladradora rad ial, segón las reivindicacio­

nes 1 y 2, caracterizada porque en el tubo de guía se 

hallan dispuestos los polos opuestos a los que están 

conectados los conductores de corriente e lé c tr ica , de 

una caja de rodamientos dentro de la  que se halla aloja­

do un anillo multipolar receptor de corriente y en la  

que está igualmente alojado y guiado el brazo de la  ta ­

ladradora, partiendo dichos conductores del anillo re ­

ceptor de corriente y terminando, a través de un bucle, 

en el cuerpo del husillo.

5 . Taladradora rad ial, segón la  reivindicación  

1, caracterizada porque el brazo de la  taladradora con­

siste  en un brazo perfilado y hueco, resisten te  a la  

torsión, que comprende una palanca de blocaje de accio­

namiento electromagnético, electrohidráulico o de trans­

misión por palanca.

6. Taladradora rad ial, segón la  reivindicación  

1, caracterizada porque el cuerpo del husillo , dispues­

to de manera rígida o pivotable sobre el brazo de la  

taladradora es de paredes dobles, y en el espacio in­

termedio formado entre ellas se hallan alojados unos 

contactor es-interruptores u otros, en tanto que en el 

lado frontal de dicho cuerpo se hallan dispuestos unos 

botones pulsadores, y al lado un interruptor girato­

rio de empuñadura, de modo que se re a liz a  una conmuta-
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ción y mando centrales de los movimientos y blocajes 

de la  máquina, sirviendo los botones-pulsadores para 

el accionamiento del motor de ajuste, de la  palanca 

de blocaje de la  columna y de la  palanca de blooaje 

5. del brazo, mientras que el interruptor g iratorio  c ie ­

rra  y abre el cirouito de corriente del motor de ac­

cionamiento, modifica,el sentido de rotación y , s i  se 

tra ta  de un motor de polos cambiables, igualmente el 

número de revoluciones.

10. 7. Taladradora rad ial, según la  reivindicación

3, caracterizada porque el brazo tiene sección trans­

versal hueca, de p erfil ovalado, redondo o en losange, 

alojado y guiado sin juego dentro de la  caja de roda­

mientos por medio de rodillos de gafa dispuestos a pares

15 , en diversos puntos por encima y por debajo del brazo,

siendo los pares de rodillos de gufa coaxiales ajustables 

irdep endient ement e.

8 . Taladradora rad ial, según la  reivindicación  

1, caracterizada porque entre la  caja de rodamientos

2Q, y 3l cuerpo del husillo se encuentra órganos protecto­

res de la  deslizadera del brazo contra las impurezas.

9. Taladradora rad ial, según las reivindicacio­

nes 1 y 2, caracterizada porque entre el anillo de re ­

cubrimiento del extremo auperior del tubo de gufa y la

25. oaja de rodamientos se halla dispuesto un dispositivo 

de olocaje, por medio del cual se puede impedir los 

movimientos de pivotamiento de la  columna, de la  caja  

de rodamientos y del brazo sin interrumpir los moví-
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míentos hacia abajo y hacia arriba, provocados por el 

árbol fileteado y de ajuste.

10. Taladradora radia!, segtíu las reivindica­

ciones 1, 2 y 9, caracterizada porgue la  palanca de 

blocaje del brazo en la  caja de rodamientos está dis­

puesta para ejercer un doble efecto, blooando igualmen­

te la  caja de rodamientos contra el tubo de guía.

11. Taladradora redial, segdn la  reivindicaión  

1, caracterizada porgue comprende uno o varios inte­

rruptores de fin  de carrera y uno o varios topes ajus­

ta  oles, de modo que es susceptible de interrumpir los 

movimientos hacia arriba y hacia abajo de la  columna

y regular automáticamente estos movimientos desde el 

punto de v is ta  recorrido.

12. Taladradora racial, segán la  reivindicación  

1, caracterizada porque comprende un relevador tempori­

zado mediante el cual la  interrupción de los movimien­

tos de la  columna se produoe al cabo de un lapso de 

tiempo determinada de antemano.

15. Taladradora rad ial.

La presente memoria descriptiva consta de once 

hojas foliadas, esoritas a máquina por una sola cara.
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