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considerable de mano de obra.

El presente Modelo de Utilidad se refiere a un dis
positivo de descarga pe¢ra maquinas recolectoras de frutas, del ti
po que comprenden una horquilla elevadora montada, mediante ele-
mentos de rodadura, entre guias verticales solidariés de 1la méqui
na recolectora y accionadas mediante un conjunto de pifién y cade—
na.

Las maquinas para la recoleccidén de frutas, %ales
como las destinadas a la recoleccidén de manzanas, van dotadas, ge-
neralmente en su parte posterior, de una horquilla para la bajada
de las cajas o palets desde la magquina hasta el suelo. < u

Esta horquilla desciende hasta una cota inferior,
en la cual uno o més operarios cogen la caja o palet para sﬁ?gér-
io sobre el suelo. Esta operacidén es sumamente fatigosa para los
operarios, debido a la postura gue dében adoptar y al peso de las

cajas o palets.

L]

El objeto de la presente invencidn es consequiy un

dispositivo de descarga para el tipo de maquinas citadas, qﬁéiper—
mita efectuar de un modo automatico dicha operacidn de descé?ég,
hasta situar las cajas o palets eﬂ el suelo, sin intervenci&ﬁ‘ﬁe
mano de obra alguna.

Con el dispositivo de la invencidn se consigue, pon

un lado, mejorar las condiciones de trabajo y, por otro, un ahorrg

De acuerdo con la invencidn, las guias verticales
del dispositivo pfesentan, cerca de su extremo inferior, un ligerg
guiebro o doblez dirigido hacia el lado opuesto al ocupado por los
brazos de la horguilla. Este guiebro determina, en cada guia, una
porcidn extrema gue es coplanaria con dicha guia y que forma con

la misma un angulo obtuso.

Las porciones extremas citadas de las guias definen




L0

15

20

25

30

una trayectoria inclinada para los elementos de rodadura, a lo
largo de la cual los brazos de la horquilla adoptan una inclina-
cibén descendente, definiendo un plano inclinado para el desliza-
mientoc y dgscarga automatica de las cajas o palets situadas sobre
dicha horquilla.
Las Caracterisficas expuestas, y otras propias
de la invencidn, asi como la forma de llevarlas a la practica, Se
cbmprenderén mejor con la siguiente descripcidn, hecha con referen
cia al dibujo adjunto, dondé se muestra, en alzado lateral, una po
sible forma de ejecucidn, dada a-titulo de ejemplo no limitéﬂi?b.
Como puede verse en el dibujo, el dispositivo com-

prende una guia vertical, definida por dos perfiles en U pafalélo§

Fl
.’ .

y enfrentados, referenciados con el numero 1, arriostrados debida-
mente en sus extremos. Estos perfiles van fijados a la mdquina re-
colectora, preferentemente en su parte posterior. Por el interior

LN

de estas guias deslizan elementos de rodadura 2, que pueden, cQnsis

LA

tir en cojinetes o rodamientos. A tales elementos de rodadura van

.

fijadas las correderas 3, que pueden consistir también en péffiles
en U e ir debidamente arriostrados. Las correderas 3 van adéiéha—

das, para su elevacidén y descenso, por un conjunto de pifdn y ca-

dena, no representado en el dibujo.

Las correderas 3 llevan fijadas perpendicularmente
cerca de su extremo inferior, una placa o pletina 4, por ejemplo
mediante soldadura. Estas pletinas disponen, cerca de sus extremos
de gendos orificios a través de los que se introducen pasadores 5
y 6, los cuales sirven como elementos de bloqueo para el montaje
de los brazos 7 de la horguilla. Los brazos 7 dispondran también
de los correspondientes orificios de paso.

Con esta constitucidn, si se extrae el pasador an

terior 5 de cada brazo, éstos pueden abatirse, haciéndolos girar
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'cidén representada en el dibujo mediante lineas de punto y référen

alrededor del pésador posterior 6, permitiendo de este modo-el

plegado de la horquilla.

Entre las correderas 3 va ademas fijado un
perfil inferior 8, por ejemplo un perfil en U invertida, que'ser—
vird como tope para el apoyo.de los brazos 7 de la horquiila en
su posicién inferior, tal y como se muestra en el dibujo..

Los brazos 7 llevan montados rodillos 9 de
giro libre, sobre los que se diqunen las cajas‘o palets, que pue
den de eéte modo desplazarse facilmente a lo largo de la horquillg.

| Tal y como se aprecia en el dibujo, léégéérfi
les 1 que definen las guias verticales presentan un ligero quiebr¢
o doblez inferior 10, que determina, en cada perfil 1, un gkg@b
inferior 11 situado en el mismo plano que dicho perfil y forman-.
do con él un angulo obtuso, gquedando dicho tramo 11 dirigido hacia

el lado opuesto de los brazos 9 de la horguilla.

Cuando los elementos de rodadura 2 llegan a

\.

.

este tramo inferior, los brazos 9 de la horguilla adoptan Lafposi

ciada con el numero 7'. Las cajas o palets gue estén situa&gs sg
bre los rodillos 9 deslizaran libremente por la pendiente de di-
chos brazos, cayendo hasta el suelo, sin necesidad de que inter-
venga ninguin operario.

Como puede verse, mediante el guiebro 10 se
obtiene un diépositivo de descarga automatica, gracias a la pen-
diente gque se le imprime a lo largo de dicho quiebro a los brazos
7 dé la boquiila. |

| Los brazos 7 pueden consistir en perfiles en
U, entre cuyas alas van montados los rodillos 9.
Como ya se ha indicado, el dibujo adjunto

consiste en un alzado lateral del dispositivo, por lo que apare-
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cen representados los elemehfos de un‘solo lédo; pero como ya se
ha expuesto, existen dos guias paralelas 1, dos correderas 3, dos
brazos 7, dos placas 4, etc.

El &ngulo formado por el tramo 11 con la verfical
puede variar, aungue debido al peso de las cajas o palets'de fru-
tas § a la existencia de los rodillos 9 de giro libre, no e€s ne-
cesaria una mayor pendiente en los brazos 7', para conseguir la
caida automdtica de dichas cajas o palets hasta el suelo.

Descrita suficientemente la naturaleza del inven-
to, asi como la manera de realizarlo en la practica, debe hﬁeeﬁsé
constar que las disposiciones anteriormente indicadas son suscep-

tibles de modificaciones de detalle en cuanto no alteren sw prin-

cipio fundamental.
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REIVINDICACIONES

l,- Disposifivo de descarga para méquinas,tecolecfg
ras de frutas, que comprende una horquilla elevadora montada, me-
diante elementos de rodadura, entre guias verticales solidarias
de la maquina recolectora y accionadas mediante un conjunto de
pifibn y cadena, caracterizado porque las guias verticales %itadas
presentan, cerca de su extremo inferior, un ligero quiebro o do-
blez dirigido hacia el lado opuesto al ocupado pcr los brazbs de
la horquilla, gque determinan, en cada guia, una_porcién-extrema
coplanaria con dicha guia y que forma con la misma un.éhguloréb_
tuso; determinando tales ‘porciones una trayectoria inclinada para
los elementos de rodaduré, a lc largo de la cual los brazos de la
horquilla adoptan una inclinaciédn descendente, definiendc un pla-
no inclinédo para el deslizamiento y deséarga éutomética de las
cajas'o palets situados sobre dicha horquilla.

2.- Dispositivo de descarga para maguinas recolecto~
ras de frutas, tal y como gueda sustancialmente descrifo eg la
presente Memoria e ilustrado en el dibujo adjunto. T

Esta Memoria consta de 5 hojas escritas a mééuina

por una sola cara.

Madrid, 2 de Marzc 1.964
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