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_ MEMORIA DESCRIPTIVA
que se presenta pars unir a lg solicitud
d e
PATENTE DE INVENCION
forrmlada el 30 de Mayo de 1962, con el ndmero 277.826
| en
ESPANA
por VEINTE afios
& nombre de DENCO AG, entidad suiza, establecida en  ——
Baehrhofstrasse 5, Zug, Sulzs, por: .
"UN DISPOSITIVO PARA EL BOBINADO AUTOMATICO DE BOBINAS DE
HILOW

El presente invento se refiere a un dispogitivo para
el crrollado sutomético de bobinag de hilo y, especialmen
te, para el movimiento de la barra de anillos de una mé--
quire de hilar confeccionedora de canillas de trema.

E1l presente invento trata de proporcionar un dispo-
gitivo, que permita el arrollado automdtico de las bobie~
nas de maners sencille y gobernada oon precisidn, adaptan
do de maners corregpondlente la estructura de las caniw-w-
lles y la generacidn de los arrollamientos de reserva & -

las digtintes exigencias.
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El dispogitivo de acuerdo con el invento, en el que
parz la generaciém del movimiento de elevacidn, se ha pre
vieto un disco de leva, que se encuentra en unién efecti-
va con un dlsco de mendo para conferirle un movinmiento og
cllente, mientras que se han previsto medios para superpo
ner al movimiento oscilante del disco de mando un movimien
to giratorio, asi como otros medios para retirar el movie
miento de elevacidén del disco de mando, se caracteriza —-
por haber sido previato-un tornillo sin fin desplazable -
axieImente, que se helle en unidn de impulsibn con el dig
co de leva a través de unas rueda helicoidsl, habiéndose -
previsto medios para oonferir sl tornillo sin fin periddi
camente un movimiento rotaiivo, que se superpone &l movi-
nierto oscilante, trasmitido por el tornillo sin fin, que
actia & manera de cremasllera.

En el ditujo ha sido representado un ejemplo de for
ma ¢e realizacidm del dispositivo de acuerdo con el inven
to, mostrando:

La fig., 1, una seceién vertical a través del dispo-
gitivo;

1ls fié. 2, uns seccidn =z lo largo de la linea 2 - 2
de la fig. 13

la fig. 3y el mecanismo de mendo del dispositivo se
gin la fig. 1, representado & meyor escala;

le fig. 4, la rueda helicoidal representads en ls -
fig. 3y vista en pergpectiva;

la fig. 55 una leva de mando vista en planta;

la fig. 6, une representacidén esquemética de la es-
tructura de arrollemiento de una canilla de tramas confec~

cioreda con la leva de mando segin la fig. 53
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la fig, 7, los mediog reguladores de tiempo, vistos
de :rente;

1a fig. 8, una seccién a lo largo de la 1inea 8 - 8
de Ja fig. 23 |

la fig. 9, una representacidn de log medios de ac—-
cionamiento en seccidn vertical y a mayor escala;

la fig., 10, una seccidn a lo largo de la linea 10 -

10 en la fig. 9;

las fig, 11 y 12, la leva de mando y el disco de s0
porue del mecanismo representado en las fig. 9 y 10.

En las fig. 1 ¥y 2 se ha designado con 10 la caje del
dispositivo, que tiene una tapa sujets en 11. La caja es-
t& provista con une espige de alineacién 12, para slinesr
lg con relacién a un &rbol de sccionamiento 13, que esté
apoyado en una unidad de soporte 14 de la cajs y que es -
impulsado por una fuente de fuerza, no représentada. En -
el caso de une miquina de hilar, puede el 4rbol partir —-
del accionamiento de ruede helicoidel del lado de cabeza
de -.a maquina, Debe tenerse en cuenta que la entrada del
érbol en le caja estd corridas con relacién al eje de lag -
misnie, permitiendo una regulecién de la posicién periféri
ca 1ediante giro de la brida de soporte, La sujecidn de -
le brida de soporte se realiza a través de tornillos 14,
que permiten la sujecidn en diversas posiciones periféri-
cas. El extremo del &rbol que se extiende en el interior
de a caja, soporta un pifiln 15, que engrana con una rue~-
da dentada 16, asentada gobre el &rbol principal 17, El -
drbol principel estd apoyado, por un lado, en el centro -
de la brida de soporte y, por otro lado, en la tapa. Jun-

to & la rueda dentadas 16 se halla dispussta, sobre el &r—
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. la rueda de cadena giran junto con el érbol 17,

bol 17, una rueda de cedena 18, enchavetada sobre dicho -
érbel, tel como ha sido indicado en 18's A la rueds de ca
dene estd sujeto un disco de leva 19 mediente tornillos -

de cabeza avellanade 19', de modo que el dlsco de leva ¥y

Sobre lg rueda de cadena 18 pase una cadena 20, que
digcurre en torno de otra rueda de cadena inferior 21 y -
que con ayude de ésta impulsa una bomba de lubrificente -
22 con el fin de impulsar'el iubrificante de un carter 23
a un recipiente de goteo 24, Le cadena 21 pasa ademés so-
bre une ruede de cadene lateral 25. Sobre el drbol 17 se
hallan dispuestos gsimismo dos cojinetes 26, que soportan
una rueda helicoidal 27 la cual lleva una leva 28 sujeta
a ella mediante tornillos 28'. El cubo de la rueda heli--
coiéal se extiende a través de una pieza de goporte 29 de
la tapa 11 y contiene una espiga de sujecién 30', a la ==
que ostd atornillado un tornillo de sujecidn 30", que une -
un trazo 30 econ el cubo, .

Verticalmente por debajo del &rbol principal 17 tie
ne la placa 17T una renuras parae aproximar un rodillo de ac
ces¢ 31 al disco de leva 28, siendo dicho rodillo soports
do por una pieza correders 32, que estd conducida en une.

desglizadae 33 en el lado exterior de la placa 11 (véange -

las fig. 1, 2 y 8). En el extremo superior de la correde-

ra 52 estd sujeto un cable 34, que se extiende por sobre

wn 10dillo 35 en un tambor 36, poseyendo el dispositivo de
guie. 33 une parte superior de ceja 33', que rodea las par
tes 35 y 36, soportando sus érboles 37 y 38. E1 &rbol 38

sobresale al mismo tiempo de la caja, con 1o que resulta

pos:ble impulsar otros elementos de méquine que han de rez
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lizer el movimiento de elevacién.

Tal como se desprende de la fig. 3, posee el disco
de mando 19 tres salientes, siendo en su forma andlogo &
los discos de mando emplegdos usualmente. Ahoras bien, nor
malrente trebeja uno de éstos discos de mendo con un guia-
-nilos basculable, para generar el movimiento de sleva-—
cidr., En el caso presente, empero, genera el disco de man
do exclusivemente un movimiento de oscilacidn. Fl disposi
tivo, por lo tanto, no estd ligado a la forma del disco -
de mando representadaj por el contrario, se puede adaptar
éste a las circunstencias dadas,

Para retirar el movimiento de oscilacidn del dlsco
de nando, colabora este con un estribo 19, que tiene un =-
rodillo de trasmisidén 40, que sigue el contorno del disco
de nando. El estribo 39 esté sujeto a una barra desplaze~
ble 41, que se hallas bajo la influencis de un muelle de -
trascibn, mediente el cual mantiene gl rodillo 40 siempre
en 2ontacto con el disco de mando 19, La barra 41 se ex--
tiende trasversalmente al &rbol principal 1% a través de
la >aja, encontréndose por encima de le rueda helicoidal
27, mientras que por debajo de dicha rueda helicoidal disg
curre en la ceja otra barra desplazable 43 y el estribo -
39 se extiende hacia abajo, entre el digco 19 y la rueda.
helicoidael 27. El estribo 39 estd al mismo tiempo unido -
con un tornillo sin fin 44, montado de manera giratoria y
degplazable gobre la barra inferior 43 y engranando con -
la rueda helicoidal 27.

La unibn del estribo 39 con la rueda helicoidal 44
ge resliza a través de una pieza de soporte 45, de modo -

que el tomillo sin fin 44 conserva su capacidad de giro,
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mientras que es desplazado en dependencis del movimiento
oscilante trasmitido el estribo 39. E1l tornillo sin fin -
actia, por consiguiente, adicionelments como elemento de
crenallera, que trasmite a la ruede helicoidal 27 un movi
miento de oscilacién en torno de su eje, mientras: que si-
gue. todavie siendo posible un giro de dichg rueda helicoi
del, pare hacer rotar sl tormillo sin fin, Para hacer po-
sible la rotacién del tornillo sin fin, estd éste provie-
to con ranuras longitudingles 45, que corten los pasos de
ros:a 46, dando al tornillo sin fin, por lo tante, le for
me ie un pifidn que engrana con uns rueda dentads 47, pre-
viste sobre un 4rbol 48 dispuesto paralelemente a le ba~-—
rra 43._La rueda dentade: 47, por lo tanto, es capaz de ha
cer girar al tornillo sin fin durante su movimiento de og
cilacidn,

La leva de mando 28, que es impulsada Jjunto con la
rueda helicoidal 27, tlene la formma representade en lg —-
fig. 5 y sirve para producir una estructura de canilla co
mo la representade en la fig. 6. La canilla posee al mis~
mo tiempo un arrollemiento para perceptor en su pie, que
gizve parse le exploracién por un perceptor gue indica el
agotamiento de la canille durante el procesoc de tejido, -
ag’! como un errollsmiento fingl pere aprisionar el extre-
mo del hilo en el cambio automdtico de canilla. Correspon
dientemente, posee el disco de msndo 28 segmentos a-b, —-
b-¢, c-d, d-e, pare reslizar estos pasos, asi como un seg
mento e-g pars el retroceso & la posicidn de partida.

Los circulos representados con lineas de rayas y --
puntos en la periferia del disco de mendo, indican la po-
giz2ibn relativa del rodillo 31 en las diversas fases de -
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trabajo. Si suponemos que el rodillo 3T, en la posicidn -

de partlds con relacidn al disco 28, se encuentra en gy -

tendremos que la pueste en marcha del dispositivo provocg

ré& un giro del disco de elevacidén 19 como consecuencia de

la rotacidén del Arbol de accionamiento 13, asi como del -

érbol principal 17, impulsedo a través de las ruedas den—

tadag 15 y 16, En el giro del disco de elevacidn 19 ge pro
duce entonces un movimiento de oscilacién del disco 29 en

tormo de su eje, como consecuencia de la unifn del estri-

bo 319 con el tormillo sin fin 44,

El movimiento oscilante generado provoca un repéti—
do novimiento descendente y ascendente del rodillo 31 & -
lo largo del segmento a~b del disco de mando 28, que sire
ve para producir el srrollamiento para el perceptor. El -
movimiento descendente y ascendente del rodillo acciona -
la corredera 32 de msnera correspondiente para trasmitir
el rovimiento de elevaciin en una medida y con una veloci
dad, que son détenminadae.por lag dimensliones de las pie-
zas. Ahora blen, este movimiento de elevacién tendria Iu-
gar siempre en'el mismo punto del cuerpo de la canillay -
gi no tuviera lugar adicionelmente una rotacién periddica
de lz rueda helicoidal, por la que es hecho girar el dio-
co d2 mando 28, de modo que sus segmentos entran sucesivg
nents en accidn,

El giro del tornillo sin fin y, con &1, el del dis-
co d: mando, se genera, segin se desprende de las fig, 2
y 8y por la rueda de cadena lateral 25 que, tal como ya -
ha s:ido mencionado, es accionada por la rueda de cadena —
18 a través de la cadena 20, La rueda de cadena 25 esté -
sujeva & wn mufidn de drbol 49 que estd soportado en la ca
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ja 10 ¥ que ademés lleva una rueda cdnica 50. Otra rueda
cénica 51 estd montada sobre un &rbol impulsado 52 que, a
través de cojinetes, se extiende en una parte de casqui--
110 53* de una placa suxiliar 53. La place auxiliar 53 eg
t8 ujeta a la caja 10 y posee una tapa 54 (fig. 8 y 9).
la parte de casquillo 53' soporta ademés una rueds
de cadens giratoria 55, concéntrica y distanciada con re-
lac:én al drbol de accionamiento 52, uniendo una cadens -
56 La rueda de cadena 55 con una rueda de cadena 57 monta
de gobre el &rbol 48, sobre une parte de dicho &rbol que
ge sxtiende en una segunda parte de casquillo 53" de la -
caja 53« Sobre el extremo del Arbol de impulsibn 52 se --
hella enchgvetado un disco de leva 58, mientras que un --
muelle 59, apoyado sobre un soporte 60 en el extremo del
drbol, tiene tendencis & desplazar el disco de leva hacia
la rueda de cadena 58 y a unirlo en unidn de arrastre con
casquillo de friccidn 61, con lo que el arbol 52 queds —-
accplado con el érbol 48. Ahora bien, el disco de leva 58
¥nicemente puede desplazarse a intervalos peribdicos he~—
cie 1o rueds de cadena 55, debido ello & un rodillo 62 ——
que estd sujeto a la plaéa 53 ¥ que mantiene gl disco de
leve fuers de ataque.a lo largo de parte de sm trayecto =
periférico, en catra de le accién del muelle 59, Al dis-
co de leva 68 estd emjeto un disco de leva 63, siendo po-
sille un desplazamiento de §ste en direccidn periférica -
con relaoidn al disco de leva citado en primer lugar, con
objeto de regular la duracidén de engrane o la duracidm del
estado desacoplado durante cada revolueibn (fig. 9 y 10).
Los dos discos de leva 58 y 63 poseen umn contorno circu--—
lar y a lo largo de parte de su periferia estdn provistos
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con 'ma brids axial 64 & 65, siendo la extensidn de embas
bridas tal, que la placa 58 se encuentra en su pogicidn -
desacoplada cuando el rodillo 62 ge mueve sobre lag par—-
teg de brida 64 y 65, mientras que al incidir sobre lag -
partes de bride 66 y 67, se establece la unidn de giro —-
con la rueda de cadena 55 a través de la parte de acople~
mierto 61.

Tl disco de leva interior 63 estd sujeto al disco de
leve, exterior 58 por medio del estribo aprisionador 68, -
que estén unidos con el disco de leva 58 mediante torni--
1lou de sujecidn 69. En el estado flojo de los tornillos
ge juede, por lo tanto, regular el giro de los dos discos
de ..eva entre si y, con ello, la duracién del ataque. Pa~
ra -.a regulacién del tiempo de ataque apropiado, estd el
disco de leva interior provisto preferentemente con una -~
escala curvads 70 que, por ejemplo, estd dividida en uni-
dadss de longitud del hilo arrollado. A la escala 70 co—
rresponde una escotadura 71 en el disco de leva 68, que =
también llevae una marca 72 (fig. 10).

Durante las fases de ataque, por lo tanto, es hecho
girar peribdicamente el &rbol 48, generando con ello, a -
través de la rueds denteada 47, una rotaciln periddica de
la rueda helicoidal 27 a través del tornillo sin fin 44,
De ello resulte un desplazemiento del disco de mando 28 =
con relacidn al rodillo 31, 1o que a su vez genera un des
plezamiento de la zona de levantamiento & lo largo del -=
cucrpo de bobina,

Durante esta rotacién periddica del disco de mando
28, sigue el brazo 30, que se halla sujeto en el extremo

del. cubo de la rueda helicoidal 27, con un movimiento co-
ST TRDR
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rrespondiente, empledndose este movimiento de giro pars -
provocar une rotacifn adicionsl del disco de mando desde

ung zone de trebajo a la giguiente, Para este fin se ha -
disjuesto, concéntrico con el brazo 30, un tembor de men-
do 73 que, tal como se desprende de lag fig. 1, 7 ¥ 8, es
t4 sostenido en una place de sujecidén 74, la cual, por su
perie, estd sujeta a la pieza 33. Como gsoporte del tambor
de mando sirve un enillo distanciador 75, asi como wn ani
1lo de guia 76, estando estos anillos sujetos a la placa

T4 E1 tambor 73 pozee en su pared interior una leva de =
tope T7 que se encuentra en la trayectoria del brazo 30~
gsiendo arrastrada por dicho brazo, con lo que es hecho gl
rar el'tambor 73, cuando gire la rueds helicoidal 27 Vo o
con ello, el disco de mando 28.

En su lado exterior posee el tambor de mando ranus--
rag 78 de forma de cola de milano y que discurren en sen-
tido periférico, en las que estén sostenidas las levas de
mendo 79, 80 y 81, desplazables en sentido periférico.
Las levag de mendo pueden ser introducidas en lag ranuras
78 por medio de una ranura trasversal 82. Sobre la placa
74 se halla montade una tapa 83, que en su parte interior
lleva une pluralidad de micro-interruptores, tales como,-
por ejemplo, los interruptores 84, 85 y 96. Estos inte-—-
rruptores estén dispuestos de tel modo con relacidn al ==
tambor de mando, que sl girar éste, pueden ser accionados
de acuerdo con la regulacién o la posicidn periférica de
las levas 79, 80 y 871. Los micro-interruptores estén coneg
tadogy; tal camo se ha indicado en 87, con los conductores
de un cable ¥y se encuentran en un circuito eldctrico de -

mando, no representado.

e
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Ia posicidn relativa de las levas 79~81 y la dispo-
sicidn de los micro-interruptores 8§4-86, depende del nime
ro de pasos de mando que hayande ser realizados, estando
dstos en relacidn con las fases de servicio fijadas: por -
el disco de mando 28 y teniendo que ser ajustados con re-
la3ién a dstas. BEn la fig, 2 del dibujo ha sido represen-
tado un motor eléctrico suxilisr 88 que, a través de un -
scoplamiento electromagnético 89, esté unido con el drbol
de gobierno 48, Naturalmente se podris sustituir tembién
el motor 88 por otros medios de accionemiento, por ejem—-
plo, una treemisidn de fuerza del accionemiento principal
de la méquina, o bien un dispositivo de impulsién neumdti
co. Cusndo se emples un motor suxillar 88 y un acoplemien
to electromagndtico 89, provocen los tres micro-interrup-
tores 84-86 la puesta en marcha del motor 88, antes de es
tatlecer la unién de impulsidm con el drbol de gobierno -
48 pers alcenzar el nimero de revoluciones necesario, asi
caro el embrague del acoplamiento pera egiablecer la unidn
de impulsibén entre el motor y el arbol de gobierno en un
momento predeterminadoc y el gobierno del accionamiento -~
principal de la mdquina pars pararla, cusndo ha finalize~
do el procego de arrollsmiento y ha vuelto el mecanismo -~
de 3levacifn a la posicién de partida.

Ia rotacidén del &rbol de mando 48 s través del aco-
planiento 89, origine un giro adicional del tomillo ein
fin 44, que se superpcone al movimiento de giro por medio
de la rueda de cadena 55, Este giro adicional se realiza
a gran velocidad, de modo que los diversoa segmentos de ~
trahajo del disco de mando 28 entran suceslvamente en acw
cién por las transiciones répldas durante el proceso de -

277826




[P ASrES-T

10

15

20

25

30

log micro-interruptores.

Para la descripcidén compendiada de todo el ciclo de
trabajo, supondremos que el dispositive descrito estéd mon
tado en una méquins bobinedors, para confeccilonar las ca~
nillas de trema representadas en ls fig. 6, encontréndose
la barra de anillos en la posicidn de partida y habiéndose
adoptado todos los preparativos pars dar comienzo &l arro
1laniento de los cuerpos de las canillas, Con ello gdopta
el disco de mando 28, con relacién &l rodillo 31, la posi
cién g de acuerdo con la fig. 5, iniciando la puestz en -
marcha del motor de accionamiento principal el proceso de
arrolledo, mientras que el curso de la fase primera, en -
la que se confecciona un arrollamiento inferior o arrolla
miento de perceptor, es gobernado por la parte de segmen=-
to a-b,.

La terminacibn del proceso de arrcllsdo para el --
arrollemiento del perceptor tiene lugar por medio de una
levs de mando, tal como, por ejemplo, la leva 79 (fig. T)
que esté sujeta al tambor de mando 73. Al mismo tiempo es
puesto en marcha el motor 88 y se clerra el circuito del
acoplemiento 89 pare hacer girar al disco de mendo 28 & -
lz posicién be A partir de esta posicién actia el segmen-—
to0 b-c, que influye sobre la. carrera, de forma apropiada,
parre confeccionar el arrollamiento principsl de le caniw—
11lue. Por medio de leves adicionales, y hacla al finael del
proceso de arrollemiento pars el arrollamiento principel,
es hecho girar el disco de mando 28 a la posicién d, con
1o que, a cierta distancis del arrollamiento principal, -
se confecciona un errollamiento final mientrag tiene lu--

gar el movimiento a lo largo del segmento d-e., A4 continua
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Adlos auxiliares,

ciér. entra en accidn otrs leva, tal como, por ejemplo, la

leve. 81 que se extiende en cierte medida en direccién pe-
riférica, con objeto de hacer girar el disco de mendo 28,
mediante el motor 88, a lo largo del segmento e-g, con lo
que vuelve g establescersge la posicidn de partida.

Debe tenerse en cuenta que la digposicién de las le
vag en la periferia del tambor de mando 73, que ha sido -~
representads en el dibujo, se tiene que elegir naturalmen
te ¢e acuerdo con lag circunstanclas efectivas, 1o que se
reslizg mediante los correspondientes ensayos. Ahora bien,
ung vez realizado este ajuste, el dispositivo trabaje du-
raniie cada ciclo de acuerdo con el mismo programa, si bien
resvlte fécil una modificecidn para la produccibn de cani

1las con otra estructura.

Il disco de mendo 28 podria ser empleado adiciomal-
mente parae gobermar el movimiento de la trayectorig de —-
anillog en su posic én final inferior para la retirada de
la canilla, teniendo entonces que preverse una seccién de

segmento correspondiente delante de la posicién a. Corrien

temente, sin embargo, resulta mas ventajoso provocar este
movimiento con syuda de otros medios auxiliares. No obstan
te, se puede utilizar tembién el tambor de mendo para go-
berrar el movimiento descendente de los medios de acciong
mier.to adicioneles, para lo cual tinicamente se precisen -

otras levas de manda para conectar y desconectar los me--

El dispositivo no solemente permite un arrollamien-

to totalmente emtomético de acusrdo con un programe prede

terminado, sino que es tambidn capaz de gobernar el des--—

censo de la barra de anillos a la posicidn de retirada.
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El dispositivo puede montarse fédcilmente en méquinas-ya -
exigtentes y tiene ademds la ventaja de que todos los elg
mertog del mismo pueden ser hechos funelonar encerrados -
en un baflo de acelte, no pudiendo ser averiado pof aglone
raciones de fibras. La adaptacidén a diversas clases de ca
nillas o estructuras de arrollamlentos es especialmente -
£4c11, resultando posible un gobiemo preciso y uniforme,

Le presente solicitud que corresponde a la presenta
da en E.U.A., €1 1 de Junio de 1961, bajo el nimero -—--
114,132, se acoge a los beneficios del articulo 51 del vi
gente Estatuto sobre Propiedad Industrial.

N oT A

Los puntos de invencidn propia y nueva que se pre--—
sentan pare que sean objeto de esta solicitud de Patente
de Invenciém en Espeifls por VEINTE aflos, son los siguien—-
tes:

1,) Tn digpositivo pare el bobinado automético de -
bokinaes de hilo, especialmente para el movimiento de la =
barre. de enillos de une méquina de hilar productora de ca
nillas de treme, habiéndose previsto, para le generacién
del movimiento de elevacidn, un disco de leva que se en——
cuentra en unidn efectiva con un disco de mando para con-
ferirle un movimiento oscilante y habiéndose previsto me-
dics para superponer al movimiento oscllante del disco de
mendo un movimiento de rotacién, asi como otros medios pa
ra retirar el movimiento de elevacidén del disco de mendo,
caracterlizado por estar previsto un tornillo sin fin des~
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plezeble axislmente que, & través de una rueda helicoidal,
se encuentra en unién de impulsién con el disco de leve,~
estando previstos medios para conferir al tomillo sin --
fin un movimiento de rotacidn periddico que se superpone

gl movimiento oscilente trasmitido por el tomillo sin —-

- fin, que actls & manera de cremellera.

2,) Un dispositivo de acuerdo con le reivindicacibn
1, caracterizado porque los medios pars la retirada del -
movimiento de elevacidn, estén formsdos por una corredera
deeplazable en linea recta, y porque los medios para le -
tresmisién del movimlento oscilante del disco de leva al
tornillo sin fin, -tienmen un estribo desplazable paralele~
mer.te,

3.,) Un digpositivo de acuerdo con la reivindicacién
1, caracterizaedo por estarlprevisto otro-disco de mendo,-
cuyo accionamiento se deriva del del disco de leva, y por
quée un acoplamiento embragable por el otro disco de mando,
sirve para trasmitir wn movimiento rotativo periddico des
de los medios de accionemiento del disco de leva al torni
1lo sin fin,

4,) Un dispositivo de acuerdo con le reivindicacién
3, caracterizado porque el disco de mando tiene dos par--
tor relativemente desplazables en direceiln pariférica, -
pare regular la duracidn del ataque del acoplamiento.

5.) Un dispositivo de acuerdo con la reivindicacidn
3y caracterizado porgue un témbor de mendo se encuentra -
en unidén de accionemiento con la rueda helicoidal, y por-
que se han previsto une pluralidad de interruptores elécw
tricos parae iniciar movimientos de goblerno adiclonales.

6.,) Un dispositivo de acuerdo con la reivindicacién
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5, caracterizado porque uno de los interruptores se en--——

cuentre en el circuito de un acoplamiento electramegnético

ques en estado embragado, pone en unidn efectiva al torni
1llo gin fin con medios de accionamiento, para un movimien ;
to rotativo més rédpido con relacién al movimiento de giro
periddico.

7.) Un dispositivo de acuerdo con la reivindicacién

6, caracterizado porque los medios para la generacidén del
morimiento rotativo més/répido, estén representados por -

un motor eléetrico suxiliar, sirviendo un interruptor, —-

qus colabora con el tambor de mando, para la conexibn y -
desconexién del mismo.

8.) Un dispositivo de acuerdo con la reivindicacién
5, caracterizado porque el tambor de memdo tiene una plu-
ralidad de topes regulables en su periferia, que colabo~-

ran con log interruptores.

9.) Un dispositivo de acuerdo con las reivindicacig

nes 1, 3 y 6, caracterizado porque el tornillo gin fin, deg

plazeble sobre una barra, estd provisto de ranuras parale
les al eje que corten sus pagos de rosca y que formen ~-
dientes que engranan com uns rueda dentads, la cual esté
mentada sobre un 4rbol que, por une parte recibe el movi-
miento rotativo periddico a través de un acoplamiento em-—
bragable ¥y degembragable con el otro disco de mando, mien
trag que, por otra parte, se encuentra en unifn de accio-
nemiento con el acoplemiento electramsgnético.

10.) Un dispositive para el bobinade sutamético de
bubines de hilo. |

Tal y como se ha descrito en la Memoria que antece-
dizy representado en los sels dibujos que se acompafian y -
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para los finee que se han especificado.

Esta Memoria congta de diecisiete hojasm escritas a

méauine por una sola cara. ;
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