PATERTE
DE
INVENCIOR

por "METODO CON SU DISPOSITIVO PARA LA ALIMENTACION IE
ARTICULOS, GENERALMENTE ESFERICOS®, o favor de 1s firma
estadounidense FILPER CORPORATION, residente en SAN RAMON,
California(BE.UU.)

MEMORIA DESCRIPTIVA

Este invento se refiere a un slimentador para su-
ministrar sucesivamente cuerpos de fruts generalmente esfé-
ricos, tales como melocotones, en intervalos de tiempo uni-
formes, a un punto o estacidn de descarga.

5'. Hasta ahora, 108 alimentadores destinados a mene-

jer cuerpos de frute generalmente esfdricos ersn muy complioce~

dos y caroe o bien carecfsn de la capacidad deseada, o ain

resultasban inseguros en ciertes cirounstencies que se presen-
ten con freouencia en la industria menipuladora de frutos.
10. Algunos se deterioraben con facilided cusndo Se les suminis-
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treban objetos resistentes distintos de la fruta, obligendo
as! a detener la mequinaria menipulsdora de la fruta hesta
efectusr la reparscidn o substituoi&n, con el resultado de
graves pérdides.

Un ejemplo de un luger donds 8¢ use el alimentador
aqu{ expuesto es 1a combinacidn con un tramsportador de frute
sonvencionsl y una méquina orientadore de fruta. E1 trenspor..
tador y la mdquina orientadora son mersmente ejemplos, en
perticular por lo gue gtafie a 1@ f1time. En ciertas formas
de méquines orientedoras de frute, soportes de frutae espacia-
dos eguidistantemente en une hilera 8e mueven & una velocidad
predeterminade, longitudinalmente a dicha hilera, pesendo por
une estacidn de cergs. El transportedor puede llevar unida-
des de fruta dispuestes al azar y de nUmero indiferente en
una cepa pasando por el extremo receptor del alimentador
que aquf se expone.

El probleme@ en un ejemplo de esa fndole es esta-
blecer un alimentador que recibdba eutomdticemente unidades
de frute una 8 uns y sucesivamente desde el trems&portador
de cinte, 8in atescarse, y que les descargue, en sucesaidn,
3obre cads uno de dichos soportes,

Otro objeto de este invento es proporcionar un
alimentador del tipo mencionado antes que Bea més seguro que
los snteriores slimentadores destinedos al mismo fin y que
Sea compacto y resulte apto para suministrar cuerpos de fru-
te de diferente temefio, siendo la disposicidn fdoilmente
adapteble pars userlo en diferentes combinaciohes cuendo se
requiera un suministro sucesivo y Sincronizado de modo uni-
forme, como en el ejemplo gque aceba de exponerse.

Con estos objetos en perspectiva, el invento aqui
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expuesto proporciona un método de un alimentador para sumi-
nistrar artfculos generslmente esféricos o rodables, que
comprende medioa transportadores que estasblecen uns Senda
inclingda & lo largo de la ocual pueden hacerse rodar en fila
dnice una pluralidad de artf{culos hecia una estacidn de des-
oargs, medios espaciadores que actisn pera permitir que dichos
erticulos Se mueven SuceSivemente dssde 18 mencionads Sends
8 la estacidn de descarga, y medios expulsotes adaptados
para establecer contacto con cade uno de dichos artfculos,
despude que ha llegado & la estacidn de descarga, y expul-
sarlo de la estacidn de descerga en uns direccidn extendida
laterelmente en dngulo con la estacidn de movimiento de cada
art{culo hacia la estacidn de descarga.

El invento proporciona adem€s un método para ali-
mentar artf{culos generslmente esféricos & una estacidn de
descarga, donde 8on descargados, que incluye las etapas de
hacer rodar une pluralidad de artfeulos por una Senda incli-
hada, en fila uUnics, hacie la estacidn de descargas, que
estd espaciada por fuera del extremo inferior de la sendas,
espaciar cads uno de 1os artfculos delenteros Sucesivos
Seperéndolo de los otros cusndo Sale de 1la Senda inclinads,
mover luego cada uno de dichos srtfoulos delanteros sucesi-
vos, por tumo, hacie la estacién de descarga, en intervalos
de tiempo uniformes, y expulssr inmedistamente despuds cada
artfoulo, desde la estacidn de deScargs, en una direccidn
extendida leterslmente en dngilo con le direcoidn de movimien-
to de cada artfculo hacie le estacidn de descargs.

El invento se describe a continuacidn, & titulo
de e jemplo, haciendo referencia a los dibujos acompefiantes,

en los que:
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- la figurae 1 es uns vista en elzado lateral de un
slimentador segin el invento, en combinacidn con un transpor-
tador de suministro y un dispositivo receptor provisto de
soportes 8obre los cusles 188 unidades de fruta Se adepten
pere Ser suministredel Ssucesivamente a medida que los Sopor-
tes pasan por un punto de descarga del elimentador;

- -la figure 2 es una vista superior en plenta,
fragmentaria, tel como se ve por la 1fnea 2-2 de la fignra 1;
- la fignra 3 e8 una vista en glzedo termingl del
alimentador visto por el extremo de la derecha de la figurs 1.
Esta vista incluye el dispositivo sl cusl se @portan les uni-

dades;

- la figura 4 es una vista en secocidn, empliada
y parcialmente fragmentarie, del extremo del tubo alimente-
dor visto por la 1fnes 4-4 de la figire 1; esSta vista mies-
tra brezos de compuertea aptusbles intermitentemente, en PO~
sicidn cerrada, para restringir el movimiento de las unida-
des de frute al pasar;

- la figura 5 es una viste Seme jante & la figura
4, que mestra 1los breszos de compuerta @biertos y la pleta-
forma sustentadors Ge la fruta inclinade pare hacer rodar
la fruta sobre ella entre los brazos de compuerts 5

- la figure 6 es una vists en seccidn trensversal,
smplieds y fragmenteria, tomada por la lfnea 6-6 de la
figire 3, en la que 1l8s unidades de frute eatdn retenides
por los brazos de compuerta de la figirs 4;

- la figura 7 e8 una vista seccionsl, fragmentaria,
Semejente a uns poreidn de la figura 6, en la que los brazos
de compuerta estén abiertes y la plataforma sustentadors de
la frute est4 inclinade como en la figura 5;



5

10,

15;

20,

25.

T 277708

- la figura 8 es8 une vista sampliada, en parte g2ec-
cional y en parte en elevacidn, del dispositivo que retira 1a
fruta en el extremo de dsscarga del alimentador, visto por la
1inea 8-8 de la figura 1;

- la figurs 9 e8 una viste reducida, Semejanto & la
de 1a figura 8, que ilustra el dispositivo pare retirar la
fruta en el inicio de su movimiento para deecargar una unidad,
en un ejemplo en que un par de unidades se han situado acciden-
talmente por delsnte del dispesitivo retirador; y

- la figura 10 es una vista seme jente 2 la de la
figira 9, con el dispositivo retirador de la fruta en el
inicio de una carrers de vuelta dasyu‘s de haber retirado une
de las dos unidades de fruta expueStas en lea figira 9.

Con referencia & la figura 1, el nimero 1 designa
de modo general un treansportador de frute y el ndmero 2 de-
8igme de modo general una méquine. manipuladors o0 elsboradora
de fruta a la que se suministra le frute, de unided en unidad,
& intervalos de tiempo uniformes.

Entre el transportador 1 y la méquins 2 se halle
el alimentador ds aqmf 8e trats, designado generalmente
por el nimero 3.

El trensportador 1 puede 8er en es8te caso una
cinta 4 (figs. 1 y 2) extendide horizontelmente entre rlaces
laterales opuestas 5 y 6 dispuestes verticalmente y cuye mi-
8idn es retener el fruto Bobre la ointa 4 ousndo esta cinta
4 se mueve longitudinalmente & ellas en una Sola direccidn.

Normalmente, las unidsdes de fruta situadas sobre
la cinta 4 estdn dispuestas indisoriminademente y en mfmero
indefinido. Es decir, la fruta puede estar dispersa en cierta
extensidn, o agrupsds, o en unsa combinacidn de ambos estados.

En esos transportadores es costumbre edtegblecer
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aberturas o brechas en una de las placas latersles 5y 6 0 en
ambas, por les cuales Se toma del transportedor la fruta pa-
re suministrarle a una méquina orientedore u otro aparato.

En las fignras 1 y 2, la placa lateral 6 estd for-
mada con una de eses sberturas o brechas 7 (fige 2). El trené-
portador 4 estd sostenido sobre una mess rfigida 8 (fige 1) ¥
une varille 9 (fig. 2) desviadora de la fruta se extiende
oblicuasmente a trevds de la superficie superior de la cinte
4. La flecha 10 dGe la figure 2 indioca la direceidn del movi-
miento de la cinta 4, y un extremo de ls varilla 9 estd fi-
jado a la placa 6 en un punto sdyscente &l costado de la sber-
tura 7 que Se hells méds alld de la brecha, con respecto a la
direccidn en movimiento de la cinta 4, que es tembidn la di-
reccidn de movimiento de la fruta adeptads para ser trasladada
en la c¢cinte 4. La verilla 9 se extiends hacia fuera sobre la
ointa 4 en aireccidn ascendente respecto al curso de le frute.
De ghf que la fruta trasladade en la cinta 8e desvfe hacia la
abertura 7, pero que sea pasada por encima de la varilla 9 &i
existe una resistencia predeterminada & Su movimiento a lo
lergo de la varilla 9.

EL ALIMENTADOR (EL CILINDRO)
El slimentador 3 comprende un c¢ilindro hueco y

oblongo, sbierto por los extremos, que S8e designa general-
mente mediante el mimero 13. Consta preferiblemente de dos
partes, & ssber, una primera seccidn cilfndrica 14, que se ex-
tiende telescdpicemente hacia dentro de un extremo de una se-
amnde seccidn cilfndrica 15, de didmetro ligeremente mayor;
cada secocidn cilfndrica tiene didmetro constente de un extremo
a otro y las secciones son coaxiles.

Un tomillo de montaje 16, que se extiende a tra-
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vés de la porcidn extreme de la seccidn 15 dentro de la
que #e extiende 1la seccion 14, asegura una 8 otra 18 sec-
ciones 14 y 15, pero permite el ajuste longitudinal de le&s
secoiones 14 y 15 une respecto a otre.

5. E1l cilindro 13 formedo por las dos secciones o ex-
tensiones cilfndrices 14 y 15 estd generslmente dispuesto de
mod horizontal, pero Se halla ligerasmente inclinado havias
ebajo, respecto a le vertical, desde el extremo externo de
le seccidn cilfndrica 14, ¥y el mencionaedo extremo externo ge

10. extiende dentro de la sbertura 7 en su led inferior. la su-
perficie del extremo inferior de la seccidn cilfndrica 14 se
hella en éngilo recto con el eje central del cilindro y, dado
que el ledo inferior del extremo extermo de la seccidn 14 se
helle dentro de la brecha o0 abertura 7 y debajo del nivel del

15. lado superior de la cinte 4, resulte evidente (como se ve en
las fige. 1 y 2) que una poreidn del mencionado extremo extemo
8e extiende dentro del espacio entre las placas laterales 5
y 6.

Debajo de la seccidn cilfndrica de mayor didmetro

20, 15 del cilindro 13 se halla un bastidor de soporte, designado
de modo general por 17 (fig. 1), que incluye miembros termina-
les opuestos de bastidor 18 y 19 y un miembro superior hori-
zontal de bastidor 20; este d1timo tiene wn par de places 21
opuestes, dispuestas verticelmente y que se extienden hori-

25, zontalmente hacia arribe desde 41 ; estas plaoces 21, a su vez,
estén situades entre, y respectivamente contra, un par de
placas 22 dispuestas verticalmente y extendidas horizontal-
mente,

1as places 22 estén conectade® ®o0lidariemente, por

20, sus extremos opuestos, con un per de soportes dilfnaricos 23

y 24 (figs. 1 y 3), o trevds 38 108 cusles Be extiends la
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El soporte cilfndrico 23 est4 adyacente 81 extremo
superior de la seccidn cilfndrica 15, mientrame que el soporte
cilfndrico 24 estd adyacente al extremo inferior de la seccidn
cilfndrica 15.

Los soportes 23 y 24 €e hellen en planos situados
en éngulo recto.oon el eje de la seccidn 15 y cada uno de ellos
lleva, en su lado inferior, o el lado sencarado al extremo in.
ferior de le seccidn 15, una plurelidad de elementos de ro-
dillo 27, montados girgtorismente y dispuestos de manera que
contacten, sosteniéndolo, el cilindro hueco 13 para rotacidn
(figs. 1 y 3).

El miembro terminal de bestidor 19 lleva un cojinete
que sostiene giratoriasmente un extremo de un érbol 28 dispuesto
horizontelmente y en posicién central debajo de la seccion 15
en el mencionado extremo. E1l eje d® la seccidn cilf{ndrice 15
y el érbol 28 se hallen en el mismo pleno vertical.

El extremo del 4rbol 28 que Se hells debajo de la
seccidn cilindrica inferior 15 estd tembién entre los miembros
termineales de bastidor 18 y 19 y lleva una rueds dentada 29,
de diémetro relgtivemente grsnde, cuyos dientes engrenen con
une cedena 30 que rodea la seccidn cilindrica inferior 15 y
es rigida con ella.

El punto de contacto entre la parte superior de la
rueda dentada 29 y la cadena 30 es8 un punto de fulcro pars el
¢ilindro hueco 13 en conjunto, despuds de ajustar el dngilo
de inclinacidn del cilindro 13. Las placas 21 y 22 estén co-
nectadas pivotantemente en cada lado del mencionado punto de
contacto por medio de pivotes glineados 25, ocuyo eje horizon-
tgl comin pasa por dicho punto de contecto (fig. 1).
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Las places 21 y 22 en oade lado del bastidor 17
estén conectadas ajusteblemente por permos A que pesSan
por sberturas en cada una de las places 21, ri{gides con el
bastidor de soporte 17, y por ranurass arqueadss 32 de cada
una de 1a8 places externas que son rfgides con las places 23
Y 24 sustentadores del cilindro. Las renuras srqueadas 32 8on
concéntrices con el punto de contacto entre la rueds dentads
29 y la cadena 30; de ahf que la inclinacidn del oilindro 13
pueda ajustarse con facilidad aflojando 1as tuercas de los
tornillos 31 y girendo el cilindro 13 verticlemente en tormo
al punto de contaocto entre la cadena 30 y la rueda dentads 29.
El contacto de la ruedas dentada retiene el cilindre 13 contra
el movimiento descendente en Sentido axil.

El érbol 28 estd taubidn engorronado para girsr en
cojinetes montedos en un bastidor 33 que sostiene la méquine
8 la que 8e sBuministra la fruta desde el alimentador 3, y un
metor 34 estd conectado con el #rbol 28 por medio de pifiones,
cadenas y engrenajes para el accionsmiento de la rueda dentadas
29, seafn se describird con detalle més adelente.

En este punto basta sefialar que las unidades de fruts
desviades por la brecha o abertura 7 de la placa laterel & es-
tablecen contacto con un lado del extremo del cilindro girato-
rio 13 en dicha abertura. La flecha 35 (fig. 2) indica de
modo general la trsyectoria de una unidad de fruta,

El fruto 38 (fig. 6) Ssuministrado por el elimentadoxr
3 e8 por 1o genergl esférico, y el didmetro intemo mfnimo y
ndximo del oilindro 13 es menor del doble del didmetro del
fruto que ha & menejsr el alimentador, perc mayor que el did-
metro méximo del fruto. Asf, la fruta que entre en el oilindro
13 desciende rodando por el cilindro 13 pricticemente en fils
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Ynioa ¥y no puede posiblemente atsscarse lado a lado 0 un fruto
sobre otro,.

Aunque la direccidn de giro del cilindro 13 8e in-
dicea en la figura 2 tal que el fruto que tope con la cara in-
ferior del extremo del cilindro, respecto a la direccidn de
movimiento de la cinta 4, tiende a ser girado en sentido anti-
horario, mirand hacia el extremo superior sbierto del cilin-
dro, no resulta que la direccidn de giro del cilindro implique
gran diferencia en le menera como funciona el alimentador. Ten
pronto como la unidad de fruta toca el extremo del cilindro 13,
pefa répidamente 8l extremo Superior gbierto. La rotacidn del
cilindro 13 elimina ocuslquier atadco del fruto en el extremo
de adnisidn o de recepcidn de la fruta en el cilindro, y ésta
€8 une 48 las ventajes fundementsles8 de le estructura del in-
vento aquf excuesto. Asimismo, el hecho de que el fruto entra
en 6l cilindro excluye cuelquier gpilamiento de la fruta o el
darrsme de d4sta el ser llevada lejos de le cinta transporta-
dora 4.

La veloocidad de paso de le fruta por el oilindro 13
puede regilarse variendo el grado de inclinacién del oilindro
13 o variando la velocidad de giro del eilindro 13. Cuanto mds
rdpido gira el oilindro 13, tanto mds lentemente rueda por €1

el fruto.

EL ALIMENTADOR (MECANISMO IE TESCARGA)

Puede construirse una placa de base 39 (fige. 1 y 3)
como parte del bastidor 17 que sostiene el oilindro 13, y esta
pleca de base 39 tiene un miembro 40 de bastidor dispuesatld
verticelmente ancima que 8e proyecta hacia arriba desde ella
(fige. 1).

Un pivote horigontal 41 (figs. 6 y 7) sostiene en
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forma oscilente una mesa 42 receptora de fruta para que oscile
en torno al eje del mencionado pivote 41, y este pivote 41 =08-
tiene le mesa 42 en una posicién para reecibir el cuerpo de frute
delentero 43 (fig., 6) sobre ella tan pronto ecomo dicho cuerpo
8gle rodando del extremo inferior del oilindro 13.

La superficie superior de 1la mesa 42 tiene forma de
¥V y 8e extiende en la direccidn del movimiento de la frute (fi-
aire 5). En consecuencia, cada uno de los cuerpos de fruta que
Tueds Sobre 1la me8a 42 estd centrado en ella, Unss places late-
rales 44 arqueadas, extendides hacie arriba y que tienen sus
superficies odncavas en relacidn opuesta (figs. 4, 5y 6), es-
tdn r{gides sobre el miembro de bastidor 40 e impiden cuslquier
poeibilidad de que un cuerpo de fruta 43 8ituado sobre la mesa
ceiga de dsta por un lado.

El extremo de la mesa 42 alejado del extremo inferior del
¢ilindro 13 se extiende de preferencia ligergmente hacia
erriba, como 8e indica en 45 de la figura 6, y el pivote 41
Sse halla fundsmentelmente més cerca del extremo 45 que del
extremo de la mesSa 42 que Se halle mée cerceno &l cilindro 13,

El pivote 41 estd compuesto de un par de miembros
de pivote cosxiles que 8e extlienden en sentido opuesto hacia
fuera desde una varille centrel 46 (fig. 6), ¥ el extremo su-
perior dsl bastidor 40 estd bifurcedo para alojar la varilla
45 y sostener giratoriamente los extremos del pivote 41,

La superficie superior sustentadora de fruta de la
mesa 42 estd inclinade en direccidn de delente atrds de la
mesa, en relacidn a le varilla 46. El extremo delantero de le
meBa 42 e8 el extremo 45 (fig. 6). La varilla central 46 se
extiende divergentemente con respecto & la superficie superior

de le mesa 42 en direccidn desde el extremo delentero de la
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mese hacis atrds, y el extremo posterior 47 de la mencionadas
verille 46 Se proyecta hacia astrds y hecia 8bajo respecto a
la mencionada superficie superior ds diche mesa 42, mientras
que el extremo delantero 48 de la varilla 46 8e proyecta haciea
delante del extremo snterior de la mesa 42 y e3 fundemental-
mente parazlelo a la superficie superior de la mesa 42.

El extremo posterior 47 de la varille 46 funciona
como un rodille seguidor de leva y estéd sostenido en 18 super-
ficie superior Ge une leve 49 fijada en el é&rbol 28 (figs. 1
¥y 6),y mientas un resorte 50 conecta la varille 46 con el
miembro de bastidor 40 para retener eldsticamente el seguidor
47 en contacto con la leva 49,

La leva 49 tiene un 1dbulo Semiciroular 53 (fig. 4)
concéntrico con el érbol 28 y cuye superficie semicircular
extermne constituye el lado bajo de la leva 49, mientras un
1dbulo 54 de mgyor didmetro y fundamentalmente semicirculer,
perteneciente a 1la leva 49, estd situado excéntricemente res-
pecto al eje del drbol 28 (fige. 4 y 5).

Cuando la superficie del 1dbulo 53 estd en contacto
con el seguidor 47, la superficie superior de la mesa 42 se
hella précticamente horizontsl en una posicidn receptora de
frute como la que se ve en la figura 6. Al girar el drbol 28
el 1dbulo mayor 54, dispuesto excéntricemente, contacta con
el seguidor 47 pars hacer que la mesa 42 oscile e la posicidn
expuesta en le figara 7, en 18 que el extremo posterior de la
mesa 42 8e eleva para bloquear el cuerpo de fruta que llega,
en el extremo de ssglide del cilindro 13.

Cuando el cuerpo de fruta delantero 43 (fig. B)
rueda hasta encima de la mesa 42, un par de brazos &lzados
56 (fig8. 1, 4 y 6) impiden 8l fruto salir rodando por el
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extremo enterior de la mesa 42 y el cuerpo de fruta signien-
te en el cilindro 13 tiende a empujar el cuerpo de fruta 43
hacia 108 brazos 56 (véese la figira 6).

Estos brazos 56 estdn sostenidos de modo pivotan-
te en sus extremos inferiores en pivotes espaciados 57,
horizontales y paralelo8, montedos en el bastidor 40, y
unas porciones temineale8 inferiores 59 de dichos brazos
56 tienen superficies de leva 60 (fig., 4), verticales y
paralelas, que se extienden en arco Separdndose entre af
en sus extremos superiores, como en 6l.

Un resorte 64 conecta los brazos 56 por sus extremos in-
feriores a puntos espaciados encime de los pivotes 57.

El extremo fronmtel 48, proyectado hacis delente,
de la varille 46 funciona como seguidor de leve, ya que Se
proyecta entre los brazos 56 y, cuando ls mesa 42 se halls
en la posicidn de recepcidn de fruta de las figures 4 y &,

ol seguidor 48 se halle en contactonoon los extremos Superio-
res8 61 de las superficies 60 de 12 leva justo encima de las
partes paraleles de las Yltimas.

Cuando la leva 49 mueve 8l seguidor 47 hacis srri-
ba, el seguidor 48 se mueve hacia &bajo para contactar con
las superficies 60 de leve a fin de bescular 1os brazos 56
apartdndolos a la posicidn expuesta en la figra 5, soltando
as{ el cuerpo de fruta 43 para que ruede saliendo del extremo
delanteronde la mesa. 42 gespuds de inclinar la mesa 42.

Como ya se ha explicado, el cuerpo de fruta 38 que
8igue al cuerpo delantero 43 y que ahora se convierte en el
cuerpo de fruta delantero, queda detenido por el borde poste-
rior elevado de la mesa 42 y no puede rodar sSobre la mes8a 42

hasta que 8e baja 1la mesa 42, en cuyo momento el seguidor 48
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se habrd movido otra vez hacia arriba desde enmedio de las
guperficies de leve 60 y los brazog 56 formardn de nuevo una
compuerta para evitar que el signiente cuerpo de fruta 38 pase
de ahf, hasts que los brazos 56 se hellen separado otra vez

Importa observar que loe brazos 56 8on devueltos
eldsticemente a la posicidn expuesta en la figira 4. En con-
8ecuencia no se cemsa ningfn dafio & la méquina en el caso de
que slagin materisl extrafio e aloje entre los brezos 56. Esto
es siempre una posibilidad cuando se manejen grandes cantida-
des de fruta dursnte la temporade de envasado o de elsbore-
cidn de la fruta.

ELEMENTOS PARA LA DESCARGA DE LA FRUTA

Cuendo el cuerpo de frute dslsntero 43 he salido ro-

dendo por el extremo anterior de la mesa 42, rueda Sobre una
plataforma 55 rigida, dispuesta horizontslmente, y contra
una place 0 retén verticel 66, perpendicular a la pleta-
forma 65 y & 18 direccidn de movimiento del cuerpo ds fruta
cuando sale rodendo de la mesg 42 (figs. 1, 6y 7).

En la combinacidn expuesta en la figura 1, la pla-
teforme horizontel estd situade & un lado de la trayectoria,
extendida verticalmente, de lo8 portadores receptores de fruts
67 de la méquina 2, dispuestos horizontalmente y espaciadoa
verticalmente.

Esta mdquina puede ser esencislmente 1a misme que
12 mdquine orientadora de frute explicade en la memoria de
la patente nortesmericana n® 2786562; Los portadores 67 estén
montados en un par de cadenas 8in fin 68 que corren sobre rue-
das dentades de 108 extremos superior e inferior de la ma’quina 2

Un drbol 69, accionado por el motor 34 (fig. 1).
lleva uns rueda dentade 70 conectada por una cadena de trans-

misidn 71 con una ruede dentada 72 de un &rvol 73. Un engranaje
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74 Gel drbol 73 tiene sus dientes engrenados con 1los dientes
de un pifidn 75 montado en un 4rbol 76, y una ruedas denteda
77 del 4rbol 76 (fig. 1) estd conectada por una cadena de
trensmisidén 78 (figs. 1 y 3) con une rueds dentads 79 del
érvol 28 (fig. 3).

les cadenss 8in fin 68 que llevan los portedores
de frute 67 se extienden en torno a ruedes dentades 80 (fig, 3)
que estén montaedes en el drbol 73,

Con referencie shora a la figura 8, uno de los por-
tadores 67 que Se mueven hacia arribe estd indicado en lfness
8e punto y reys en relacidn con la pletaforma 65. E1 retdn 66
estéd parelelo a la treyectoria de los portadores 67, y para
gue la fruta de 1la plateforma 65 pase & Xos portadores 67
cuendo 4stos pasan a 1o largo de la plataforma 65, la direc-
cidn de movimiento del fruto debe hallarse en dngnlo recto
con le trayectoria de movimiento del fruto cuando pasa por
el cilindro 13 y a travds de la mesa 42.

Con referencis & la plstaforma 65, el borde dslen-
tero es el borde adyecente a la trayectoria de los portadores
67, mientras que el borde trasero es8 el borde alejado de ellos.

En el extremo del Arbol 28 distente de la rueds den-
tada 29 estd fijado uno de los extremos de un brazo 83 (figs,
1y 3), cuyo otro extremo estd conectado por pivote con el
extremo inferior de una varilla conectante 84 extendids hacia
arriva. E1 extremo superior de la varilla conectante 84 estd
unido por pivote el extremo exterior de un brazo 85. El ex
tremo interno u opuesto del brezo 85 estd fijado a un extremo
de un drbol 86. Este 4rbol 86 esté engorronado para girar en
una poreién del bastidor slimentedor 33 en un punto por en-

cima del nivel de la plataforma 65. Un brazo 87 en forma de
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péndulo estd sujeto de mod ajustable, por su extremo supe-
rior, el 4rvol 86 (figs. 1, 3y B). Un collar 88 estd fijado
de modo sjusteble sl extremo inferior del brezo 87 por un
tornillo de montaje 89, 0 cuslguier otro medio adecusdo, y
una verilla eyectora de frutos 90, proyectade laterslmente,
estd fijada en un extremo del mismo el collar B8.

La varilla 90 estd de preferencia arqueada longitu-~
dinalmente y se extiends & través de la plataforma 65 (fig. 1)
adyacentemente o le superficie superior de esta ultima, pero
ligeramente espmciada encima de ella. 7

Como 8e ve en 1a figura 8, la porcidn merginal pos-
terior 93 de la plataforma 65 Se extiende en declive ascenden-
temente y, en el extremo trasero de la carrera del brazo 87,
la varille 90 se halla Sobre este porcidn merginel. En el
extremo opuesto de la carrera del brazo 87, la varilleas Be
halla fundementclmente sobre el borde extermo del soporte de
fruta 67, en movimiento hacia erriba, de la mdquine 2.

El movimiento oscilatorio del brazo 87 se efectda
por el movimiento girstorio oscilante del érbol 86 cuesndo el
brazo 85 entra en oscilacidn por efecto de le varills conec-
tante 84.

El lado, curvado en forme cdncave, de la verilla 90
80 encara al cuerpo de fruta 43 cuando se hace rodar eeté
dltimo desde la posicidn representada en la figure 6 hasta
encima de ka plataforma 65, como gperece en la figira 7.

La figura 8 ilustra una accidn nommal de descarga
de la varilla eyectoras de fruts 90. Después que se ha hecho
roder el cuerpo de fruta 43 hesta encima de la plataforma 65,
por delente de la varills eyectors 90, se lleva dicho cuerpo
rdpidemente &l portador 67 el girar el brazo 87 & la posicidn
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de descerga sefialads por linea de punto y raya 94, y el breso

87 y le varilla 90 2on luego devueltos a la posicidn ds la
lines continua (fig. 8) antes de que el ocuerpo de fruta siguien-
te ruede sobre la plataforme 65. La posicidn de la vaerilla 90
respecto a la platafoma 65 puede variarsSe moviendo el collar
88 & la posicidn desesda en el brazo 87 y asegurédndola luego

en esta posicidn por medio del tornillo de montaje 89. De ordi-
nario la varilla 90 se sitifa de modo que contacte con la su-
perficie posterior del cuerpo de fruta a un nivel inferior ml
centro de 1la frute. La razdn de esta posicidn Se assprende de
las figaras 9 y 10.

En el caso de que dos cuerpos de fruta, designados
por los nuimeros de referencia 95 y 96, fueran suministrados
eccidentalmente a 18 vez a la plataforma 65, Se hallerfen
embos por delante de 12 varilla 90 y quedarfen mtomdticsmente
situados, de modo general, en una linea que #e extiende entre
el borde anterior y el borde posterior de l1l& plataforma 65,
ya que no existe espacio para ambos en la plataforma 65 en
ningune otra slinescidn, E1 cuerpo 95 se ilustra como situad
lo mds prdximo posible al borde anterior de la plataforma 65.

A vause de la inclinascidn escendente de le porcidn
marginal posterior 93 de la plataforma 65, ningin cuerpo saldrd
rodando de le plataforma 65 8i:no es impulsado 0 golpeado.

Cusndo el brazo 87 gira & la posicidn de punto ¥
raya 94 (fig., 9), la varilla 90 se mueve hacia debajo del
cuerpo de fruta 96 despuds que el cuerpo 95 ha sido llevado
a su posicidn en el portador 67, ya que el cuerpo 95 no puede
seguir esdelante a consecuencis de estar bloqueado por una place
retentora 97, de la méquine 2, a lo largo de 1&s cadenas 68.

Después del movimiento de vuelte del bremo 87 & su posicidén
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de 1inea continua, el cuerpo de fruto 96 es expulsado por la
varilla 90, que lo echa sobre la porcién marginal 93, como se
ve en la figura 10. As{, la plataforma 65 queda limpia de fru-
tos, de modo que no se produce atasco si se alimentara un cuer-
po de fruta adicional a la plataforma 65.

La figura 11 ilustre una modificacidén del brazo pén-
dulo 87, brazo que se designa con la cifra 9a. Este brazo 97a
lleva una varilla eyectora, en su extremo inferior, semejante
a 1la varilla 90. El extremo superior del brazo 97, sin embargo,
estd sostenido giratoriamente en el 4bol 86. Sobre el Arbol
86 estd sujeto rfgidamente por un tornillo de montaje apropia-
do un miembro en forma de V invertida, y el &rbol 86 se ex-
tiende por una abertura de ese miembro en V en la juncién de
sus brazos 98, brazos que se extienden divergentemente hacla
abajo. Entre cada brazo 98 y cada uno de los dos lados opues-
tos del brazo 97a estéd dispuesto un resorte de compresidén 99,
con el que se mantiene eldsticamente el brazo 974 en posicién
central entre los extremos inferiores divexrgentes de los bra-
z0os 98, En virtud de esta estructura, en el caso de que la
varilla eyectora en el extremo inferior del brago 974 tocara
algin objeto extrafio que pudiera llevarse accidentalmente a
la plataforma 65, no se produciria ninghn daflo, ya que el
brazo 97a cederd elédsticamente, en lugar de doblarse o rom-
perse. La accién de los resortes 99 serd, desde luego, la
adecuada para resistir la compresidn al entrar en contacto con
el fruto.

Aunque se cree que el funcionamiento del alimenta-
dor resulta olaro por la descripcidn que antecede, cabe resu-

mirlo como se explica a continuacién.
Cuerpos de fruta dotables, en disposicidén al azar
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sobre la cinta transportadora 4, son desviados hacia el ex-
tremo shperior del cilindro giratorio 13 y bajan rodando por
el cilindro en fila Unica.

Si 1a mesa 42 estd fundamentalmente horizontal, como
se representa en la figura 6, en el momento en que el fruto
delantero llega al extremo inferior del cilindro 13, ese
cuerpo de fruta delantero ruede sobre la mesa 42 y contra
la compuerta formads jor los brazos 56, ya que estos brazos
56 se extienden a través del extremo de la mesa 42 cuando la
mese estd pricticamente horizontal.

S5i se inclina la mesa 42, como aparece en la figura
7, que es la posicidén de la mesa cuando estd abierta la com-
puerta formada por los brazos 56, el cuerpo de fruta delantero
gqueda bloqueado por el borde posterior de la mesa inclinada
42 ¥ es retenido en el extremo inferior del c¢ilindro 13 hasta
que la mesa 42 vuelve a su posicién horizontal, en cuyo mo-
mento el fruto rueda hasta encima de la mesa 42,

De ordinario hay una fila de cuerpos de fruta en
el cilindro giratorio 13. De ah{ que el cuerpo de fruta de-
lantero en el extremo inferior abierto de la fila en el cilin-
dro 13 ruede a intervalos de tiempo uniformes sobre la mesa
42 y sea entonces llevado rodando de la mesa 42 a la plata-
forma 65.

A cada movimiento de oscilacién de la varilla eyec—
tora de frutos 90, el cuerpo de fruta que se halla sobre la
plataforma 65 es expulsado de la plataforma 65 y enviado al
correspondiente portador 67 que pasa a lo largo de la platafoma.

La rotacidn del cilindro 1% haoe que los cuerpos de
fruta rueden continuamente hacia abajo del eilindro 13, in-

cluso si éste se halla en inclinacién relativamente ligera, ¥y
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al rodar asf, el fruto no se atasca ni se deteriora, sino que
rueda fdcilmente saliendo por el extremo inferior del cilin-
dro 13,

La basculacidn de la mesa 42, la abertura y cierre
de los brazos de compuerta 56 y la oscilacidn de la varilla
eyectora 90 estédn en sincronizacidn con el movimiento de los
portadores 67 de la miquina 2, para depositar un cuerpo de
fruta en cada portador 67 exactamente en el momento preciso,
sin deteriorar el fruto, atascarlo ni perjudicar ninguna parte
de la méquina en el caso de que pasara al alimentador algin
objeto extrafio.

La instalacién del alimentador se efectiia con faci-
lidad, ya que la seccidn cilindrica superior 14 puede ser ex-
tendida axilmente a cualquier posicidn respecto a la seccidn
15, y la inclinacién del cilindro 13 puede ajustarse rdpida-
mente mediante el aflojamiento de los pernos 3L y la inclina-
0ibén del cilindro 13 en torno al punto superior de la rueds
dentada 29, después de lo cual se vuelven a apretar l1os per—
nos o tornilloes 31,

BEs obvio, desde luego, que el uso del alimentador
no se restringe necesariamente a una maquina orientadora de
frutos del tipo que se ha descrito en forma general ¢ como se
describe en la memoria de la mencionada patente norteamericansa
n® . 2796562,

El método del invento, tal como precedentemente se
ha descrito, puede decirse que consiste en que articulos de
forma generalmente esférica (por ejemplo, el fruto 38) (fig.
6) se hacen rodar, en fila Unica, por una senda o trayectoria
inclinada (cilindro 13) en direccidn longitudinal a la fila y

a dicha senda, desde el extremo superior de la mencionada senda
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hasta una estacidén de descarga (es decir, la ﬁfataforma 65)
espaciada por fuera del extremo inferior de la mencionada senda,
con lo que el articulo més bajo en dicha senda se convierte en
el articulo delantero. Es evidente gque cuando se saca del ex~
tremo inferior de dicha senda el "art{iculo delantero", el
siguiente articulo se convierte en el delantero en la mencionada
senda.

Fl art{culo delantero es sucesivamente espaciado
(fig. 7) en una distancia uniforme de los otros, al salir de
la mencionads senda, y los artf{culos delanteros sucesivos son
luego llevados, a intervalos de tiempo uniformes, a la men-
cionada estacidn de descarga (plataforma 65); inmediatamente
despuds oada art{culo es llevado rédpidamente de lado desde
dicha estacidn de descarga a uno de los portadores o soportes
de art{culo 67 mientras estos pasan, a intervalos uniformes,
a 1o largo de la mencionads estacidn de descarga.

Como la varilla 90 gira bastante rapidamente en su
arco y contacto con el articulo en la estacibén de descarga en
un punto del cotado del articulo que se halla debajo del ni-
vel del centro de éste, el artfculo se desliza rapidamente de
la plataforma 65 en la breve distancia entre el portadoxr 67 y
el punto donde estd sostenido en la plataforma 65, préctica-
mente sin rodar, con lo que se elimina cuslquier tendencia
de objeto a patinar y trepar hacia fuera del portador 67 o a
rodar irregularmente por la deformidad del perfil superficisl del
art{culo.

Pl lado cdéncavo de la varilla 90 establece contacto
con el fruto o articulo, y de esa manera este {iltimo se centra

automdticamente respecto a los extremos de la porcidn curvada,

de modo que el artfculo se mueve directamente hacia el centro
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Fl método puede decirse que incluye también la etapa

del portador 67.

de restringir los art{culos en la senda inclinada antes men—
cionada refrenando el movimiento de cuslquiera de los art{cu-
los a una posicidn encima de los otros, ya que el didmetro
interno del cilindro 13 en relacidén al didmetro minimo de los
articulos para que pasen por el cilindro 1% es tal, que no
solamente l1os articulos deben permanecer en fila dnica, sino
que no pueden ocalarse, A este (ltimo resultado contribuye el
hecho de que los articulos sghacen rodar en torno a ejes
tendidos transverselmente respecto al eje longitudinal de la
fila de articulos en el cilindro 13 cuando los &rticulos pa-
san del extremo elevado de la senda hacia el extremo inferior.
Precedentemente se habien introducido movimientos especiales
¥y relativemente complicados para evitar que los articulos se
apilaran o montaran unos sobre otros, o se desplagzaran y mo-
vieran hacia un lado u otro de la file tUnice durante el movi-
niento de los art{culos en sentido generalmente longitudihal
a le fila.

Fl término "generalmente esféricos", para calificar
8 los cuerpos de fruta, entiende inclulr todos los cuerpos
rodables que tienen un perfil generalmente esférico en un solo
planc, ya gque es obvio gue la fruta tal como las peras, que
son oblongas por sus ejes de pecfolo a botén, rodard con faci-
1idad por el cilindro 13. Normalmente, en tal caso, la incli-
necidn del cilindroc 13 puede ser mayor que la que aqui se ha
expuesto, lo cuasl es uno de los motivos para establecer medios

que permitan variar la inclinacidn del cilindro 13,
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En cuanto concierne al aparato o al propio alimenta~

dor, el invento engloba todos los cambios y modificaciones
del ejemplo que aqui se ha escogido con fines de exposicién

que no se salgen del alcance de las reivindicaciones anexas.
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Descrito el objeto de la invencidn, se declaran nuevas
las siguientes reivindicaciones, con prioridad de la patente
estadounidense nf 179.552 del 14 de Marzs de 1962,

1. Método con su dispositivo para la alimentacién de
articulos, generalmente esféricos, a una estacién de descarga
donde son descargados, caracterizado por el hecho de gque incluye
las etapas de hacer rodar una pluralidad de los artfculos hacia
abajo por une senda inclinade, en fila Unica, hasta la estacidn
de descarga, la cual esté espaciada por fuera del extremo in-
ferior de la senda; espaciar cada articulo sucesivo delan-—
tero de dichos articulos aparte de los otros, cuando sale
de la senda inclinada; mover luego cada art{culo sucesivo
delantero, de dichos articulos, por turno hecia la estacidn
de descarga, en intervalos de tiempo uniformes; y expulsar in-
mediatamente despuds cada articulo, de la estacién de descar-
ga, en una direccién extendida lateralmente en 4ngulo con la
direccién de movimiento de cada articulo hacia la estacién de
descarga.

2. Método en conformidad con lo definido en la
reivindicacidn 1, caracterizado por el hecho de que los
artfculos estdn restringidos, en la mencionada senda incli-
nede, contra el movimiento de dichos articulos & una posi-
cién por encima de los otros.

3., Método en conformidad con lo definido en las
reivindicaciones 1 y 2, caracterizado por el hecho de gue

cada articulo se expulsa aplicando una fuerza de impacto con-
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tra un lado del respeetivo articulo, en un punto por debajo
del centro de dste, con lo que la rotacién del articulo du-
rante la expulsidén se efectida por lo general en la misma
direccidn relativa que cuando se aplicd la fuerza de im-
pacto.

4, Método en conformidad con lo definido en las
reivindicaciones 1, 2 o 3, caracterizado por el hecho de
que los articulos sucesivos se expulsan arrojéndolos uno &
uno en un portador o soporte respectivo, a medida que una
plurslidad de dichos portadores o soportes pasan sucesiva-
mente poxr la estacidn de descarga.

5. Método segin las reivindicaciones 1 a 4, carazc-
terizado porque su dispositivo comprende un slimentador que
presenta medios transportadores que establecen una senda
inclinada por la cual puede hacerse rodar en fila tnica uns
pluralidad de articulos hasta una estacidén de descarga,
medios espaciadores que actiian pare permitir que dichos arti-
culos se muevan sucesivamente de la mencionada senda a la
estacidén de descarga y medios expulsores, adaptados para es-
tablecer contacto con cada uno de los mencionados articulos
después que éste ha pasado a la estacidén de descarga y ex-
pulsarlo de la estacidn de descarga en direccién de movi-
miento de cada articulos hacia la estacién de descarga.

6. Método en gonformidad con lo definido en la
reivindicacidn 5, caracterizado por el hecho de que en el
dispositivo los medios de transporte comprenden un cilindro
oblongo, hueco y abierto por los extremos, montado para girsr

en torno a su eje longlitudineal.
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7. Método en conformidad con lo definido en la
reivindicacidn 6, caracterizado por el hecho de que el
didmetro interno del cilindro es menor del doble del dié-
metro de los articulos que se alimentan.

e 8, Método en conformidad con lo definido en las
reivindicaciones 6 o 7, caracterizado por el hecho de que
el cilindro hueco comprende un par de secciones de c¢ilindro
dispuestas telescéplcamente.

9. Método en conformidad con lo definido en las

10, reivindicaciones 6, 7 u 8, caracterizado por el hecho de
gque el cilindro estd sostenido de modo que pueda ajus-
tarse en inelinacidn.

10, Método en conformidad con lo definido en
cualquiera de las reivindicaciones 6 a 9, caracterizado por

15. el hecho de que en torno al cilindro estd dispuesto un miem-
bro anular engrengnte con dientes, que engrana con una rueda
dentade conducida situada debajo del cilindro, lo cusl pone
en rotacién el cilindro.

11. Método en conformidad con lo definido en las

20, reivindicaciones 9 o 10, caracterizado por el hecho de que
la inclinacién del cilindro es ajustable mediante la bascu-
lacidn del cilindro en torno al punto de contacto de miembro
engranante con dientes y la rueda dentads conducida.

12, Método en conformidad con lo definido en cual-

25. quiera de las reivindicaciones 5 a 11, caracterizadc por el
hecho de que los medios espaciadores comprenden una mesa, general-
mente horizontal, dispuesta entre los medios transportadores y
la estacidn de descarga y sobre la cual los articulos ruedan

sucesivamente desde los medios transportadores, existiendo medios
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para hacer oscilar la mesa de modo que simulténeamente se haga
rodar hacia la estacidn de descarga un articulo que se halle so-
bre dicha mesa y se bloquee el transportador, para impedir que
el articulo sucesivo pase a la mesa.

13, Método en conformidad con lo definido en la rei-
vindicacidn 12, caracterizado por el hecho de gue existe una
compuerta para impedir que un articulo ruede hacia la esta-
cién de descarga desde la mesa, cuando ésta se halla en
posicidn horizontal; esa compuerta es mévil a una posi-
¢idn en que suelta un art{oculo, despuds de basculacién de
la mesa.

14, Método en conformidad con lo definido en
cualgquiera de las reivindicaciones 5 a 13, caracterizado
por el hecho de gue los medios expulsores comprenden
un miembro expulsor sostenido para movimiento de vaivén
encima de la estacidén de descarga.

15. Método en conformidad con lo definido en la
reivindicacidn 14, caracterizado por el hecho de que el
miembro expulsor comprende una varills horizontalmente ex-
tendida, montada en el extremo inferior de un brazo que
estd montado de modo oscilante por su extremo superior.

16, Método en conformidad con lo definido en
la reivindicacidén 12, caracterizado por el hecho de que
la estacidn de descarga comprende una plataforma, mientras
la varilla extendids estd montade en el brazo para mover-
se encima de la plataforma cerca de esta fltima, a fin de
establecer contacto con cada artf{culo en un punto situado de-
bajo de su centro.

17. Método en conformidad con lo definido en
cuaelquiera de las reivindicaciones 5 a 16, caracterizado
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por el hecho de que incluye ademds una plurelidad de porta-

articulos llevados, por una cadens o elemento andlogo, sucesi-
vamente hasta més alld de la estacién de descarga, para re—

civir de ella artfculos.

18, Método con su dispositivo para la alimentaciébn de

articulos, generalmente esféricos.

Segiin se describe y reivindica en la presente memoria
descriptive que consta de 28 hojas foliadas y escritas a
méquina por una sola de sus caras, acompafiadas de dos léminas

de dibujos,

Madrid, a 26 de lMayo de 1962
FILPER CORPORATION
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