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MEMORIA DESCRIPTIVA

El presente modelo de utilidad se encuentra re
ferido a un dispositivo mecénico para la simulacién de
movimientos humanos o animales, adaptable a carcasas de
mufiecos de configuracién diversa.

Uno de los objetivos del presente modelo de
utilidad reside en el desarrollo y consecucidén de un dis
positivo mecédnico del tipo antes citado que sea de facil
montaje y fabricacién y que'adicioﬁalménte prasente un
costo relativamente bajo. Constituye,-ademés, otro obhje-
tivo de este'modelo de utilidad el conseguir gp.mecanis-
mo adaptable universalmente a carcasas de muﬁédﬁéria de
configuraciones extremas cualesquiera.

Consecuentemente el presente modelo“dq utilidad'
alcanza al dispositivo mecdnico en si y a la forma en que
este se dispone o acopla operativamente a la correspon-
diente carcasa, con independencia de la confiéﬁ??cién ex
terna de la misma. R

Para ello, dicho dispositivo motriz,'-.-'esté fun—
damentalmente constituido por los siguientes ei;mentos:
un cajetin de disposicidn general paralelepipédica, en
cuyo interior se dispone un micromotor eléectrico alimen-—
tado por pilas y gobernado mediante un interruptor exter
no; un primer sje de giro, pasante a través de dicho ca-
jetin, acoplado transversalmente a la salida de fuerza
del citado micromotor; dos platos circulares de ejes ex--
céniricos acoplados a uno y otro de los extremos del ci-

tado eje transversal, cada uno de los cuales presenta en
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su carge superior un tetén perpendicularmente emergente,

también excéntricamente dispuesto respecto a dichos pla-

tos; una pieza ahorquillada cada uno de cuyos dos brazos

0 ramas longitudinales lleva practicada una ranura alar-
gada para el acoplamiento de los tetones excéntricos de
los platos circulares antes mencionados, acoplados & mo— -
do de biela, estando aﬂicionalmente'esta pieza ahorquilla
da acoplada a un eje transversal al cajetin y por tanto
paralelo al primero citado, uno de los extremos del cual
puede deslizarse por una ranura iransversalmente précti-
cada al efecto en la correspondiente pared del cajetin;
un tercer eje tranéversal,'y por tanto paralelo a los
dos ya mencionados, acoplado como el primero & la salida
de fuerza del micromotor mediante un tren de éné%anajes,
déstinado a provocar el giro de una manivela Eiééntrica—
mente acoplada a la ranura de guia del primeq'bqazo de
una, piezé acodada giratoria alrededor del cuér%d‘eje
transversal, y por tanto paralelo a los tres anteriores,
cuyo segundo brazo presenta asimismo una ranuiﬁ'iongltu—
dinal guia, un dispositivo de cambio de marcha para el
acoplamiento alternativo y ciclico de la sa11&a~de fuer—
za del micromotor bien al primer eje bien al tercer eje
citados, provocandc con ello, alternativamente, la marca
de la pieza en horquilla o la de la pieza acodada.

Por otra parte la carcasa de juguete, estard
constituida por dos semipartes relativamente amovibles
entre si y una cabeza giratoriamente acoplada sobre una
de las mismas, presentando cada una de dichas dos semi-
partes dos puntos de apoyo nivelados segin un plano hori

zontal.
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De esta manera acoplando solidariamente el mqgwé
cionado cajetin a una de dichas semicarcasas, la rama
transversal de la pieza ahorquillada del mecanismo a la
otra y la cabeza giratoria mediante un védstago adecuado
a la ranura del segundo brazo de la citada pieza acodada
del mecanismo, se produciréd con el movimiento de oscila~
cidén o vaiven de dicho mecanismo, de una parte un movi-.
miento de vaiven oscilante de 1aé semicarcasas y de otra
alternativa y automidticamente el giro de la cabeza haéia
uno y otro lado, asi ciclicamente. Es decir, el mufieco
asi equipado, avanzari, primeramente, simulando un movi-
miento de gateo o similar, a continuacién se detendra,
“mirarad" hacia uﬁo y otro 1ado, reemprendiends su avance
gateando a continuacidn. | ;

Conocido que ncs es por medio del anféfior
predmbulo, el objeto del presente modelo dé utilidad, a
continuacidén, pasaremos a describirlo més pprﬁénorizada—
mente con la ayuda de la lémina de ditujos adjunta, en
la que se representa un ejemplo particular de ejecucién
de los variados a que en la prdctica puede llégarse con
la aplicacidn de los fundamentos bidsicos aquiiééécritos.

En la figura 1, se representa una viéﬁa del in
terior del mecanismo del presente modelo de utilidad.

La figura 2, ilustra vistas de sendos detalles
Gel mecanismo de la figura 1, en dos posiciones distin-
tas de funcionamiento.

En la figura 3, se répresenta un detalle del
mecanismo de cambio de engranajes.

La figura 4, muestra sendas vistas en alzado

lateral del recanismo en dos posiciones de funcionamientc
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En la figura 5, se representan detalles de los
elementos responsables del giro de la‘cabeza del mufieco
¥y de su acoplamiento a la carcasa.

Finalmente, la figura 6, es una vista en per-
pectiva del juguete concluido que'permite observar el aco
plamiento del mecanismo motriz a la carcasa.

Con referencia a las figuras 1 j 2, pﬁede ob-
servarse que el dispositivo motriz 1, estd comstituido
por un cajetin 2, en cuyo interior va alojado un micromo
tor eléctrico 3, alimentado por pilas y gobernado por
un interruptor 4 exteriormente acoplado a la carcasa. La
salida de fuerza del micromotor 3, medizsnte el husillo 5,
ataéa a un engranaje de ejé transversal'G, el cual a su
vez se encuentra engranado con un pifion alargado;7, el
cual ataca a su vez a dos pifiones concéntricos 8 y 9, so
bre cuyo eje de giro va dispuesta la corona dentada 10 ¥y
el resorte helicoidal 11, de manera que dicha corona cen
tada 10, podrd atacar al engranaje 12 con el resorte 11
extendido o bien engranar con pifién 13, con el muelle 11
comprimido; a su vez el engranaje 13 va montado sobre un

primer eje transversal 14, contrariamente cuando la coro

na dentada 10 engrane con el pifién 12, provocard el giro

de la corona 15 coaxial al mismo la cual atacari a su vez
al piiidén 16, provocando con ello el giro de un segundo
eje transversal 17.

. Haciendo ahora, ademis, referencia a las figu-
ras 1, 2 y 4, puede gpreciarse como en los extremos del
primer eje transversal 14, aparecen acoplados éxcéntricg

mente los platos circulares 1d, gue presentan tetones

‘también excéntricos 19 perrendicularmente emergentes, que
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se acoplaran a las ranuras longitudinales 20 que al efec
to se praétican en los brazos 21 de una pieza en horqui-
lla 22; adicionalmente estd pieza en horquilla 22, estd

obligada a oscilar alrededor de un tercer eje transver-

'sal 23 pasante a través del cajetin 2, uno de cuyos extre

mos se ve obligado a discurrir por la ranura alargada 24
practicada al- efecto en una pared lateral del cajetin,»
Anélogamente, en uno de los extremos del segundo eje

t ransversal 17, ird montado un plato ovalado o manivela
25, con un pivote excénirico 26 acoplado a la ranura alar
gada 27, de un primer brazo 28 de la pieza acodada 29,
estando dicha pieza acodada obligada a oscilar alrededér
del centro 30 situado sobre una de las paredeg laterales
del cajetin 2; adicionalmente dicha piera acohé?é 24, pre
senta en su otro extremo un segundo brazo ranaiéao 31
acodado hacia abajo para el acoplamiento de lg Q?beza gi

ratoria.

Para la mejor comprensidén del funcionamiento
del mecanismo motriz, haremos ahora referencigué'lp re-—
presentado .en la figura 3, en las que puede o?éeévarse
el mecanismo de cambio de marcha del diSpositifo'motriz.
E1l piAdn 8, presenta conformado sobre una deiééé’caras
un resalte alaveado aproiimadamente triangular 32 g modo
de leva, donde dicho resalte presentars una punta 33, y
un frente inclinado 34 con un dngulo de aproximadamente
459; a su vez, el pifidn 9, concéntrico al interior lleva
practicada una ranura en arco de circulo 35 de aproxima-
damente 1802 de extensidén y por la que puede penetrar el

citado resalte triangular 32.

Haciendo ahora referencia a las figuras 1, 2 y
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3, puede observarse como los pifiones copééntricos 8 y~9;i
arrastrados por un mismo pifién de ataque 7, al tener di-
ferente nlmero de dientes, desarrollaran velocidades an-
gulares distintas, hecho por el que iran desfasdndose en
su giro; consecuentemente, se produce un movimientb-de
giro relativo entre dichos dos pifiones 8 y 9, gracias al

cual, después de un determinado nimero de vueltas, el re

‘salte triangular 32 que apoyaba su punta 33, sovre la

base del pifion 9, gquedard enfrentado a la ranura en arco
circular 35 de dicho pifién, penetrando en ella en virtud
de la fuerza de reposicidn ejercida por el muelle helicoi
dal 11, de manera que la corona dentada 10 pasari a en-
granar con el pifidn 12, gue por medio de la oﬁ;a_corona
dentada 15 y el pifién 16, provocardn el giro @éi:ségundo
eje tranéversa1_17 y con ello un movimiento dg‘ééiven de
la pieza acodada 29, responsable del movimienﬁo.giratorio
de la cabeza del mufieco. Analogamente, al caﬁ%xdé otro
ndmero igual de revoluciones del pifién de ataque 7, entre
los pificnes 8 y 9, se habréd producido un defaéﬁj} de 180¢,
con lo que el frente inclinado 34 del resalte%jgg coinci
dird cca 21 final de la ranura en arco 35, luégby a cada
vuelta, y con el avance relativo de dicho reséi%é 32 an-—
tes citado, el frente inclinado ird empujando al pifAén 9
a lo largo de su eje comprimiendo al muelle helicoidal 11,
hasta que naevamente la punta 33 del resalte 32 apoye so
bre la cara inferior del pifién 9, comprimiendo totalmen-
te al muelle 11, y con ello la corona dentada 10, pasari
a engranar con el pifidn 13, produciéndose el éiro del

primer eje iransversal 14, responsable del movimiento os

cilante de la pieza ahorguillada 22. Como resulta eviden
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te para cualquier técnico en la materia ceda determinaﬁi i
ntmero de¢ vueltas del pifién de atague 7 produciri alter—if
nativamente el ascenso y descenso de .la corona dentada -

10, atacando bien el pifién 12 o al 13, con lo que se pro

ducird bien solamente el movimienio oscilante de 1a_pié§i§
za ahorquillada 22 o bien solamente el de la pieza.écoiggé
da 29, También resultard inmediato para cqalquier'técniéff
co en la materia, que el defasaje y'por tanto la duracidn
de cada uno de.estos dos estados, dependerd de la propor
cién existente entre el nGmero de dientes de los pifiones
8 y 9.

Haciendo ahora referencia a las figuras 4y 6,
es posible apreciar claramente como la pieza:gp,horquia

1la mediante su rama transversal 36 es fijadé.é:una de

i

las dos semicarcasas, concretamente a la semicarcasa pos
terior 37; ademés en la figura 6 es posible apreciar que

el cajetin 2, ir4d fijado solidariamente a la’séhicarcasa

anterior 38, por lo que el movimiento oscilante de la

-----

cilante de cabecec relativo entre las semicafééﬁés 37y
38. Analogamente, en la figura 5 el brazo raﬂ@éado 31 se
acoplara operativamente a la cabeza 39 articui;&a girato
riamente sobre la parte superior de la semiéarcasa ante-
rior 38; para ello, la base de la cabeza 1ievaré dispues
to un véstago 40, que después de sobrepasar una ranura
semicircular 41 de la semicarcasa 38 penetrard en la ra-
nura del brazo 37 de la pieza acodada 29 con lo que dicha
cabeza girara alrededor del eje 42,

Ademas como puede.asimismo observarse en dicha

figura, cada una de las dos semicarcasas 3€ y 39, presen
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tan apoyos nivelados en un mismo pleno, configurados a
modo de extremidades animales o humanas.

Con todo ello, una vez activado el mecanismo 1
mediante el cierre del interruptor 4, se producirid secuen
cialmente el movimiento de la pieza ghorquillada 22 y el
de la pieza acodada 29, y consecuentemente el mufieco avan
zard similando un movimiento de gaﬁeo, se detendré des-
pués, “mirando" hacia un lado y otro, tras de lo cual
iniciara nuevamente su avance gateando, repitiendo inde-
finidamente dicho ciclo de movimientos.

Suficientemente descrito que nos es el objeto
del modelo de utilidad gue nos ocupa, que lo es solamen-
te a2 titulo de ejemplo y una de las mﬁltipleq,?ermas de
realizacidn a que en la prictica puede ilegaféé:?omando
como fundamento en su construccidn el descrita.éh la pre
sente memoria, Uniczmente nos resta sefialar qge.}as modi
ficaciones de forma, tamafios, materiales empfegdbs u
otras no fundamentales, no deben ser consideradas varia-

ciones gue afecten a su esencialidad.
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El modelo de utilidad descrito, recceri pues,
sobre.las siguientes reivindicaciones:

18,.~ "DISPOSITIVO MOTRIZ PARA JUGUETERIA“, de
los del tipo adaptables a carcasas para rufiequeria de con
figuracidén cualesquiera dividida en dos semi-partes rela
t ivamente amovibles con puntos de apoyo en el suelo niig
lados y una cabeza giratoriamente montada sobre una de
d ichas semi-carcasas caracterizado por cuanto comprende
un cajetin fijado a la primera o anterior de dichas semi-
carcasas en cuyo interior gueda alojado un micro-motor
eléctrico, alimentado por pilas gobernado poq,gn.interrug
tor externo, cuya salida de fuerza serid altefﬁéﬁéva y
automdticamente acoplable, mediante un disposi%i%o de cam

bio, bien a una primera pieza ahorquillada responsable

.
d .

del movimiento relativo de las semi-carcasas, bien a una
pieza acodada que provoca el movimiento de giro de la ca
beza; y por cuanto las ramas laterales de la Eiﬁéda pie-
za ahorguillada quedarin acopladas a modo de ﬁigia—manivg
la sobre la salida de fuerza de dicho micro—m@for, estan
do ademds obligada a oscilar alrededor de un-ééé’trans—
versal pasante a través del cajetin uno de cuyos extremc=
discurrira por una ranura alargada practicada en una de
las paredes laterales de dicho cajetin, estando su rama
transversal fijada a la segunda de dichas semicarcasas,
por lo que el movimiento de cabeceo de dicha pieza ahor-
quillada provoca el movimientoc relativo de cabeceo de

dichas semicarcasas; y por cuanto también, la pieza aco-

dada para el movimiento de la cabeza ira asi mismo acoplg
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da a modo de biela manivela sobre la salida de fuerza
del micromotor, mediante el adecuado tren reductor, pre-—
sentando en uno de sus extremos una ranura longitudinal
por la gue discurriri un vistago solidario de 1a cabeza,
de manera que el movimiento giratorio de vaiven de didha
pieza acodada provoca el giro hacia uno y otro lado de
la cabeza del mufieco. Con todo lo cuzal, con la marcha del
mecanismo motriz se produciri un movimiento de vaiven y
cabeceo entre dichas dos semi-carcasas con el consiguien
te avance del mufieco simulando un movimiento de gateo,
posteriormente este se detendri, en virtud del dispositi
vo de cambio de marcha, moviendo la cabeza hacia uno y
otro lado, para proseguir a continuacién su ayance simu-

- Y .

lando el citado movimiento de gateo. . .

. ®
*. " "

28,- "DISPOSITIVO MOTRIZ PARA JUGUETERIA“ de
conformidad con la primera reivindicacién, caraqterlzado
por cuanto, el dispositivo de cambio de marcna para el
acoplamiento de la salida de fuerza del micromotor bien
a la pleza shorquillada, bien a la pieza acodéﬁé; estd
conétituidO'por un primer pifién transversalmeﬁf?feﬁgrang
do con el husillo del eje de fuerza del micro%ﬁbﬁor el
cual engrana a su vez con un segundo pifdn alﬁgéhdo que
ataca simultaneamente a otros tercer y cuarto engranajes
concéntricos de igual didmetro pero distinto nlmero de
dientes, uno de los cuales puede desplazarse a lo largo
de su eje venciendo la fuerza de reposicidén de un resor-
te helicoidal coaxial a dicho eje, donde dicho pifdn des
plazable portante de una corona coaxial dentada puede
ocupar dos posiciones distintas, una primera junto al ci

tado tercer pifidn con el muelle distendido y una segunda '
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separada de aquel presionando el citado muelle helicoidal,
de manera que en dicha prim;ra posicidn la citada corona
dentada por intermedio de engranajes convenciongsles pro-
vocard el giro de la pieza acodada y con ello el de la
cabeza del mufieco, mientras gue en su segunda posicién
dicha corona dentada atacera directamente a un gquinto pi
fidn solidario de la excéntrica acoplada a la pieza ahor-
gquillada, provocando el movimiento de cabeceo entre am—
bas semicarcasas; y por cuanto dicho tercer pifidn lleva
conformado en la cara adyacente al cuarto pifién un resal
te alaveado aproximadamente triangular a modo de leva con
una punta y un frente inclinado hacia atris con una pen-
diente de aproximadamente 452, y en donde dicyo.guarto
pifidn desplazable a lo largo de su eje lleva ?fé;ticada
una ranura pasante en arco de circulo de aproiiﬁédamente
180¢ de extensidn en la que puede penetrar el citado re-
salte triangular del tercer pifidn. Con todo fbuéhal dicho
tercero y cuarto pifién iran defasindose en su giro de ma

.....

nera que el resalte triangular del tercer pifddn estard

bien en la ranura del cuarto o con su punta apoyada sobre

la cara no ranurada del mismo ocupando ciclicéﬁente una
u otra posicidn, produciendo consecuentementevgiternati-
va y secuencialmente el movimiento de la pieza ahorquilla
da o el de la pieza acodada citadas.

32.- "DISPO3ITIVO iIOTRIZ PARA JUGUETERIA"Y.

Todo ello tal y conforme queda descrito repre-
sentado y reivindicado.

Esta memoria consta de trece hojss, mecanogra-

fiadas y foliadas por una sola de sus caras conteniendo



'un total de trescientas catorce lineas.

MADRID A

de -




S. A., DOMICILIADA EN BIAR
'TERA DE ALCOY, S/N.
PARA JUGUETERIA. -

‘ On.i‘ N ;
. ' ' Escala variable
‘ EJ
, ‘



i

n

N

R BRI T

ESCALA VARIABLE

W

- O TR




~

2N

\,
Y

™

~

™
"

il

il
IRIM N

al

T
l

&Lu

jﬂ H

—

322 Ve

ay/ .
Eh

3__. 1

//4 =i

hmmun

TN

i U”L[_LL
N




	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



