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PATENTE DE INVENCIORN
POR VEINTE afios
EN ESPARA
solicitada a favor de Tecnifer, S.L., sociedad espafiola,
domiciliada en Valladolid, MNesones Puente Duero nf 6,‘
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La invencidn a que se refiere la presente me~
moria descriptiva ¥y léa planos complementarios anexos,
tratae de un originsl apareto especialmente ideado para
su aplicacidén en las instalaciones avicolas , con el fin
de mecanigar ;a recogida de huevos de los nidales, efec-
tuandola de un modo automatico y contf{nuo, con el consi-
guiente shorro de tiempo y mano de obia, que de este modo
queda eliminade en esta operacidén , cuys ejecucidn manual

recogiendo los huevos de nidel en nidal, resulta sumamen-—

te entretenida. |
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El gparato se caracteriza esencialmente por el
empleo de una cinta transportadora sin-fin, que se hgoe
pasar por debajo de un canal colector situado frente al
piso inclinado de los nidales, siendo gufada y soportadas
dicha cinta por los correspondientes rodillos, uno de
los cuales es el motriz gque recibe la fuerza de un gru-
po moto-reductor.

También comprende el aparato una rueda de pa-
letas dispuesta gl final de la c¢inta sin-fin y junto
a ella, para que un tope desvie lom huevos que lleva
la cinta, penetren en la rueda y ésta los baje ¥
deposite en la misma cinta perc em su porcidn inferior,
| 1a cual los lleva hasta el punto de recogida constitui-
do por uns mesa,

La cinta trensportadora sin-fin se dispondra
de modo que cads una de sus porcliones paralelas pase frqﬁ
te g un plso de nidales, con 1o cual puede recoger los
huevos de un ponedero de dos pisos, o sl se desearsm de
dos ponederos de dos pisos dispuestos parslelos y ver-
tiendo los huevos g ambos lados de la cinta que al efec-
to se dispondrie con la suficiente anchura.

Para una mas facil comprensidn de las carascte-
risticas generales expuestas, se acompafia una lémina de
dibujos con la representacidén de un ejemplo de realiza-
oidn de uno de estos aparatos, a ouya representacidn se
le ha dado una forma mas bien esquematica, haciendo la
salvedad de que su cardcter aclaratorio no puede limitar
los detalles constructivos de tipo amccesorio, ni las

formes, tamafios o cualquler otra clrcunstancia no esen-

‘cialmente caracteristica.
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Tales dibujos representan en sus diferentes
figuras como sigue:

Fig., 1.~ Vista lateral en alzado de un recogedor au-
tomdtico de huevos aplicado & un ponedero
que se representa cortado para dar a enten-
der la posibilidad de que sea tan largo como
se quiera o permita el grupo motriz.

Fig., 2.=- Vista de perfil.

Pig. 3.~ Planta.

Refiriendonos a los mencionsdos dibujos, vemos
que el recogedor automatico de huevos representado en
ellos como ejemplo comprende las sigulentes partes y ele~
mentos: ~1- es el ponederc integrado de dos plsos de ni-
dales, sefizaldndose con -=1- el piso superior y con =1'-
el inferior. Estos nidales, gue tienen el piso inclinsado,
disponen frente a ellos de los caneles =2- y -2f-, por
cuyo fondo pasa la cinta transportadora =3-, gue puede
ser de cualquier material, tal como goma, lona, cuero
etec. y de la anchurs conveniente.

La referida cinta =3-, tal como se ve en la fi-
gura 1, forma un circulto cerrado, o sea es sin-fin, y
se dispone de modo gque haya dos porciones paralelas =3=-
¥y -3'=, estando soportada y gufada por los rodillos ~9-
=10=11~, haciendola pasar ademids por el rodillo =6-, que
es desplazable en el soporte -12-, para que actue de ten-
sor de le cinta.

Con -13- se seflala un armazdn que, ademds de s0-

Fortar al rodillo -9~ sirve de soporte a une rueda =4-
d

e paletas, cublerta por unavcarcasa =5, disponiendo la-

teralmente de una polea =14~ por la que tambien pasa la —
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cinta ~3~-., Con ~15~- y ~16= se sefielan las poleas que,
con la correa de transmisidén -17- relaciona el giro de
los ejes de la rueda ;4— y rodillo ~9-~, Tambien debe se-
finlarse el tope =18~ dispuesto oblicusmente cruzando la
cinta =3,

En la figura 3 se han sefialado coﬁ -19- los
huevos y con =7- la mesa de recoglda, slendo -8~ el gru-
po motriz.

Como puede deducirse de lo expueste, al desli-
zarse los huevos -19- por el piso del nidal, hasta el
canal ~-2-, caen sobre la cinta o banda -3-, la cual, por
estar en cont{nuo movimiento, transporta los huevos hecie
un extremo, en donde el tope ~18= los desplaza y obliga
a caer entre las peletas de la rueds —4-, y como éstas se
halla girando constantemente dentro de la carcasa =5-,
los tresleda y baja, depositdndolos en la otre cara de
la cinta de la pofcién inferior =3'-, que es aqui la ce-
re superior. Esta porcidn =3'- pase por entre el canal

-2« del piso inferior de nidales y va recogiendo log hue:

R

voe de éstos, llevdndolos todos & le mesa colectora —7=,
dispueste en el otro extremo. Este mesa -7- de reunidn
de los huevos puede estar situsde en el propio gellinero
o en una sala contigua fuera de él. |

F O T A

R —
Los puntos mevos y de propia invencidn que se
presentan pare su reivindicacidn en esta Patente de In-
vencidn, son:

12,- Recogedor automdtico de huevos, caracteri-

zedo por constar de una cinta trensportador sin-fin, fore

mando cirocufto cerrado, con dos porciones paralelas, B0=
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portada y guieda en varios rodillos, de los cuales hay
uno motriz, que ls hace moverse continuemente obligéndo-
la a pasar por el fondo de unos csnales colectores si-
tuados sl final de la pendiente del piso de los nidales,
de menere que se depositan en la cinte los huevos pues—
tos, disponiendose de tel modo que la porcién parslels
superior de le misma, pasa por el canal colector del piso
superior de nidales del ponedero, mientras que la otra
porcidn inferior parslels de la cinta, se hace pasar por
el canal colector correspondiente al piso inferior de
nidales.del ponedor.

22.~ Recogedor automatico de huevos, carscteri-
zado por comprender una rueda de paletas provista late~
raelmente de une polea por la que se hace pasar & la cin=-
ta transportadora sin-fin de la precedente reivindicaciéq
de modo que el avance de ésta acciona a diche ruede, dis—
poniendose de un tope que cruze la cinte, con el fin
de degsviar hacla la rueda los huevos que la cinta lleva,
cuyos huevos son bajados por la ruede de paletas y depo-
sitadoe de nuevo en la cinta sin-fin, pero en la cara
superior de la porcidn paralela inferior, por lz cuasl son
trasladados, junto con los gque se recogen de los nidales
del piso inferior, haclia una mesa colectora situsde en
el extremo opuesto al dé la rueda. Y

3%2,~ "RECOGEDOR AUTOMATICC DE HUEVOS", de con=-
formidad en un todo en lo esencisl y fines industriesles
a2 lo descrito en la precedente memoria descriptive y gré~
ficemente representado en los adjuntos plenos paras su me-

jor comprensién.
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Esta memoris consta de CINCO hojas escritas o

mecanografiadae por una sola ceraz a doble espaclo en 129

1{neas.
Medrid, 21 de abril de 1962

Por autorizacidén de la interesads.
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