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PATENTE DE INTRODUCCION 
por 10 años

por "UNAS MEJORAS EN LAS DEVANADORAS AUTOMATICAS DE TRAMA", 
a favor da D. Ramón Sala M elero, da nacionalidad espadóla, 
dom iciliado en Barcelona# Torre VA le a , 4*

MEMORIA DESCRIPTIVA

Esta Patente de introducción ae re fie re  a unas mejo­
ras Mi la s devanadoras automáticas de trama, que han sido 
practicadas anteriormente en e l  extran jero, concretamente 
en In glaterra , con notable ventaja sobre lo  actualmente eo 
n ocido.

Con lo s  h ilados delicados, ta les  como la  seda y,en 
p a rticu la r, la s  fib ra s a r t if ic ia le s  modernas de tip o  con­
tin uo, cualquier contacto con e l  h ilado debe ser evitado, 
porque causa, o puede causar dado de una manera u otra* Tg
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lea  M iados tienen la  ca ra cterística  de que, e l  más lig e ro  
daño puede aparecer como un fuerte defecto de fabricación . 
Otra ca ra cterística  de lo s  M iados de este tip o  es que exis­
ten pequeñas variaciones en e l  M iado, que pueden también 

5 . producir v is ib le s  e involuntarios e fectos en los productos 
fabricados con 41 y por lo  tanto, la  experiencia aconseja* 
donde sea p osib le , ap licar e l  p rin cip io  de "rotación ", es 
d e cir , tomar en consideración e l orden en que la s  can illa s 
han sido producidas. Para este últim o f in , se conocen me- 

10. d ios automáticos para cargar lo s  cabos en un orden dado so­
bre tableros de h u s illo s , pero ta les  mecanismos conocidos 
ocasionan algÓn contacto con e l M iado, ta l, por ejem plo, 
donde ba ja  por una canal (o  plano de descarga), con e l re­
sultado mencionado.

15* Las presentes mejoras aportan los  medios necesarios
para recoger lo s  cabos de una devanadora automática en ta l 
forma que, no solamente se conozca su tum o de rotación , s i ­
no que también se ev ite  cualquier contacto f ís ic o  con e l 
M iado, ya sea por contacto de unos con otros o con cu a l- 

20. quier parte del mecanismo.
Estas mejoras se extienden a la  forma de recoger y 

ap ila r las ca n illa s , de una devanadora automática, sin  te ­
ner contacto con e l  M iado devanado, incluyendo la s  fases 
en las que la s  can illa s son recibidas de la  devanadora por 

25. caballetes complementarios a l extremo del ánima! e l reco­
rrido de ta lee caballetes correspondientes a un bastidor 
receptor disponiendo de medica de colocación  de loe  extre­
mos de las ánimas para ta les ca n illa s ; transmisión de cada 
ca n illa  de lo s  caba lletes (c  soportes) a los  citados medios 
de colocación  de lo s  extremos de las en sucesión po—
sicio n a l en ta l bastid or, y retom o del caballete para la  
recepción del siguiente cabo.

30.
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Estas mejoras ae caracterizan porque la  transmisión 

de laa can illa s del soporte en sucesión p csicion a l en e l 
ba stid or, está determinada por la  presencia de una cani­
l la  en una precedente posición  de colocación  de extremo de 
Anima en e l  bastidor! y además caracterizadas por la  fase de 
paro automático de la  máquina devanadora cuando e l  ba sti­
dor está  cargado.

La Patente incluye también e l  mecanismo para llev a r  a 
cabo las citadas m ejoras.

í

Para su mejor comprensión, se adjunta, a t ítu lo  de 
ejem plo, un dibuje exp lica tivo  de la s  mejoras ob jeto  de 
esta  Patente.

La figu ra  1 es una v ista  la te ra l de un mecanismo de 
devanadora construido de acuerdo con la s  presentes mejoras^ 
mostrando esquemáticamente lo s  elementos esenciales del mis­
mo.

La figu ra 2 es una v ista  fron ta l de las partes mostra­
das en la  figu ra  1.

La figu ra 3 es una v ista  de d eta lle  fragnentaria de psg 
20. te  de la  figu ra  2.

Segdn se aprecia en e l  d ibu jo, una ca n illa  terminada 
-1 0 - está  sostenida entre una contrapunta -1 1 - y un cabezal 
m óvil -1 2 - inmediatamente antes de su desenganche en la  fo r ­
ma conocida por medio del retroceso del cabezal móvil hacia 

25. la  derecha. Debajo de la  ca n illa  se hallan las guías f i ja s  
-1 3 - y -3 4 -, colocadas de modo que puedan ser enganchadas 
únicamente s i  es n ecesario, por lo s  extremos del ánima, y 
no por e l  propio h ilado de la  ca n illa , para unas posiciones 
extremas precisas de la  can illa*

Debajo da ta les guías se encuentran un par de miembros 
de soporte -1 5 - y -1 6 -, adaptados para re c ib ir  la  ca n illa  y 
sostenerla  por le s  extremos d el ánima. Estos miembros del ca -

30
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b a íla te , van flja d ea  a una bárra transversal -1 7 - que es­
tá  colocada de manera que g ire  sobre su e je , por medio de 
sus extremos, sobre tuercas - 18-  y -1 9 -, situadas sobre 
e jes  impulsores - 20-  y - 21- ,  lo s  cuales llevan en sus ex 

5. tramos in fe r io re s , unos engranajes cónicos - 22-  y - 23-  que 
están conectados con unos engranajes cónicos complementa­
r io s  -2 4 - y -2 5 -, situados en un e je  comdn -2 6 -. Dependían 
te de la  tuerca - 18-  se encuentra una p letin a  -2 7 - que l le ­
va un caequ illo  guía - 28-  situado en e l e je  - 20- ;  dicho 

10. caequ illo  guía lle v a  una palanca de tres  brazos, uno de
e llo s  -2 9 - actúa como pulsador, otro brazo - 30-  va conec­
tado con una articu lación  - 31— a l miembro - 18— del caba­
lle te  .

Come se muestra, en la  figu ra  2, un bastidor en fo r -  
15- ma de mareo - 32- ,  de forma rectangular, está situado co lín  

danto a l travesero del miembro de soporte, y ta l bastidor 
va montado en forma corrediza en unas guías superior e in ­
fe r io r  - 33- ,  disponiendo de m últiples muescas inclinadas 
- 34- ,  adatadas para re c ib ir  le s  extremos de la s  ánimas de 

20. las can illa s para situ ar la s  mismas. En la  parte superior 
del bastidor hay una ranura -3 5 - para e l  paso del pulsa­
dor -2 9 -. El tercer brazo - 36-  de la  palanca de tres bra­
zos va provisto de una espiga -3 7 - complementaria a un trin  
quete de engarce f i j o  -3 8 -. Colindante con e l bastidor se 

25. h a lla  una barra deslizante - 39- .  disponiendo de espigas su­
periores e in fe r io res  -4 0 - y -4 1 - adaptadas en forma a 
ser encajadas por un taco de retención - 42-  unido a la  p le ­
tin a  -2 7 -. Operaeionalmente ligado a la  parte p rin cipa l 
o superior de enrollado, se hallan un co lector  de hilado 

30. - 43-  y unas t ije r a s  -4 4 -.
En plena operación, cuando e l  enrollado de la  ca n illa
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-1 0 - ha sido completado, un mecanismo automático para e l ca­
bezal de enrollado en la  forma conocida e impulsa a l cabe­
za l m óvil a fin  de que desprenda la  ca n illa . La ca n illa  cae 
per entre las guias -1 3 - y -1 4 - hasta que sus extremos des­
cansan en la s  partes del caballete -1 5 - y -1 6 -, y ta les  
guias aseguren la  adecuada colocación  derecha (de punta) 
de la  ca n illa . Asumiendo esta p osición , e l hilado de la  
ca n illa  no tien e contacto f ís ic o  con ninguna parte de la  
máquina. Inmediatamente después que la  ca n illa  ha llegado 
a su posioión  de descanso en e l  ca b a lle te , e l  co le cto r  del 
h ilado -4 3 - es balanceado de través hacia la  izquierda, 
atrapando la  guía del hilado de la  ca n illa , llevando e l 
h ilo , y colocándolo dentro de las t ije r a s , las cuales son 
accionadas entonces para cortar e l h ilo . Oha nueva ánima 
de ca n illa  es , desde luego, colocada en los  cabezales de 
enrollado,atrapando e l  h ilo  antes de que se efectúe e l 
co rte . El mecanismo automático o automación de la  máqui­
na in ic ia  entonces e l  enrollado de la  siguiente ca n illa . 
Estas últimas operaciones son, desde luego, normales en las 
máquinas de enrollado automático.

Simultáneamente, con e l  comienzo del enrollado de la  
nueva ca n illa , la  automación queda dispuesta para accio­
nar e l  mecanismo de impulsión para la  rotación  de la  ba­
rra  común -2 6 - y eom e l lo ,  lo s  propulsores de alimenta­
ción  -2 0 - y -2 1 - para bajar las partes -1 5 - y -1 6 - del ca­
b a lle te  fíen te  a l bastidor -3 2 -. Suponiendo que e l bastidor 
está vacío , no ocurre nada hasta que llegue a l extremo in ­
fe r io r  de su recorrido cuando e l  pulsador -2 9 - engarza la  
parte in fe r io r  del marco del bastid or, impulsando la  cone­
xión  articulada - 30-  y -3 1 -, y obligando a l caballete a vol­
car y  entregar su ca n illa  a la  muesca in fe r io r  del bastidor.
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El caballete cohtinúa su descenso hasta que e l  tace de re­
tención  -4 2 - enganoha la  espiga in fe r io r  -41-* accionando 
la  barra -3 9 - de forma que impulse e l  mecanismo de cambio 
de marcha para la  transm isión. Entonces, e l  caballete ea 
devuelto a au más a lta  posición  y durante la  últim a parte 
de su movimiento, la  espiga (o  h u s illo ) -3 7 - engancha e l 
trinquete de enganche f i j o  -38— volviendo a efectuar la  
conexión articulada para devolver e l  caballete a au posi­
ción  o r ig in a l. Tan pronto como eato se ha realizado, e l  ta ­
co de retención -4 2 - enganchará la  espiga superior -4 0 -, 
accionando la  barra -3 9 - hacia una posición  neutral paran­
do la  transmisión para e l  ca b a lle te . Esto completa e l c i­
c lo  de movimiento.

En movimientos subsiguientes del transporte acarreando 
una ca n illa , e l  pulsador -2 9 - es impulsado a engranar la  
ca n illa  en la  última muesca, de manera que efectúe entrega 
de su siguiente ca n illa  en la  muesca situada sobre e lla . 
Por supuesto, e l  caballete continúa hacia e l  fondo y es de­
vuelto como se ha descrito  anteriorm ente. Esta operación de 
carga del bastidor continúa hasta ser completada, y e l me­
canismo (que no se muestra) puede ser abastecido, de forma 
que la  acción de volcar e l  pulsador para llen ar e l  tramo su 
p erior de muescas del bastidor, acciona también e l funcio­
namiento de paro para la  devanadora.

Todo cuanto no a fecte , a lte re , cambie o modifique la  
esencia de las mejoras d escritas , será variable a los  e fec 
tos de la  actual Patente.

N O T A .
Se reiv in d ica  como objeto de esta  Patente de introduc­

ción :
1 . -  Unas mejoras en las devanadoras automáticas de trama*
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caracterizadas por comprender la  d isposición  de dos sopor­
te s  de la  ca n illa  por sus extremos, uno de los  cuales es 
g ira torio  y e l  o tro , deslizante para la  fija c ió n  y  lib era ­
ción  de la  ca n illa , disponiéndose asimismo un soporte basca— 

5. lante sobre un e je  h orizon ta l, destinado a desplazarse au­
tomáticamente a l fin a l del c ic lo  de enrollado de la  bobina, 
arrastrando a l h ilo  hacia unas t ije r a s  automáticas dispues­
tas debajo del soporte de arrastre de la  ca n illa  y que en­
tran en funcionamiento para cortar e l  h ilo  a l fin a l do la  

10. operación*
2 .— Las propias mejoras de la  reiv in d icación  an terior, cs -̂ 
racterizadas por disponerse un mecanismo p rin cipa l de im­
pulsión  do la  máquina en forma de un e je  in ferio r  portador 
de pidones sónicos que atacan dos e je s  vertica les que im—

15* pulsan un travesado portador de dos soportes para coloca­
ción  de la  can illa*

Sean cuales fueren las circunstancias que concurran 
en la  esenoiaüdad de la  Patente de introducción defin ida 
en la s  anteriores reiv in d icacion es, cuyo objeto es:

20. 3 . -  "UNAS MEJORAS EN LAS DEVANADORAS AUTOMATICAS BE TRAMA".
Consta la  presente memoria de s ie te  hojas fo lia d a s, 

meQpTiisgruQfí por una so la  cara y  d el dibujo adjunto*
Barcelona, d iez de mayo de m il novecientos sesenta y

dos.
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