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MEMORIA DESCRIPTIVA

Esta Patente de ibtroduccién se refiere g unss mejo-
ras en les devenadoras gutométicas de trama, gue han sido
practicadas snteriormente en el extrenjero, concretamente
en Inglaterra, con notable ventaje sobre lo actuslmente co
nocido. |

Con los hiladoe delicedos, teles como la seds y,en
particular, las fibras artificieles modernas de tipo con-
tinuo, cualquier contacto con el hiledo debe ser evitado,
porque ceusa, 0 puede ceuser dafio de une manera u otra. Ig
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les hilsdos tienen la caracteristica de que, el més ligere
defio puede sparecer como un fuerte defecto de fabricacién.
Dtre caracterfstice de los hiledos de este tipo es que exis-
ten pequefias veriaciones en el hilado, que pueden tembién
producir visibles e involuntarios efectos emn los productos
fabricados con 61 y por lo tamto, le experiencia aconseja,

~ donde sea posible, aplicar el principio de"rotacién", es

decir, tomar en consideracidén el orden en Que les cénilla.a
han sido producides. Para este dltimo fin, se conocen me~-
dios automfticos para carger 1los cgbos en un orden dado so-
bre tebleros de husillos, pero teles mecenismos conocidos
ocesd onan algdn contacto con el hilado, tal, por ejemplo,
donde baje por una canal (o plano de descarga), con el re-
sultado mencionado. | |

Las presentes mejoras aportan los medios necesarios
para recoger los ogbos de una devangdora automftica en tal
forma que, no solamente se conozoa su turno de rotacién, si-
no que tembién se evite cualquier contacto ffsico con el
hilado, ya sea por contacto de unos con otros o con cual-
quier parte del mecenismo.

Estes mejorae se extienden a la formg de recoger y
epllar lae cenillaes, de una devanadora sutonftice, sin te-
ner contacto con el hiledo devanado, incluyendo las fases
en lgs que les cenilles son recibidas de la devanadora por
caballetes complementarios al extremo del énims; el reco-
rrido de teles ceballetes correspondientes a un bastidor
receptor disponiendo de medios de colocacién de los extre-
mos de las &nimas para teles canillee; trensmisién de cads
canille de los oceballetes (o soportes) a los citedos medios
de colocaclidn de los extremos de lgs énimas en sucesién po-
slcional en tal bastidor, y retorno del cabellete pare la
recepcidn del siguiente cebo.



5.

10.

15.

20,

25.

30.

Estes mejoras se caracterigan porque la trmsniéiﬁn
de las canillas del soporte en sucesién posiclonal en el
bastidor, estd determinada por la presencia de una ceni-
lla en une precedente posicién de colocecién de extremo de
dnime en el bastidors y =demés caracterizades por lg fase de
paro autemftico de la méquina devanadora cuando’' el bastiw-
dor esté cargesdo.

La Patente incluye también el mecaniemo pare llevar a

cebo les cltadas mejoras.

Para su mejor comprensidén, se sdjunta, a titule de
ejemplo, un dibujo explicativo de las mejoras objeto de
esta Patente,

La figura 1 es una vista lateral de un mecanismo de
devenadora construido de acuerdo con les presentes mejorasi
mostrando esquemfticamente los elementos esenciales del mls-
no.

La figura 2 es una vista frontel de las partes mostra- -
dae en la .f.:!.‘gara le

La figura 3 es une vista de detalle fragmentarie de fpa;
te de la figura 2.

_ Segdn se gprecia en el dibujo, una canilla terminada
-10- esté sostenide entre una contrgpunte ~li- y un cebezel
névil -12- inmediatemente entes de su desenganche en la’ for~
ma conocida por medio del retroceso del csbezel mévil hacie
ls derecha. Debajo de la csnilla se hallan les gufes fijas
=l3~ y =l4-, colocadas de nodo que pueden ser enganchadas
dnicemente si es necesario, por los extremos del 4nime, ¥
no por el propio hilado de lag canille, pars unas posiciones
extremgs precises de la canilla.

Debajo de teles gufes se encuentren un par de miembros
de soporte -15- y -16-, adaptados pare recibir lg canille ¥

gsostenerla por los extremos del énimg. Estos miembros del ca—
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ballete, ven fijados a una barra transversal —ﬁ- que es-
t4 coloceda de manera gque gire sobre su eje, por medio de
sus extremos, sobre tuerces =18~ y ~19-, situadas sobre
ejes impulsores ~20- y -2l-, los cueles llevan en sus ex-
tremos inferiores, unos engransjes cémicos ~22- y -23- Gue
estén conectados con unos engranajes cénicos complementa~-
rios =24~ y -25-, situados en un eje comin -26-, Dependien
te de la tuerca ~18~ se encuentra una pletina =27- gue lle-
va un casquillo gufa -28- situado en el eje ~20-; dicho
casquillo gufe lleva una palanca de tres brazos, uno de
ellos =29~ gctda como pulsador, otro brazo -30- va conec—
tado con une articulecién -31- al miembro -18- del cabe—
llete. |

Como se muestra, en la figura 2, un bastidor en for-
ma de marco -32-, de forma rectangular, estd situedo colin
dante al travesero del miembro de soporte, y tal bastidor
va montado en forme corredize en unas gufas superior e in-
ferior -33-, dieponiendo de mdltiples muesces inclinadas
~34-, th; pera recibir los extremos de las énimas de
las canilles para situar les mismas. En la parte superior
del bestidor hey una regnura ~35- para el peso del pulsa-
dor =29-. El1 tercer brazo -~36- de la palenca de tres bra-
zos va provisto de una espige ~37- complementeria s un trin
quete de engarce fijo ~38-. Colindente con el bastidor se
halla une barrs deslizente -39-, disponiendo de eepigas su-
pericres e inferiores =40~ y -4l- adaptedes en forma a
ser encajadss por un taco de retencién -42- unido a la ple-
tina -27-. Operacionalmente iigado a la parte principal
¢ superior de enrolledo, se hallan un colector de hilado
~43~- y unas tijeras -44-,

En plens opera.cidn; cuendo el enrollado de la cenilla
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=10~ he sido completedo, un mecanismo automético para el ca-
bezal de enrolledo en la forma conocide e impulsa al cebe-
zal mévil a fin de gue desprends la cenilla. La canilla cae
por entre las gufass -13- y -l4- hasta que sus extremos des-
censen en les partes del csbellete -15- y -16-, y tales
gules msegursn la asdecuade colocacién dereche (de punta)

de la canilla. Asumiendo eat@ posicidn, el hilado de la
canilla no tiene contacto ffsico con minguna parte de la
méquina. Inmediatemente después que la cenilla he llegado
a su posioién de descenso en el caballete, el colector del
hiledo =43- es balanceado de través hacia la igzquierds,
atrapendo la gufa del hilado de la canilla, llevando el
bilo, y colocéndolo dentro de lgs tijeras, las cuales son
accionedas entonces para cortar el hilo. Una nueve énima
de cenille es, desde luego, colocede en los cabegales de
enrollado,atrependo el hilo antes de que se efectde el
corte., El mecanismo automftico o automgecién de le méqui~-
na inicia entonces el enrollsdo de la siguiente cenilla..
Egtas dltimes operaciones son, desde luego, normsgles en las
méquinas de enrollado automé&tico.

Simulténeemente, con el comienzo del enrollsdo de la
nueva canilla, la automgcién queda dispuesta para accio=
nar el mecanismo de impuleién para la rotacidén de la be-
rra comdn -26- y con ello, ‘los propulsores de alimenta-
cién -20- y ~21- para bajar les partes -15- y -16-~ del ce~
ballete frente al bastidor -32-. Suponiendo gue el bastidor
esté vacfo, no ocurre naeda hasta que llegue sl extremo in-
ferior de su recorrido cuando el pulsador -29- engerza la
parte inferior del marco del bastidor, impulsendo ls cone-
xién ertioulade -30- y -31-, y obligendo el caballete a vol=
car y entregar su canilla g lg muesca inferior del bastidor.
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El csballete cohtinda su descenso hasta que el taco de re—
tencién -42- enganohe le espiga inferior -4l1-, accionando
la berra =39« de forma que lmpulse el mecenismo de cembio
de marche para le transmisién. Entonces, el caballete' es

| 5. devuelto a su més alta posicién y durante lg dltime parte
de su movimiento, la espige (0 husillo) -37- engancha el
trinquete de engenche fijo -38~ volviendo a efectuer la
conexién .articulada para devolver el caballete a su posi-
cién origingl. Tan pronto como esto se hs realizado, el ta-

10. co de retencién ~42- engenchar§ la espiga superior -40-,
accionando la barra -39- hacis una posicién neutral paran-
do la tremsmisién para el csballete. Eato completa el ci-
clo de movimiento.

En movimientos subsiguientes del tramsporte acarreando

15. una canilla, el pulsador =29~ es impulsado a engraner le
cenilla en lg dltima muesca, de manere que efectde entrega
de su siguiente canilla en la mmesca situsda sobre ella.
Por supuesto, el cebsllete continda hacia el fondo y es de-
vuelto como se ha descrito anteriormente. Esta operacién de

20. carge del bastidor continds haste ser completada, y el me-
canismo (que no se mestz;a) puede ser gbsstecido, de forma
que ls a.o_cidn de volcar el pulsador para liener el tramo sy
perior de muescas del bastidor, acciona también el funcio-
namiento de paro para la devanadora.

25. Todo cuento no afecte, altere, cambie o modifigue la
esencia de las mejoras descrites, seri varieble a los efeg
tos de la actual Patente.

NOTA A,
Se reivindice como objeto de esta Patente de introduc-

30, cidn:

l.- Unas nmejores en las devanadoras sutométicas de trama,
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. ceracterigadaes por comprender lg disposicién de dos sopor-

tes de la canilla por sus extremos, uno de los cuales es
glratorio y el otro, deslizante para la fijJacién y libera-
cién de la canilla, disponiéndose asimlamo un scporte bascu-
lente sobre un eje horizontel, destinado a desplagarse au-
tomfticamente al final del ciclo de enrollado de la bobina,
arrastrando gl hilo hecie wnas tijerss autométices dispues-
tes debajo del soporte de arrsstre de la cenilla y que en—
tran en funciongmiento para cortar el hilo al final de la
operacidn. , .

2.~ Las propias mejoras de la reivindicacién anterior, ca~
recterizades por disponerse un mecenismo principal de im-
pulsién de lag méquine en forma de un eje inferior portador
de pifiones cénicos que atacan dos ejes verticales que im-

pulasan un travesafio portador de dos soportes para colocew-

cién de la canilla.

'Sean cuales fueren las circunstancias que concurran
en la esenclglidaed de la Patente de introducoién definida
en las anteriores reivindicaciones, cuyo objeto es:

3.- WONAS MEJORAS EN LAS DEVANADORAS AUTOMATICAS DE TRAMA".
Consta la presente memoria de siete hojas folladas,

mecenografiadas por una sola cara y del dibujo adjunto.
Barcelona, diez de mayo de mil novecientos sesenfa y

dose. :
P.A, de D. Ramén Sala Melero,

-
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