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La presente memoria d e s c r ip t iv a  tien e  como f i n  la  d ec la ­

ra c ió n  d e l ob je to  sobre que ha de recaer e l  p r iv i le g io  de ex­

p lo ta c ió n  in d u s tr ia l y com ercia l e x c lu s iv a  en e l  t e r r i t o r io  

n a cion a l de una Patente de Inven ción , conforme a la  l e g i s l a -  

5 . -  c ió n  v igen te  en m ateria de Propiedad In d u str ia l que, segán ex - ! 

presa  e l  enunciado, tra ta  de un mecanismo accionado por un s o -  ; 

l o  mando para la  v a r ia c ión  de t ip o  de punto en la s  máquinas 

t r i c o t o s a s .

Como es sab id o , la s  máquinas t r ic o to s a s  son aquéllas que 

1 0 . -  perm ite l a  r e a liz a c ió n  mecánica de prendas de punto.

Estas máquinas constan fundamentalmente de una bancada 
múltiplemente rasurada donde se alojan  las agujas, las cuales 
son puestas en posición de trabajo por medio de un carro des­
lizante a lo  largo de la  bancada, movido por la  operaría.

1 5 .-  Dicho c a r r o , además de mover la s  agujas para p erm itir  la

r e a liz a c ió n  de su tra b a jo , c o lo c a  a éstas en l a  p o s ic ió n  ade­

cuada para l a  r e a liz a c ió n  del t ip o  de punto, a l  hacerlas pasar 

por una especie  de canal cuya forma es su sce p tib le  de v a ria ción  

para obtener lo s  d is t in to s  t ip o s  de puntos.

2 0 .-  La v a r ia c ió n  de dichos can a les  se  r e a l iz a  mediante e l

desplazam iento de p iezas de forma plana que l o  lim ita n .

Para l le v a r  a cabo una m o d ifica c ió n  d e l t ip o  de punto en 

la s  máquinas a ctu a les , hay que actuar sobre un determinado nu­

mero de mandos cuya p o s ic ió n  r e la t iv a  determina e l  t ip o  de 

25*- punto deseado. Como qu iera  que generalmente en la  r e a liz a c ió n  

de una prenda es n ecesario  cambiar rep etid as veces e l  t ip o  de 

punto e s ta  operación  re s u lta  la b o r io s a .

E l o b je to  d e l presente invento es un d is p o s it iv o  mecánico 

que combina automáticamente lo s  movimientos de todas la s  p ie -  

30. — zas de forma que con un s o lo  mando y por c ons i  guíente con una 

s o la  re fe re n c ia  se v a r ia  e l  t ip o  de punto. Las ventajas de es­
te mando cen tra liza d o  son  e v id e n te s , puesto que f a c i l i t a  en or-
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memento e l  trabajo de la  tejedora, aumentando e l  rendimiento 
de la  máquina y reduciendo al lim ite la posibilidad de falsas 
maniobras.

Con e l  fin  de fa c i l i ta r  la interpretación más exacta del 
objeto sobre que ha de recaer e l  presante p r iv ile g io , en e l   ̂
plano adjunto complementario de la  presente exposición, se r e -  ¡ 
presenta una forma práctica para la  realización  industrial y ¡ 
únicamente a t itu lo  de ejemplo y , por consiguiente, s in  carác- } 
ter exhaustivo sino meramente informativo. {

En este plano:
F ig . 16 , p ersp ectiva  esquemática d e l mecanismo de mando.

Fig. 26, detalle de un árbol de levas.
F ig . 36 , mecanismo para desplazam iento v e r t ic a l  de la s  

g u ia s .

Tig. mecanismo para desplazamiento longitudinal de 
las guias.

En las expresadas figu ras, las referencias corresponden:
(1 )  .-Cremallera carta.
(2 )  . -Cremallera larga.
(3 )  . -Dentado la te ra l.
(4 )  . -Dentado in te r io r .
(5 )  . -Ruéda dentada de arrastre.
( 6 )  . -Mando.

(7 y 8 ) . -Piñones de transmisión de movimiento de las 
levas.

(9 y 1 0 ).-A r b o l de le v a s .

(11) .-Ventana.
(12 ) . -Referencias del tipo de punto.
(1 3 )  . -^Muescas.

(1 4 )  . -Palanca acodada para e l movimiento v e r t i c a l  de la s  

g u ia s .

(15 ) . -bástago de las guias de movimiento v e rt ica l.
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(1 6 )  .-6 u ía  de desplazam iento v e r t i c a l .

(1 7 )  .-^ u ía  de desplazam iento lo n g itu d in a l.

(1 8 )  . -Palanca acodada para g ir o  de la  rueda dentada (19)*

(1 9 )  .-R a .d a  dentada d . a r ra a tr . d .  la  gu ia  (1 7 ) .  j

(2 0 )  . -Crem allera donde engrana la  rueda (1 9 ) .

(2 1 )  .-M uelle antagonista  de la  guía (1 7 ) .

(2 2 )  . -M uelle an tagon ista  de la  gu ía  (1 6 ) .

La to ta lid a d  d e l  presente mecanismo e s tá  montado en e l  

ca rro  de la  máquina. ^*ste carro e s tá  dotado de dea sistem as 

de guías montados en form a de "V" in v e rt id a  cuyos planos se  { 

d e s liza n  sobre la  bancada accionando la s  agujas situadas en 

é s ta .

Cada sistem a de guías es movido por m ediación de un á rb o l 

de le v a s , (9 ) o (10) respectivam ente. La esenoia lidad  de este  

invento corresponde a l mecanismo para e l  mando sim ultáneo de 

lo s  dos á rbo les  de leva s  c ita d  e s .

Este mecanismo se compone de dos crem alleras en forma de 

arco  de c ír c u lo ,  que presentan un dentado la te r a l ( 3 ) ,  en sus 

bordes correspondientes y o tro  dentado (4 ) en su  ca ra  in t e r io r .  

La crem allera  (1 ) t ie n e  una lon g itu d  correspondiente de apro­

ximadamente un cuarto de c ir cu n fe re n c ia  y la  (2 ) e l  d o b le , es 

d e c ir ,  una se m i-c iro u n fe re n c ia .

Los árbo les  de levas está n  situados en p o s ic ió n  p a ra le la  

y presentan s o l id a r io  un piñón (7 ) y  (8 ) respectivam ente, que 

engrana con  e l  dentado (4 ) de la s  crem allera s . A gí, i& crema­

l l e r a  (1 ) engrana con e l  piñón (7 ) d e l á rb o l (9 ) y  la  crema­
l l e r a  (2 ) con  e l  piñón (8 ) d e l á rb o l (1 0 ) .

Los dentados la te r a le s  (3 ) de la s  crem alleras engranan 

simultáneamente con la  rueda dentada ( 5 ) lig a d a  a l  mando (6 ) 

que s e  s i t á a  en la  cara fr o n t a l  del ca rro , es d e c ir ,  fre n te  

a l a  persona que maneja l a  máquina.

Las crem alleras (1 ) y (2 ) están  a lo jadas en guias de
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forma se m i-c ir  ca la r  dentro de la s  cuales se d es liza n .

La crem allera  mayor presenta unas re fe re n c ia s  (12) graba­

das en su o ara externa que aparecen una a una por la  ventana 

( l l ) ,  de manera que se  puede determ inar con la  le c tu ra  de l a  

r e fe re n c ia  l a  p o s ic ió n  en que se encuentra e l  mecanismo, es 

d e c ir ,  e l  t ip o  de punto que r e a l i z a .

Por con s ig u ien te , a l g ir a r  e l  mando (6 ) ,  la  rueda (5 ) 

desplaza la s  crem alleras en ambos se n tid o s , haciendo que lo s  

árbo les  g ire n  en sen tidos  opuestos un ángulo ig u a l.

A l se r  lo s  sistem as mecánicos montados en ambas caras del 

carro  id é n tico s  y s im étr icos  resp ecto  a l  e je  de la  bancada, 

lo s  desplazam iento que se orig in an  en sus elementos son  sim ul­

táneos e id é n t ic o s .

Los árbo les  de levas están  formados por un e je  m etá lico  

en donde se  han practicado unos vaciados (13) convenientemente 

d ispuestos en p o s ic ió n  y profundidad .

En la  fig u ra  3* se muestra un mecanismo para accionam ien­

to  de la s  guías en sen tid o  v e r t i c a l .  Bate mecanismo, se  compo­

ne de l a  palanca acodada (14) en l a  que uno de sus extremos se 

apoya en e l  á rb o l de levas y  e l  o tro  en e l  extremo de un vasta ­

go (15) unido a la  gu ía  (1 6 ) .  Estas guías están continuamente 

presionadas h acia  arriba  por e l  muelle (2 2 ) ,  de manera que a l 

g ir a r  e l  á rb o l de levas se  in trodu ce e l  extremo de la  palanca 

en e l  vaciado (13) elevándose la  guía por impulso d e l muelle 
( 22) .

Cuando la  gu ía  es de desplazam iento lo n g itu d in a l, está  

lig a d a  a una pequeña crem allera  (22) y es permanentemente pre­

sionada por e l  muelle (2 1 ) .  En la  crem allera (20) engrana e l  

piñón (19 ) .  que g ira  a l  moverse la  palanca (18) que se apoya 

en e l  á rb o l de le v a s .

Naturalmente, e s te  mecanismo es su s ce p t ib le  de v a r ia c ió n . 

A s í , la s  crem alleras pueden s u s t i t u ir s e  por cadenas, lo s  d i s -



p o s it iv o s  de movimiento de la s  guías por otro  sistem a de pa­

la n ca s , pero siempre basándose en lo s  p r in c ip io s  fundamentales 

que ca ra c te r iz a n  este in ven to .

R E I V I N D I C A C I O N E S

1 8 ) . -"SISTEMA. MECANICO PARA CENTRALIZACION DEL MANDO DE 

VARIACION DE TIPO DE PUNTO EN MAQUINAS TRICOTOSAS" que se ca ­

r a c te r iz a  porque lo s  elementos desplazadles d e l carro que de­

terminan la s  guías de la s  a g u ja s , son movidos simultáneamente 

por dos elementos c i l in d r ic o s  dotados de vaciados en su super­

f i c i e ,  que determinan e l  desplazam iento de árganos de transmi­

s ió n  in term edios, cuyos e je s  d ispuestos paralelamente a la s  

oaras d e l b a s tid o r  p orta  a g u ja s , g iran  simultáneamente en sen­

t id o s  opuestos ángulos igu a les  a l  s e r  arrastrados por un meca­

nismo que transm ite e l  movimiento d e l mando manual c e n tra liz a ­

do de manera que a cada p o s ic ió n  de éste  corresponde una de­

terminada p o s ic ió n  e n ca d a  e j e ,  produciendo l a  v a r ia c ió n  en la  

p o s ic ió n  de lo s  elementos que determinan la s  guías y por con­

s ig u ie n te  e l  t ip o  de punto d e l  t e j i d o  que se r e a l iz a .
2 8 ) . -"SISTEMA MECANICO PARA CENTRALIZACION DEL MANDO DE 

VARIACION DE TIPO DE PUNTO EN MAQUINAS TRICOTOSAS" que se ca ­

r a c te r iz a  porque la  transm isión desde e l  mando manual a lo s  

e je s  d isp u estos , segdn la  a n te r io r  r e iv in d ic a c ió n , se  r e a liz a  

mediante dos crem alleras de forma arqueada, que presentan un 

dentado en su  c a ra  in tern a  y o tro  en e l  la t e r a l ,  cuyas crema­

l le r a s  engranan lateralm ente y simultáneamente con una rueda 

dentada s o l id a r ia  a l  mando y  a s í mismo sus dentados in tern os 

con piñones resp ectiv os  s o l id a r io s  a cada uno de lo s  e je s , de 

manera que a l  g irar e l  mando se produce simultáneamente un des­

lizam iento de la s  crem alleras de sentido opu esto , haciendo 

que lo s  piñones y  por consigu iente lo s  e je s  g iren  en d is t in to
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3 a ) . -"SISTEMA. MECANICO PARA CENTRALIZACION DEL MANDO DE

VARIACION DE TIPO DE PUNTO EN MAQUINAS TRICOTOSAS" que se ca ­

r a c te r iz a  porque lo s  e je s  presentan unos vaciados conveniente­

mente d ispuestos que determinan d is t in to s  perím etros en la s  

se cc ion es  de determinados lu gares, donde se  apoyan lo s  e x tre ­

mos de palancas acodadas que transm iten y transforma e l  movi­

m iento g ir a to r io  d e l e je  en movimientos lin e a le s  lon g itu d in a ­

le s  o tra n sv ersa les  de lo s  elementos que forman la s  guías de 

la s  agujas en e l  c a r ro , ya sea  por empuje d e l o tro  extramo de 

la s  palancas o por medio de un sistem a de transm isión  de c re ­
m allera .

4 6 ) . -"SISTEMA MECANICO PARA CENTRALIZACION DEL MANDO DE 

VARIACION DE TIPO DE PUNTO EN MAQUINAS TRICOTOSAS".

La presente memoria d e scr ip t iv a  consta de s ie t e  ho jas  f o ­

lia d a s  y m ecanografiadas por una so la  cara, componiendo un t o ­

t a l  de c ie n to  se ten ta  y c in co  lin e a s , in clu id a s  ó s ta s .

M adrid, 23 de Mayo de 1 .9 6 2 .-

t*-
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