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Correspondiente & una PATENTE DE INVENCION cuyo registro se

golicita por veinte afios,
A foavor de

D.Guillermo Weber Heuzeroth, de nacionalidad e.lema.na..v
residente en MADRID.-Remén Sainz, 29

D.José Maria Aregay Oastellvell, de nacionalidad es-
pafiola, residente en MADRID,~Virgen del Val, 12

D.Tomés Zor{ Gercia, de nacionalidad espsafiola,

residente en MADRID,-Sgturnino Calleja, 20

por s

"SISTEMA MECANICO PARA CENTRALIZACION DEL MANDO DE VARIACION

DE TIPO DE PUNTO EN MAQUINAS TRICOTOSAS™,

-
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La presente memoria descriptiva tiene como fin les decla=-
rackén del objeto sobre que ha de recaer el privilegio de ex-
plotacién industriel y comercial exclusiva en el territorio
nacional de une Patente de Invencidn, conforme a la legisla- :
oidn vigente en materia de Propiedad Industrial que, seghn ex—%
prese el enunciado, trata de un mecanismo sccionado por un so-i
lo mando para la variacién de tipo de punto en las méquinas %
tricotosas.

Como es sabido, las méquinas tricotosas son aquéllas que
permite la realizacién mecdnica de premdas de punto.

Estaes méquinas constan fundamentalmente de une bancada
multiplemente ranurada donde se elojan las agujas, las cuales
son puestas en posicién de trabajo por medio de un carro des-
lizante & lo largo de la bancada, movido por la operaria.

Disho carro, ademés de mover las sgujas pera permitir la
realizacién de su trabajo, eoloca a éstas en la posicién ade-
cuada para la realizacién del tipo de punto, al heacerlas pasar
por una especie de canal ouya forma es susceptible de variacién
para obtener los distintos tipos de punto=. %

La variscién de dichos ¢ anales se resliza medisnte el
desplazemient o de piezas de forma plana que lo limiten.

Para llevar a cabo una modificacién del tipo de punto en
las méquimas actuales, hay que actuar sobre un determinado nd-
mero de mandos cuya posicidén relativa determina el tipo de
punto deseado. Como quiera que generalmente en la reslizacién
de una prenda es necesario cambiar repetidas veces el tipo de
punto esta operacién resulta laboriosa.

El objeto del presente invento es un dispositivo mecdnico
que combina automidticamente los movimientos de todas las pie-
zas de forma gque con un solo mando y por consiguiente con una

sole. referencia se varfa el tipo de punto. Las ventajas de es-

te mando centralizedo son evidentes, pussto que facilita enor-
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memente el trabajo de la tejedora, aumentando el rendimiento
de la mdquina y reduciendo al limite la posibilidad de falsas
maniobras.

Con el fin de facilitar la interpretacién mds exacta del
objeto sobre gue ha de recaer el presente privilegio, en el
plano adjunto complementario de la presente exposicidén, se re-%:
presenta una forma préctica para la realizacidén industriel y |
tnicamente a titulo de e jemplo y, por conmsiguiente, sin cardc-
ter exhaustivo sino meramente informativo.

En este plano:

Fig. 1, perspectiva esquemética del mecanismo de mando.

Fig. 28, detalle de un &rbol de levas.

Fig. %8, mecanismo para desplazamiento vertical de las
gufas.

Fige 48, mecanismo para desplazamiento longitudinal de
las gdia.s.

En las expresadas figuras, les referencias correspondent

(1) .~Cremallera carta.

(2) .=Cremallera larga.

(3)o=Dentado lateral.

(4) e=Dentaio interior.

(5).-Rueda dentada de arrastre.

(6) o=Mando. | |

(7 y 8).-Pifiones de transmisién de movimiento de las
levase. )

(9 y 10).-Arbol de levas.

(11).-Ventana. ,

(12).~Referenciss del tipo de punto.

(13) =Muescas.

(14).;Palanca acodada para el movimiento vertical de las
gufes,

(15).-V4stago de las gufes de movimiento vertical.
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(16) .~6ufa de desplezamiento vertical.
(l?).QGuia de desplazamiento longitudinal.

(18).-Pa.1anca. acodada pera giro de la rueda dentada (19).

(19) .~Rueda dentads de arrsstre de la gufs (17). 7

(20) .~Cremallers donde engrana le rueda (19).

(21).~Muelle entagonista de la gufa (17).

(22) .~Muelle entagonista de 1o gufa (16).

La totalidad del presente mecanismo est4 montado en el
cerro de la méquine. Este carro estd dotado de dos sistemas
de gufas montados en forms de "V" invertida cuyos planos se
deslizan sobre la bancada acciénaindo las ggujas situasdas en
ésta.

Cada sistema de gufas es movido por mediacién de un &rbol .
de levas, (9) o (10) respectivamente. Ia esencialidad de este ;
invento corresponde al mecanismo para el mando simulténeo de
los dos 4rboles de levas citados.

Este mecanismo se compone de dos oremalleras en forma de
arco de circulo, que presentan un dentado lateral (3) en sus
bordes correspondientes y otro dentado (4) en su ecara interior.
La eremallera (1) tiene una longitud oorrmpondiente de apro-
ximadamente un cuarto de circumferencia y la (2) el doble, es
decir, una semi-circunferenocis. '

Los érboles de levas estén situados en posicién paralela
¥y presentan solidario un pifién (7) y (8) respectivamente, que
engrana con el dentado (4) de las oremalleras. Ag{, la crema-
llera (1) engrana con el pifién (7) del &rbdol (9) ¥y la crema-
llera (2) con el piftén (8) del érbol (10).

Los dentados lstersles (3) de las oremalleras engranan
simulténeamente con la rueda dentada (5) ligads al mando (6)
que se sitda en la cara fronital del carro, es deoir, frenmte
a la persona que maneja la mdquina.

Ias caremelleras (1) y (2) estén alojadas en gufas de
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forme semi-circular dentro de las cuales se deslizan,

La cremallera mayor presenta unas referencias (12) gra.‘na.--'E
das en su cara externa que aparecen uns & una por la ventans
(11), de manera que se puede determinar con la lectura de la
referencia la posicién en que se encuentra el mecanismo, es é
decir, el tipo de punto que realiza., »

Por consigulente, al girar el mando (6), la rueda (5)
desplaza las cremalleras en ambos sentidos, haciendo gque los
érboles giren en sentidos opuestos un édngulo igual.

Al ser los sistemas mecédnicos montados en ambaes caras deli
carro idénticos y simétricos respecto al eje de la bancada,
los desplazamiento que se originan en sus elementos son simul-
tdneos e idénticos.

Los 4rboles de levas estdén formados por un eje metdlice
en donde se han practicado unos vaciados (13) convenientemente
dispuestos en posieién y profundidad. .

En la figura 3% se muestra un mecanismo para aceclonemien-—
to de las gufas en sentido vertical. Este mecanismo, se COmpPO-
ne de la palanca acodada (14) en la quse uno de sus extremos se
apoya en el 4rbol de levas y el otro en el extremo de un vdsta-
go (15) unido a la gufa (16). Estas gufas estdn continuamente
presionadas hacia arriba por el muelle (22), de manera que al
girar el érbol de levas se introduce el extremo de la palanca
en el vaciado (13) elevéndose la gufa por impulso del muelle
(22).

Cuando 1la gufa es de desplazamiento longitudinal, estd
ligada a una pequefia cremallera (22) y es permanentemente pre-
sionada por el muelle (21). En la cremallera (20) engrana el
pifibn (19), que gira al moverse la palanca (18) que se apoya
en el érbol de levas.

Naturalmente, este mecanismo es susceptible de variacién.

Asf, las cremalleras pueden sustituirse por cadenas, los dis-
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positivos de movimiento de las gufas por otro sistema de pa- ;
lanoas, pero siempre basdndose en los principios fundamentales

que o aracterizan este invento.

REIVINDICAOCIONES

18),-"SISTEMA MECANIOO PARA CENTRALIZACION DEL MANDO DE
VARIACION DE 2IPO DE PUNTO EN MAQUINAS TRICOTOSAS® gque se oa-
racteriza g;orque los elamentos desplezables del o;.rro que dee
terminan las gufas de las agujas, son movidos simultdneamente
por dos elementos cili{ndricos dotados de vaciados en su super-
ficie, que dsterminan el desplazamiento de érgancs de transmi-
8ién intermedios, cuyos ejes dispuestos paralelamente a las
caras del bastidor porta agujas, giran simulténeamente en sen- :
tidos opuestos dngnlos igusles al ser arrastrados por un meca-
nismo que transmite el movimiento del mando manual centraliza- -
do de manera que a cada posicién de éste corresponde una de-
terminada posicién en ocada eje, produsiendo la variacién en la
posicién de los elementos que determinan las gufas y por con-
siguiente el tipo de punto del tejido que se realiza,

22) ,~"SISTEMA MECANICO PARA CENTRALIZACION DEL MANDO DE
VARIACION DE TIPO DE PUNTO EN MAQUINAS TRICOTOSAS" que se ce-
racteriza porque la transmisidn deéde el mando maz;ual a los
ejes dispuestos, segdn la anterior reivindicaciédn, se realiza
mediante dos oremalleras de forma argueada, que presentan un
dentado en su cara interna y otro en el lateral, cuyas crema-
lleras engranan lateralmente y simultdneamente oon una rueda
dentada solidaria al mando y asi mismo sus dentados internos
con pifiones respectivos solidarios a ocada uno de los ejes, de
manera que al girar el msndo se produce simulténeamente un des.
lizemiento de las oremalleras de sentido opuesto, haciendo

que los pifiones y por consiguiente los ejes giren en distinto



sentido.
160 .- 38),~-"SISTEMA MECANICO PARA CENTRALIZACION DEL MANDO IE
- VARIACION ]3E TIPO DE PUNTO EN MAQUINAS TRICOTOSAS" que se ca- :

racferiza borque 165 e jes presentan unos vaciados conveniente-

mente dispuestos que determinan distintos perimetros en las
= secoiones de determinados lugares, donde se apoyan los extre-
\ 165 o~ mos de palancas acodadas que transmiten y transforma el movi-
miento giratorio del eje en movimientos lineales longitudina-

{ les o transversales de los elementos que forman las gufas de
las agujas en el carro, ya sea por empuje del otro extremo de

las palancas o por medio de un sistema de transmisién de ore-

170 L mallera.
. 48),-"SISTEMA MECANICO PARA CENTRALIZACION DEL MANDO DE
L VARIACION DE TIPO DE PUNTO EN MAQUINAS TRICOTOSASY,

‘ La presente memoris deseriptiva consta de siete hojas fo-
liades y mecanografiadas por una sola cara, componiendo un to- .
tal de ociento setenta y cinco lineas, inclufdas éstas.

Madrid, 23 de Mayo de 1,962 .~
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