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El presente invento se refiere principalmente

a un sistema de control que en el aparato que registra sefia-

i
1

les de alta frecuencia, tales como seiiales de imigenes de te-
levisidn, sobre el nedio magnético e imnmedidtamente las repro-
ducej por ejemplo, en el aparatp gue primeramente hace posi-
ble registrar un campo ue la sefial de imégen de televisidn
Junto con un cierto nfmero de sefiales sobre la cinta magnéti-
ca, que es el medio magnético explorando oblicuamente un lu-
gar suficientemente largoen ls misma por medio de la cabeza
magnética registradora y en segundo lugar que inmedidtamente ?
feproduce dicha senal registrada por medio de la cabeza mag- i
nética reproductora explorando en seguimiento de la arriba I
mencionada cebeza magnética registradora, controla su meoanisl
mo impulsor con el fin de establizar la condicidn exploradorade
cada cabeza mzynética arriba mencionada y que tiene la fina- g
lidad de controlarlas de modo ¢ue permita que tal cabeza mag-i
nética ardba citada explore sobre el medic magnético bajo la !
condicibn estable en todo tiempo. g

Abajo se reproducird una descripcién detalla-
da naciendo referencia a los dibujos, en cues

La fig. 1 es la vista de la disposicifon de |

un ejenplo del aparato gue puede realizarse aplicando el gig- .

tema del presente invento,

la fig. 2 muestra el estado de la pista de re-

gistro registrade en la cinta magnética por medio de este apa-

rato,
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le fig. 3 es la vista de la disvosicidn ae un‘

ejemplo préctico de éste invento, l

la figAilustra su funcionamiento, y

la fig. 5 es la reproduccidén de una disposi-
cién de otro ejemplo préctico del mismo,

Lo cue se ilustra en la fig. 1 es un ejemplo i
del aperato, al cue es esplicable el sistema de acuwerdo con
el preseute invento. Bn la fig. 1 representa el signo (1) un
carrete de suministro, (2) un motor de carrete, directamente
conectado a dicho notor de carrete, (3) un brazo de tensién, ,
(4), (58) v (6) son rodillos guiadores, (7) un tambor de guia:
(8) es un disco de rotacién instalado de modo libremente gi-
ratoric en dicho tambor de guia, cuya circunferencia'exteriog
estd provista de cabezas nagnéticas {9) v (¢7) registradorasi
y también de cabezas maguéticas reproductoras (10) y (107) y

adenis estas cavezas proyectan sus extremos més alld de la

superficie circunferenciel del tambor guisdor (7) arriba ci-

tado ascendente & medio camino. (11) designa un motor de car
beza que permite que gire dicho disco giratorio, (12) ¥y (13)
son rodillos guiadores y (1l4) es un cabrestante al que se peé-
riite girar por medio del motor (l5) de cabrestante. (16) es

un rodillo prensor cue presiona la cintaz magnética (17) so=-

bre dicho elevador para ponerse en contacto, (18) es un ro-
dillo guiador, (19) un carrete arrollador, y {20) es un mo-
q

tor de carrete que permite gue gire dicho carrete arrolladorj

Bn segsundo lugar se describird su funcionamien-

|

g
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to. Cuando al principio la cinta magnética (17) es curvadas

JL .

|
|
!
|
|
|
|

cono se muestira en el dibujo, y se deja girar el cabrestante .
(14) por medio del motor (15) de cebrestante, dicha cinta mag-
nética se alimentarfa en la direccién de la flecha X. Después

de ésto, cuando el disco giratorio (8) y el carrete enrrolla-

oy

dor {(19) se hace girar en lzs direcciones predeterminadas i
respectivai.ente, entdénces las precedentes cabezas magnéticas
(9) ¥y (9’) y cavezas reproductorzs magnéticas (10) y (107)

exploran en la cinta magnética (17) alterrativamente dirigi-
endo para le reproduccidén de los resistros en su sunerficie.

Las seiiales registradas como se ha menciocna-

do arriba, permanecen en la cinta magnética (17) como pista
de registro g como se muestra en la fig. 2. Cuando dicha pis-
ta a de registro ha sido registrzda en la condicién apropia-
da del aparato registrador, se forman porciones solapadas ali

Y ap que ascienden a 2,5 % de la longitud total de dicha pis-

ta de registro, en su extreno de partida y en su terminal

regpectivanente, Bn otrzs psalabrss, si suponenos c¢ue la arri-

i
ba mencionada cabeza registradora (9) explord desde el extre-
mo superior de la cinta maguética (17) nacla su extremo infe-

rior y dando por resultsdo la fTormacidn de dicha pista de re-

gistroe &, enténces, cuando dicha cabeza megnétice alcance la

vecindad de este terminal, otra cabteza magnética (9’) regis-
tradora habré partido para explorar desde el extremo de par-
tida de la pista b de registro que bha de registrarse en se-

gundo lugar, y la misma senial se registraréd en la vecindad
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de la pista de registro a y en la vecindad del extreno de par'
tida de la siguiente pista de registro b; en lo que sigue g
aqui, esto se mencionard como porciones solapadas. In el pre-;
sente invento estas porciones solapadas se utilizarin efec- |
tivamente con el Tin de realizar el control desezdo; su prin-|
cipio se describe wés abajo. Si se suporne cue la pista de re-
gistro a mostrada en la fig. £ ha sido registrada en la posi-i
cibn predeteruinzda ue la cinta magnética (17) por medio de

la caveza registredora nagnétice (9) enténces la cabezs magné;
tica reproductora (19) cue sigue a (9) recorrerd y trazaréd

la pista de registro g con un retardo de 900 en el 4ngulo me-:
cénico respecto a la cabeza registradora magnética (9) como |
les posiclones wostradas cue se ocupan cuando esta cabeza

magnética reproductora (10) se pone en contacto con el extre-

mo de partida a’ de le arribe mencionada pista de registro

y también cuando se pone en contacto con el punto de partids

a’ de la porcidn registradora de la seiial de imdgen (egpecial

mente la sefial sincronizadora vertical) se generarin impulsos

y €l disco rotativo (8) arribe citado, o la velocidad de ro- .
tacidn de las cabezas repistradoras magnéticas (9) y (97) |
asi como las cabezas magnéticas reproductoras (10) y (107)

se controlarin para hacer que el intervalo de tiempo T de am=
bas pulsaciﬁues sea el intervalo de tiempo predeterminado. S%
gse nantiene tal relacidén de tiempo, la pists de registro E

(8, por ejemplo) reiistrzda sobre la cinta magnétice (17)

alcanza un estado ideal en cue se forman partes solapadas

gobre sus dos extremos por £,5 % respectivamente, mientras

. on

Cmem gy b e
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que en el centro la parte registrada az de la sehal de imégen|
I
es formada en la distribucidn de 100 % como se muestra en la i

fig. 4.
I

n segundo lucar se nard una descripcidn del
caso, en que se aplica al aparato practicamente. Lo que se j
ilustra en la fig., 3 es el priner ejemplo prictico y en el di-
bujo, (21) indics un medulado, (22) un amplificador, (23) un !
desmodulador, (24) un circuito de retardo, (25) un localiza-
dor de fase, (26) un oscilador, y (27) representa un amplifi-;
cador de potencia. Ademés les mismas partes que se muestran
en la fig. 1 fueron designadas con los nismos signos de refe-,
rencia, !

Primersmente, la senal gue ha de ser regis- E
trada, por ejemplo una seiial de imdzen de televisidn, deberd ‘
ser modulada en frecuencia por medio del modulador (20) gque i
deberé imprimirse por medic de las cabezas magnéticas regis- ‘
tradoras (9) y (9’), el disco rotativo (8) deberd ser girado i
y al misno tiempo lu cinta nagnética (17) es transferida ha- }

cie lg direccidn preseterminada por wedio del cabrestante

(14). Haciendo esto asf, resulta posible registrar la sefial
arribes mencionade sobre la cinta magnética (17). Durante el
tiempo del registro srriba citado, la cabeza magnétice repro-j
ductora (10) prosigue y traze sobre la pista de registro & !
formada por la primera cabeza magnética registradora (9) comos
se menciona arriba; al principio, cuando la cabeza reproduc-

tora magnética alcanza el extremo de partida a’ de la pista

de registro, el impulso Pl deberé extraerse haciendo uso del
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levantaedor de le selizl en ests posicidn como se muestra en la

fig. 4 y en segundo lugar deberéd extraerse el impulso Py en l
. . !
el punto de partida a’’de la posicién de registro de la sefial

sincronizadora vertical y después debe configurarse su forma | :

de onda, Pj deberd ser retrasado por el tieirpo predetermina- \
do, es decir, intervalo de tiempo normal entre los impulsos ]
Py y P, arriba indicados por el uso del circuito de retardo

con el fin de formar P{ que decverd ser comparado con P2 por I

R

uedio ael couparador de fase (25) que deberd ser ajustado de
tal modo que su salida resulte cero cuando ambos P{ y Pz es- ,

tén en perfecta coincidencia, o estén construidos de tal modo

L e ey ma e e

qQue el voltaje conirolado se haga correspondiente & su dife- |

i
rencia si hubiera alguna diferencia entre ellos. Y el control

!
deberd realizarse de tal modo que se manienga la frecuencia

-

de la fuente de energia que permite que el motor de cabeza

(12) gire por el voltaje controlado o la frecuencia del osci-

s R

lador (26) de modo constente., Lo cue ge ilustra en la fig. 5

es otro ejemplo del yresente invento; en el dibujo {28) es unj
|

P e

multiplicador de frecuencia, (29) un circuito de relé, (30)
un circuito APC, (31} un anplificador, (32) un detector, y
(33) son tambores cue tienen un nduwero fijo de dientes en su
circunferencia reepectivanente,. Las misnas partes que en el :
precedente ejemplo préctico se seiialardn con los mismos signo§
de referencia y su descripcién seré omitida, Puesto cue el me-
dio de obtener la seiial de control en este caso es justamentej ,i
| AN
el mismo oue en el arriba nencionado primer ejemplo préctico-r"

-
: 2 s . . . L
su descripecidén deberd omitirse y la descripeidn 5% ofectuard
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suponiendo que la serial de control ya ha sido obtenida. Pues-i

to cue, sin embargo, dicha seiial de control no puede ser ob-

tenida sin duda a no ser que se haga girar el disco rotativo, !

ante todo, se deja girar el disco rotativo (8) y después se
pondrd en funcionamiento el circuito de relé (29) por medio
de la seiial de control como resultado de la rotacidén arriba

citada y otras operaciones arriba mencionadas. En otras pala-

bras, esté construido de tal modo que su circuito de relé (29)

funcione cuando el potencial eléctrico de la sefial de control

resulte cero. En este ceso, por una parte, la sehal sincroni-f

zadors wultiplicada por medio del multiplicador de frecuencia |

(28) es impresa sobre el circuito AFC (30), pggngx&~§arte,“j _ ’g
e A ‘

I

S i
circundante del taubor (38) directgufiente conectada al eje de |

la sefial de impulso detecteda cortando/gﬂgfe la superficie

rotacién del motor de cabeza (A1) (el nGmero de dientes arri- |

ba citado es el mismo que/ﬁi nlmero de multiplicecidn en el

multiplicador (28) arribk citado) también se imprime sobre el
' K

circuito AFC (30). Poyxr comsiguiente, dicho circuito Afe se poﬁ

ne en funcinngmientdapor las arriva mencionadse dos setiales
y dicho motor de cabeza(ll) deberd ser controlado para Que teﬁ-
ga revolucién constante todo el tiempo controlando la rotaci-

én del motor de cabeza (11). Resumiendo, en el momento, en qu%
8e obtiene la sefial normal de control por medio de todos los {

!
dispositivos antes mencionados, o en el moriento en due se ha f

hecho normal la condicién de registro, comienza a funcionar |

el circuito de relé (29), el motor de cabeza (11) se normaliz% i
por medio de la frecuencis del multiplicador de frecuencia i
f
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(28) v desgués de esto se ientiene su rotacidn normal,
|

Puesto cue el presente ejemplo préctico uti-

liza la frecuencia reeultante de la multiplicacidén de la sefial

'

sincronizadora, es posible conducir un control bastante més |
exacto que en comparacidn con el priuer ejemplo préctico antes
citados y estd disponible una ceracteristica extremedamente l
favorable huaciendo uso del aparato de difusidn. Ademds, aunque
se ha dado la descripcidn de cue en los ejemplos arriba mencio;
nados la seunal de control puede ser obtenida por el impulso en

el extremo de pertida de la pista de recistro y el impulso en
el punto de partida de la sehial vertical sincronizadora en di:
cha pista, cada inpulso puede ser extraido en cualcuier otro i
punto, como es natural. i
Comc se ha mencionsdo més arriba en detalle,;

el preseute invento se caracteriza porgue la seiial eléctrica

deseada es registrada sobre el medio megnético explorando por

medio de la cabeza registradora megnética, y al mismo tiempo [
en el dispositivp cue reproduce inmedidtamente dicha sefizl re{
gistrada por medio de la cabeza reproductora magnética cue exﬂ
plora en seguliiento de la arriba nencionzda cabeza registra-?
dorz megnética, dos impulsos que tienen el intervalo normal de
tiempo en la posicidn predeterminada sobre lz pistz de regis-i

|
tro registrada por medio de la arriba mencionada cabeza regisr
tradora nagnética, se reproiucen por medio de la arriba mencié—
nade caveza registradors ragnética y asi{ el intervalo de tiem?

po de estos impulsos se inspeccions y las velocidades de ex-

ploracién de las cabezas registradoras y reproductoras estén

controladas y as{ se alcanzz el objetivo deseado.

s 8 v o bt oo
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La presente patente consta de las sigui-
entes reivindicacioness:

L.~ Sistema de control en aparatos que
registran sernales de alta frecuencia, caracterizado poraue
la. deseada sefial eléctrica es reiistrada sobre el medio rag-
nético explorando por medio de las cauezas registredores mag-
néticas, y &l nismo tiempo en el dispositivo, gue reproduce |

:
inmedidtemente dicha seiial registrada, por niedio de 1la cabezé
magnética reproductora que explora en seguiniento de la arri-
be citeada ceveza registradors megnétice, dos impulsos, Que
tienen el intervalo de tiempo normel en la posicidn predeter-

|
niinada sobre la pista de repistro registrade por medio de la
arriba mencionada cabeza registradors wmagnética, se reprodu-
cen por medio de la arriva nencionada cabeza magnética regis;

tradora y as{ el intervelo de tiempo de estos impulsos se

inspecciona y las velocidades de exploracidén de las cebezas

magnéticas registradoras y reproductoras son controladas ¥y
asi{ se alcanza el objetivo deseado. ;
Z.- Sistena de control en aparatos Que re-

Elstran senales de alts frecuencie,

Segln se describe y reivindica en la pre-
gente wmenoria desc¢riptiva y se ilustra con los dibujos a la

risna acompanados. '
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