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El presente invento se refiere principalmente 

a un sistema de control que en el aparato que registra seña­
les de alta frecuencia, tales como señales de imágenes de te­
levisión, sobre el medio magnético e inmediatamente las repro­
duce; por ejemplo, en el aparato oue primeramente hace posi­
ble registrar un campo ae la señal de imágen de televisión 
junto con un cierto número de señales sobre la cinta magnéti­
ca, que es el medio magnético explorando oblicuamente un lu­
gar suficientemente largoen la misma por medio de la cabeza 
magnética registradora y en segundo lu^ar que inmediátamente !

'  jreproduce dicha señal registrada por medio de la cabeza mag- j 

nética reproductora explorando en seguimiento de la arriba I 
mencionada cabeza magnética registradora, controla su mecanis­
mo impulsor con el fin de estabilizar la condición exploradora de 
cada cabeza magnética arriba mencionada y que tiene la fina- ¡

ilidad de controlarlas de modo que permita que tal cabeza mag- ¡ 
nética arriba citada explore sobre el medio magnético bajo la I 
condición estable en todo tiempo. 1

Abajo se reproducirá una descripción detalla­
da naciendo referencia a los dibujos, en oue;

La fig. 1 es la vista de la disposicióon de | 
un ejemplo del aparato que puede realizarse aplicando el sis- ;

i
tema del presente Invento, I

la fig. 2 muestra el estado de la pista de re­
gistro registrada en la cinta magnética por medio de este apa' 
rato,
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le fig. 3 es la vista de la disposición de un 

ejemplo practico de éste invento, j
la fig«4ilustra su funcionamiento, y 
la fig, 5 es la reproducción de una disposi­

ción de otro ejemplo práctico del mismo, (
Lo que se ilustra en la fig. 1 es un ejemplo ¡ 

del aparato, al cue es aplicable el sistema de acuerdo con 
el presente invento. En la fig. 1 representa el signo (l) un 
carrete de suministro, (2) un motor de carrete, directamente
conectado a dicho motor de carrete, (3) un brazo de tensión, ,|
(4), (5) y (6) son rodillos guiadores, (7) un tambor de guia,' 
(8) es un disco de rotación instalado de modo libremente gi­
ratorio en dicho tambor de guia, cuya circunferencia exterior 
está provista de cabezas magnéticas (9) y (9") registradoras | 
y también de cabezas magnéticas reproductoras (10) y (10') y 
además estas cabezas proyectan sus extremos más allá de la 
superficie circunferencial del tambor guiador (7) arriba ci­
tado ascendente a medio camino. (11) designa un motor de ca­
beza que permite que gire dicho disco giratorio, (12) y (13) I 
son rodillos guiadores y (14) es un cabrestante al que se per­
mite girar por medio del motor (15) de cabrestante. (16) es j¡, iun rodillo prensor cue presiona la cinta magnética (17) so- j

i
/ \  1bre dicho elevador para ponerse en contacto, (18) es un ro­

dillo guiador, (19) un carrete arrollador, y (20) es un mo-
itor de carrete que permite que gire dicho carrete arrolladorj 

En segundo lugar se describiré su funcionamienj-

1
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jj to. Cuando al principio la cinta magnética ( 17) es curvada |
i! icomo se muestra en el dibujo, y se deja, girar el cabrestante
¡I (14) por medio del motor (15) de cabrestante, dicha cinta mag-
!jJj nética se alimentaría en la dirección de la flecha X. Después
¡' de ésto, cuando el disco giratorio (8 ) y el carrete enrrolla-
■! !

dor (19) se hace girar en las direcciones predeterminadas j
¡ respectivai.iente, entonces las precedentes cabezas magnéticast

(9) y (9') y cabezas reproductoras magnéticas (10) y (10') 1I; ;
!| exploran en la cinta magnética (17) alternativamente dirigi- j 

■i endo para la reproducción de los registros en su superficie.
1

Las señales registradas como se ha menciona- ■
!

do arriba, permanecen en la cinta magnética (17) como pista S 
jj de registro ¿ como se muestra en la fig. 2. Guando dicha pis-
ii ta a de registro ha sido registrada en la condición aoropia-
jj da del aparato registrador, se forman porciones solapadas j

y ag que ascienden a 2,0 % de la longitud total de dicha pis­
ta de registro, en su extremo de partida y en su terminal
respectivamente. Un otras palabras, si suponemos que la arri-

i
ba mencionada cabeza registradora (9) exploró desde el extre-

jl
J! mo superior de la cinta magnética (17) hacia su extremo infe- 
l| rior y dando por resultado la formación de dicha pista de re-
i!  iii gistro a, entónces, cuando dicha cabeza magnética alcance la |
li 'i' vecindad de este terminal, otra cabeza magnética (9') regis-

I
tradora habra partido para explorar desde el extremo de par- I 
tida de la pista b de registro que ha de registrarse en se- ]j guudo lugar, y la misma señal se registrará en la vecindad
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de la pista de registro & y en la vecindad del extremo de par- 
tida de la siguiente pista de registro b; en lo que sigue 
aquí, esto se mencionará como porciones solapadas. 2¡n el pre-i 
sente invento estas porciones solapadas se utilizarán efeo- j 
tivamente oon el fin de realizar el control deseado; su prin-[ 
cipio se describe más abajo. Si se supone que la pista de re­
gistro a mostrada en la fig. 2 ha sido registrada en la posi-' 
ción predeterminada ue la cinta magnética (17) por medio de i
la cabeza registradora magnética (9) entónces la cabeza magné­
tica reproductora (19) que sigue a (9) recorrerá y trazará ¡
la pista de registro £ con un retardo de 90® en el ángulo me-

,  !canico respecto a la cabeza registradora magnética (9) como
las posiciones mostradas que se ocupan cuando esta cabeza  ̂
magnética reproductora (10) se pone en contacto con el extre­
mo de partida a' de la arriba mencionada pista de registro 
y también cuando se pone en contacto con el punto de partida 
a* de la porción registradora de la señal de imágen (especialr 
mente la señal sincronizadora vertical) se generarán impulsos! 
y el disco rotativo (8) arriba citado, o la velocidad de ro- ! 
tación de las cabezas registradoras magnéticas (9) y (9') 
así como las cabezas magnéticas reproductoras (10) y (10') 
se controlarán para hacer que el intervalo de tiempo T de an>

íbas pulsaciones sea el intervalo de tiempo predeterminado. Si 
se mantiene tal relación de tiempo, la piste de registro 
(a, por ejemplo) registrada sobre la cinta magnética (17) 
alcanza un estado ideal en que se forman partes solapadas 
sobre sus dos extremos por 6 /£? respectivamente, mi entras i
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que en el centro la parte registrada a# de la señal de imágen1 
es formada en la distribución de 100 % como se muestra en la ¡i
fig. 4.

Un segundo lugar se hará una descripción del; 
caso» en que se aplica al aparato prácticamente. Lo que se j 
ilustra en la fig. 3 e3 el primer ejemplo práctico y en el di­
bujo, (21) indica un modulado, (22) un amplificador, (23) un 1 
desmodulador, (24) un circuito de retardo, (25) un localiza- • 
dor de fase, (26) un oscilador, y (27) representa un amplifi-' 
cador de potencia. Además las mismas partes que se muestran 
en la fig. 1 fueron designadas con los mismos signos de refe-,
rencia, !(

Primeramente, la señal que ha de ser regis- iI
4

trada, por ejemplo una serial de imagen de televisión, deberá 
ser modulada en frecuencia por medio del modulador (20) que 
deberá imprimirse por medio de las cabezas magnéticas regis­
tradoras (9) y (9'), el disco rotativo (8) deberá ser girado j

jy al mismo tiempo la cinta magnética (17) es transferida ha- i 
cia la dirección predeterminada por medio del cabrestante 
(14). Haciendo esto así, resulta posible registrar la señal 
arriba, mencionada sobre la cinta magnética (17) . Durante el 
tiempo del registro arriba citado, la cabeza magnética repro-’ 
ductora (10) prosigue y traza sobre la pista de registro a I 
formada por la primera cabeza magnética registradora (9) como' 
se menciona arriba; al principio, cuando la cabeza reproduc- i 
tora magnética alcanza el extremo de partida a/ de la pista

«de registro, el impulso deberá extraerse haciendo uso del !
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levantador de le señal en este posioión como se muestra en la ' 
fig. 4 y en segundo lugar deberá extraerse el impulso P2 en i 
el punto de partida a" de la posición de registro de la señal' 
sincronizadora vertical y después debe configurarse su forma ' 
de onda, P^ deberá ser retrasado por el tiempo predetermina­
do, es decir, intervalo de tiempo normal entre los impulsos J 
^1 Y Pg arr^ a indicados por el uso del circuito de retardo 
con el fin de formar P£ que deberá ser comparado con Pg por ! 
medio ael comparador de fase (25) que deberá ser ajustado de

í
tal modo que su salida resulte cero cuando ambos P' y P es- .ii 6
tén en perfecta coincidencia, o estén construidos de tal modo 
que el voltaje controlado se haga correspondiente a su dife- |
rencia. si hubiera alguna diferencia entre ellos. Y el control

ideberá realizarse de tal modo que se mantenga la frecuencia 
de la fuente de energía que permite que el motor de cabeza ■ 
(12) gire por el voltaje controlado o la frecuencia del osci-

i
lador (2G) de modo constante. Lo que se ilustra en la fig. 5 
es otro ejemplo del presente invento; en el dibujo (28) es un 
multiplicador de frecuencia, (29) un circuito de relé, (30) 
un circuito APC, (51) un ampiificador, (52) un detector, y 
(53) son tambores que tienen un número fijo de dientes en su 
circunferencia respectivamente.. Las mismas partes que en el > 
precedente ejemplo práctico se señalarán con los mismos signo# 
de referencia y su descripción será omitida. Puesto que el me-f
dio de obtener la señal de control en este caso es justamente¡!
el mismo oue en el arriba mencionado primer ejemplo práctico 
su descripción deberá omitirse y la descripción ̂  "efectuará
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suponiendo que la serial de control ya ha sido obtenida. Pues- .
I

to que, sin embargo, dicha serial de control no puede ser ob­
tenida sin duda a no ser que se haga girar el disco rotativo, !

i
ante todo, se deja girar el disco rotativo (8) y después se ||
pondrá en funcionamiento el circuito de relé (29) por medio ji
de la señal de control como resultado de la rotación arriba 
citada y otras operaciones arriba mencionadas. En otras pala-j 
bras, esté construido de tal modo que su circuito de relé (29)j 
funcione cuando el potencial eléctrico de la señal de controli 

resulte cero. En este caso, por una parte, la señal sincroni- 
zadora multiplicada por medio del multiplicador de frecuencia!
(28) es impresa sobre el circuito AFC (30), por_ojtra parte*-_i '

la señal de impulso detectada cortando^©6bre la superficie vj 
circundante del tambor (33) directscfiente conectada al eje de j 
rots,ción del motor de cabeza {¿i1) (el número de dientes arri­
ba citado es el mismo que^/él número de multiplicación en el

t
multiplicador (28) arriate, citado) también se imprime sobre el 
circuito AEG (30). Po/x’ consiguiente, dicho circuito Afc se po­
ne en funcinrior,)ierito!. por las arriba mencionadas dos señales 
y dicho motor de cabeza(ll) deberá ser controlado para, que te¿- 
ga revolución constante todo el tiempo controlando la rotaci­
ón del motor de cabeza (ll). Resumiendo, en el momento, en qu|
se obtiene la serial normal de control por medio de todos los 
dispositivos antes mencionados, o en el momento en que se ha j 

hecho normal la condición de registro, comienza a funcionar ! 
el circuito de relé (29), el motor de cabeza (ll) se normaliza 
por medio de la frecuencia del multiplicador de frecuencia
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1 (28) y después de esto se mantiene su rotación normal.
■ Puesto que el presente ejemplo práctico uti-j

,« i

i liza la frecuencia resultante de la multiplicación de la señal'
»

jj sincronizadora, es posible conducir un control bastante más !
{' exacto que en comparación con el primer ejemplo práctico antes'
' , ¡| citados y esta disponible una característica extremadamente

favorable haciendo uso del aparato de difusión. Además, aunque
! se ha dado la descripción de oue en los ejemplos arriba mencior-
'! nados la señal de control puede ser obtenida por el impulso en

el extremo de partida de la pista de retistro y el impulso en
í

el punto de partida de la señal vertical sincronizadora en di-
r cha pista, cada impulso puede ser extraído en cualquier otro ¡
| punto, como es natural. ¡
i| Como se ha mencionado más arriba en detalle,;

el presente invento se caracteriza porque la señal eléctrica
i , !deseada es registrada sobre el medio magnético explorando por |

medio de la cabeza registradora magnética, y al mismo tiempo I
¡{ en el dispositivp que reproduce inmediatamente dicha, señal re-,'
I1 gistrada por medio de la cabeza reproductora magnética que ex-'
•' !! plora en seguimiento de la arriba mencionada cabeza registra- :! ¡

dora magnética, dos impulsos que tienen el intervalo normal de
tiempo en la posición prede terminada sobre lg pists de regís- j 

I _ i
i1 tro registrada por medio de la arriba mencionada cabeza regisj-
ij tradora magnética, se reproducen por medio de la arriba menciq-
'j ■,
i: nada cabeza registradora magnética y así el intervalo de tiem-:!ii:
¡¡ po de estos impulsos se inspecciona y las velocidades de ex- ,
;l 1
jj ploración de las cabezas registradoras y reproductoras están 

controladas y así se alcanza el objetivo deseado.
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La presente patente consta de las sigui­
entes reivindicaciones*

1.- Sistema de control en aparatos que 
registran seriales de alta, frecuencia, caracterizado porque 
la. deseada señal eléctrica es registrada sobre el medio mag­
nético explorando por medio de las cabezas registradoras mag-i 
néticas, y al mismo tiempo en el dispositivo, que reproduce *

i
inmediátamente dicha serial registrada, por medio de la cabeza 
magnética reproductora que explora en seguimiento de le arri­
ba citada cabeza registradora magnética, dos impulsos, que 
tienen el intervalo de tiempo normal en la posición predeter-i
minada sobre la pista de registro registrada por medio de la j 
arriba mencionada cabeza registradora magnética, se reprodu- ! 
cen por medio de la arriua mencionada cabeza magnética regis-l 
tradora y así el intervalo de tiempo de estos impulsos se !
inspecciona y las velocidades de exploración de las cabezas ||
magnéticas registradoras y reproductoras son controladas y i 
así se alcanza el objetivo deseado.

i
Sistema de control en aparatos que re­

gistran señales de alta frecuencia. ¡I
Según se describe y reivindica, en la pre- ! 

sente memoria descriptiva y se ilustra con los dibujos a la i
misma acompañados• ,

Constabs^a memoria de diez hojas foliadas
y escritas a máquina pcp ima sola de sus caras.
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