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RESUMEN DESCRIPTIVO

Un presostato destinado-a tener dimensiones
reducidas y a responder a peguefios. cambios de presidén uwtili
zando contactos méviles, tiene un brazo de disparo pivotan-

te (16) accionado por un elemento de palanca rigida (15) de

seccidn triangulat. Un lado del tridngulo estd sujeto a lo

largo de un tramo alejado (22) del brazo de disparo. Un vér

tice de la extremidad elejada del brazo de disparo forma un

dngulo obtuso. Otro vértice estd en la superficie de ¢contac

3 . ¢

to con una parte de pared (12) desplazada por la presién.
El tercer vértice es adyacente a un punto de fijacibén (23)

con el brazo de disparo y también es adyacente a un punto

voo.

sobre el cual actlia un muelle de recuperacién (19). E1 mue-

lle de disparo usual (16) puede también estar cerca del an-

"
‘o0

gulo cihtuso de la palanca triangular, y cerca de un segundo
punto (24) de fijacidn en el brazo de disparo. e

DESCRIPCION GENERAL DE LA INVENCION “o«--

La presente invencién se refiere a un-ﬁfesostg.
to, es decir a un dispositivo en el cual el efecto deconmuté.
cidén depende del grado en que una presién<ietectmﬁa(queﬂpuede
ser sub-atmosférica) es superior o inferior a una presién de um
bral o de vacio. Un presostato de este tipo tiene un receptacu
lo de deteccidn, v un conducto de comunicacidédn del fluido a
partir de un medio externo cuya presién ha de ser detectada La

envoltura del presostato contiene igualmente un receptaculo
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de conmutacidén gue contiene los elementos eléctrices y que-

esté-separadozpor»lo'menoswparciatmenteﬁdélvrechtécuiO%aé??

deteccién ‘por una pared mov1l que responde (en contra de unallf

‘fuerza de or1entac1on o de- recuperac1on) a~la- pre51on o al

vacio que reina en ‘el primer receptéculo,”mediantelel*accig»
namiento de un circuito interruptor en el segundo raceptacu

lo.

Este tipo de presostato ha sido descrito en

las patentes francesas nGmeros 2057445, 2115568 y tamhién

en la patente'briténica 1041585. Esta 1iltima describg dos

elementos de interruptor en un alojamiento comin accionados

por la pI‘ESlOH gue ‘reina en una camara coman gue comunlcan

por medio de un dlafragma flex1ble ‘comin y de una placa de

refuerzo rlglda; a través de los medios brazos separados

de . un elemento en forma de U comun. Cada medio brazo ggerce

-una pre31on orientada hac1a abajo en un punto intermédio so

Pt 3 N}
.

bre un brazo de disparo voladizo respectivo de uno Qé'los

dos interruptores. Los dos brazos de disparo estén ‘démeti-

dos auna fuerza de orientacién diferente, de tal manera que

los dos interruptores cambien de posicidén a valores diferen

tes de las presiones detectadas.

Es conveniente gque la comunicacidén de la pre-

sién detectada con uno o mé&s brazos de disparo sea mis sen-

sible y.més fiable y robusta que la que se obtiene en un dis

positivo del tipo descrito en la patente britdnica 1040585
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donde la placa se apoya directamente sobre un brazo de dis-

paro a través de un vastago de empuje formado por el medio

brazo de elemento en forma de U, el cual es aproximadamen-

%

te perpendicuiar al brazo y a la-placa de presién;
A menudo se presentan dificultades cuando exis
ten una o varias de las siguientes condiciones, tales como
por ‘ejemplo (1) cuando las corrientes eléctricas que han de
ser conmut:das son elevadas (2) cuand dos o eventualmente méas

dispositivos de conexién eléctricamente independientes estéan
situados en un alojamiento y en un receptaculo comupes; y

cada dispositivo resquiere una sola pared comia para produ-

cir movimientos simultaneos en contra de un muelle coxres—

pondiente de disparo y también una fuerza de orientacidn o

de recuperacién en el brazo de disparo, (3) cuando dichos

L]
LR B A A

dispositivos maltiples estdn ajustados para responder a pre

siones que difieren mucho, (4) cuando el alojamiento  del

b I X )

presostato tiene un diametro reducido y/o una profuhd&dad
reducida (llamados a veces mini-presostatos), (5) c¢uando
las diferencias de presidn en cuestidén son pequefias o cuan-

do se necesita una gran sensibilidad a la presidén, (6) cuan

do los contactos e’ p2sostatc estan desgastados, estan so

_metidos a la accidn de atmdésferas corrosivas .o son de cali-

dad superficial inferior o (7) cuando las administraciones
o las autoridades de homologacidn han establecido normas

elevadas respecto a las velocidades minimas de cierre-y-aber
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tura para corrientes dadas que estos contactos deben reali-

zar de manera satisfactoria, para que un disefio pueda sér 7

.

‘homologado.

-Los problemas  pueden manifestarse bajo la for
ma de soldadura de los contactos u otros fallos, O por una
inseguridad o una insensibilidad de respuesta. Por ejemplo,

una maquina lavadora puede llenarse hasta niveles no preci-

sos o las soluciones pueden tener concentraciones no preci-

sas, o pueden producirse frecuentes rebosamientos o eventual

3 s«

mente recalentamientos debido a bajos niveles de llepado de

- las cémaras de llenado conjuntamente con periodos de tiempo

de calentamiento constantes predeterminados. Las envolturas

de presostato de superficie o de diametro reducido ‘daréan lu

gar a la generacidn de fuerzas correspondientemente peque-

flas para empujar los soportes de los contactos en contra de

la fuerza de unos muelles con unas velocidades de ciétre-y-

ébertura suficientes; y una pequefia profundidad de 16§ mini
presostatos dard lugar a una reduccidén del espacio’fn%érior
diéponible para acomodar los necesarios mecanismos mecani-
cos de acoplamiento, haciendo que la libertad de disefio pa-
ra evitar estos inconvenientes eléctricos sea severamente
limitada.

La presente invencidn reaiiza la transmisidn

de presién a través de una parte rigida generalmente incli-

nada de un brazo de disparo voladizo. Esto necesita menos
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fuerza péra un reglajé dado de los contactos mecdnicos del .
1nterruptor y permlte obtener una acc1on fuerte y prev151—.'
ble._Es p051b1e utlllzar dos brazos de disparo separados
queltlenen respailvas partes rigidas generalmente 1nc11na-'
das que‘activan interruptores separados a diferentes niveles
dé umi>ral de presidén, alojados en el mismo cuérpo del pre-
sosteato.

De~acuerdo con la invencién la pared puede

incluir un dlsco de dlafragma flexible con un elementq de

L3 ‘.

‘insercién o de fijacidén rigido central. El circuitq“de‘intg

. 9
-

rruptor cuando tiene la forma de un dispositivo de dos'posi

ciones, puede incluir uno o dos contactos fijos cuya posi-

cién puede ser ajustada de antemano por medio de un torni-

ilo de reglaje o similar, y un contacto mévil desplazado

v ewtoe

por la pared mediante un efecto brusco bidireccional. En

-
- -

realldad la pared- puede desplazar un brazo de dlsparo en

contra de la fuerza de orientacidén del muelle, Yy es?efbra-
zo inicia la gccién brusca de cie;re durante una caéréra
positiva, y una accidn brusca de abertura de contactos du-
rante la abertura de retornc con un muelle de recuperacidn.
Preferentemente, la posicidn inicial o posicidn de referen-
ciafdel contacto mévil serd también preajustable. Eventual-
mente, la pared mévil puede ser una parte mévil o un diafrag

ma situada en una pared fija.

Una caracteristica principal de la invencién
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transmitir los mov1m1ento transversalmente a la’ parte gene—’

consiste en que el brazo de disparo es una palanca voladiza’
que tiene una Parte"inclinada;'généralﬁénfé‘ffgfﬁé:wﬁi

extremidad alejada en contacto con 1la pared mov11 para

ralmente en formade palancadel brazo de disparo. La misma
parte en forma de palanca es efectivamente rigida en el pug
to donde esta acopladé con un mﬁelle.de disparo y un mﬁelle
de recuperaciénly también la parte inclinada, avaigue es
flexible hacia su extremidad préxima éujeta en la envgltura.

Preferentemente, la parte rigida de la palanca y la.parte

.

inclinada rigida estadn formadas a partir de una pieza trian

gular sujeta en dos puntos separados a lo largo de-une tira

flexible. La fuerza de recuperacidn actuara sobre esta par-

te rigida en algin bunto entre los puntos de fijacidén_ sepa-

LS B S Y

rados-La pared mdévil estd acoplada con.el brazo de, diSparo

.
u..o

en un panto situado méas lejos de la extremidad fija que los

.
oo %y

puntos de apllcac1on de la fuerza de recuperac1on y. de un
muelle que aplica un efecto de conmutacién brusca al elemeg
to de contacto. La parte inclinada puede tener wuna forma

triangular, como se ha dicho mas arriba, formando también

una prolongacién de la parte flexible de la palanca. Por

‘tanto, la linea de fijacién estaréd situada en un lado de

la forma trlangular. Este acoplamlento por la parte inclina
da propo ciona una aplicacibn eficaz de la fuerza de la pa-

red mévil transmitida a la palanca y por consiguiente el
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brazo de disparo puede funcionar més positivamente en contra
del muelle de recuperacidén y-de los muelles de disparo de
accidn brusca, o con una»fugfza.inicial mas débil. El:braiét
de disparo puede aplicar a través del muelle de dispaéq, un
efecto brﬁsco bidireccional a un brazoc de contacto voladizo.
Los dos brazos pueden formarse por unavoperaciéh parcial de
estampado o troquelado partiendo de la misma pieza plana de
modo que sus extremidades prdximas y sus puntos voladizos
estén integrados. . | .

La envoltura tendra generalmente la fprma de

.

un cilindro circular y la pared mévil puede entonces tener

‘una forma circular céncava, de tal manera que el emplazamien

to de acoplamiento con la parte rigida inclinada délfbrazo

de disparo tienda a desplazar este ultimo hacia el exte-

LRURE R

rior a partir de un eje central de la envoltura.

- -
-

Un resultado extremadamente ventajoso de la

e v
.

. . 7 . . '.'.. e
invencidn consiste en que este emplazamiento de acqplamlen—

to con la parte inclinada puede estar situado mas ‘I'¢jos del
pivote'del brazo de disparo gue un muelle de recuperaciodn
del brazo de disparo o que los contactos propiamente dichos.

Usualmente, el brazo de disparo no tiene ninguna parte tan

~alejacda como los contactos, pogue el brazo de contacto se

. situaria alrededor del brazo de disparo y desde luego el

acoplamiento del muelle de accidn brusca o de disparo con

el brazo de disparo mévil impediria que el brazo de disparo
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to gque el contacto mévil y el brazo de disparo pueden tro- >

pueda extéenderse muy lejos a partir de su pivote o de su so-

porte,voladizo;fEl,emplazamientogdeaacoplamienﬁo,entre-la,,f-

”pared.mévil.y-el‘brazo;de disparo-es'indepéndientewdel héé'

cho de gue la pared mévil tenga'unarpared_cénCava.onno,

La pa;te.rigidé inclinada puede téner»unavpaz'
te recta y plana en comﬁn con él brazo de disparo, estahdo
sujeta por lo menos en dos o mas puntos en éste;'Esta sube; %

ficie plana de la parte de palanca daré rigidez‘al brazo de

disparo sobre una parte alejada de- su longitud y haré que

sea flexible sélo cerca del soporte o del pivote. La garte
inclinada pﬁede por tanto realizarse a partir de una pieza

de pléastico rigido triangular como se ha dicho méstangiba.

Por consiguiente el acoplamiento coun la pared mévil tendré

tendencia a producir un movimiento de rotacidn para hacer

girar la parte alejada rigida del brazo de disparo alrede-

. »

dor del punto m&s interno de fijacidén, lo cual se conisidera

gue mejora el efecto de cierre-y-abertura de los c&ﬁﬁéctos.
Los otros brazos ae contacto mdévil y los brazos de“ﬁiéparo
se situaran en zonas diferentes, estando eventualmente si-
tuados los emplazamientos de acoplamiento a distancias igua

les del centro de la envoltura.

Esta disposicidn es facil de fabricar, pues-

duelarse como en las disposiciones de la técnica anterior ki

partiendo de una tira de metal eldstico y cada pieza trian-
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~en dos puntos. De hecho, todas las piezasvtriangulares y las ;_i

gular rigida se remacha en su brazo de disparo respectivo

tiras, asi como  los pares de contactos puéden ser similares,

estando sometidas cada una a una fuerza eldstica difereri-

cial con relacién a sus vecinas. Por consiguiente, los in-
terruptorés cambiaradn de posicidén a fuerzas diferentes, es
decir sucesivamente a diferentes presiones, durante un in-

cremento o una reduccién uniforme de la presién. La presién ¢

~de entrada transmitida por la pared en movimiento debe, por

si misma, actuar contra todos los muelles de cambis,de posi
cién después de desplazar en primer lugar todos los brazos

de disparo en contra de la fuerza de sus muelles de recupe-

L3

racidn.

Otros objetos, caracteristicas y ventajas de

la presente invencidén podrén observarse en la descripcidn

-
. .

gue sigue de un modo de realizacidn de la misma, gue Se da a

e b

titulo de ejemplo, conjuntamente con lus dibujos, éﬁ'los

cuales: ARAA
la figura 1 representa una vista de despiece
en perspectiva de un presostato de dos unidades;

la figura 2 representa una vista en seccidn

lateral; y

la figura 3 representa una vista en seccidn

'y en planta del presostato.

Como puede verse en las figuras y en particu
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 tituida por. un cuerpo cilindrico 2 provisto de una brida anu

lar en la figura 1, un presostato 1 tiene una envoltura cons

. R o

lar 3 y de una parte de placa de extrgmidéd infefiorAdeﬁgné‘ﬁ

i

sola pieza 4. La extremidad superior estd constituida por

una tapa separada 5 provista de una pestafia de borde 6 que

aprisiona de marnera hermética a los fluidos la pestafia peri
férica 7 de un diafragma flexible 8 situado en el interior

de la envoltura. El diafragma 8 divide el interior de la en

voltura .en un‘receptéculo_superior 9 de deteccidén de la pre

sidn, gue estd separado de un recepticulo inferior 10,de

-
> -

conmutacidén. ~ . ' .

El receptaculo 9 puede conectarse con una

- -
" .

fuente de presidén gque ha de ser detectada, por medid:de un

orificio de entrada central 11 y la fuerza resultante des-

plaza el diafragma 8 hacia abajo, tal v como se ilustra, pa

s
-

ra gue una placa central rigida de refuerzo 12 addpiaaa so-
bre un.espirrago centrél 13 del diafragma elésticd;;; apo-
ve hacia abajo sobre la.superficie de apoyo 14 de.ﬁﬂh parte
de palanca rigida inclinada 15 de un brazo de disparo 16;
21 brazo 16 estd en posicién voladiza a partir de un punto
17 fijo con relacidén a la envoltura. Por consiguiente, la
pared mévil constituida por el diafragma 8 y su placa de
rigid;ficacién central 12 hace pivotar progresivamenterel

brazo-de dispard 16 hacia abajo cuando la presidén aumenta

envelfreceptéculo y por tanto una parte flexible plana en
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forma de palanca 18 del brazo se dobla y un muelle helicoi-

dal de recuperacién 19 es comprimido hasta gue se produzca

un efecto de conmutacién brusca que se describiri mis ade-

lante. Una prolongacidén 22 de la parte flexible 18 esta

.sujeta en pos{ciones separadas 23, 24 en una parte de palaﬂ

«ca rigida 15. En variante, la parte de palanca 15 puede si-

tuarse en posicidn voladiza en cualquier ctra manea apropia
da en 17 alredador de un sopcrte fijo, aungue se prefiere
mucho la fijacién ilustrada de una superficie plana de la

palanca 15 en una prolongacidn 22 del brazo de dispard 16

L3
.

en la extremidad alejada del mismo. Se produce por tanto,

una deformacidén o una flexidén sbélo en la parte préxima 18

.
d -~

del brazo de disparc voladizo. La misma palanca tiende a gi

.rar en el sentido horario cuando la presidn aumenta, alrede

o eae s

dor de la primera posicidn interna de fijacidén 23.

Y -
*

"En el brazo de disparo 16, en el exﬁ?émo 25

de su parte en forma de palanca, estd sujeto un mdéiTe heli
coidal de disparo 26. La otra extremidad del muelIé'EG esta
sujeta cerca de la extremidad de un segundo brazo de éontac—
to ﬁoladizo 27, gue estad también anclado preferentemente en
el punto de fijacibén 17, y que lleva en su extremidad aleja
da un contacto de cierre 28 destinado a entrar en contacto
con un.confacto de cierre fijo 29 cuando la pared movil

ejerce una presidén hacia abajo, y un contacto de abertura

30 que entra en contacto con otro contacto fijo 31 en la po
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sicién de descanso o posicién cero del diafragma 8, como

puede observarsé~én la figura 1.‘

En la posicidn de descanso, el muelle hélitqi'ﬁ%
dal estélcomprimiao de la mégeréiilustfadé, ehpujando hacia
abajo el brazo de contacto 27 y por tanto aplicando bajo
presidén el contacto de abertura 30 sobre el contacto 3l.
Cuando la superficie de apoyo 14 es empujada hacia akajo por
una presidn suficiente aplicada él diafragma 8, el brazo déA

disparo 16 pivota hacia abajo hasta que desplace el brazo

‘de contacto 27 en contra de la compresién de los dos nue-

R,
-

lles helicoidales 19 y 26. E1l muelle 26 ejerce bruscamente

una presidén orientada hacia arriba sobre el brazo .27, el

-
.
. .

cual se desplaza bruscamente hacia arriba, y por consiguien
te el contacto 28 establece un contacto firme con el contac-

tc de cierre fijc 29. Esta accidn se invierte cuando, la pre

N
e T

sién disminuye en la cimara de deteccidn 9 (hasta éé:&alor
un poco inferior al valor de la presién del cambio éé'bosi—
cidén brusco anterior), y el diafragma 8 libera el'éf;%o de
disparo 16; cﬁando este Ultimo bajo el efecto de la compre-
sidn del muelle de recuperacidn 19, sube por encima del bra
zo 27 (el cual estd ahora en ﬁna'posicién cambiada mas ele-
vada) el muelle helicoidal 26 aplica bruscamente una pre-
sién orientada hacia abajo sobre'el brazo de contacto 16.

A continuacién el brazo 16 vuelve bruscamente hacia atrés,

abriendo el par de contactos 28, 29 y volviendo a su posi-
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‘recuperacidén 19 debe. ser suficientementevfuerteg@afafﬁu

cidn de descanso ilustrada en la figura 1, en la cqgﬁf;b

contactos de abertura 30 y 31 estén unidos. EL :mu

rar inicialmente la fuerza del muelle 26 ¥ cpmpnipiglo,;ﬁf
da vez mas hasta que el brazo de contacto sea desplazado.

bruscamente hacia abajo.

Todos los contactos estdn provistos de.ter-

minales que atraviesan la placa de fondo 4 de la envoltura,

es decir que los contactos moéviles 28, 30 estén,coneqtadosv

eléctricamente por medio del brazc 27 y del punto de fijg;_.'

cién 17 con un- terminal 32. El contacto de abertura-fijq

-

puede ser ajustado en el sentido de la altura por medio del

2,

tornillo 33, y estd provisto de un terminal 34 (véaéé‘figu—'
ra 2) fuera del plano de la figura l. E1 contacto de cierre

fijo 29 estd provisto de un terminal en 35 (véas fiigura 2)

fuera del plano de la figura 1,y su altura se preajusta en

LAC IR WY

‘una placa de soporte de contactos 36 por medio de ure.torni-

LS

llo de reglaje 37. El efecto de recuperacién y de . orrenta-
cidén del muelle de recuperacidén 19 puede también ser pfea—
justado por medio de un tornillo 38. Los tornillos 33, 37y
38 pueden utilizarse por tanto, para seleccionar las presio
nes criticas a las cuales se producirdn las operaciones de
abertura y de cierre bruscas.

Pueden.preverse dos o mas circuitos de conmu-

taCién'completamente distintos, del tipo descrito en la mis
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ma éémara de conmutacién 10, y estos circuitos pueden ser
accionados por el mismo receptéculo de deteccidn de pre-
sién 9, y poryla misméipafed mévil qﬁe‘actﬁa sobre ia§’dbs
respectivas superficiés de apoyo 14. La'plﬁralidéd'de cir-
cuitos de cbhmutacién, por ejemplo en numero de dos comé

se represenfan en las figuras 2 y 3, pueden diferir respec-
foeasus.punfos de dispéro o a sus éfectos de cambio de posi
cibén brusca, ajustando'de antemano de manera diferente la
altura de sus contactos o la compresién de sus muelles de
recuperaci&n. Por consiguiente, las respuestas eléq@ricas
se efectuardn en funcidn de las diferentes presionesréetec;

tadas. Unas alturas diferentes de liquido de lavadq para di

L2 4
»

: : . e
ferentes programas de una maguina lavadora podrian entonces

ser registradas por la misma envoltura de presostato, la mis
e ve 0

ma camara de deteccidén y el mismo conducto 1li. Para la mayo

ria de las normas de estanqueidad a los fluidos reqﬁéridas

LIE R Y

entre los receptdculos de deteccidn y de conmutacigh’” la

disposicidén ilustrada, con una parte de envoltura'éﬁﬁiar 39
gue sujeta las partes superior e inferior 5 y 2 de la envol
tura cqnjuntamente-en la pestafia 7 del diafragma por medio

de las pestanas 40, 41 de la parte anular deformada con una
maquina, seran satisfactorias. El anillo 39 representado en
la figura 2 puede deformarse en 90° para su fijacidn después

del montaje, de modo que se obtenga la segunda pestafia anu-

lar dispuesta radialmente hacia el interior 41, que se ob-
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serva en la figura 1.
Se describird ahora una disposicidén preferi-

da de fabricacidn cémoda y econémica de los brazos 18 y 27

voladizos. Se observard en particular la figura 3. Una lémi

na casi rectangular 42, preferentemente de latén o de bron-
ce o de curpo-berilio; tiene‘una parte en forma de U delga-
da 43 recortada en ella por medio de una operacion de estam
pado o de troquelado, y un material adicional puede ser eli

minado de manera similar en 44 para dotar de mayor flexibi-

-
-

lidad el tramo 18 destinadova ser sometido a flexidn, ,por

.
. -

lo menos la zona del tramo 18 prdxima al punto de fijacidn

17.

Si se desea, el material de la l&mind-puede
ser material elastico, pero esto no es necesario. S6lo es

necesario gue la lamina pueda ceder en presencia d€ 'fllerzas

originadas por los muelles helicoidales 19 y 26. ﬁéleiiming
cién de la pieza en forma de U-en 43 vy eventualmentg.del ma

terial adicional 44, permite una flexidn cdémoda e,ﬂﬁdepen—

diente hacia adelante y hacia atras millares de veces, se-
gun se ha descrito mas arriba, del brazo de disparo resul-
tante'y del brazo de contacto perforado resultante. El bra
zo de disparo estad perforado en 45 cerca de su extremidad
25 para anclar el muelle helicoidal 26 y pueden preverse
otros orificios troguelados para acomciar los contactos md-

viles 28, 30 y las fijaciones separadas 23 y 24 de la parte
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de palanca 15. Por tanto, se observard que el brazo de dis-

- paro incluye una pieza relativamente rigida en forma de

triéngulo-generalmenté‘obtuso sujeta por una parte en for-
ma de palanca fle#ible,lB'del_brazo en un dispositivo de £i
jacidén 17. Un lado del tridngulo forma una prolongacién de
la linea de lé'parte'lB, debido al hecho de que esta sujeto
en 23, 24 en una tira flexible tal y como se ilustra. Ei
vértice opuesto a este lado del tridngulo es ld‘suberficie
de apoyo.l4, y el Angulo obtuso esté en la extremidad exter

-

na de este lado, es decir en 25. La fuerza de detecciédn apli

«
-

cada a la superficie de apoyo 14 actia asi de manera éene—

ralmente transversal sobre la palanca, pero muy al exte-

P

rior de la extremidad externa de este lado. En esta extre
midad externa, o cerca de la misma, concretamente la extre

* v

midad 25 de la parte en forma de palanca del brazo dg dispa

ro, se encuentra el punto de aplicacién del muelle @é dispa

LA N ]

ro 26 en el orificio 45 (véase figura 2). Hacia eI?éentro
de ete lado del tridngulo estd el punto de aplicacigﬁ del
muelle de recuperacién 19. El1 material actualmente preferi-
do para la pieza triangular generalmente rigida de acuerdo
con este @odo de realizacidén, es poliamida cargada con fi-
bras de vid;io. Es "rigida" en comparacién con la parte
principal 18, y suficientemente "rigida" para soportar las

fuerzas de los muelles 19 y 26.

Cada pieza triangular obtusa 15, al ser pre-
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sionada hacia abajo en el emplazamiento de contacto, es de-

cir la superficie de apoyo 14, por la pared mévil 12, tens-

dréd tendencia a ser alejada del eje central, en razén de la

forma céncava de la pared-lZ. Esto tiende a aumentar la sen

sibilidad. Ademds, cada pieza triangular y las partes aleja
das de los brazos de disparo tienden a girar en el sentido

horario como puede verse en la figura 1, alrededor de la fi

-

jacidén 23, cuando la presidén aumenta. Se considera gue esto
tiende también a promover la sensibilidad del disparo y peor

tanto a obtener un efecto de conmutacién limpio necesgario

-
-

para corrientes elevadas, por ejemplo de 16 amperios.

La pieza triangular obtusa 15 permite gue la

-
L .

‘zona de acoplamiento se sitide radialmente al mismo nivel que

el par de contactos o al exterior del mismo, y por tanto

* wre v

mucho més lejos del pivote 17 alrededor del cual el brazo

L] »
.

estd en posicidn voladiza, en comparacién con lo gue Se ob-
- . . Yabn

tiene con los dispositivos de la técnica anterior. Dé&'hanera

.
R
se A

simultanea, la forma triangular perwmite una separac1on'axia1
entre el muelle helicoidél de disparo 26 y los mismos contac
tos. Las piezas de soporte y las conexiones eléctricas de

los contactos no pueden por tanto interferir fisicamentelcon
gl recorridqg o la carrera del brazo de disparo en movimiento,
¥ sin embargo los movimientos se benefician de un efecto de
palanca suplémentario, de un efecto de rotacién y de una sen

sibilidad sustanciales. Se recordari que los muelles de re-
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cuperacidén 19 deben ser fuertes, para producir répidamente
la vuelta brusca de los interruptores a su posicién origi-

nal, y una interrupcién limpia de una intensidad de por ejem

plo .16 amperios, despﬁés de haberse suprimido la presidn de.

entréda.vLas partes de palaﬁca 15 deben‘compfimir los mue-
lles de recuperacidén 19 y también aplicar ﬁna fuerza a los
muelles de disparo 26 para cambiar bruscamente la posicidn
del brazo de disparo 16.

La forma triangular obtusa de la parte de pa-
lanca 15 es una configuracidn &ptima desde el punto,ﬁe:vis—
ta de la resistencia de la fiabilidad; de la obtenciéé'de
los movimientos de los componentes y de la consecuq%,,_de
una fiabilidad méxima. Su contacto en 14 con la paééé'iZ ac
ciona eficazmente el brazo de disparo 16 en un puntovlongi—
tudinalmente alejado del puaito voladizo 17, y la su;éééicie
de apoyo 14 puede también estar suficientemente ale}édg en

LR Y

una direccidén transversal respecto al brazo de disp%éb 26,
rpara permitir movimientos sustanciales ¢in restricciéﬁés in
debidas en el espacio requerido‘para los contactos, el cone
xionado eléctrico de los mismos, y sus elementos de soporte
36, 37 y 27. Ademas, la palanca triangular permite distri-
buir la presién orientada hacia abajo sobre el brazo de dis
paro 16 sobre toda la longitud de la prolongacidn alejada

22 del brazo 16. El muelle de recuperacién 19 actta hacia

arriba cerca del punto central del brazo 16, tal como se
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ha dibujado, y el muelle de disparo actiia hacia arriba (an- '
tes de bascular bruscamente hacia abajo) cerca del punto

aiejado o de extremidad del brazo de disparo. Por tanto,-es

‘mecanicamente ventajoso que los puntos de fijacién 23, 24

peudan estar cerca., como se representa, de los puntos del

brazo donde actian estos dos muelles. La parte de palanca
15 estad por tanto configurada de manera ideal para obtener

un mayor efecto de palanca y una mayor sensibilidad, la uti

lizacidn maxima de la dimensidn radial y de la profundidad,

es decir del espacio limitado- contenido en la envoliurd del

»
L4

minipresostato, y para obtener la maxima resistencia mecani

ca para soportar los esfuerzos de funcionamiento de cada una

“
* .

de los interruptores de la pluralidad de interruptdres con-—

tenidos en la misma envoltura.

.
LA I B )

Este meodv de realizacidn tiene una sola envol

2
. * L]

tura, una sola camara de presién 9 y un solo diafragmid (con

una parte central de refuerzo 12) que actia sobre d@é'%upeE
ficies de apoyo 14 de los respectivos circuitos de‘ébkﬁuta—
cidn separados (véanse figuras 2 y 3) contenidos en un recep
tééulo de conmutacidn comin 10). En general los dos circui-
tos se disparara&n a presiones diferentes para facilitar res:
puestas eléctricas diferentes a la misma fuente de presidn.
Las dos superficies de apoyo 14 se aplican

de manera generalmente perper., .ular bajo presidén sobre las

partes de palanca de los brazos de disparo voladizos, muy al
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exterior de los puntos de aplicacidn de los muelles de dis-
paro y de recuperacién. Se obtiene una mayor sensibilidad

gracias a la disposicién de la palanca inclinada, amplifi-

cando las fuerzas, y por tanto haciendo que las partes mévi

~

les de deteccién de presidn relativamente fragiles actiien

mas facilmente para obtener la abertura y &l cierre fiable

~del tipo de accidn brusca de los contactos.

i.a figura 2 representa también esquemética-
mente el diagrama de conmutacidn eléctrica de los des Jinte-
rrup.ores independientes del resto de la figura 2 y.de’'la

. i = ke

figura Z. Los brazos de contacto méviles 27 tienen cada unc

‘unos contactos 28 y 30. El contacto 28 realiza el cgntacto

29 de la placa 36 cada vez gque la presién elegida'hé'sido

alcanzada mientras gque al mismo tiempc el contacto 30 abre
*Fre e
el contacto con 31. Los expertos en la materia podran, idear

.
. -

. v ’ . -’ L4 > .Q.’ )
facilmente otras operacicnes de conmutacién eléctrica; por
- L N3
-«

ejemplo los dos circuitos de conmutacidén pueden ser 'ifrter-

»
e

conectados de alguna manera. - see

En los dispositivos de la técnica anterior,
es posible conmutar de manera fiable una intensidad de 6 am
perior con una diferencia de presidn de 100 mm dé agua, pro
duciendo una fuerza de 15 gramos en los contactos del inté—
rruptor. Los modelos descritos aqui permiten la conmutacién
de 16 amperios, y a este respecto se recomienda utilizar .una

fuerza de contacto de 25 gram8s utilizando los materiales de



contactc mis modernos con una presién de altura de .agua de

120 mm. La configuracién de diémetro reducido de los.mini-: = -

f;if‘ presostatos, hace gue sea muy dificil éatisfacer”estos'paﬁkg

*
rametros.
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Descrito el objeto de la presente invencidn en

sus distintas partes, se declara que lo gque constituye -la

2

esencialidad del mismo, es lo que se concreta en las-siguien

tes: g . . T !

REIVINDICACIONES

1. - Presostato (1) que incluye un receptéculo
de deteccidn (9) provisto de un orificio de deteccidén de en-
trada de deteccidn de presidn (11), separado por medio e una

pared mdévil (8, 12, 13) de un receptaculo de conmutacidn (10),

>0

una o varias unidades de conmutacidn en el interior,del recep
iy

.

tdculo de conmutacidén (10), las cuales estdn accionadas por

los movimientos de la pared mdévil comunicados a un brazo de

disparo voladizo (16) de cada unidad de conmutaciéﬁ,.éstan-

do orientados los brazos de disparo en sentido opuesto a di-

B e v
chos movimientos, por ejemplo en posiciones separadas, (23,

24) por unos medios de recupefacién y de orientaciédn'8e ac-
cidén brusca (19, 26), caracterizado por una parte dé'balanca
rigida (15) gue forma una parte alejada del brazo deé‘*disparo

(16) y gue estd configurada de tal manera que la pared mévil

pueda entrar en contacto con una superficie de apoyo (14) de

- la parte de palanca (15) en una posicidn relacionada con el

pivote voladizo del krazo de disparo (16) para proporcionar

una mayor sensibilidad de conmutacidn y permitir sin embargo

movimientos de conmutacidn libres de osticulos debidos a ele

mentos de contacto auxiliares fijos y mdéviles (26, 36, 37).
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2. - Presostato segin la reivindicacién 1, ca-

racteriﬁado.porque el brazo de disparo (16) tiene una.parte

~préxima flexible plana (18) y la parte de palanca tiene una

‘cenfiguracidn triangular cuando se observa lateralmente a lo

larqo;de diéha_parte flexible, ponstituyendo'un vértice ia
posiciéﬁ de la superficie de apoyo (14) miéntras que los
otros vértices estdn en posiciones situadas a lo largo de
una prolongacidn lineal de dichﬁ parte flexible (18) del bra

zo de disparo. e

3. - Presostato seglin la reivindicaciép Z, ca-

racterizado porgue la»prolongacién lineal es una continua-

cidén real de extremidad alejada (22) del brazo de disparo en

P
L]

forma de tira, y la palanca triangular (15) esté suaeéa a lo

largo de un lado plano de la misma endicha continuacién (22).

4, - Presostato segun la reivindicacidn,k 3, ca-

racterizado porque la parte de palanca (15) tiene uég'%orma

> on
<

triangular con angulo obtuso, siendo el vértice del?ﬁﬁ@ulo
obtuso adyacente al Unico muelle de disparo (26), ééé;ﬁdo SH
jeto dicho lado plano en dos puntos {23, 24) en la continua-
cién (22} del brazo de disparo, siendo estos puntos adyacen-
tes a dicho brazo de disparo y a un muelle de orientacidn de
recuperacién (19) respectivamente, donde estos actdan scbre
el brazo de disparo para constituir dichos medios de recupe-

racidén y de orientacidn brusca.

5. - Presostato segin una cualguiera de las rei
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vindicaciones 1 a 4, caracterizado porque la pared mdvil tie

ne un contorno circular céncavo que estd en contacto con la-

. superficie de apoyo o con. cada superficie de apoyo de la par

te de palanéa o de cada parte de palanca (15) por medio del

contorno oblicuo proporcionado por la forma cdncava.

6. - Presostato éegﬁn la reivindicacién 6, ca-
raéterizado porque cuando de manera conocida, el brazo de dis
paro estid formado en el conforno de un brazo de contacto mé-
vil en forma de tira (27), estando acopladas sus extremidades

alejadas pdr el muelle de accidén brusca (26) la forma4€rian—

-

gular obtusa de la palanca (15),da lugar al acoplamiento de

la parte de apoyo (14) mas lejos del pivote (17) que la ex-

. ‘o,

tremidad alejada del brazo de disparo.

7. - Presostato segin la reivindicacidn 6, ca-

racterizado porque los brazos (16, 17) se forman por medio

13
’
*

de una operacién de estampado o de troguelado en una tira de
material de latdén, bronce, o cupro-berilio. :’"
-
il
8. - Presostato segin una cualquiera dé las

reivindicaciones 1 a 7, caracterizado porque las miltiples
unidades de conmutacidén estdn situadas en el receptaculo de
conmutacién (10} y estin ajustadas para ser disparadas a res

puestas de la pared mdvil que corresponden a presiones dife-

rentes,

9. - Presostato segin una cualgquiera de las

reivindicaciones 1 a 8, ‘caracterizado porque los receptaculos
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albergag mﬁltiples conmutaciones de minipresostatos aispue§F
tos para ser disparados con una sensibilidad a la pregién;igv
ferior a 50 mm;de,ga;umgg de”agga;,y efectuar la conmutacidn
de una intensidad de h3sta 16 amperios. |
19;— fPRE$QSTATO", segin Qpeda,sustancialmente
descrito en~la»présente mempr;a que coﬁsta de veintiseis ho-
jaé esqritas a méqqina_pqr una sola cara y acompafiada-de di’
Madrid, '
EL AGENTE: JULIOYHERRERO‘1

¥

p-pP-



EATON S.A.M.

2 Hm.ms. Hoja 1 e

Fig. 1.

S A OSSN S S NS

| s 9
& /2 YA/ AN
7 ) -
/ i /_//J{é  /1 X 4/
<3 + Vo | 2% & g
- A &1 = 36
ZCa¥ NN =1 27
O y 7Y =ivg o=t 25
75 27 [V ) \ovE N,
7" 50 7 =T |
37 L
G5 23

o

Madridy

thaﬁ I }7@@/

> PP 1964

[lag




o EATON SeAeMe

w
i a3 = F
7 PER, 105k
g % bty Few b

Pl

Madrid, ‘%
‘o sa
Julo Heprart

P,

j]@:@_ [l

e e _




	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



