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MEMORTIA DESCRIPTIVEA

Correspondiente a una Patente de Introduccidn que se soli-
clta para todo el Territorio Nacional y sus Colonlas, a fg
vor de CINCOR; SOCIEDAD LIMITADK; de nscionalldad espafiols,
residente en VITORIA, Barrio del Prado 33, por:

"MEJORAS INTRODUCIDAS EN LOS MECANISMOS DE RECOGIDA
PARA TELARES"

La presente Invenscibn se refiere a mejoras introducidas
en los mecanlismos de recogida pers telares,
Es sabido que para obtener en un teler un tejlde de oca-
11dad uniforme, es necesarlio satisfacer varias condiclones,
Una de ellas, es el mantenlmlento de una velocldad cong |
tante de allimentacién del tejildo, gue estd slendo fabricado,
v empleéndose para este menester un mecanismo de recogida,
Para oumplir su cometlido perfectamente, el mecanlismo de
recoglda tiene que alimentar el tejido, sin que éste gl me-

nor deterloro y no resbale. Uno de los objetos de la presen
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te invencidn es el de orear un mecsnlsmo perfecclonado de
alimenteclbn que funclone con las garantias antes citadas.
Segfin el invento que se preconiza en la presente Memo-
ria, el mecanismo perfecclonado de recogids comprende un
par de rodillos de slimentaclétn, entre los cuales pass el
tejido, e impildiéndose que dichos rodillos lleguen & esta
blecer contacto entre si, y a cuyo efecto exlsten medlos

gue crean una separaclén minima regulable. Asimismo, el me

canismo comprende tamblén medios, graclas & los cusles todo;

gumento de tensibn del tejido se traduce en un correspon-

;
4

diente aumento de la fuerza con la cual uno de los rodillos :

de alimentacidn es llevado hacle su poslcibédn de proximidad
méxima permitids 8l otro rodillo,

Otras ventajosas caracteristicas resultarén evidentes,
para toda personas experta en la materisa, por la descrip-
olbn sigulente del invento, Asi como por el dibujo, en don
de se llustras un ejemplo preferido de realizscibn, dado a
titulo Informativo y no 1imitativo, ¥y en el cual:

La Fig. 1 es une seccibdn por la linea A-A de la PFig. 3.

La Flg. 2 es un alzado lateral, parclalmente en seccibn,

del aparato representado en la Fig. 1, halléndose las pie-
zas en poslelbn distinta, y

La FPilg., 3 es una vista en planta del aparaeto represen-
tado en la Fig. 1, y en donde algunas partes han sldo cor

tadas para mostrarlo en seccibn,

Para facllitar la desoripcldn expositivse del invento con ;

arreglo a su plasmacldn gré&fica, en las figuras partes 1gq§ §

les han sldo afectadas de referenclas idénticas.

Con arreglo al dibujo, el mecanismo de recogida estd mon
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todo en soportes adecusdos 10 y 12, que sobresalen y for-
man parte de la afmadura pringipal de soporte de un telear,
Entre los soportes 10 y 12 se hella montado de forme gira-
torlia un rodillo horizmntal de alimentacibn 14, cuyo eje
16 es acclonsdo por una transmisibn (no representada) ubl- ;
cada enrel soporte 10; que es de naturaleza hueca, L& su- |
perficle periférica del rodillo 14 esti preferiblemente mo-
1eteada o realizadg por cualculer otro medio gue le dé carac
teristicas é&speras, qbn el fin de que presente una superfi—i
cle no resbaladize al tejido F, gue es alimentado por el ngf
dillo. . ’ |

- Artioulasdo sobre los soportes 10 y 12, hey un bastidor
auxiliar osoilante q&e»jgega gobre el eje de un pasador de
articulacibn 17, estando montade dicho eje sobre los sopor-%
tes 10 y 12, debajo del rodillo 14, tal y conforme se repre .
sente en la Fig. 1; El bastidor auxiller posee brazos pare- :
lelos 18y 20, ‘cada uno de los ocusles tlene estructura de |
horquille, como se obéerva en les Flgurss 1 y 2. Montado eonE
sentido girstorio sobre un eje paralelo a los ejes del ro-
dillo 14, representado por 16, y del pasador de articula-
clbn 17, se encuentra un segundo rodillo de alimentacibn
22: sltuado en los brazos 18 y 20, debajo de 1a§ horquillas,
las 6ua1e§ se encuentran encima del rodillo 22, sostenlendo -
los brazos de ocada horqullla, entre ellos, un rodillo de
gula 30 montado giratorio en el bastidor auxiliar, de modo
gque pueda girar alrededor de un eje 32 paralelo al eje 16,
Este rodillo de gufs 30 se halle situado encima del rodillo
acoionado 14, y estd en condliciones de reciblir un lazo de

tejido F antes de que pase alrededor del rodillo acolonado

14, El rodillo de gufa 30 ¥y el segundo rodlllo de alimenta-
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olbn 22 esthn preferlblemente dispuestos, con reférenoiéi
al rodillo de &limentaclibn 14, de modo que el tejido F se
encuentre constantemente en contacto con une parte consi-
derablemente superior a la mitad de la circunferencla del
rodillo 14, Esto le proporciona al menclionado rodillo 14 {
un buen agarre sobre el tejldo y constituye un factor efi
caz que impide todo desllizamliento del tejldo sobre el ro-
dillo 14. Como se puede observar en la Fig, 1, la tensibn
del tejido atrae sl rodlllo 30 hacle la izquierda y tiende
esi{ a hacer oscllar el bastidor auxiliar en la misme direc
olé6n, oprimlendo el rodillo 22 hacla el rodillo 14 con uns
fuerza proporcional a la tenslén del tejido.

Para evitar que actfie una presibn excesiva sobre el te-
jido que passa por el Intersticlo formado por los rodlllos §
14 ¥y 22; se ha previsto un medio de tope, que limita la %
aproximaclibn del rodillo 22 al rodillo l4. Como se muestra,f
dicho dispositivo de tope puede comprender un tornillo de ;
regulacidn 34, atornillado a travée de ocada brazo 18 y 20
en una direcoidn que le hace topar con los elementos de so
porte 36 y 3B correspondlente a los soportes 10 y 12, res- %
pectivamente; dei bastidor principal. En cada tornillo de |
regulacidn 34, puede estar prevista una tuerca de bloqueo
40; cuya flnalldad es la de sujetar su correspondlente tor
nillo en toda posicldn regulade,

La otra rame 42 de cada brazo del bastidor auxiliar for
me una entalladurs 44; en la cual se aloje libremente el
eje de un rodillo de presién 50, Dicho rodillo de presién
50 descansa por gravedad sobre el segundo rodillo de gli-

mentacibn 22 y engrana ocon éste medlante dientes 52,.Que &
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su vez; engranan con sus correspondientes dlentes 54 de
un extremo del rodillo 22, de modo que no se produce desg
lizamiento aslguno entre dichos dos rodlllos., Esto asegu~
ra una edecusde sllmentacldn suplementaria del tejido,
cuando éste sale del intersticio entre los rodillos 14 y
22 e impide que el telldo sea arrastrado alrededor del ro
dillo 14 una vez que ha sallido del interstliclo mencionado,
El extremo superior de cada rama 42 esté curvedo, formando
un gancho 56, Los ejes del rodlllo 50 se alojan en estos

genchos cuando el bastldor auxiliar es hecho oscllar heacls

delante y abajo hacla su posiolén inactiva, representada en ;

la Fig. 2.

Varias modifiocaclones y cambios pueden ser introducidos

en la forma de realizacifn particular de la invencidn repre

sentada y descrita, sin por ello epartarse del aloance de
la misme, gque se deflne en las sigulentes

REIVINDICACIONES

12, Mejoras introducidas en los mecanismos de recoglda pars

telares, caracterizadas porgque comprenden un bastidor de so |

porte, un rodillo de allmentaclén acclonado, montado girato .

rio en dicho bastidor, un bastidor asuxiliar montado oscllan .

te en dlcho bastidor de soporte, un segundo rodillo de ali-~
mentaclién montado también giratorio en dicho bastidor auxi-
liar oscllante y mbébvil con &1 hacla y desde dicho rodillo
acclonedo, un rodillo de gufa, de anflogas ocaracteristiocas
glretorlas cue los anterlores, y montado en dicho bastidor

auxlllar oscllante en posicibn para recibir un lazo del te-~

i

Jido del telar antes de que alcance dicho rodillo acoionado,L

un rodillio de presibn montadd libremente en dicho bastidor



10

15

20

25

-6~ 277578

auxiliar para que descanse sobre el segundo rodillo de ali

mentacidn y engranajes gque juegan en dlchos rodillos de pre-

816n y segundo rodillo de alimentacibn,

22, MejJjoras Introducides en los mecanlismos de recogilda
para telares, segfin se relvindice en el punto anterior, ca
racterizaedas porque las mismas comprenden un bastidor de
soporte, un rodillo de alimentaecidn ecclonado y montado en
dicho bastidor de forme gue posea un movimiento de glro,
un basgtidor asuxllisar ubliocado en dicho bastidor de soporte
¥ dotado de movimiento oscllante, un segundo rodillo de
elimentaclén e lguslmente girstorioc montado en discho bas-
tldor auxiliar y susoeptible de ser movido por el mismo ha
cla y desde el-rodillo alimentaclibn éccionado f1jo al bas-
tidonr de'soporte, medios regulables de tope gue limitan
con precisidén la aproximecién de dicho segundo rodillo de
alimentaclén del bastldor suxiliar oscilante a dicho pri-
mer rodillo de alimentaclén acclonado, medlos para oprimir
dicho segundo rodlllo de alimentacién hacia el rodillo ac-
clonedo con una fuerga proporclonal a la tensibn del teji-
do, comprendiendo dichos medlos un rodillo de gula montado
en dicho bastidor auxiliar en uns pbsici6n gue le permite
recibir un lazo del tejido entes de que alcance éste el ro
8illo acelonado, y un rodillo de presibébn libremente monte-
do en dicho bastidor auxiliar y gque descansa sobre dicho
segundo rodlllo de alimentacién.

32, Mejoras introducidas en los mecenismos de recoglda
para telares,

Todo ello tal y como se desoribe en el cuerpo de esta
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Memorla, se representa en el dlbujo gue se acompafia y se

reivindica en su nota,

Esta Memoria conste de slete hojas, folladas y mecano-

grafladas a dos espaclos por una sola de sus caras,

23 WA
Madrid,
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