PATENTE DE INTROBUCLION

Por DIRZ atios

en Espafla, a favor de D. M. AURELIO VALSECCHI, #e na-
eionalidad Italiana, residente en Milano, (Italia),
pors

" CAMA PARA PARTO M

El presente invento se refiere a una cama perfec- i
cionada para parto preferentemente netdlica de estrue-
tura tubular, provista de medios con regulacién mecd-

5 .- nica para los convenientes desplazamientos de los su-

jeta-muslos.

Se conocen en la industria de los aparatos sanie

tarios, y en particular en la rama de las congtruccio-
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nes de camas’ para operaciones quirdrgicas y gimilares,
uneas camas para parto que presentan varias caracter{s-
ticas de realizacién mecdnica, que tienen por fin fun-
damental el determinar, mediante accidn de las corres-
pondientes partes méviles de 1g cama, las posturas lo
mds correctas posibles de los miembros de la raciente,
con el fin ce fecilitar al médximo las cperaciones me-
dicaes necesarias, Sin embargo no existen actualmente -
tipos de camas para parto que tengan especialmente re-
suelto cde forme completa el importantfsimo problema de
la orientacién y divaricacién de las piernss de la pa~-
clente, con el ffn de fijar las mismas durante las even

tuales intervenciones quirdrgicas.

Existen camas quirdrgicas aunque no sean para par-
to, que lleven medios aptos rara orientar mediante ele-
vacibn o descenso él planoc del dorso o del pelvis, asf
como los medios para corpletar en linea el mencionado
plano de dorso con un plano complementario para los -
miembros inferiores; pero la regulacién de los miembros
en las distintas posturas del parto, por lo que se re-
Tiere a las correspondientes desplazamientos en torne
a una recta idesl verfical, précticsmente pasando por
la articuvlacidén del femur con el velvis, no ha encontra-
do hasta ahora una solucién satisfactoris mediante 6r-
ganos que ofrezcan la méxima garantfa, tambien bajo el
punto de vista geométrico de la rostura de los miembros

antes mencionados.

El invento #%iene por fin principal el resolver en
forme completa este im:ortante prctblems, dé4ndo al ope-

rador 8ptimas condiciones de tranquilidad y de segurie




4

Dot

lOo""

15:"’

200"

254=

. -

dad con el fin de que pueda actuar, accionando determi-
des medios mecdnicos, los miembros de la paciente los
cuales efectlan acuellos determinados desplazanientos

que el operador disponge.

El invento, objeto de ls presente patente, se com-
rone de una cama perfeccionada bara parto, pvreferente-
mente con estructura tubular, cyracterizada por el he-
cho de que los érganos sujeta-muslos, directa o indi-
rectamente a través de los oportunos medios de regula-
cidn mecdnice, preferentemente del tipo tornillo-tuer-
¢a, provocan la rotacidédn similtanea ¥ congruente de los
drganbs alrededor de pernios baralelos, convenientemen-
te erganizados en la estructura de la cama, de modo -
que la rotacibdn de uno de los drgancs sc efectda en -
centido contrario a la del otro, siendo la amplitud ab-

solute de dichas rotaciones igual.

En dependencia de esta solucién mecénica, pueden
derivar muchas formas de realizacidn prictica de los
medios mecdnicos con el fin de poner en pricticas lg ~
solucién comentada, tanto por lo sue se refiere a la -
construceidn de los propibs medios, como a su disposi-
¢ibén y a su colocacién en la zona de la cama estimada
més oportuna, o & la forma de organizarse lgs distin-
tas partes que constituyen los medios antes menciona-
dos,

Ventajosamente la cama segin el invento se compo-

ne de un 4rbol de mando rotatorio, que presents por 1o

menos dos zonas ¢con roscas en sentidos contrarios, cu-

yas gonas son alojadas en los correspondientes asientos
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con rosca, de los brazos o similares, derivados de -
los contra-brazos inferiores principales de los 5rga~
nos sujeta~muslos, siendo estos contra~brazos articu-
lados al armazén, de modo gue puedan girar alrededor
de pernios verticales, constituyendo los asientos de
rosca, las tuercas, mientras que las zonas con rosca
del 4rbol de mando constituyen los tornillos, pudién—
dose aplicar a, por lo nenos, una de las extremidades

de éste 4rbol, una planca de mando o similar,

Es evidente que los desplazsmientos angulares -
gue el operador puede imponer & los sujeta-muslcs pue-
den alcanzar valores limitadisimos, rreviéndose por -
tanto una regulacién del tipo microuwéiico en dependen-
cia de las condickones cinemdticas de log medios dis-~

puestos para el acoplamiento del £rbol.

Segud una forma particular de realizacidn mecdni-
ca para los brganos sujeta-muslos, se prevée que el -
4rbol de mando giratorio sea libre con respecto a lg
cama, y se apoye en sus zonas con rosca en los asien-
tos roscados, priciicamente efedtuados en collares me-
tdlicos, o similares, conectados de modo giratorio -
alrededor de ejes paralelos & los de rotacién de los -
sujeta~muslos, de tal forma, que cuando el &rbol de
mando se hace girar en un sentido o en otro, los bra-
z0s, derivados de los contrabrazos Principales, puedan
girar libremente en un sentido o en otro alrededor de
los ejes principales, por tanto mientras los e¢ollgres

con rosca giran la misma anplitud alrededor de sus e~
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Jes, el 4rbol de mando se desplaza paralelamente g sf

mismo, snterior o posteriormente con respecto a una

determinada posiciln de saljda,

Gracias a la disposicién gle se acaba de exponer,
los brazos en cuestidn Y por consiguiente los 4rganos
sujeta~muslos podrdn girer anplikudes angulares inclu-

so elevadas, por ejemplo 60~ 708,

Una idea méds completa del objeto que constituye
ésta Patente de Introduceibn, 1a pProporcicna la deg-
éripcidn siguiente, al hader referencia a los dibujos
que a esta memoris se acompafia, en la gue, de maners
un tanto esquemdtica y execlusivamente por via de ejen
plo, se representan los conjuntes y detalles miAs ca-
racteristicos de 1la idea del invento, al hacer refe-

rencia a un pogible cago de realizacién prédctica.
En los dibujos=

La figura 1# eg una vista lateral gde una’ cama se-
gfin l1a patente, realizada con estructurs netdlica tu-
bular, aprecid4ndose ls dispo-sicién de los distintos
elementos méviles, particularmente los érganos sujeta

muslos paralelos seguf dos planos verticales,

La figura 28 representa la came de la Tfigura la,
vigta desde el lugar en donde estdn los pies de la pa

ciente,

La figura 32 ilustra una vista en verpectiva de
la cama cue se preconiza, en la cual el plano conrle-

mentario de las piernas ha sido vyuesto en alineacidn
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en el del pelvis, a su vez en la misma 1fnes del
rrineipal, mientras que los bérganos sujeta-muslos -
han girado en sentido opuesto hacfa el exterior,‘al-

canzando la nmdxims amplitud exterior.

La figura 4¢, presenta un detalle, seccicnade -
verticelmente a 1o largo de la conexidn tornillo~tuer
ca correspondiente a un érgano sujetamuslos, cuando -

los érgancs se encuentran barsleleos entre ellos,

La figura 58, es una vista esquemdtica, corres-
pondicnte a un detslle en planta de 1la rarticular --

forma de realizacidn adoptada per ls mesa,

Con particular referencia g los dibujos (fig. 1@
a 32),

Ia cana para parto A) presents sustancialmente -
dos armazones tubulares metdlicos de sujeeidn -B- pos-
terior y —(C- anterior, de los cuales el primero estd -~
fijo con respectc a suelo mientras que el segundo pue-
de moverse desplazédndose longitudinalmente con respec~
to al primero, como se dird a continuacifn. E} arma-
fZon ~-B- estd sustancielmente constitufdo por dos arcos
laterales -1- -2~ con pies -3~, los cugles estdn rigi-
dos entrw sf mediante travesafiog —4- inferiores y su-
pericres, Los tramcs horizontales, -5~ de los arcos -
~l- =2- presentan una orejas —6- -7~ delante de lag -
cuales se conectan con articulacidn mediante prernios
de extremtdad instalados en los correspondientes tala-—

drox efectuados en dichas orejas, el plano principal
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D) y el plano de pelvis E); los ejcs de rotacidn de estos

dos planos son evidentemente fursdelos, horizontales y -
por lo tanto ortogonales al eje longitudinal de la cama

A).

Posteriormente al plano D) estd oonectadé con arti-
culacidén un recuadro de cabeza -8~ que puede ser orienta-
do con respecto al plano B) mediante la piezg =9~ relacio-
nada con el plano D) y el sector ~10- conectado con el ar-
mazén ~8-. E1 plano principal D), se puede orientar en -
torno a log correspondientes pernios sujetos en -6~ -7-
mediante rotacidén del 4rbol -11- que ruede girar en los
correspondientes asientos efectuados en -12- golidarios
al conjunto -1~ 2-. Los desplazamientos angulsres del pfa-
no D) tienen lugar gracias a 1la interposicidn entre el -
propio plano y el 4rbol =11- de un sistemsa en forma de -
baralelogramo articulado -F- conocido, en la extremidad
~-13~ del arb6l -11- pudiéndose acoplar prismdticamente
una palance -l4~ para el mando giratvorie del plano D):
Anélogamente el plano -E- girg alrededor de las correspon-—
dientes charnelas mediante la previsidn del 4rbol -15- pén
ralelo al -11- y sujetadc por medioc de las piezas =16- -~
cerca de las orejas =6- =T= tal 4rbol =15- cooperando con
un sistema conocido en forma de varalelograma ~1T7- de for-
ma que 1 a rotacidn de 4ste Zrbol mediante la palancs —18e
en un sentido o en el otro, provoea anteg el acercamiento

0 alejamiento de las varillas del paraleloecrano, elevando
0 bajando el plano -E.

El armazén anterior C), est® su~tancialmente consti-

tufdo por dos arcos laterales —19— =20- relaeieng—-
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dos e ntre si mediante 311!:Z;esauo -2~ presentando‘
inferiormente dichos arcos, por un lado las ruedag -
~-22- y por el otro el anillo -23- en la correspondien~—
te barra del armafon -B-, ademds la polea con ranura
~-24 apoyads en la barra -25- paralela a la anteg men-

cionada,

Las barras -26-, -27- del armazén -C~ cstdn aco-
pladas telescdpicamente con las -28~ -25-. Con este ar-
azé coopera un vlano complementario o de piernas =G=-

el cual presenta un, apertura -~29- en su zona préxima
al plano de pelvis =E~ previsto por evidentes razones
nédicas de flujo de liquidos a la palangana =30~ que
puede apoyarse oportunamente en las corresnondientes -
zonas del armazén -C-, El plano -G- se articuls con el
armazén -F- mediante las varillas -31- —32— siendo es-
tas varillas conectadas mediantes articulaciones ~33-
~34 préximas a los codos an‘eriores correspondientes de

los arcos =19« —«20~,

Con el plano -G- cooperan tambien unas varillasg -
complementarias -35- -36- articuladas superiormente h'd
eventualmente soldadas entre ellas mediante el travess—
fo 837~ cuyas ext. emidades -38- pueden colocarse en 1as
ranuras -39- efectuadas en el armazédn =C-— v esto en fa-
ce de elevacidn completa del plano —G- como se nota en
la figura 35 1a fijacidén en la posicidn elegida de las
varillas —3;— ~36 ® por consig:iente la posicidn adqui-
rida por el plano G- puede ser realizada mediante un

tirante -40- oportunamente apoyado en el armazdn ~C=.

Es evidente que el armazdn ~C- puede ser desplazado lon-
gitudinalmente de wanera que puede pasar de una posicidén

completamente atrds con respecto al armazén -B a una po~

sici?on completamente fuers fig %% pasando a través de
posicioneg inter-
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medias ( llig, 12), la posicién elegida es asegurada me-

diante la accién del operador sobre el doble pedal -—41-
que acciona un freno o un tope para sujetar la barra =-33-

con relacidén a la =25-,

Con particular referencia a las figuras 42 y 58 ~
ge ilustran ahora los medios de regulacidén para lograr
los desplazamientos angulares de los sujetamuslos M~N,
los arcos l- =2~ presentan anteriormente las piezas 42-
~43~ soldadas superiormente con la barra tubular —44= —
a clerta distancia de las piezas ~42- ~43- gon conecta-
dos a la barra -44~ lo s manguitos de sujecidn =45= =46~
que presentan unce suplecmentos -47- introducidos en sus
correspondientes aperturas practicadas en la bgrra —44-
€803 mangultos presentan unos asientos cilfndricog -48-
con ejes paralelos y verticales, estando situado en cg-
da uno de dichos asientos un pernio -49- el cual estd

convenientemente fijado mediante la tuerca -50-~ adapta-

da en la rosca -51-,

Sobre log dos pernios -49- gse sitflan las niemag -
-52- correspondientes a los Srganos sujeta-muslos M-N.
De cada pieza -52- deriva un brazo -53~ (que puede ger

de una Ynica pieza o bien aplicado! existiéndo un con- §

tra-brazo opuesto al mismo -54~ y teniendo la extrenmi-
dad anterior de cada contrabrazo -54~ una horquilla -
-55- rfgida con respecto al propio contra-brazo, cada
horquilla -55~ coopera con el pernio horizontal =56~ = {
fijado con lg barra de nuslo ~-57~ gue inferiormente -

presenta un sector dentado =58~ relacionado con el trin-
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quete amortiguado -59—”élbjaéo en el asinto -60- de la

horguilla -55~ pudiéndose desplazar ese trinquete me-
diante accidén de la pieza -61- goldada en —-62- ¥ que
acciona sobre la cabeza -63~ del trinquete, mientras -
5 oo que =62~ estd conectado con la pared de la horquilla,
Con cada varilla -57- estd conectada una varilla de -
pierna -63- siendo la conexidén -63- =57~ giratoria y
teniendo lugar alrededor de un vernio -64- adherido con

un sector dentado --65-~ que coopera con el tringuete -66

10.- ¥ada verilla ~63- gse puede extender, en cuento la
extremidad -67- con la cual coopera el pié de la pacien-
te puede ser movida en los sentidos de la flechs =X= -
fig. 1l2., dependiendo de la longitud de la pierna y -
fijada mediante -68- en la posicidn elegida. De toda
15e~ varilla -57- gse deriva una empufladura =69- giratoria
para agarrarse la paciente. Ia extremidad posterior -
~70~ de cada brazo -53 ceepera con un nidcleo o collar
-71l- presentando un asiento con rosca ~72- relacionado
con la zonma con rosca -73- sobre el 4rhol princibal -
20, - de mando -P-, siendo tales roscas inversas como se nota
en la fig. 58, La extremidad -74- del 4rbol -P- es -
prismdtica de forma que se puede conegctar moviblemente
con una palanca -75~ el Arbol principal -P- se sujeta
exclusivamente mediante los collares -7l- y no es su-
25 4 - Jeto directamente a la cama, siendo dicho 4rbol para-

lelo a las barra -44- y quedando en esta posicidén du-

rante todos los movimientos.

Los collares ~71- son aplicados a los brazos -53-

mediante una oportuna fijacidn con tucrea ~76-~ de forw
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ma que consienta la completa libertad de rotacidédn de
los collares alrededor de los ejeg fig. 4%, y esto -

por evidentes razones cinemdticas.

Bl uso de la cama desorita y su funcionamiento

en sus partes méviles resultan evidentes, y de to’as
lag formas se resumen en particular por lo que se re-
fiere a los sujeta-muslos M-N, Claré estd que la ma-
nera de usar y manejar tanto la armadura =C= como los
1lanog =8~ -D= -E~ =(- es deterninsdo por las posicio-
nes eemstructivas definidas, y 3a colocacidn de las
distintas nortes se deja al julcio del médico que de~
termins las posiciones mds zsdecradas para el éxito de
la intervencién gquirdrgica o de todas las formas del

hecho fisiolézico.

Por 1o que se refiere al narejo del sujeta-miislos
loz medios protegidos, por esta patente funcionman de
esta forma. Admitiendo que los elementos se encuentran

en las rosiclones represzentadas ern lag figuras 1, &,

4,5, es decir que los brganos M-N estdn en rlanos ver-

ticales sustencialmente perslelos U-U (Fige. 5) para
roder hacer girar internamente en sentidos cpuestos
los 6rganos M-N de tal forma que alcancen la posiciébn
limite 1 (Pig 58), el operador no deberd hécer otra
®e3z que accionar mediante -75- sobre el £rbol P- en
el sentido de la flecha -T=~, Haciéndole de ésta formsa
los acoplamientos con Lornillo ~71- —-7%— actuardn de
forma que el 6011ar de izquierda se desplazard de un
espacio méximo hacfa la izguierda girando alrededor

del eje y en sentido antihoraric, hasta gue la alinsa—
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=53- =54~ por la -

Koo 4 s
cién ~53- =54~ alcance la posicidn

cual forma un Zngulo de 15% con 1a recta U-U. Endlo-
gamente ocurre para el acoplamiento =7l- 73~ de dere-
cha, pero naturelmente en seniido contrario. Conterpo-
rdneamente el 4rbol -P- ve a parar en una poskeidn -DP-
anterior con respecto a la de salida, pero manteriéndo-
se rigidamente paralelo a sf mismo. Los Srganos =i -
habrén por lo tanto alcanzado la posicidn correspon-

diente & la mdxima abertura interior de los pienbros.

La rotacién de los brazos -53- tiene lugar evi-~
dentemnente slrededor de los ejes verticaleg ~Z- parale-
los a los ejes -Y=-= Girandc en sentido contrario al -
del 4rbol -P~, los elemensos giratoriocs pueden ger lle-
vados en la posicién de médxima amplitud exterior, (el
total de la amplitud en este caso 602), mientras que -

[}
el 4rbol slcanza la posicién avanzada =D-.

Descrita convenientemente la naturaleza de la ac-
tual Patente, como asimismo la forma dé poderls llevar
a la prdctica para convertirla eun una realidad indug-
trializable, se hace constar que en el mismo serd: sus-
ceptibles de initroducir todas aguellas modificacicnes
de detalle zue las circunstancies y la préctica pudie-
ran aconsejar, siempre y cueando que con las varisntes

que se introduzcan no se camble, altere o modifique la

esencizlidad del objeto descrito.

Se hace constar a los efectos oportunos gue el -
objeto de la preserte patente , no se ha conocido ni
divulgado en Dspafla, llevdndose a la prdetica en Tta-

lia por los titulares de la Patente Italigna n® 555,303.

S ——



5e—

10.""

15.=

20."

25—

Be declaran como de novedad en Egpafia el contend-

do de las siguienteag=

REIVINDICACTIONES

l12.~ Cema para parto, preferentemente de estruc—
ture tubular, caracterizada, por el heciio de que los -
érganos sujeta-muslos cooperan, directs o indirecta-
mente, con medios oportunos de regulacién medanica, pre-—
ferentemente, del tipo tuerca tornillo, 1z acciédn de
los cuales, por parte del operador, provoca la peta~—
cién simultédnea y oportuna de dichos &rganos alrede-
dor de pernlios paralelos oportunamente situmdos en la
estructura de la cama, teniende lugar la rotacidn de
uno de los Srganos en gentido opuesto al del oirc sien=

do la amplitud de dichas rotaciones, igual.

2%,~ Cama para parto, segin la reivindicacién 18
caracterizada, por el hecho de fncluir un grbol de -
mande que presents, por lo menos, dos zonas con rosca
en sentides contrarios, relacionadas con los corres-
vondientes asientcs con rosca de los brazos derivados
de los contrabrazos ihferiores principales de los br—
ganos sujeta-muslos, los cuales estdn conectados con
el armazdén, de forma que puedan girar alrededor de -
rernios verticales, constituyendo las tuercas log -
asientos con rosca, mientras que las zonas con rosea
del 4rbol de mando constituyen los tornillos, pudien-
o aplicarse &a, por lo menos, una extremidad de £€gte

tna palanca para accionarlo.
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¢,- Cana para parto, segln lgs reivindicaciones le

a 28 cargcterizada por el hecho de que | os medios de re-
gulacidén para 1los sujeta-muslos incluyen un 4rbol de re-
gulacidén giratorio libre con respecto a la cama, y estén
apoyados en sus zonas con rosca én los asientos con ros-
ca efectuados en collares metdlicos conectados pudiendlo
girar alrededor de ejes paralelos a los de. retoacién de
los sujeta-muslos de forma que, cuando el 4rbol de mando
ge hace girar en un sentido o en oiro, los brazos deriva-
dos de los contrabrazos principales pueden girar libre~
mente en .n sentido o en otroj alrededor de los ejes -
principales, mientras que los collares con rosca giran -
la mismg amplitud alrededor de sus ejes, provocdndose -
nor lo tanto la rotacidn del sujeta-muslos, mientras que
el 4rbol de mando se desplaza paralelamente, a sl mismo

con regpecto a una determinada posicién de salida.

A2 .- Cama para parto, gseglin las reivindicaciones 12

12 o 38 caracteriyada por el hecho de que estd constitul
da por dos armazones fundanmentales, ¢ n estructura pre-
ferentemente tubular, uno de los cuales se puede mover

con respecto al otro y cuyos movimis ntos son guidos te-
lescépicamente, presentando el armazdn movible, un pla-
no de pilernas suverior que se puede alevar y flijar en

determinadas posiciones horizontales, giendo guiados los
movimientos de este plano por varillas conectadas en -

una de sus extremidades con la cama, mientras que en la
otra extremidad estén conectadas, por lo renos en parte,

con los puntos de éste armazdén.
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5a,- Cana vara parto, segian reivindicaciones
de 1la 12 a la 42 caracterizada por el hecho de que el
armazén fijo incluye superiormente un plano principal
de dorso y un plano complenentario de pelvis, girato-
rios y orientable alrededor de dog ejes acercados pa-
ralelos y normales al éje longitudinal de la cama -
efectudndose la orientacidén de éstos dcs planos nedign-
te rotacidén adcionada por 4rboles apoyados al armazdn,
cuyos &rboles cooperan con sistemas en forma de parale-

logramc.

68 .~ Cama para parto, segin las relvindicaciones
de 12 g 52, caracterigzada por el hecho de que cada uno
de los brazdn principales del sujeta-muslos incluye una
horgquilla entre cuyos brazos se encuentra soldado un -
sector dentado constituyendo la extremidad inferior de

1s primera varills del sujeta-muslos, cooperando dicho

sector con un tringuete amortiguado accionado por la hor-

quilla; en la extremidad opuests de cuya l% varilla es-
+4 conectado un 22 sector dentado constituyendo la ex~
L{pemidad correspondiente de la 22 varilla, cooperando -
dste dltimo sector igualmente por un tringuete amorti-
guado presentando por la primera varilla, de forma que

estas dos varillas permitan dar al sujeta®muslos, con

sus totaciones, la configuracidn vertical adecuada para

los fines médico.

72 ,~ Cama para parto, segfn las reivindicaeiones
de 12 a 62, caracierizada por el hecho de que el arma-

zén Pijo coopera en la parte porterior con un recua-



dre de cabeza orientable conectado con el mismo, el -
cual presenta por 1o menos una rueda de embrague, pa-
ra fijar el recuadroén la posicién deseada, cooperan-
do esa rueda con una ventanilla de un gector fijado -

5 e al armazéne.

88 .~ Camg para parto, segin reivindicaciones 12 a
78 caracterizada por el hecho de ‘nclul medios aptos -
para consentir la rotacién oportuna mnocrométrica, de
los 6rganos sujeta-muslos, cuyos medios estdm consti-
104 tufdos por un sistema mecdnico, en los cuales estén
presentes dos palancas sooperando en sus extremidades
con un 4rbol de mando, mientras que en las otras extee
midades cooperan con los sujeta-muslos propiamente -
dichos, correespondiendo a la rotecién alrededor de
15e— o{ mismo del &rbol la correspondiente rotacién slrede-

dor de los ejes verticales de las palancas y el des-

plazaniento en sentido horizontal de dicho Arbol.
9&,- " CAMA PARA PARTO "

Todo tal y como se descrite y reivindica en la
20, presente memoria que consta de DIECISEIS hojgs escri-
tas a mdouine por una sbla de sug caras y dibujos que

la ilustran.

Madrid, ¥9 de 1
/’/‘/3,, -
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