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La presente invención se relaciona con el hecho de 
proporcionar capacidad de ajuste en los elementos de suspensión 
de ballestas de hojas en alimentadores de cuba vibratorios. Má^ 
concretamente, se proporcionan componentes intercambiables en 
una estructura de suspensión para permitir el ajuste de los án­
gulos de los montajes de ballestas de hojas del alimentador.

Los aparatos alimentadores vibratorios de cuba, que 
incluyen normalmente una base y un componente accionado montados 
sobre resortes en la base, se hacen vibrar a través del empleo 
de un excitador electromagnético. La frecuencia del funciona­
miento del excitador es una función de la frecuencia lineal de 
la alimentación de corriente. Puesto que las velocidades de 
alimentación varían para distintos materiales o artículos y pues­
to que un alimentador de cuba deberá tener cierta flexibilidad 
en cuanto a la gama y tipo de material que puede alimentarse;.es 
conveniente conseguir cierto ajuste del ángulo de movimiento.

La presente invención incorpora un primer y un segundo 
bloque de montaje de ballestas de hojas, cada uno con un ángulo
facial diferente formado sobre la superficie de contacto de la ¡¡. !ballesta.Se proporciona una pluralidad de separadores, empleando ¡ 
separadores planos y separadores que tienen normalmente ángulos ¡ 
faciales de 5s, para permitir la modificación del ángulo eficaz i 
del primer y del segundo bloque de montaje de ballestas de hojas. ! 
los separadores, denominados a continuación separadores planos i 
y cuñas, se proporcionan con aberturas receptoras de pernos de i 
montaje oue permiten que los pernos de montaje de las ballestas 
de hojas pasen a través de los separadores al interior de bloques; 
de montaje taladrados y roscados interiormente.

La aceleración vertical de la cuba alimentadora puede 
controlarse o seleccionarse ventajosamente ajustando el ángulo de



montaje de los resortes soportantes de la cuba. Esta invención 
permite el ajuste del ángulo por medio del empleo de un conjunto 
de componentes que soportan la cuba.

prensión de la misma serán evidentes a partir de la siguiente 
descripción y estudio de los dibujos adjuntos, en loa cuales:

La figura 1 representa una vista en planta de un ali— 
mentador de cuba vibratorio.

La figura 2 representa una vista en alzado lateral de 
la figura 1.

La vista de la figura 1 es una vista en planta de un 
alimentador vibratorio de cuba 10 que tiene una base 12 que so­
porta un elemento de brazo en cruz 14 al cual se acopla una cuba 
(no mostrada) de manera convencional. Cada uno de los apéndjcdes, 
tal como 16, del elemento de brazo en cruz 14 está acoplado a 
una pila individual de ballestas de hojas, tales como 20. Cada 
pila de ballestas de hojas 20 puede estar compuesta bien de una 
sola hoja o bien de una pluralidad de hojas y las pilas de bailes 
tas de dos hojas aquí mostradas son simplemente un ejemplo*de la 
modalidad trSí^rida.

Las ventajas de esta invención así como una total com-

de brazo en cruz 14,
16 soportado por las
20, en la base 12, la base

La vista en

base 12 es una olaca generalmente rectangu- }e cue se proporciona con muescas tales como !



cara de base de la muesca de base, se forma en un ángulo con res­
pecto a la referencia vertical 26. En una modalidad preferida, 
este ángulo facial de base sería de 253.

La figura 2 muestra también que los apéndices tales 
como 16 se proporcionan con una cara de apéndice tal como 30 que 
está mecanizada en un ángulo con respecto a la referencia verti­
cal 26 en una dirección opuesta al del primer ángulo facial de 
la muesca de base. En una modalidad preferida, este ángulo puede 
s er de 15 s.

Cada uno de los extremos de cada ballesta de hojas 20 
se proporciona con una abertura pasante para alojar un perno de 
sujeción de ballesta tal como 32. Se presentan ocho pernos idén­
ticos utilizados en la modalidad mostrada pero quedan contempla­
das igualmente otras disposiciones de sujeción. Los pernos quedan 
recibidos finalmente en taladros perforados y roscados interior— 
mente en las respectivas caras de base 24 y caras de apéndice* 30 
de la base 12 y elemento de base en cruz 14, respectivamente.
Todos los taladros receptores de pernos de sujeción de ballestas 
están perforados en un ángulo con respecto al plano horizontal 
de igual pendiente. En esta modalidad, los taladros están perfo­
rados en un ángulo de 209 con respecto a la horizontal y son.pa­
ralelos entre sí. [

Con el fin de proporcionar la capacidad de ajuste.de 
los ángulos de montaje de las ballestas de hojas, se proporciona 
una pluralidad de separadores planos y cuñas. Para los fines de 
esta descripción, un separados plano es una pieza de material 
rectangular que "lene un espesor dado y caras planas grandes en 
cada uno de sus lados, siendo generalmente estas caras paralelas j 
entre sí. Estos separadores planos, tal como el mostrado en 10 
en la figura 2, se proporcionan también con un orificio que per­



-  4

mite el paso del perno de sujeción de la ballesta 32.

Las cuñas, tal como 42 en la figura 2, son similares a 
los separadores planos 40 excepto que las caras planas grandes 
opuestas están formadas en distintos ángulos con respecto a su 
plano normal. Por ejemplo, una primera cara 44 es paralela al 
plano normal mientras que una segunda cara 46 está formada en 
un ángulo de $3 con respecto al plano normal, de este modo en un 
ángulo de 59 con respecto a la primera cara 44. Las cuñas están 
proporcionadas también con un orificio para alojar pernos de su­
jeción de ballestas tales como 32*

Los separadores planos 40 y las cuñas 42 están dispues­
tas con respecto a la pila de ballestas de hojas 20, para propor­
cionar varios ángulos de ballestas de hojas como los mostrados en
las figuras 3 a 5*

Las pilas de ballestas de hojas pueden estar situadas 
en un ángulo de 159 con respecto a la vertical, la cara de-anán- 
dice 30 puede estar formada sobre el apéndice 16 del elemento 
de brazo en cruz en un ángulo de 153, con respecto a la vertical 
Sobre la base 12, la cara 24 puede estar mecanizada o formada en 
un .ángulo de 25$, con respecto a la vertical. Estos ángulos-fa­
ciales de la cara de apéndice 30 y de la cara de muesca 24-podrían 
alterarse en función de las procedencias del rroyectista. 
lograr el ángulo le 159 deberá utilizarse la siguienre disrosí- 
ción de separadores, puesto que la cara de apéndice del brazo er 
cruz jO pueie estar ya mecanizada en 159, no necesitan separa­
dores entre los extremes superiores de las rilas da ballestas 
de hoja y la cara de apéndice 30. La cuña ¿2 estaría situada 
luera ie las pilas le ballesta de hoja rara asegurar cue la ca-

subeza del perno de sujeción ¿e ballestas haga contado con u: 
perficie cue permanece perpendicular al eje nrinciral dê  t?i=-



dro del perno por lo que dicho perno no deflexionará por cargas 
excéntricas. La cuña 42 proporcionaría así una cara oue es para­
lela a la cara de apéndice 30 del apéndice de brazo en cruz. En 
la muesca de base 22, en donde la cara de base 24 está formada 
en un ángulo de 252 con respecto a la vertical, se necesitan dos 
cuñas idénticas entre las pilas de ballestas de hoja y la cara 
de base 24. Las dos cuñas tendrían sus caras normales apoyando ' 
una en la otra, de manera que se contruye una cuña de 102, por 
lo que el ángulo real de la cara de base disminuirá a 153 desde 
259. Fuera de las ballestas, se.utilizaría una sola cuña para 
asegurar que la cabeza del perno haga contacto con una superficie 
que se encuentra en un ángulo de 202 con respecto a la referencia 
vertical y para que el perno no sea deflexionadc por cargas ex­
céntricas.

diferentes.
Aunque esta descripción se relaciona con cuñas que tie

que los cambios menores realizados en los valores angulares-debe—

variando el número de cuñas 42, así como su disposición 
y la de los separadores planos 40, pueden conseguirse ángulos-.

nen la cara en un ángulo de 59 con respecto al plano normal y' 
desplazamientos angulares específicos de la cara de apéndice y de 
la cara de muesca de base, será evidente cue la presente descrip­
ción intenta únicamente mostrar una modalidad oreferida por lo

más de cuatro muescas y brazos en cruz 
brazos.

de cuba ie ballesta



-  6 -

ajustables proporcionados por un conjunto de separadores planos 
y cuñas que satisfacen en su totalidad los objetos de esta in­
vención.

Descrita suficientemente la naturaleza del invento, 
así como la manera de realizarse en la práctica, debe hacerse 
constar que las disposiciones anteriormente indicadas son sus­
ceptibles de modificaciones de detalle en cuanto no alteren su 
principio fundamental.



REIVINDICACIONES

1. - Alimentador vibratorio, del tipo que tiene una 
base, un soporte flexible, generalmente formado por una pila 
pila de ballestas, y un elemento soportado, caracterizado 
porque se disponen medios de cuña entre el soporte flexible y

Fla base o bien el elemento soportado.
2. - Alimentador segdn la reivindicación 1, caracteri­

zado porque se dispone una pluralidad de medios de cuña los 
cuales se sitúan selectivamente entre el soporte flexible y la 
base o el elemento soportado.

3. - Alimentador segdn la reivindicación 2, caracteri­
zado porque la base se proporciona con al menos una cara de 
base a la cual se acopla la cuña o el soporte flexible, estando 
formada dicha cara de base en un ángulo con respecto a La verti­
cal; y porque el elemento soportado se proporciona con al menos 
una cara de apéndice formada en un ángulo con respecto a la ver­
tical a la cual se acopla la cuña o el soporte flexible.

4. - Alimentador segdn la reivindicación 3, caracteri­
zado porque el ángulo de la cara de base y el ángulo de la cara 
de apéndice son diferentes.

5. - Alimentador segdn la reivindicación 1, caracteriza­
do porque comprende una cuña que tiene un primer lado plano'y
un lado anverso que tiene una superficie no paralela a dicho 
primer lado plano, soportada entre la ballesta de hojas y la 
base o el elemento soportado.

6. - Alimentador segdn la reivindicación 2, caracteriza­
do porque se sitúa una combinación de dichas cuñas entre la base, 
dichas pilas de ballestas de hojas y dicho elemento soportado, 
agrupándose selectivamente para proporcionar relaciones angu­
lares predeterminadas entre dicha base, dichas pilas de bailes-
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tas y dicho brazo en cruz.

7. - Alimentador según la reivindicación 6, caracteri­
zado porque la base se proporciona con muescas mecanizadas con 
una cara de base formada en un ángulo con respecto a la vertical.

8. - Alimentador según la reivindicación 6, caracteri­
zado porque el elemento soportado, en forma de brazo en cruz, se 
proporciona con caras de apéndice formadas en un ángulo con res­
pecto a la vertical.

9. - Alimentador según la reivindicación 8, caracteri­
zado porque dicha base se proporciona con muescas mecanizadas 
con una cámara de base formada en un ángulo con respecto a la 
vertical y porque el ángulo de la cara de base y el ángulo de 
la cara de apéndice son diferentes.

10. - Alimentador según las reivindicaciones anteriores, 
caracterizado porque la base tiene una pluralidad de muescas
que se extienden radialmente hacia el interior desde la perife­
ria de la base, teniendo cada muesca una cara de muesca formada 
en un ángulo con respecto a un plano de referencia vertical de 
dicho alimentador vibratorio y un taladro roscado aue pasa a 
través de la cara de muesca en una relación no penpendicular en 
la misma; teniendo el elemento de brazo en cruz pluralidad 
de apéndices, cada uno de ellos formados con una cara de apéndi­
ce en un ángulo con respecto a dicho plano de referencia verti­
cal del alimentador vibratorio, siendo el ángulo facial del apén­
dice distinto del ángulo facial de la muesca, y un taladro ros­
cado que pasa a través de la cara de apéndice en relación 
no penpendicular con la misma y en relación paralela con el ta­
ladro roscado de la muesca de base.

11. - Alimentador según la reivindicación 1, caracteri­
zado porque las ballestas de hoja se sujetan a la muesca de
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base adyacente a dicha cara, con lo que las ballestas de hoja 
se proyectan ascendentemente desde dicha base en un ángulo con 
respecto al plano vertical citado en función del mencionado 
ángulo facial de muesca; y porque se dispone una pluralidad de 
cuñas adyacentes a la cara de apéndice del elemento de brazo en 
cruz situadas entre las ballestas de hojas y la cara de apéndice, 
estando dichas ballestas de hojas fijadas a las citadas caras 
de apéndice.

12.- Alimentador vibratorio, tal y como queda sustan­
cialmente descrito en la presente Memoria, e ilustrado en los 
dibujos adjuntos.

Esta Memoria consta de 9 hojas escritas a máquina por 
una sola cara. ^ L L ̂
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