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" Perfaccionamientos en micuinas retorcedoras

; )
Sobocidande:  SIC0-IOTELL gI0PS, entidad norteamericeana,
risidente en 168, North Michigan Averus,
) Ciicago, Hstedo de Illinois, EE. UU., de A,

Egte invento se refiere a miquinas retor-
cedorag utilizmdas, por ejemplo, para doblar o for=—
cor variog hilos juntos, para obtener una hebra nis
roglstente.

5 De acuerdo con un agpecto de egte invento
Mod. 113
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3n 0 para una mdguina retorcedora dotada de ele-

mentos de vaiven preparados para movimiento alter-

aativo vertical, y medios de impulsidn de salida
rscilatoria, se proporciona un mecanismo diferen—
3igal con un elemento rdtaﬁivo de snbraac vrepara~
lo para la conexidn con los medios de impulsidn,
jara que estos le hagan oscilar; un elemento rota-
tivo de salida preparado para la conexidn con los
:lementos de vaivén, y un elemento de control que
sonecta los elementos Ce entrada y de salida ci=-
tados y estd preparado para hacer, selectivamenie,

ge Lueva con uns de 4dos ve-

o

ue el elemanﬁdde gsalid
locidades rotacionales distintas con respecto al

slemento de entrada, al girar ésta, siendo ta2l la
ligposicidn que para cada oscilacidn del elemento

le entradsa, el elemento de salida cltado recibe un

aovimlento escalonado de avance con regpecto al men

sionado elemento de entrada.

Con preferencia, una de las velocidades
e rotacidn a que se hace girar el elemento de sa-
Lida con respecto al de entrada, es cero. Ln este
szg0, el elemento de salida gira con el elemento
ie entradas

Cuando los clementos de entrada y de sa~
lida giran juntos, el elemento de control, con pre-—
ferencia, gira conjuntamente con el elemsnto de en-

A
GE o

trade, alrededor del cje de és
Preferentemente, los elementos de entra-—
la y de salida son ruedas dentadas situadas adyacen

tes en un eje comln, y el elemento de control com-
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prende un engranaje satelitario gque engrana con las
tos ruedas citadas y estd sostenido por un soporte
(el mismo, preparado para girar alrcdsdor del eje
comin de los elementos de entrada y de salida.

ELl engremaje satelitarlo engrana con pre-
ferencia interiorwente con las rusdag de entrada y
(e salida, EZstas pueden tener nimeros de dientes
tigtintos, y la rueda dentada de salide, con prefe-
rencla, tiene menog dientes que la de entrada.

Bl mecanlemo diferencial, con preferen-
la, posee medios para detener el movimiento conjun
o del elcmento de control. Ll mecaﬁismo, preferen—
“emente, tiene una rueda de tringuete giratoria con
¢l portasaiélite, y un reién para ajusterse con el
tringuete a impedir la rotacidn del portasaitélite
¢n una direccidn. Preferentemente, el mecanismo tie
e un elemento de goltbura del retén giratorio con
¢l elemento de entrada y preparado para coatrolar
¢l ajuste del retén con la rusda de tringuete.

De acuerdo con un asgpecto del invento,
sie proporciona una miguina retorcedora yue coupren
e la combinacidn de los medios de impulsidn y del
necanismo diferencial como se ha descrito unteriopr
nents, con un dispositivo de itensidn acoplado a la
conexidn entre el slemento de galida y los elemen—
“ios de valven, para dirigir la counexidn en la direg
¢ibdn de uvance del clemento de salida,

Con preferencia, ¢l dispositivo de ten-
nidn comprende una barra de ftorsidn fija en un o

Slewd) un brazo consctade gl otro extremo de la ba-
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Jreajuste entre el slemento rotativo de entrada del

crs de forsidn, y medios de gcnexién iiexivles,
acopledos al brazo para aplicar lu tensidn a un
suerpo; el brazo citado es de forma tal gue su lon
vitud eficaz varia de acuerdo con la posicidn .n-
ula del miere, clende t8l el montaje que la fuer ’,

26, ejercida por el uispositivo sobre el cuerpo,

aermenece rdcticamente constante. e baira de tor
3idn, con preferencia, es de longitud spreciable.

sl brazo, con preferencia, comprende una

orinera parte consctads al otro extremo cltzdo de
~a barra de torsifn, y uno segunda parte acoplada
gus g8 une ol Fedio de conse
~idn. Con preferencia la relacidn angular entre las

! = ., i

ios partes ciltadoeg, es ajustanle. Con nrelerencia,

o

I 4

Lag dos pevies estln pivotadas enwre gl y se dis-
none un tope ajustable para variar la relascibdn an-
(ular eutre lag portes citudas.

La miquina retorcedora, con preferencia,
comprende tambidn un embra e corredizo cuyo cle~-
niento impulsor se halla coneclbado al clemento roia-—

ivo de salida, ¥y que se ajusia por rotacidn del

clemento de entrada en la direccidn de avance.

Con prefersncia, sl digpositive tenwor pe
conecta al e¢lemento impulsado Jel embrague corredi-
10, para ilmpulsar dicho elemento en la direccidn de

cvance del elemento de salida y, normalmente, manto—

ner en ujuste el smbrague corredizo.

Con preferencia, se conecta un medio de

recanismo diferencial y el elemsnto conducido del
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nente ol influjo aplicado por el dispositivo de ten

smbregue corredizo, para restailecer dichos elemen—

bog en una posilcidn reletiva inicisl. Con preferen-

[
@)

ia, se dispone un tope pars impedir el reajuste

’
ac

&

alld de 1a posicibn relativa inicial. Los me-

]

ilos de reajuste, con preferencia, comprenden un

anclle cuyo impulso sobre el elemento conducido eg,

aormalmente, inferior al del disgpositivo tensor, ¥y

le sentido condrario.

Preferentensnte, los medios de reajuste )

somprenden, ademfs, medios para reducir selectiva-

314n, de tal modo que el embrague corredizo cu suel

te y el impulso del muelle de los medios de reste-

slecimiento venza al del dispositivo de tensibn,
1aciendo por tanto girar el elemento conducido del
smbrague en el sentido opuesto al de avance del ele-
wnbo de salida.

A continuacidn, y por via de ejemplo, se

o3

lescribe una conslruccidn de este invento, con re-

ferencia a los dibujos adjuntos, en los que

la fig. 1 es una vista parcialmente corta
iz del mecaniemo de una méquina retorcedora de es-
te invemto, mirando desde el interior hacia el ex-—

tremo de la méquina;

la fige 2 es uns vista en corte de deta-

lle a mayor escala, por la linea 2-2 de la fig. 4,

la fig. 3 es una vists en corie, de de-

talle, a mayor escala, por la linea 3~3 de la fi-
zura 1,

la fige 4 es una vista, parcialmente en
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sorte, mirando desde la izquierda de la figz. 1,
con algunos elenmentos suprimidos, parsz woyor cla-
ridad;

lag fige. 5 ¥ 6 son cortes por las lipeas
55 y o-56 de la filge 3 regpectivamente, ¥y

la fige T es una vista algo edquemdiica,
3 menor escala, que represents el modo en gue el
carril o regla de anillos y los elemsntos asocla-
jos de la mdquina retorcedoras se hallan sosteni-
los,

Con referencia a log dibujos, una migul-
na retorcadora cdmprende un bastidor largo 20 (ver
fig. T) qué contiene un carril 22 que proporciona
montajes para una serie de plas o ausos de rota-
cidén rdpida. Dado gue las plas o husos, junto con
sus mecenismos de inmpulsidén son bien conocidos y
no forman parte especifica de este invento, no se
facilita aclaracidn ni descripcidn especial de los
MmismoS,

Los elecientos de vailven, por medio de los
cuales los hilos se gulan a las plas o husos para
formar bobilnas en ellos, comprenden un par de ca-—
rriles o reglas de anillos 24, cada una de las cua
les tiene montados en ella, & lo largo de la longi
tud de la mlquina, una serie de soportes 26 de
anillos de filatura, un par de barras de soporte
20 de contirol del bucle del anillo, en cada uno de
los cuales se monta una serie de anillos de control
30 del bucle,y un par de carriles de soporte de las

gulas del hilo 32, en cada uno de los cuales ge ha-
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1la montada una serie de guifa-hilos 34, Los.carri-

les do anillos 24 estdn sostenidos, a intervalo a

lo largo de su longitud, por medio de tiras 36 que
se prolongan a lo largo de la longitud de la méqui—-'
18 y estén provistas, a intervalos, de prolongacio-
aes que pasan alrededor de poleas libres 38. Cada
tire 36 estd sujeta en el extremo de bage, a una po-
lea 40 gue forma cuerpo con un mangaito 41 (ver fi-
sura 2) sujeto por medid de un pasador 42 a un ar-
J0l ciglefial 44 que ge prolonga transversalmente a
tréves del extremo de la miquina.

| Los carriles 32 de sostén de los gula-
1llos, se montan en tiras 46 cuda un. de las cua~
les se prolonga a lo largo de la lon.itud de la mé~
quina y est4 provista, a intervalos con prolonga~
rlones que .pasan alrededor de rodillos de soporte
18. Las tiras 46, por sus extremos de base, estén
sujetas a poleas 50 formadas en los manguitos 41 su-
Jjetos al cigliefial.44.

Los carriles 28 de control del bucle, o

Haldn estédn andlogemente sosteaidos por tiras 52
cue se prolongan a lo largo de la lonzitud de la
14 .uina, y a intervalos estén provistas de prolon-
saclones que pasan.glrededor de rodillos de sopor-
;e 54. Dichas tiragz 52, en sus sxtrewoc le base,
ostdn sujetas a poleas 56 fijas en un manguito 59
normelmente sujeto para girar con el Ariel ciglie-~
ital 44, por medilo de un dispositivo de trabazdn
deserito mis adelants.

Con el Arbvol cigliefial 44 se conecta tam-—
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rién un conjunto compencador-dé tensidn gque actlia
12ra hacer girar el &rbol 44 en wna direccidn, opo-
riéndose al influjo de las tiras 56 del carril de
enillos, v a log tiras 46 del carril de gufa-hilos,
il conjunto cowpensador Ge tensidn, coupreande una
cadena 60 (ver figs. 1 y 4) conectada por su extre—
1o superior, a unz polea 62 dispuesta en uno de los
pansuitos 41 del Srbol cigllefial. La cadena 60 se
prolonga hacla abajo alredédor de un rodillo de guia
64 y, por su extremo inferior, se conccla a un ele-

wanto de leva 66 ajustablemesnts montado en un pasa-

dor pivote 67, entre un par de brazos 68, 70 dispues

o

tog en un soporte 71l rotativamsnte sostenido en un
¢lemento de apoyo 76 ¥y rigidamante sujeto por un ex-
tremo & una barra de forsidn T2, para girar con ella
alrededor del cje de la barra de torsibn. fsta Glti-
mi se coloca sometida 2 un esfuerzo de tvorcedura o
torsidn, que sirve éara ejercer un influjo en direc-
cidn descendente sobre iu lev. 46 y la cadena 60,

gaficlente para squilibrar ligesramente en exceso el

[4)

e

aflujo de las tiras 36, 46 y 52. La barra de lLor-

[62]

16n 72 es de longitud apreciable que pusde ser' apro-
xlmadunente igual a tods la longitud de le miguina,
por ejemplo 9,15 2o 12,20 metrog. 51 contorno de le-

vi del clemento 65 ge eline, con regpecto o las ca~

ricteristicas de la barra de torsibn, la prosorcidn

ds la flecha de equiliuvrio, y la cadena solitada para
proporcionar una longitud eficas variable de hrazce
d2 palanca, que compznse en todo momento las varisa-

ciones de la fuerza ejercida por la barra de tor-
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110n para mantensr un equilibrio constanie’ durante
ol movimiento de los accesorios de gula del hilo,
‘egde la POs sicidn superior a la inferior, y durante

o5 wovimisenitos corresponiientes de destorcido de

-4ungue es powible, cowo antes se indica
(.igeflar una leva para mantener un equiliirio cons-
“unte con respecto u cualguisr seorie de condiciones
Caday, se co-prenderd que cualguisy cambio de dicha
condiclones tal conmo se nroduciria, por ejemplo
por la instalacidn de una nueva varilla de empuje, -
yrecisard un nuwevo perfil de leva.

Lgte ajuste se hace, cn la congtruccidn
(ue se degorlve, ajustando lao posicidn anpuler de
Ja leva 60 alrededor de su pivote 67, lo cual se reg
liza caubiando el ajuste del fornillo de tope 80 mon~
1zdo en un saliembe 81 que forma parte del soporte
11, para el ajuste con la leva 66.

Un mecanismo nlegador, gue comprende un
conjunto de lsve y gatélite de plegedo,y un movi-
piento ds capbacidn por medio del cual se comunica
vn movimiento ogellatorlo y escalonads de avance
¢ las tiras y a los elementos de valvén del hilo,

or ellags accionado, comprende uns excéntrica de
iormacién de la bobina 82, que se monta en un dr-
ol 84 de rotacidan continua, y un rodilio satélite
cooperativo 86 sostenido eobre uni palanca 88
suidora de leva, horizontalmente dispuesta por de
tajo de la leva 82. La palance satelitaria 88 estd

crticulade en 90 a una parte fija de la méguina, y
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2n su extremo libre se halla
3l pagador pivote 92 ajusiavle en la ranura en la
iireccidn longitudinal de 1z palanca 88. Un enlace
94 y una cadens 96, conectan la palanca satelita-
rig 88 con el elemento de entrada de un mecanismo
jiferencial de captacidn, por medio del cual el mo-

rimiento omeilutorio de la leva de formacidn de la

sobina y el conjunto satelitario, modificado para
xroducir ademés un pequefio avance escalonado en los

linites de dichos movimientos, se itransmiten al ci-

sliziiel 44, a las tiras de soporte y a los elementos § f"
le vaivén para el arrollamiento de una bobina. ‘5

Bl mecanismo diferencial de paptacién de IS
3gta construceidn, comprende un engranaje diferen— |
»ial de entrada 98 (ver Fig. 3) montado en un nan-
zulto 100 que 2 su vez puede girar libremente sobre
an manzulto interior 102'sostenido en un 4arbol de

.Meleo 104 del conjunto de caplacidn.

Un engranaje diferencial de salida 100, B

sostenido en un manguito 108 libremente giratorio

sobre el 4rbol de nGcleo 104, se halla en relacidn &

le paralslismo con el engranaje diferencial de en-

wrada 98. Ambos engranajes, se hallan provistos de
dientes interncs; el engranaje de salida 106 tiene
un diente menos que el engranaje de entrada 98, Se
dlgpone un engranaje principal 110 para sngranar

sonbinsemente con los dos engranajes mencionados

aontados vara glrar en un pivote 112 sogtenido por
nn bastidor descentrado 114 acoplado al manguito in

serior 102 antes indicado.




20.

25.

30,

- N .ot
- | - L

: ik
Ta posicién Gel ensranzje 110 con respec-
50 al engranaje diferencial de entrada 98, se con-
srola para comﬁnicar un movimiento oscilatorio al
ongranaje diferencial de salida 106 y, ademds, un
movimisnto escalonado de avance del engranaje di-
erencial de galida 106 con regpecto al ensranaje
(iferencial de entrada 98, pura cada oscilacidn del
engranaje de entrada 98 a través de conexiones que
comprenden una rueds de tringuete 116 sujeta al man
guito inferior 102 para girar en Iorma de conjunto
con el bastidor 114 de gosién del engranaje princi-
pal. Se disponen un par de retenes 1138, 120 monta~
.os en un pivote fijo 112, para que al ajustarse
con la rueda de tringuete 116 la traben asi como al
tastidor 114 de sostén del engranaje principal, con
ira el movimiento rotacional con el engranaje dife-
rencicl de eantrada 98, de tal modo que el engrana-
je ?rincipal 110 ge vé obligado a girar en su pivo-
te 112 para hacer avanzar el engranaje diferencial
de salida 106 con respecto al engranaje diferencial

e entrada 98.

w

Ll funcionamiento de los retenes 118 y 120,

n

¢ controla por medio de una pentalls 124 (ver tam—
pidn fig. 5) o placa, sujeta por medio de una abra-
zadera partida 126 al elemento 100 de sostédn del
manzuito para el engranaje diferencizl de entrada 98,
Iz placa 124 se prolonga a través de undmgulo apre-
ciable, haciendo que los retemes 118, 120 se manten~
gan en una posicidn elevada e inactiva en btodos los

momentos durante el movimiento altermativo del engra-
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naje diferencial de entrads, excepto en una peguefia

varte de dicho wmovimiento, en un ek%remo de la ca=-
rrera, en el que los retenes pucden ajustarse con
e rueda de tringuste 116. Con esta dlsposicidn, el
engrenaje principal 110, se mueve normalmente en

forma de conjunto con log dos engranajes diferencia
les de entrada y de salida 98 y 105, funcionando co-
1o disposgltivo de sajeoién para hacer ogcillar dichos
engranajes en forna de conjunto. Cuznde la rueda de
srinquete 116 y el bastidor 114 de sostén del engra-
uaje principal se mantleren por el cltado ajucte de
l.0g retenes 118, 120 con la rueda de tringuete 116,
¢l engransaje principal 110 se haece girar por el mo-
vimiento ininterrumpido del engranaje diferencla
(e entrade 98, producisndo asi un pequefio incremen-
to en el moviuicnto de avance del engranaje diferen
¢ial de salida 106 con respecto al engranaje dlferen
¢ial de entradia 9C.

"Bl mecanismo de captacidn antes descrito,

5

tado ademds de medios para reajustar automd~

ht.'n"'l' R
€Bve Q0 ¢

4

viccmente dicho mecanismo al terminar lag operacidn de

enrollado como una de lus fases de acondicionamiento

] A

: r'4 . . »
e l= méguina ovors el eprollazients de nuevas bobi-

L

-1ag. Para este objeto, el engranaje diferencial de

vallda 105 estd conectado, mediante un embrague ds

sentido dnico, al drbol cigHeilal antes descrito. H1

cabirague citado eg del +tipo de cilindro y cufia (ver
2ize 6) ¥y compronds un ver de rodillcs de embrasue
=30 womtados en rebajos 132, sn formn de cufla, del

cubo o micleo Jcl alemento de manguito 103, ndcleo
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que constituye el elemento de impulsidn del embrasue

Joen el gue se wmonta libremente pars rotzcidn en el
“Algmo, un elene mo conducido 134. Jos rodillos de enm
Dirague 130 ge colocan en ajuste de empufindura con el

QT T e
uhe 1006 del me

gulto v el elemento conducido 134,

201 el dmpulso de acclonamilento sjercido gobre el

2

slencnto conducido 134 en la direceildn de clevacidn

tel elsmento de snroliado o bobinado, por la accidn

N

le arrastre de ls varra de borsibn Tz, couo mbs ade-
10, e ] o o
.onte se lndiecard con mayor detalle. Se acopla una
nadena 140 en un entreo, a la periferia del clemsn~
50 conducide 134, 7 en el otro extrémo, a une npolea
n42 {ver fic. 2) preparada en uno de los mangultos
41 sujeto al cigleBial 44 por medio de un pasador 42.
Ls. didpogioién del meranismo copiador,
nonjunto de leva de plegado, conjunto de arbol di-

Jerencial, ¢l mecunlsmo compensador de urragire, ¥

cag Jistintas conexiones de Tunclonaniento enbre

0llos, eg tal que el influjo de equilibrio comunica-
20, 0 por la barra de torsibn 72 actda normslmente pa-

é mantener la palanca satelitaria 88 y el rodillo

36, en ajuste funcional con dicha leva 82, ajusia

0l embbazue de eguilibrio 130, 132 anites descrito,

v gl wismo tviempo, munbiene un esfuerzo zolre los

25, clementos del mccanismo diferencial,normalmente efi-
saz pare impedir la rotacidn o desplazamiento del

angranaje principal con respecto a los engranajes

(_-

o

diferenciales de entrada y de salida, durante log
ovinientos albernativos del engranaje 4iferencial

e entrada 98.
30 ©
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Ot clermento del medio para reajustar
cutondticamente ¢l mecanismo de captacidn, compren
te un melle de torsidn 144 helicoidal, de reposi-
¢idn, enrollado alrededor de la periferia de los
engransjes diferencioles de entrada y de sallda ¥
rrolongados a lo largo de la misma y que, pOr un
extremo, se aujeta a un soporte 146 (lig.4) del engra

ro, e diferencidl de entrada 98, y por su otro eitre~

ro, a un sovorte 150 del elemento conducido 134. El

tnelle de torsidn 144 tiende a hacer girar el ele-
rento conducido 134 en la direccidn opuesta a la
¢el influjo ejercido por la barra compensadora de
iforsidn 72, pero normalmentie ejérce menos influjo
cue esta barra.

In el emrollsmiento de una serie de bobi- \
ras sobre la mbguina, el funcionamiento continuado
¢el mecanismo de captacibn, hari que el engranaje
¢(iferencial de galids 106 cominuamente oscilante,
¥ el elemento conducido 134, se mueven gradualmente
lLacia delante con respecto 2l engranaje diferencial

(e entrzda 98, continuamente oscilante, en la misma

¢ireceidn, y bajo lar influencia de la fuerza ejer-

cida por le barra 72 compensalora de ltorgidn. Hste
novisiento relativo &l elemento conducido 134 y del
¢engranaje diferencial de entrazda 98, cnrolla el mue-
Jle 144 de restablecinicnto de torsibn, que comno se
t.a dicho ejerce menos influjo que la barra compensa-
(ora de torsidn T2.

Al final de la operacidn de errollamicn-

10, la wiquina se acondiciona para arrollar una nug
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va serie de carretes. Bsta operacidn de acondicio-~
1ado, comprende el cambio actual de los carretes
sargados, ¥ la preparacidn del conjunto del Arbol
siglietial, comprendiendo los catriles 24 de los ani
llos, los carriles 32 de sostén de los gufa-hilos,

7 las barras de soporte 28 de conirol del baldn de
los anillos, con anterioridad al llenado de losg nue-
708 carretes. Log conexiones de funcionamiento para
Llevar a cabo esta operacidn de preparacidn del con
junto del dgliefial, ooﬁprende el elemento 59 de rnan~
culto normalmente conectado al 4rbol ciglefial 44,
somo luego se degeribe, y un gran engranaje 156 dig
ouesto en el manguito 59 y que engrana con un peque-
fio pifidn impulsor 158 de un Arbol acodado de mano
260 preparado para ser acclonado por un manurio 162,
Una varilla de control 166 tiene una parte prolon-
i;ada y longitudinalmente mbévil en un taladro axil '
del cigliefial 44. Los extremos exteriores del pasador
vraﬁsvefsal 164 se ajustan normalmente en ranuras
longltudinales CGiamelrales 170 del manguito 59, con
.0 cual 8sie y el cigliefial 44 se sujetan para girar
on forma de conjuntoo'Un melle de compresidn 175
cue rodea la varilla de control 1lo6 entre partes
escalonadas de ésta y su taladro de soporte, mantiene
la varilla y el pasador transversal 164 nornalrente
¢n la posicidn de sujecidn. Bl movimiento hacia el
interior de la varilla de conlrol 166 hace que el
pasador transvercal 164 se ajuste en una ranura anu-
lar 172 del manguito 59 de tal modo qus égte puede

cdrgr librouwcnte con el cigliefial 44.
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Un operario, utilizando el manurio 1562 ha- ;
ce girar todo el -conjunto de enrollamiento del hilo
jue comprende el oig&eﬁai 44, lag tiras de conexidn,
log carriles de los anillos, los carriles de los

sufa~hilos y Jas barras de soporte de control del

Ul
.

baldén de los anillos, contra la presibn de la barre
sompensgaiora de torsidn 72. Cuando se llega al punto

Inferior, un buzoe de sxpansidn 175, cargado por un

auelle, montado en un rebajo 178 de la cura de uno
1C. le log menzuitog 41 citados, penetra en un rebajo :
| le cooperacidn 180, dispuesto en una superiicie fija
adyacente de la mbguina, para trabar el conjunto de
cnrollamiento del hilo, en la posicidn baja. Depri-
aiendo la varilla de control 166 y forzando asi el
- 15 agador 164 fuera de la ranure 170, el interior del

rebajo anular 172, es posible hacer girar el wangul '

50 59 con respecto al ciglietial 44 trabado. Esto per-
iite el ulterior descenso de log anillog de control
30 con respecto a los carriles 24 de log anillos, ¥

20. u las gulas del hilo 34, paras facilitar el caubio.

i1 movimients continuado de log anillos de conbtrol

;- del manguito 59, se comprueba por medio de un dig

positivo de tope que comprende una cadena 185 conec
sada, por un extremo, z un saliente 138 del manguil-

0 59, 1a cadena 186 ge dirige haclw avajo a través

ro
\n
.

4

(e una abertura dsl bastidor de la miquina, y en su
cxtremro inferior tiene un tope 190 ajustablenente
sujeto a dicha cadena para elevarse contra el lado
cnferior del basztidor, por dicho movimiento inin-

30. Serrunpido del w:suito 50. Después del cambio, la
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ORI S fa
cotacidn en sentido confrario del mangulto 59, ha-

ce gue el pasador 154 salte de nuevo & la ranura 170,
majo la influencia del muslle 175, trabando congi-
ientemente el mangulto 59 con regpecto al manguito

31y al 4rbol ciglicilal 44. 31 buzo de expansibn 176

AN
.

e mueve a conbinumeldn o lo posicildn innchiva, cuan~

e desee imlclar 1o nuevooperacidn de enrcllasmien~

A0

w

50, por medio de un buzo de solture 132, mamianlmente
0

acelonable, montando en el rebajo 100 y normalmente

¥ t

. .

10. nensenido en la pomlecidn condraidu por nmedio de un
melle helicoidal de commresidn 184.

Bl funcionamisnto del medio para reszta-
Hlecer automiticancni: el mecanismo de captacidn,
. cg el giguiente:

15. Se couprenders gue durante la overacidn
de enrollado, el ciglefial 44 gira en la direccidn
sontraria &4 la del reloj, como se indica sn ly fi-

- ura 4, zoltando ard la presidn normaiuente cjerci
la por la barra de torsidn 72 sobre los drgancs

lel mecanismo de copiacidn. De este wmodo, se nace
insctivo,el ecmbrague de zentidd Gnico. &l nuelle

le torsidn 144 de reposicidn, se Geja que se acti-
re para hacer sirar el elemento accilonade 134 con
regpeeto al engransje difersnciuvl de entrala 50, en

la direccldén coniraria a la en gue s¢ ejerce normal-

A

i

.
sy

Jente el infiujo por la barra compensadora de hen—
:idn 72. La rotvacibdn del slementio conducido 134 con

. 8 . ~ , .
tinde ya gue la cadena 140 consctala con ¢l elemen—

6o condumeldo 134 > deljo Juera durante el snrolla-

QJ
u
(6]
L
©
=
@
=
0]
1]

30. nlento contvinuado del ciglietial 44, haev:




U
.

201

30..

~16~ SR =
¢l mevo movimisnto de dicho elsmento oonuu;xuﬂ 134
Dor ajuste del soporte de tope 150 mobre la perife-
le del elemanto conducido 134 con el sovorte de to-
e cooperativo 146 sobre el engranaje diferencial
de salida.

N o T A

Deserita suficientemenie la naturaleza
tel invento, asi como la na g de realiszarlo en la
préictica, debe hacerse constar que las disposicio-
neg anteriormente indicadas son susceptibles de mo-
«ificaciones de detalle en cuanto no alteren su prin
cipio fund.nental. Taubiéh se hzce comstar que sl
‘nvento se refilere a ung Splicitud de Patente pre-
ventada en Norteamérica con fecha 9 de mayo de
50961, nf 108.890 acogiéniose, por lo tanto, a los
heneficlos que conceden los Convenios Internaciona-
—es en vigor y wiendo lo que counstituye la esencia’
(el referido invento y por lo gue se solicita Faten—
te de Invencidn por 20 afios en Lspafia: VFERFECCIONA-
MIEE: AN MAQUINAS REPORCEDORAS"; caracterizindose
por lo giguiente:

12 - Perfeccionamicentos en mdquinas retor—
cedoras, caracterizados por comprender la combina-
¢idn de un mecanismo diferencial seghn lo definido,
con un dispositivo tensor acoplado a la conexidn
entre el elemento de salida y los elementos de vai-
ven, para impulsar la conexidn en la direccidn de
cvance del elemento de salidae

28 - Perfeccionialentos, segin reivin-

icacién 12, caracterizados porgue el digpositivo




ente
1

tensor comprende una barra de torsidn sujeta por un
extremo;’un brazo conectado al otro extremc de dicha
Ytarra, v medios de conexibdn flexibles, acoplados al
lrazo, parae aplicar la tensidn a un cuerpo; el bra-
5e 20 citado es de fal forma que su longitud eficaz va-
1ia de acuerdo con la nosicibdn ang
slendo tol la diep
r
ticane
10,

ular del mismo,

osicidn éue la fuerze ejercida

or el dispositivo sobre el cuerpo, pecrmanece pric-
constante.

.
38 -~ Perfeccionamientos, segﬁn'réiviﬂﬁi- -
cacibn 28, caracterizados forque el brazo comprende A
tna primera parte conectada al otro extremo de la :
larra de torsidn, y unn sesunda parte acoplada a la
irimera ¥y a la que se acopla el medio de
156 A8 — Perfeccionsmicn
cacidn 38
Jar e

conaxid

tos, serin reivindi-
, carncterizados porgue la relacidn angu-
ntre las dog 1

v b

vartes citadas,es aiugtuble.
58 ~ Perfeccion~nientog, segin reivindi- 1
cocibn 48, caracterizadom porcne las dos portes es- ‘
tan articuladse entre sl v se dispone un tope ajus-
table para variar la relacidn angular entre las dos
TEIGCEH
58 ~ DPeri:
1o de low

relivinlic
por conprender

08, sosdn cualgule
cuclones 18 o 58, coroaairllonlog 5
adenfis un enbrague de un solo eonti-
(.0, cuyo alemento impulsor eztd consctrdo ol ele~
rento rotativo de malida, vy se
rot.cibn Aol elawsnto de s
avanca2.




=

15,

3C.

st4 consctado ol clemento de imouls
whrasue e gentido nico, mora impulser el -lo-
nento conducido en lu diroccelon de avance del ele

nento de oulidan, ¥, normalidenve, mantencr ajusia~-

82 - Perifcccionaniantosz, e Ui reivindi- -
wneltdnaa A6 78 aractberizados DOY conoctores 5
sacloneg v& 0 , CRIMe rLaados [ Clhectarse un

)

olemento de restablecimiento entre el ol

Bativo de salicda del mecanlomo diferencisl y 2l ele-~
enbo conducido del embrasume, pura resia~hlecer di-

relativa 1nicizl.

3

. . s 2
chos elementos & uaa posicld
92 - Perfeccionamientos, sesin reivindi~

cacidn 88, carascterizados vor disponerse un Hone

yora impedir la reposicidn mfis alld de la posicidn

[

108 - Perfecclonanlentos, sesln relvindi~

cacidnes 82 & 98, coracterizados porque el medio de
reposicidn comprende un mualle cuyo influjo sobre
el elemento conductor es normalmente inferior, y

e sentido contraric, al del dispositivo tensor

Cilepositivo temnsor, de ual modo que el smbrague
e seantido dnico me suelte, y o1 influjo del me-
2le de reposicibn vence el influjo del dispositi-~
=0 tengor, reponiendo asi el elemento conducido

el embrague en la i?@CClon opuesta e la de avan




e del elemento de saiida.

128 - Perfeccionamisnlos en méuuinas retor-
sedoras, caracterizados por disponerse eu lo mfquina
slementos de veivén montados para movimiento alter—

D ativo vertical; medios de acclonanmiento con una sa-
Jida oscilatoria; un mecanismo diferencizal con un
olemento rotativo de entrada preparado para conec—
Sarse con los madios de ilmpulsidn, a oscilar vor el
ilemos un elemento rotativo de salida dizpussto para

10, sonectarse a los elementos de vaivén, y un elemento
de control gue conecta los citados elementos de en~
Srada y de salida v se halla prevarado para, selec—
sivamente, hacer que el slemento de salida se des—
Hlace a uns de lag dog velocidades rotalbtivas dig-

15. Sintas, con regpecto al elemento de entrada, al
rar el citado elemento de entradaj la disposicidn
as tal gue para cada ogellacidn del elememto de en-
rada, el elemento de galida recibe un movimiento
nscalonado de avance, con regpecto a dicho elemen-

20, 50 de entrada.

138 - Perfeccionamientos, zegin reivin-
dicacibn 128, caracterizados porgue una de dichas
‘relocldades rotacionales a las gue se hace girar
3l elemento de salida con respecto al elemento de

antrada, es cero, o sea el elemento de selida gira

Lye)
wm
o

zon el slenmento de entrada.

148 - Perfeccionamientos, segin reivin~-
ilcacidn 132, caracterizados pofque el elemento de
3oﬁtrol gira junto con el elemento de entrada,halre~

30. ledor del eje del elamento de entrada, cuando los




10,

20,

25,

30.

2T

¢lementos de entroda y de salida ziran juntos.

158~ Perfecclonanientos, caracterizado

[44]

por un mecanismo diferencial segin lo especifica-

(o en las reivindicaclonss anteriores, en el gue
Jos elemeontos de entrada y de sallda son rusdas den
tadas situades adyacentes en un gje conmfin, y el ele-
rento de control conbtiene un engranaje principal que
cngrana con las dos ruedas dentadas de eantrada y de
calida y que estd sostenido por un porta-engiunaje
trincipal dispuesto paras glrar, alrededor del eje
comin de log elementos de entrads y de salida.

168 -~ Perfeccionamientos, caracterizados
ror un mecanismo diferencial segln reivindicacidn
158, en el gue el engranaje principal engrana in-
tariormente con las ruedas dentadas de enbraia y
ds salida.

17¢ - Perfscclonsmientos, caracterizados

[0}

por un mecanigmo diferencial segln reivindicaciones
158 a 168, en el que las ruedas dentadas de entrada
y de gelida tienen distinto nfmero de dientes.

188 — Perfeccionamientos, caracterizados
por un mecanismo diferencial segln reivindicacidn
172, en el gue la rueda dentada de salida tlene me-
nys dientes que la rueda dentade de entrada.

198 -~ Perfecclonamisntos,caracterizados

pOr un mecaniemo diferencial segin peivindicacid

B

118 o cualauiera dependiente de ella, gue comprende
alowle medios pars detener el movimiento conjunto
d:1 elemento de control.

208 - Perfeccionamientos, caracteriza-




10.

los por un mecanismo diferencisl segin reivindi-~
cacidn 198, en cncato depende de cualquiermde lasg
reivindicaciones 152 a 188, y que cow>Lunde adenés
ana rueda de tringuete giratoria con el porta-engra
naje princival, y un retén dispuesto pars ajustarse
con el tringuete con objeto de regtringlr el porta—
sngranaje principal de la rotacidn en un se dido.

218 —~ Perfeccionamientos, s@gin reivindi-
cacidn 208, caracterizados por un w-ocanismo dife-
rencial gue contiene sdemfs un elemento de soliura
del retén, _icatorio con el elemento de entrain y
preparado para controlar el ajuste del retén con la
rueda de tringuete.

222 - Perfecclonzmientos en miquinas re-

torcedoras, tal y como queda subgtancialmente desori

to en la presente lg ia e illustrado en los dibu~

iba de velntitrés hojas
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