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WEMORIA DESCRIPTIVA
E que se presenta para unir a la solicitud
: de
PATENTE DE INVENCION
formulada el 9 de Mayo de 1962, con el Ném; 277.180
en
ESPAR
por VBINTE afios
a nombre de PRINCE-SMITH & STELLS LIMITED, entidad brité-
nice, establecida en 2.0.Box 14, Keighley, Yorkshire, In-

glaterra, pors:

"UN APARATO EN MAQUINAS DE HILATURA PARA ESTAMBREY.

4 El invento estd relacionado con la disposicién de cons
tru%sién de méquinas para hilar estambre, y més particular-
men£§ con el aparato de estirado incorporado a las mismas,
siendo el objetivo proporcionar una forma perfeccionade de
méqna que ses capaz de llevar a cabo una operacién de es-
tirado a la cual nos referiremos de aquf en adelante con el
nombre de "método de Ambler", con lo que se quiere signifi-
car el método reivindicado en la memoria de la Patente Bri-

ténica n2 671633. Los aparatos fabricados y vendidos hasta
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ahors de acuerdo con dicha Patente han sido concebidos espe—
ci{ficamente para el fin de convertir las méquinas existentes
adapténdolas para el método de estirado de Ambler, teniendo
en cuenta la gran diversidad de tales méquinas existentes que
podfan ser o que son capaces de tal conversidn, tanto con
respecto a sus dimensiones estructurales como a su antigfie-
dad, y siendo un requisito obvio que dichos aparatos han de
ger producidos en tal forma que puedan ser adaptados pare
ajuste, con un grado suficiente de flexibilidad en los mé-
todos de montaje, para que puedan ser instalados en alinea~
cién precisa con, y en relacién a, los rodillos existentes
y otras piezas de la méquina.
‘ La operacién de estirado por el método de Ambler re-—
quiere entre otras cosas la provisién de un medio de control
de la tors;6n en el cual se hace pasar a la mecha entre su-
Perficlies que se mueven hacia adelante, situadas cerca del
punto de agarre o retencién del estirado, cuyas superficies
estdn constitufdas en 1a préctica por las periferias de un
par de rodillos cooperadores machihembrados a ranura y len-
gleta (llamedos de aquf en adelante "rodillos de tensiént),
Y un miembre de forma acanalada (llamado "canal®) por medio
del cual se evita que la mecha gire alrededor de su propio
eje en la regién comprendida entre dichos rodillos machi-
hembrados a ranura y lengfieta y el punto de retencién del
estirado.

™ la construccién de las nuevas miquinas para hilar
estambre previastas expresamente para trabajar con el método
de ambler, a diferencis de la provieién hecha hasta ahora
de accesorios o conexiones aplicables a las méquinss exis-

tentes, el presente invento propone: (2a) que el rodillo de
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tensién inferior sea soportade por ménsulas, apoyadas a su
vez en una viga, montada sobre la estructura primaris de
la méquina, con capacidad para deslizarse longitudinalmen—
te con relacién a la misma, llevando dicha viga en cada uni-
dad de hilado una ménsuls-gufa en la que pivotes 1la ménsu~
la del canal del rodillo de tensién superior; (b) un medio
de engranaje que proporcione una conexién motriz entre los
rodillos de tensién superior e inferior; (c) un &rbol motor
que se extienda longitudinalmente con relacién a la mfquina
Y engranajes que realicen una conexidn motriz entre dicho
&rbol ¥y una rueda dentada que engrana con cada uno de los
rodillos de tensién inferiores; y (d) un medio para mover
en vaivén la viga en unién de todo el mecanismo soportado
por ella, para garantizar un desgaste homogéneo de los ro-
dillos de estirado. Se proveen asimismo medios para desmon—
tar fécilmente el rodillo de tensién superior y su ménsula
de soporte en una sola pleza.

£ continuaci6n se describe la manera de llevar a efec—
to el invento, con referencia a los dibujos adjuntos, que
representan el aparato de estirado de una miquina para hi-
lar estambre incorporando una realizacién preferente del
invento; Bn dichos dibujos, la figura 1 es una vista de ex-
tremo del aparato de estirado; las figuras 2 y 3 son vis-
tas del mismo aparato tomadas en direccién de las flechas:
R y B (figura 1), respectivamente, habiéndose omitido los
rodillos de estirado superiores; las figuras 4 y 5 son cor-
tes por las lfneas IV~-IV y V-V, respectivamente, de la fi-
gura 2; la figura 6 es un corte fragmentaric similar al
de la figura 5, que representa el rodillo d&e tensidn gupe-

rior y la ménsula del cenal en la posicién elevada o ino-
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Como se ve en los dibujos, la estructura primaria de

perante.

la méquina incluye las columnas inclinadas 10, 10, provis-
tas de alojamientos, 11, montados para que tengan movimien-~
to de deslizamiento sobre ellas, y que estédn fijos a los
miembros-soporte 12 sobre los cuales se apoyan los cojine-
tes 13 del 4rbol 14 de los rodillos de estirado poeteroin;
feriores 15. Yos rodillos de estirado posterosuperiores es-
tén representados en 16 en lss figuras 1 y 4. Los alojamien—
tos 11 soportan entre elloe un &rbol longitudinal, 17, y la
rarte anterior 111 de cada alojamiento ll proporciona tam-
bién un montaje para una tuerca prisionera, 18, que coope- _
ra con un husillo roscado, 19, fijo al miembro subyacente
12;_Dicha tuerca estd combinada con un engranaje hiperbdli-
c0 que engrana con otro del mismo tipo, 20, fijo sobre el
érbol 1T. De este modo, girando el 4rbol 17 pueden ajustar-
se las posiciones de los alojamientos y del aparato soporta~
do por ellos con relacién al punto de sujecién de los rodi-
llos 15, 16 en una direccién paralela a los ejes de los hu-
sillos roscados 19, es decir, paralelos al recorrido ¢ tra-
yectoria de la medhd.

Montado sobre cada alojamiento 111, por medio de una
espiga horizontal, 21, hay una ménsulas, 22, y entre cada
pareja de dichas ménsulas 22 hay una viga horizontal, 23,
la cual se emplea para soportar en cada unidad de hilado
une ménsuls-gufa, 24, sobre la que pivetes un sistema com-
binsdo de canal y soporfe, 25, para el rodillo de tensién
superior 26; El rodillo de tensién inferior 27 va apoyado
en los soportes 28 montados sobre la viga 23. Se han dispues-

to unos engranajes, 271, que forman una pieza con dicho ro-
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dillo 27, para engranar con los engranajes 261 de los rodi-
llos de tensién superiores cuando los miembros 25 ocupan la
posicién indiceda en la figura 5;

Dichas ménsulas, 22, estén proporcionsdas de tal mene-
ra con relacién a los alojamientos lll que sean capaces de
moverse longitudinalmente, en cierto grado, con respecto a
estos dltimos, sobre las espigas 21. Tal movimiento, que es
necesario para garantizar que el desgaste de las superficieg
exteriores de los rodillos estiradores 15, 16 sea homogénea-—
mente distribufdo sobre tode la anchura de las mismas, es
efectuado por la rotacién del &rbol 31, & intervalos sobre
el cual hay una rosca sinfin, 32, que engrana con una rueda
dentada, 33, soportade sobre un Arbol, 34, provisto de una
exoéntricg 35, cuya cara activa estd confinada dentro de dos
bloques, 36, 36, que estdn montados sobre una parte fija, 37,
de la srmazén de la miquina. El dispositivo es tal que la
reaccidn de la excéntrica giratoria 35 contra dichos bloques
36,36 hace que el conjunto de piezas conectadas con el &rbol
31 adquiera un movimiento de vﬁivén longitudinal;

El 4rbol 31 se emplea para proporcionar movimiento &
los rodillos de tensién superiores e inferiores, 27 y 26.

Un engrenaje, 38, situado sobre el &rbol 31, acciona un tren
de engranajes, 39, 40, el dltimo de los cuales engrana con
un engrenaje 41 del rodillo de teneidn inferior 27, y este
§1timo transmite el movimiento, como se indicé anteriormen-
te, al rodillo de tensién superior, 26.

Para una méquina nueva, el invento proporciona un mé-
todo de construccién méds simple y mds barato que el de los
accesorios en préctica haste ahora. Las piezas del mecanis-

mo se montan rédpidesmente y se desmontan fécilmente para su
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limpieza. Por estos medios, es también posible conseguir
un ajuste més uniforme entre las unidades individuales de
estirado y el ajuste inicial no es probable que sea per-
turbado por el uso.

Esta solicitud, que corresponde a la presentada en
Gran Bretafia el 12 de Mayo de 1961, bajo el‘Nﬁm; 17 43T
ge acoge a los beneficios del artfculo 51 del vigente Es-
tatutoc sobre Propiedad Industrial.

ROTa

Los puntos de invencién propia y nueva que se presen
tan para que sean objeto de esta iatente de Invencién en
Espafia, por VEINTE aﬁos,/sonblos siguientes:

12. - Un aparato en mdquinas de hilatura para estam-—
bre, destinado a realizar una operacién de estirado por el
método Ambler, en el cual el rodillo inferior de tensidn
estd soportado en ménsulas llevadas por una viga montadg
en la estructura de armazén de la méguina, con capacidad
para movimiento de deslizamiento longitudinalmente a ells,
llevando dicha viga, con respecto a cada unidad de hilatu-
ra, una ménsula de gufa sobre la cual estd montado un cansl
Yy soporte combinados para el rodillo superior de tensidn,
habiendo mediocs de engranasje gue proporcionan una conexién
de impulsién entre los rodillos de tensién inferior y supe-
rior, y que comprenden un &rbol motor que se extiende lon-
gitudinalmente a la méquina, una rueda dentada en dicho
&rbol, que engrana con cada uno de los rodillos inferiores

de tensién, y medios para mover en vaivén la vige junto con
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22, - Un aparato segin el punte 1, en el cual el rodi-
1lo inferior de tensién se hace en secciones, cada una de
las cuales se extiende sobre uns seccién de la méquina que
incluye los mecanismos de estiraje de una pluralidad de uni-
dades de hilatura adyacentes.

32, - Un aparato segin los puntos 1 o 2, que incluye
medios mecédnicos para ajustar las partes reunidas en uns
direccién paralela a las trayectorias de las cintas o me-
chas para regulacién del ajuste de los rodillos de tensién
en relacién con la distancia de agsrre de estiraje.

49; - Un aparato segin el punto 1, en el cual cads
canal y soporte de rodillo superior de tensidn combinados,
estéd pivotado sobre la ménsula de gufa para los fines cita-
dos en la Memoria, siendo autométicemente engranado el en-
granaje motor para el rodillo superior de traceién cuando
dicho soporte combinade es devuelte a su posicién operati-
va; ‘

59; - Un aparato aegﬁn el punto 3, en el cual las vi-
gas son soportadas por miembros de alojamiento que estén
montados en deslizaderas que se extienden en una direccién
paralela al trayecto de las mechas, y en el cual dichos miem-
bros de alojamiento incorporan también tuercas prisioneras
que coopersn con husillos roscados f£ijJados en partes esta~
cionarias de la armazén, pudiendo girar dichas tuercas por
medio de engranajes adecuados desde &rboles que se extien-
den a lo largo de la armszén de modo que todos o una plu-

ralidad de dichos alojamientos puedan ajustarse simulténes~
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62, - Un aparato en méquinas de hilatura para estam-
bre'.

Tal y como se ha descrito en le Memoria que anteceds,
representado en los dibujJos que se acompaflan y con loa fi-
nes que se han especificado.

Esta Memoria conste de ocho hojas escritas a méquina

POoTr una sols carse.
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