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RESUMEN

E l d is p o s i t i v o ,  según l a  in v en c ió n , e s tá  conceb ido 

para  l a  g u ia  de lo s  h i lo s  en máquinas para  l a  c o n fe cc ió n  de -  

t e j id o s  de punto y  comprenda una d iv e r s id a d  de elem entos tubu­

la r e s  v e r t i c a l e s ,  en cada uno de lo s  cu a les  se d esp la za  un -  

con trapeso para  e l  tensado d e l h i l o  co rre sp o n d ien te  con un c i -  ; 

l in d r o  m agnético , de pequeñas d im ensiones, d e s t in á d b .a  a c tu a r  

sobre un in t e r r u p to r  m agn e to sen s ib le  que l e  corresppi&ha. E l -  

con trapeso  y  e l  c i l in d r o  están  suspendidos de, como mínimo, un 

cordón un ido a un a n i l l o  g u ia h ilo s  y  son desp lazab les/ .con  de­

pendencia  de la  t r a c c ió n  o de la  carga  de desgarram ien to  en e l  

h i lo ,  h a s ta  cuando e l  c i l in d r o  m agnético  actúe sob?$ ..e l in t e ­

r ru p to r  m agn etosen s ib le  para  d e te n e r  la  máquina s i ' i a - t r a c c i ó n
*  . . *

o carga de desgarram ien to  sobre e l  h i l o  supera l o s ' l ím i t e s  p re ­

e s ta b le c id o s .  E l d is p o s i t i v o  comprende, además, m edios in terrup-r 

to re s  para d e ten er  la  máquina t e x t i l  en e l  caso de ro tu ra  o 

f a l t a  de, a l  menos, uno de lo s  h i l o s  a lim entados y  m edios par^ 

una gu ia  c o r r e c ta  de lo s  h i lo s  y  para  f a c i l i t a r  l a  in te rca m b ia - 

b i l id a d  de lo s  con trapesos con dependencia  d e l t ip o  y  de la s  

c a r a c t e r ís t ic a s  de lo s  h i lo s  a g u ia r .

ESTADO DE L i  TECNICA

Para la  a lim en ta c ión  de lo s  h i lo s  en la s  máquinas de 

co n fe cc ió n  de t e j id o s  de punto en g e n e ra l, se u t i l i z a n  sctualmag 

t e  d is p o s it iv o s  para g ' i a r  in d iv id u a lm en te  cada uno de lo s  h i l o  

y  capaces de a b r ir  un c ir c u i t o  e l é c t r ic o  para l a  parada de la2 5 . -
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máquina cuando uno s o lo  de lo s  h i l o s  e s té  som etido a un desga—'

rram ien to  indeseado que pueda comprometer l a  fo rm ación  de l a  mg

l i a ,  o b ie n  cuando un h i lo  se rompa o d e je  de a lim en ta rse  por-y'-

c u a lq u ie r  causa o m o tiv o . D ichos d is p o s i t iv o s  no están exen tosf

de d e fe c to s  por cuanto que, en tre  o t r a s  cosas, no t ien e n  un mar

gen co n ven ien te  p a ra  p e r m it i r  siem pre un adecuado desp lazam i

o recu p era c ión  d e l h i l o  an tes de su a cc ion am ien to .p a ra  la  para^
*  *  .

da de la  máquina en caso de p ro d u c irs e  un desgarram ien to  en d i—i 

cho h i l o .  T a les  d is p o s i t iv o s  t ie n e n , además, la  te& uehcia  a in-s 

f l u i r  indeb idam ente sobre e l  tensado normal de l o s  h i lo s .  j

Asimismo, lo s  h i lo s  es tán  expuestos, y  p o r ' l o  ta n to  

som etidos a la  acc ión  a tascad ora  de la s  p a r t íc u la s  da p o lv o ,p a — 

ra f in a , e t c . ,  siem pre e x is t e n te s  en la s  e la b o ra c io n es  de l a  

m a lla  con la s  máquinas para  la  c o n fe cc ió n  de t e j id b s .d e  punto, 

y que tra en  con sigo  m o d if ic a c io n e s  en la  fu n c io n a lid a d  de l o s  

d is p o s i t iv o s  de tensado. * *.

Los d is p o s i t iv o s  conocidos no están, p o r  o tra  p a r te , 

exentos de lo s  e fe c to s  d e l denominado "go lp e  de fu s ta "  y  d e l  

"ban lon " que determ inan un enroscam iento de lo s  h i lo s  a i r e - :  

dedor de lo s  c a s q u il lo s  p r e v is to s  para  su gu ía .

DESCRIPCION DE LA INVENCION

La p re sen te  in v en c ió n  se r e f i e r e  a un d is p o s i t iv o  

de gu ía  de lo s  h i lo s  en máquinas para  la  c o n fe c c ió n  de t e j id o s  

de punto con parada automática de la  máquina en caso de desga­

rram ien to  o de f a l t a  de uno so lo  de lo s  h i lo s  , según la
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r e iv in d ic a c ió n  1.

O b je to  p r in c ip a l  de la  in ven c ió n  es p ropon er un d is ­

p o s i t iv o  id ón eo  para  l a  g u ia  y  e l  c o n tr o l  de una d iv e r s id a d  de ? 

h i lo s  in d iv id u a liz a d o s  que es de esp a c io  ocupado lim ita d o  y  de 

f á c i l  y  rá p id a  in s ta la c ió n  en la s  máquinas co rresp o n d ien tes  

a s i como de acceso cómodo para  la s  ta rea s  de m antenim iento y

para su adap tac ión  a tod as  la s  c la s e s  de h i lo s .  *,
*

O tro o b je to  de l a  in v en c ió n  es p rop on er up. d is p o s i -
* * * *

t i v o  rea lm en te  e f i c i e n t e  y  e f i c a z  y  que o fr e c e ,  con re s p ec to  

a lo s  d is p o s i t iv o s  con oc id os , l a  p o s ib i l id a d  de a ju s ta r  y  de 

aumentar adecuadamente l a  recu p era c ión  a l desgarram ien to  de 

cu a lq u ie r  h i l o  antes de que la  máquina se de ten ga  y  de no in ­

f l u i r  n otab lem en te sobre e l  tensado normal de a lim en tac ión  de 

lo s  h i lo s .  * '*

Otro o b je to  de la  in v en c ió n  es e lim in a r  lá 'A e c e s id a d  

de u t i l i z a r  medios a u x i l ia r e s  de p retensado  de I o s - h i lo s .

Un o b je to  a d ic io n a l de la  in ven c ión  es e l  de proponer 

un d is p o s i t iv o  que ocupe a l  menor esp ac io  p o s ib le ,  s in  d e t r i ­

mento de sus capacidades, que tenga  una e s tru c tu ra  completamente 

cerrada  para  e v i t a r  a tascam ien tos p rodu c idos  p o r  p a r t íc u la s  de 

p o lvo , p a ra f in a  o elem entos s im ila r e s  y  dotada, además, dé me­

d io s  pars e lim in a r  lo s  e fe c to s  denominados "g o lp e  de fu s ta "  y  

de "b an lon " y  para p e r m it i r  m o d if ic a r  y ( o )  in te rca m b ia r , de 

forma f á c i l  y  ráp id a , lo s  con trapesos para e l  tensado de lo s  

h i l o s  s in  ten e r  que desm ontar n ingún elem ento d e l  p ro p io  d is -



p o s i t iv o .

Im portan tes  d e t a l l e s  d e l  d is p o s i t iv o  que es o b je to  

de l a  p re s e n te  in v en c ió n  r e s u lta rá n , de c u a lq u ie r  modo, más 

e v id e n te s  s igu ien d o  la  d e s c r ip c ió n  hecha con r e fe r e n c ia  a l o s  

d ib u jo s  i lu s t r a t i v o s  ad ju n tos en donde:

la  f ig u r a  1 & m uestra la  v i s t a  en p e r s p e c t iv a  d e l  d is p o s i t iv o  

m ú lt ip le  según la  in v en c ió n ;

la  f ig u r a  2  ̂ m uestra una v i s t a  p a r c ia l  de p e r f i l  en. qpjcción 

v e r t i c a l ;

l a  f ig u r a  3- m uestra, en secc ión  p a r c ia l ,  una p a r te  am pliada 

de la  zona i n f e r i o r  d e l  d is p o s i t iv o ;

la  f ig u r a  4  ̂ m uestra, en secc ión  p a r c ia l ,  un d e t a l l e  de lo s  

medios in te r r u p to r e s  para  la  parada de la  máquina en e l  caso 

de desgarram ien to  e x c e s iv o  d e l h i l o ;  * -

la  f ig u r a  5- m uestra, en p la n ta , una p a r te  d e l d is p o s i t iv o  de 

a r ro lla m ie n to  para lo s  cordones con con trapesos y  a n i l lo s  de 

gu ia  d e l h i l o  y

la  f ig u r a  6a muestra un ejem plo de esquema e l é c t r i c o  d e l d is ­

p o s i t iv o .

E l d is p o s i t iv o  a examen comprende una d iv e r s id a d  de 

elem entos tu b u la res  - 1 -  en m a te r ia l am agnético f i ja d o s ,  en 

sen tido  v e r t i c a l ,  e n tre  un sop orte  t ra n s v e r s a l i n f e r i o r  -2 -  

v un so p o rte  t ra n s v e r s a l s u p e r io r  —3-  y  con la s  ex trem idades 

co rre sp o n d ien te s  a b ie r ta s ,  i  lo  la r g o  ¿e lo s  d iv e r s o s  elemen­

tos tu b u la res  -1 -  e s tá  guiada un so p o rte  t ra n s v e r s a l m óv il -4 -



ajustable an altura en el espacio comprendido entre los sopor-

t e s  t r a n s v e r s a le s  i n f e r i o r  y  s u p e r io r  - 2-  , - 3-  .

En e l  so p o rte  t r a n s v e r s a l i n f e r i o r  -2 — es tá  f i j a d o  _ jjy

un p e r f i l  - 5 -  con dos a le ta s  h o r iz o n ta le s  - 6—, - 7 -* d is ta n c ia — 1

das en a ltu ra , sobre la s  cu a les  es tán  montadas tan to s  p a res  de

c a s q u il lo s  - 8- y  - 9— como elem entos tu b u la res  - 6— ex is tan *

Cada p a r de c a s q u i l lo s  - 8-  y  - 9-  corresponde a un ,e lem ento
'** J

tu b u la r - 1 -  y  s irv en  de m edios de gu ía  e s tá t ic o s  párá*un h i l o
! **

- 10-  p roced en te , po r e jem plo, de una rueca o devanadera - 1 0 ' — 

(v e r  f ig u r a  1 &), y  conceb ido  para  a lim en tar, en con junción  con 

o tro s , l a  máquina p a ra  c o n fe cc ió n  de t e j id o s  de püñtd c o r r e s ­

p on d ien te .

En e l  p e r f i l  - 5 - ,  y  en co rrespon den cia  coh 'dáda p a r 

de c a s q u il lo s ,  - 8-  y  - 9- ,  es tá  f i j a d o  un in t e r r u p t ó ^ .e lé c t r ic o  

- 1 1 -  que queda o c u lto  en e l  so p o rte  t ra n s v e r s a l i n f e r i o r  - 2-  

y  que p resen ta  un b razo  b ascu lan te  - 12 -  d es tin a d o  a 'c o o p e ra r ,e n  

l a  manera conocida, con e l  h i lo  - 10 -  para pon er de m a n ifie s to  

la  ro tu ra  o f a l t a  deJL mismo y para c e r ra r , en t a l  caso, e l  i n -  r 

t e r ru p to r  —1 1 — para la  parada de l a  máquina.

A l a  a ltu ra  d e l  so p o rte  t ra n s v e r s a l s u p e r io r  - 3- , siem­

p re  en co rresp on d en c ia  con cada elem ento tu b u la r  - 1 - ,  es tá  

p r e v is to  un a n i l lo  g u ia h i lo  m óv il - 1 3 -  a t ra v é s  ;!el cu a l pasa 

e l  h i lo  -1 0 -  p roced en te  de lo s  c a s q u i l lo s , - 8-  y  -9 - ,  y  se enca­

mina a la  máquina a a lim en ta r .

3n cada elem ento tu b u la r - 1 -  se a lo ja n  y  desp lazan  un



!

pequeño c i l in d r o  m agnético -1 4 - y  m edios de con trapeso  - 1 4 '-  J
-fii

in te rc o n e c ta d o s  y  que t ie n e n ,e n  su extrem idad , un a n i l lo  o ^

p o le a  -1 5 -  . %"}
7'i

De acuerdo con l a  in v en c ió n , cada a n i l l o  g u ia h i lo  

m ó v il - I 3-  e s tá  f i j a d o  a l  extremo de, como mínimo, un cordón ,j

- 16 -  que pasa p o r un o r i f i c i o  - 1 7 -  p ra c t ic a d o  en e l  so p o r te  ¡ 

t ra n s v e r s a l su p e r io r  - 3-  para  ex ten d erse  p rim ero  h a c ia  aba jo  

a t ra v é s  d e l elem ento tu b u la r  - 1 -  c o rre sp o n d ien te  y*.pasar p o r  ' 

e l  a n i l lo  o p o lea  -1 5 - de lo s  con trapesos  - 1 4 '-  y  ¡fuego h a c ia  

a rr ib a  para  f i j a r s e ,  en la  extrem idad opuesta, a una v a r i l l a  { 

a r r o lla d o ra  h o r iz o n ta l  - 18 -  montada, g i r a t o r ia ,  sobré e l  soporta 

t r a n s v e r s a l su p e r io r  - 3-  y  p r o v is t a  de una rueda de a ga rre  y  

maniobra - 1 8 ' - .

P r e fe r ib le m e n te , a cada a n i l lo  m ó v il -1-3*- 'están 

unidos dos cordones - 1 6 —, t a l  como se r e p re s e n ta n .s & '? l d ib u jo , 

lo s  cu a les  perm iten  m antener una p o s ic ió n  c o r r e c ta jd p l  a n i l l o  

g u ia h ilo s  im pid iendo que g i r e  a lr e d e d o r  de s i  mismo. ¡

G rac ias  a l r e e n v ió  en e l  a n i l lo  o p o le a  -15— de lo s  

con trapesos - 1 4 '- ,  e l  cordón o lo s  cordones - l 6-  forman, en a l  ¡ 

in t e r i o r  d e l  elem ento tu b u la r  - 1 - , dos ram ales para  lo s  que 

a una excu rs ión  o d esp lazam ien to  2X d e l a n i l lo  g u ia h ilo s  

m óvil - 1 3 -  corresponde solam ente un desp lazam ien to  X da lo s  

con trapesos con c i l in d r o  m agnético -1 4 - y - l 4 ' -  a tra v é s  d e l  * }

elem ento tu b u la r  -1 - .  E l lo  p e rm ite  em plear elem entos tubu lares 1 

r e la t iv a m e n te  c o r to s , y  p o r  lo  ta n to  ocupadores de menos espacia
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en a ltu ra , aunque dejando una am p lia  p o s ib i l id a d  de excu rs ión  ¿i 

a lo s  a n i l l o s  g u ia h ilo s  m ó v ile s  - I 3-  con e l  f i n  de que no se  ^
_r̂

detenga l a  máquina en caso de desga rram ien tos  d á b ile á  y  ocas io**
"1

n a le s  y  que no tengan in f lu e n c ia  sobre e l  tensado de lo s

Todos lo s  cordones —16— a lo s  que es tá n  f i ja d o s  l o s  ^  

g u ia h ilo s  m ó v ile s  - 13 *** es tán , p o r  o tra  p a r te , un idos a l a  

v a r i l l a  a r r o l la d o ra  -1 8 -  ( v . r  f ig u r a s  2& y  5 - )  de modo que
*+ ** "'4;* .

con la  r o ta c ió n  de d ich a  v a r i l l a  sea p o s ib le  a ju s t a r ' l a  p o s i—
1 * *

c ión  de lo s  con trapesos y  de lo s  c i l in d r o s  m agn étib bs 'en  e l "  

in t e r i o r  de lo s  elem entos tu b u la res  - 1 -  o b ie n  d e sp la za r  ha^ 

c ia  abajo d ichos m edios h asta  h a c e r le s  s o b r e s a l i r  p o r  d eb a jod e lj 

lo s  elem entos tu b u la res  para  poder in te rca m b ia r  fá c ilm e n te  lo s^ j 

con trapesos en fu n c ión  de la s  c a r a c t e r ís t ic a s  de lo s  h i l o s  s

ocas ion a lm en te  co rre sp o n d ie n te s . . . .

Asimismo, ha de hacerse  n o ta r  que l a  v a r i l l a -  a r r o l l a ­

dora -1 8 — está  s itu ada  en una cavidad - 3 ' -  d e l  sop o rte  t ra n s ­

v e r s a l  su p e r io r  - 3-  y  que dicha cavidad está  cerrada  por una 

p la ca  - 19 - ,  de l a  que una p a rte  so b re sa le  fronta lm ente  d e l 

soporte t r a n s v e r s a l  su p e r io r  pa ra  formar una especie  de t e j a  

- 20-  po r  encima de lo s  a n i l l o s  g u ia h i lo s  m óv iles  - 13 *  y  de 

forma que impida e l denominado "go lpe  de fu s t a "  que se t ie n e  

cuando e l  g u ia h i lo  g i r a  hacia  e l  soporte t r a n s v e r s a l  después 

de cada d e sg a rre  en e l  h i lo  y  qúe po d r ía  dar lu g a r  a que e l  

h i lo  form ara una la zad a  a lrededo r  de lo s  cordones - 13 * con l a  

con s igu ien te  ro tu ra  ' e l  h i lo  y  parada *lc la  máauina.



Analógamante, e l  m ontaje de lo s  c a s q u i l lo s  e s ta c io ­

n a r io s  - 8- ,  - 9- ,  de g u ia  de lo s  h i lo s  en la s  a le ta s  - 6- ,  —7 — .'y 

d e l  p e r f i l  e lim in a  e l  denominado e fe c t o  "b a n ió n "; es d e c ir ,  

p o s ib i l id a d  de enroscam iento a c c id e n ta l d e l h i lo  a lre d e d o r  de y  

d ich os  c a s q u i l lo s .  ^

Durante e l  fu n c ion am ien to  norm al, e l  b razo  bascu­

la n te  - 1 2 -  de cada in t e r r u p to r  e l é c t r i c o  - 1 1 -  se d esp la za

h a c ia  a r r ib a  y  se m antiene en t a l  p o s ic ió n  e le va d a ! d e l  h i l o —10 —
* *.*

co rresp o n d ien te , m ien tras  que a l p ro d u c irs e  l a  fa l& a "C  l a  ro tu r :
* * .

d e l h i lo  - 10 -  d icho -brazo se d esp la za  h a c ia  aba jo  dando lu ga r j 

m ediante e l  in t e r r u p to r  - 1 1 - , a l a  parada de l a  máquina.

Cada h i lo  -1 0 -  , en e l  e sp a c io  comprendido en tre  

lo s  c a s q u il lo s  g u ia h ilo s  -S -  y -9 - ,  es tá , además, v in cu lad o  

por un elem ento de gravedad  b a jo  l a  forma de un pequeño c i l in d r t  

- 21-  a p lica d o  a un perno en "U" de sop orte  -2 2 - ( v e r . f i g u r a s  

2  ̂ y  4&). Dicho c i l in d r o  -2 1 -  se apoya, p o r su p ro p io  peso, so­

b re  e l  h i l o  en o p o s ic ió n  a l b razo - 12 -  d e l in t e r r u p to r  - 1 1 -  y  

con tr ib u ye  a fr e n a r  lig e ra m e n te  e l p rop io  h i lo  para  im ped ir, du­

ran te  su d e s liz a m ie n to , v ib r a c io n e s  y  sacudidas que puedan p ro ­

d u c ir  desp lazam ien tos  d e l brazo bascu lan te  - 12 -  d e l . in t e r r u p ­

t o r  - 1 1 — y  una parada in c o n tro la d a  de la  máquina p o r  m otivos  

d i fe r e n te s  a lo s  de f a l t a  o de ro tu ra  d e l h i l o  gu iado en d ich os  

c a s q u il lo s  e s tá t ic o s  - 3 -  y  -9 -  .

En e l  so p o rte  t r a n s v e r s a l m óv il - 4 -  , adyacentemente

a cada elemento tu b u la r  - 1 - , es tá  montado un in te r r u p to r  mag^
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n e to s e n s ib le  —23—, conocido  p o r  s i  mismo, d es tin a d o  a se r

con tro lad o  p o r  e l  c i l in d r o  m agnético -14— d e s p la za b le  en e l

elem ento tu b u la r  -1 - .  Desde e l  punto de v i s t a  e l é c t r i c o , l e e  _ ,

sop o rtes  t r a n s v e r s a le s  —2—, —3* , —4— y  con o l i o s  lo s  e lem entos

tu b u la res  —1 — están  conectados a masa, con l a  sa lved ad  de uñó "

de d ichos elem entos tu b u la res , in d ica d o  con - 1 ' —, que e s tá

e lé c tr ic a m e n te  a is la d o  con re s p ec to  a lo s  demás componentes y
*.

a lim entado nara s e r v i r  de co n ec to r  e l é c t r i c o  en tre  i a 'é e r i e  de

in te r ru p to r e s  in f e r i o r e s  - 1 1 — v l a  s e r ie  de in te r ru p to r e s  mague—1 

to s e n s ib le s  —23— e x is t e n te s  en e l  s o p o rte  t r a n s v e r s a l m ó v il—4—̂ j 

En e fe c to ,  y  t a l  como se rep re sen ta  en e l'esqu en ia  de }

l a  f i g u r a  6^, e l  elemento tu b u la r  - 1 ' — es tá  in fe r io rm e n te  co 4

nectado a l a  s e r ie  de in t e r ru p to re s  i n f e r i o r e s  - 1 1 - ; - -mientras ^

. -lque en su p a r te  in term ed ia  está  conectado a l a  s e r ie -d p  in te rrup*  

to res  - 23- ,  po r  ejemplo, po r  medio de dos e s c o b i l la n .r o z a n te s  

-2 4 -  montadas en a l soporte  t r a n s v e r s a l  m óvil —4— óe.modo que 

se permita e l a ju ste  de l a  p o s ic ió n  en a l t u r a  d e l  mismo.

En e l  c i r c u i t o  de lo s  in te r ru p to re s  -1 1 -  y  -2 3 ", en 

p a r a le lo  entre  s í ,  están  in s e r to s  un r e l é  —25—, normalmente desac 

t ivado , de con tro l d e l  accionamiento d e l  d i s p o s i t i v o  y, como mi—i 

nimo, un in d ic a d o r  luminoso —26— adecuado para  señal r  l a  a c t i ­

vac ión  de l d i s p o s i t iv o ,  y estando dicho r e lé  —25— eléctricam ente;  

conectado a uno cu a lq u ie ra  de lo s  r e l é s  - 27-  normalmente p r e v i s ­

tos en l a  máquina para  t e j id o s  de punto para  su parada, i l  r e l é  i 

"2 5 -  está  asociado, además, un medio -2 3 - idóneo para  su desac-2 5 . -



t iv a c ió n  después de cada e x c ita c ió n  con e l  f i n  de r e s ta b le c e r  

la s  co n d ic io n es  norm ales de fu nc ionam ien to  d e l d is p o s i t iv o .

En e l  c i r c u i t o  e l é c t r i c o  d e l  d is p o s i t i v o  podrá 

in s ta la r s e ,  s i  a s í se desea, un d is p o s i t iv o  adecuado para 1

la  nueva pu esta  en marcha autom ática  de la  máquina s i ,  después^  

de su parada p o r  desgarram ien to  en e l  h i l o ,  e l  c i l in d r o  magüé- $ 

t ic o  -14— se v u e lv e  h a c ia  aba jo  re ex c ita n d o  e l  in t e r r u p to r  %
* * -4/

m agn etosen s ib le  -2 3 * . D icha pu esta  en marcha autom ática  es prC--^ 

gramable m ediante un tem p orizad o r y  además de e liip i& ^ r l a  i n -  f 

te rv e n c ió n  d e l  operador, im pide tam bién p o s ib le s  a cc id en tes  ' í  

p e r ju d ic ia le s  deb idos a arranques in c o n tro la d o s  de-.lá .m áquina. ?

En l a  p r á c t ic a ,  e l  d is p o s i t iv o  a n ter io rm en te  des­

c r i t o  t ie n e  una d ob le  p o s ib i l id a d  de accionam ien to*?**
* v*

-  p o r desgarram ien to  o t r a c c ió n  anormal in c lu s o  sdb^é un s o lo  

h i lo

-  p o r  f a l t a  o ro tu ra  de uno de lo s  h i lo s  a lim entados..

La e x is te n c ia  y  la  a lim en tac ión  norm al de lo s  h i l o s  ! 

m antiene lo s  b razos - 1 2 -  de lo s  in te r ru p to r e s  - 1 1 -  desplazados? 

hacia  a r r ib a , t a l  como se rep re sen ta  en e l  d ib u jo  i lu s t r a t i v o ,  

m ien tras que lo s  c i l in d r o s  m agnéticos -1 4 - se desp lazan  h a c ia  ? 

abajo en e l  i n t e r i o r  de lo s  elem entos tu b u la res  - 1 — y  p o r  con­

s ig u ie n te , l e jo s  de l o s  in te r ru p to r e s  m agn etosen s ib les  - 1 1 -  co 

^ resp on d ien tes .

Cada c i l in d r o  m agnético y  lo s  con trapesos correspon ­

d ie n te s  e je r c e n  sobre e l  h i l o  r e l a t i v o  - 10-  una ten s ión  p re e s ta
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b le c id a  y  s u f ic ie n t e  p a ra  una gu ia  c o r r e c ta  d e l  h i l o .  La 

ten s ión  adecuada sobre lo s  h i lo s  a lim en tados co n tr ib u ye  a 

una a lim en ta c ión  norm al de l a  máquina co rre sp o n d ien te  y  no g  

in f lu y e  sob re  e l  d is p o s i t i v o  de gu ia  de lo s  h i l o s .

No ob s ta n te , cuando un h i l o  -1 0 - e s tá  som etido a í

una a cc ión  de desgarram ien to  o t r a c c ió n  e x c e s iv a , e l l o  rep er^  

cute sobre e l  a n i l lo  g u ia h i lo s  - 13 — y  sobre lo s  cordones - 16— 

dando lu g a r  a un desp lazam ien to  h a c ia  a r r ib a  d e l c i l in d r o  mag- { 

n é t ic o  y  de lo s  con trapesos  -1 4 - y  - 1 4 '- .  Entonces^, e l  j
í

c i l in d r o  m agnético no a lcan za  l a  a ltu ra  d e l so p o r te  tra n s ve rs a l^  

m óv il - 4 -  y , p o r  c o n s ig u ien te , de lo s  in te r ru p to re s , M agneto— ¡

s e n s ib le s  - 23- ,  no se t ie n e  ningún accionam ien to p o r  cuanto' ]
.

que e l  desgarram ien to  o la  t ra c c ió n  sobre e l  h i l o  h.q.de c o n s i— 1
3¡

d era rse  to d a v ía  t o le r a b le  y  s in  in f lu e n c ia  sobre l*a.*formación í
***'  i

de l a  m a lla  con la  máquina. De hecho, e l  desgarram ien to  puede ¡ 

deberse a un impedimento momentáneo en e l  d e s a r r o l lo  d e l h i l o  i

desde la  rueca o c a r r e te  devanador y  t a l  impedimento se suprime?
' í

autom áticam ente p o r  e l  e fe c to  d e l con trapeso sobre e l  h i l o  a 

tra v é s  d e l  g u ia h ilo s  m ó v il —13 —. Cuando, por e l  c o n tra r io , e l  ¡ 

c i l in d r o  m agnético —14— se d esp la za  a la  a ltu ra  d e l in te r r u p to r ;  

m agn etosen s ib le  - 23-  produce, a t ra v é s  de d ich o  in te r r u p to r  y  ; 

de lo s  r e lé s  -25 - y  - 27- ,  la  parada de l a  máquina y  e l  encendida 

d e l  in d ic a d o r  luminoso con e l f i n  de oue se pueda poner en e v i ­

dencia  y  su p rim ir  la  d e f ic ie n c ia  y  r e s ta b le c e r ,  lu ego , la s  con—í 

d ic io n e s  norm ales de u t i l i z a c ió n  d e l  d is p o s i t iv o  y  de fu n c ion a —;
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m iento de la  máquina.

AnalÓgamente, l a  a lim en ta c ión  con tinua de lo s  h i l o s  

-1 0 - m antiene lo s  b ra zo s  -1 2 - de io s  in te r r u p to r e s  -1 1 -  d es­

p la zad os  h a c ia  a r r ib a  de modo que no tengan in f lu e n c ia  a lguna 

sobre e l  es tado  d e l d is p o s i t i v o  y  sob re  l a  máquina correspon ­

d ie n te .

P o r e l c o n tr a r io ,  l a  f a l t a  de h i lo  —10— en lo s  cae­

q u i l lo s  -S -  y  -9 -  d eb id a  a ro tu ra  o a una in te r ru p p iá p  en l a
*

a p o rta c ión  d e l p ro p io  h i l o ,  e l  b ra zo  —12— d esc ien d e  p r e d is ­

poniendo a l  in t e r r u p to r  - 1 1 -  co rre sp o n d ien te  para  l a  parada de 

l a  máquina y  para  e l encendido d e l in d ic a d o r  lum inoso - 26—. 

In c lu so  en e s te  caso, una v e z  e lim in ada  la  causa d e l a cc ion a ­

m iento d e l  d is p o s i t iv o ,  e s te  ú ltim o  v u e lv e  a sus con d ic ion es  

norm ales de t ra b a jo  m ediante la  d e s e x c ita c ió n  d e l  r&3.<6 -25— 

con e l  medio —28— p r e v is t o  a t a l  f i n .  -.5/

De lo  an terio rm en te  expuesto se deduce l a * s e n c i l l e z  y  

e l  c a rá c te r  eminentemente fu n c io n a l d e l d is o o s i t iv o ,  a s i como 

la  p o s ib i l id a d  de a ju s te  ob ten ida .s im p lem en te  a justando en í

a ltu ra  la  p o s ic ió n  d e l so p o rte  t ra n s v e r s a l in te rm ed io  - 4-  ?

con e l  f i n  de que lo s  c i l in d r o s  m agnéticos -1 4 -  puedan r e a l i z a r á  

d esp lazam ien tos v a r ia b le s  antes de actu a r sobre lo s  in te r r u p to — ii 

re s  co rre sp o n d ien te s  - 23- .

NOTA ! 

o¡e d e c la ra  como de p rop ied ad  y novedad para  todo e l  t e r r i t o r i o  ! 

español, e l  con ten ido  do la s  s i g u ie n t e s :



R E I V I N D I C A C I O N E S

13.- Dispositivo guiahilos para máquinas da género da 

punto, con parada automática da la  máquina en caso da desgarra— 

miento o por f& lta de un solo h ilo , que Comprenda medios destina 

5 .-  dos a in terven ir en e l  c ircu ito  e léc tr ico  de dichas máquinas para

detenerlas  en e l caso da un desgarramiento o tracción anormal en, 

como mínimo, un h ilo alimentado o sn a l caso de fa lta  da alimenta 

cién o de rotura de a l menos un h ilo , caracterizada por unâ  olivar 

s i dad de elementos tubulares vertica les ( i )  de material magnético 

10.- fijados  entre dos soportes transversales in fe r io r  y superior (2 -3 ),

por un soporte transversal móvil (4) guiada y a justada en su posi 

cién a lo  largo da dichos elementos tubulares y que lle va  tantos -  

interruptores magnetosensibles (23), conectados en paralelo, como 

elementos tubulares ( i )  existan, con e l  f in  de que cada uno de es 

15.- tos últimos está en correspondencia con un interruptor magnétdsen

sib la , por una diversidad de casquillos guiahilos estáticos* (&=-9) 

montados en al soporta transversal in fe r io r  en correspondencia con 

los elementos tubulares, por una multiplicidad de an illos  gu iad­

los mdv i l e s (13) previstos a la  altura dal soporta transversal su 

20 .- perior (3 ), por medios de contrapeso (1 4 ') que incluyen un pequeño

cilindro magnético (14) dispuesto en cada elemento tuOular ( i )  y -  

an conexión con, a l menos, un cordón de sustentación (16) a l ani­

l lo  gu ia d lo  mdvil (13) correspondiente, desplazándose dicho contra 

paso con cilindro magnético (14 ') (14) en al elemento tubular ( i )  — 

25.- correspondiente a causa de los  movimientos del a d l lo  gu iad lo  mó—
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v i l  paya actuar, cuando se desplace a la  altura del soporta trans 

versal Intermedio (4 ), sobre e l interruptor magnetosenslble (23) 

correspondiente para detener la  máquina y por una multiplicidad 

de interruptores in fa flo res  (11), conectados en paralelo, cada —  

uno da e llo s  con un braxe basculante ( 12) que coopera con al h ilo 

que pasa por los guiahilos estáticos (8-9) y que actúa sobre e l in 

terruptor (11) correspondiente para detener la  máquina en caso de 

fa lta  de h ilo  en dichos guiahilos estáticos.

29.- O ispositivo guiahilos para máquinas de género-de 

punto, con parada automática de la  máquina en caso de desgarra- — 

miento o por fa lta  de un solo h ilo , según la  reivindicaciún .19,-,- 

an e l que a l contrapeso con cilindro magnético (14*) (14), existen 

ta en cada elemento tu&ular vertica l ( 1) ,  está provisto de un ani­

l lo  b de una polea (1S) y en el que, como mínimo, un cordón-de'sus
* ^

tentación (16) está fija d o , por una parte, a l an illo  gu iah ile mó—  

v i l  (13) correspondiente, se reenvía a dicho an illo  o polea ( j5 ) -  

y está fijado , por la  extremidad opuesta, a una v a r il la  arrollado 

ra ( 18) montada, gijeatoria, en e l soporte transversal superior —  

(3) y formando dicho cordón dos ramales que permiten una excursión 

del an illo  guiahilo móvil (13) de amplitud dohle que la  del despla 

zamiento del contrapeso con cilindro magnético (14 ') (14) en e l in 

te r io r  del elemento tuhular (1 ).

39.- Dispositivo guiahilos para máquinas de género de 

punto, con parada automática de la máquina en caso de desgarra- -  

mienta o por fa lta  de un solo n ilo, seaón la reivindicación 29, -
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an a l que a cada a n illo  guiahilo móvil (13) están fijad os  dos cor 

dones (16) que se reenvían amoos a l a n illo  o polea (18) y fijados 

a la  v a r i l la  arrolladora (16) y estando dicha v a r il la  mandada en 

rotación para a l arrollamiento de los cordones por la  posición —  

del contrapeso con c ilin dro  magnático (1 4 ') (14) en e l  elemento -  

tuquiar y para hacer sobresalir dicho contrapeso por deoajo del -  

elemento tubular.

49.- D ispositivo guiahilos paia máquinas de gánáro de 

punto, con parada automática de la  máquina en caso de d esga ire - 

miente o por fa lta  de un solo h ilo , segón las reivindicaciones 19 

y 2a, o bien 33, en a l que los casquillos guiahilos estáticos (a) 

(9) están fijados en dos aletas continuas distanciadas en altura 

de un p e r f i l  (5) fija d o  a l soporte transversal in fe r io r  (2) y en 

e l que los interruptores in feriores (11) están fijados  a diche. -  

p e r f i l  y encerrados en dicho soporte transversal.

59.- Dispositivo guiahilos para máquinas de gánero de 

punto, con parada automática de la  máquina en caso de desgarra­

miento o por fa lta  de un solo h ilo , segón las reivindicaciones -  

precedentes, en e l que soOre al soporte transversal superior (3) 

está prevista una especie de saliente en forma de te ja  (20) por 

encina de los an illos guiahilos móviles (13), a l menos cuando — 

estes últimos estén aproximados junto a dicho soporte transver— 

sal.

69.- D ispositivo guiahilos para máquinas da género de 

punto, con parada automática de la  máquina en caso de desgana—



miento o por fa lta  de un solo h ilo , segdn una de las reivindica­

ciones precedentes, en e l que sobre e l p e r fi l  (5 ), fija d o  a l so­

porte transversal in fe r io r  (2 ), están montados elementos de gra­

vedad destinados cada uno a apoyarse sobre un h ilo  en e l  ámbito 

de los  casquillos guiahilos estáticos (8 ) (9 ), y estando formado 

cada elemento de gravedad por un c ilin dro  suspendido de un perno 

en "U" de soporte.

73.- D ispositivo guiahilos para máquinas de género de 

punto, con parada automática de la máquina sn caso de desgarra­

miento o por fa lta  de un solo h ilo , segdn la  reivindicación 13, 

en e l que los soportes transversales in fe r io r  (2) y superior (3 ), 

y con e llo s  los elementos tubulares vertica les  ( i )  y e l  soporta -  

transversal intermedio móvil (4) están conectados a masa, estando 

uno de dichos elementos tubulares vertica les  (1 ") eléctricamente 

aislado con respecto a dichos soportas transversales y sirviendo 

da medio para la conexión e léctrica  entre la  serie de interrupto­

res in feriores  (11) y la  serie de interruptores magnetosensibles 

(23) y estando dicho elemento ve rtica l (1 ')  en contacto con dos -  

escooillas rozantes (24) previstas en e l soporte transversal in­

termedio móvil (4) en conexión can dichos interruptores magneto- 

sensibles (23).

8 3 Dispositivo guiahilos para máquinas de género da 

punto, con parada automática de la  máquina en caso de desgarra­

miento a par fa lta  de un solo h ilo , pegón la  reivindicación 79, 

en e l que an e l c ircu ito  de dichos interruptores in feriores  (11)
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15.-

y magnetosensibles (23) están aislados un re lé  (25) de control -  

normalmente desaceitado y, como mínimo, un indicador luminoso y 

estando dicho re lé  eléctricamente conectado con cualquier dispo­

s it iv o  concebido para la  detención de la  máquina y provisto de un 

medio para su desactivación después de cada uno de sus acciona- — 

mientes para detener la  máquina.

9 3 Dispositivo guiahilos para máquinas de género de 

punto, con parada automática de la  máquina en caso de desgarra­

miento o por fa lta  de un solo h ilo , segón las reivindicaciones 73 

y 83, que incluye, además, un dispositivo adecuado para activar -  

automáticamente la  máquina cuando los cilindros magnéticos se des 

plazan hacia abajo dentro de un periodo de tiempo objeto da tempo 

r izac ión .

103.- DISPOSITIVO GUIAHILOS PARA MAQUINAS DE GENERO -  

DE PUNTO, CON PARADA AUTOMATICA DE LA MAQUINA EN CASO DE DESGARRA 

MIENTO 0 POR FALTA DE UN SOLO HILO.

Todo e llo  conforme se describe y reivindica en la  prs 

sente memoria que consta de DIECIOCHO hojas, escritas a máquina -  

por una sola de sus caras y dibujos que la  ilustran.
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