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MEMORTA DESCRIPTIVA
que ge nresenta vara unir a la solicitud
de
PATENTE DE INVENCION
formulada el 4 de Mayo de 1962, con el Num. 277.010
e n '
EsPafia
por VEINTE afios
8 nombrs de ETUDE ET REALISATION D OMIIS PRECISION "E.R.0.P."
C.L. GODAR, entidad francesa; establecida en §1/§3; Rue de
Colombes, Courbevoie (Sena); Francia; por;
YUN DISPOSITIVO GENERADOR DE HELICES SOBRE PIEZAS
D& REVOIUCION®

Bl procedimiento uwniversalmente utilizado pars la rea-
lizacida de los fileteados y de las hélices es la reproduccion,
recurrizndo a un husillo guiador o a una leva helicoidal,
mientres que un tren de engranaje intermedio entre el eje
porsanisza y la hédlice tipo permite obtener pasos diferentes
al de dicha hélice, pero que dependen estrictamente de las
relacioaes establecidzs por la via de los engranajes.

El dispositivo objeto del invento conserva este método
@nsral, pero premite eliminar del mismo la rigidez de la
relacida establecida por los engranajes, y obltener de una ma-

nera coatirua y con precision toda una gama de pasos de héli-
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ces con un tren de engranajes dado.

Esencialmente, el dispositivo segin el invento, des-
tinado a una méguina qde comnrende un primer conjunto gque
incltye un eje para arrastrar en rotacidn la pieze a tra-
bajsr y un husillo guiador paralelo y unido a dicho eje por
un sistema de engranajes, cooperando dicho husillo guiador
con un elemento que forma parte de un segundo conjunto para
desplazar estos dos conjuntos uno con relacién a otro, se
caracteriza por que el sistema de engranajes incluye un tren
epicicloide uno de cuyos elementos estd unido a medios de
grrastre en rotacién‘qqé tienen una regulecién de varla~
cién continua para obtener una gema confinua de pesos de
nélicss proximos al que depende de la razdén de dichos sis-
tena de engranajeé.' |

Una forma de realizacidn preferida del inwvento serd
desorité ahorea porvlo demds, a t{tulo de ejemplo, haciendotg'
referzncia ol dibujo anejo, en el cual:

Ia figura 1 es una vista esquemdtice parcial en cor-
te loagitudinal -de una méquina provista de un dispositivo
segin el invento; .

La figufa 2 eé una vista de detalle del dispositivo
seguin II-II de la figura 1.

Ie méquina representada en el dibujo comprende un zé-
calo fijo 1 sobre el cual estd montado u: conjunto mdévil 2
que lleva un eje rotativo 3, destinado = arrastrar de gual-
quier manera conocida piezas & trabasjar, tal como la pieza
P, moitada aguf entre un mandril 4 y una contrapunta 5.

Este conjunto 2 lleva igualmente un husillo guiador
6 suSceptible de ser arrastrado en rotacidn con el eje

¥ que coopera con una tuerca 7 lleveda por el zdcalo parsa
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esegurar el desplazamiento de dicho conjunto mévil f; que
esté rontado o deslizmmiento gulado sobre este zbeolo para-
lelemente al eje geométrico del husillo guiador. Bl zdczlo
1 sopcrta ademds el dispositivo portaherramienta no repre-
gentado.

Con tazl méquina y segin el método usual el paso de
hélice susceptible de ser obtenido sobre la pieza P depen-
de del vaso del husillo guiador y de la razbn del sisteme
de engranajeé utiligado para unir el eje al husillo guiedor.

3n la presente realizacidn, el eje estd unido &l hu-
5il1lo quiador por un tren de engranajes designado con iO en
su conjunto, seguido de un tren epicicloidal compuesto de
un piftdn central 11 unido al tren 10, de un portasatélites
12 cuy»s sdtelites 13 engransn con una corona 14 que estd
unide 1 husillo guiador.

31 porta-sételites 12 estéd ademés configurado como
rueda dentzada gue engrana coh unz cremallera 15 montada a
deslizimiento sobre ol conjunto mévil 2; en una gufa 16 per-
pendicular al eje del hugillo guiador.

Igta cremallera 15 lleva en su parte inferior central
una roldena 17 cuyo ejs atraviess une hendidura 161 dis~
nesta en el fondo de la guia 16; eatendo esta roldana non-
tads prisionera en un camino de gufa 18 dispuesto sobre una
regla 19 llevada por el zdcalo 1. Esta regla 19 estd degti-
nada a ser fijeda transversalmente a la cremallera 15 en una
orientecidn regulable. Puede ser montzda pivotante a este
efecto en su parte central sobre el zdealo 1, y mantenida de
menera ususl en cualquier orientacidén preciss deseada, por
ejemplc por apoyo lateral contra topes amovibles que se fi~

jan en orificios marcados dispuestos sobre =l zbcalo, topes
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& los cuales pueden estar asociadas cuflas de regulacion
fina.

Bn funcionsmiento, el movimiento de rotecidn del eje
va accupafisdo de un movimiento de rotacién del husillo guia~
dor y, por consigulente, de traslacién del conjunto mdvil 2
con relacidn 2l zdécalo 1 y a2l portaherremienta. 31 la re-
gla 19 es orientada perpendicularmente a la cremallera 15,
es decir, paralelamente al husillo guisdor, el movimiento de
traglacidén del conjunto 2 se efectuard sin desplazemiento
relativo de la cremallers sobre este Ultimo, de modo que
eatendo entonces inmévil el nortasatdélites 12; el paso de
hélice obtenido sobre la pieza P devenderd del paso del
husills guiador y de la razdn del tren de engranajes 10 y
del trsn epicicloidal 11-14. Pero si la regla es orientada
en un sentido o en otro con relacidn a su orientacién pasi-
va indicada més arriba; el movimiento de traslacidn del con-
junto 1évil 2 se sconpaflard de un movimiento proporciqnal
en un sentido o en otro de la cremallers 15, es decir, de
ung rotacidn del portasatdlites 12 proporcional al movi-
miento de traslacién del conjunto 2, de modo que la rela-
cidn do tronsmisiédn entre el eje y el hmeillo guiador puede
ser agl modificada en el sentido de une disminucidén o de un
aumento del paso de hélice anteriomente obtenido. Se puede
obtene:» as{ una geme continua de pasos de hélices actuando
gobre la orientacidn de la regla, y esto de una meners ex-
tremadomente precissa.

Para obtener una modificacidn dadae del paso de hélice
que denenda del husillo guiador y de la razdn del t‘ren de
engrenajes 10 y del tren epicicloidszl 11 - 14, baste caleular

con ayida de la fédmula de ¥illis la rotecibn correspondiente
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8 dar = la cremallera 15, ¥ por lo tanto la orientecidn a dar

g la ragla..

& dar al portasatélites 12, deducir de ella el desplazamiento

Permitiendo ur tren de engranasjes dasdo 10 obtener une

gema continue de pasos de hélices comprendidos entre dos va-

lores leterminsdos, un nimero limitsdo de combinaciones de

engranajes puede jermitir obtener todos los pasos deseables

sin discontinuidad, eligiendo estzs combinaciones de modo

que lo3 valores limites de los pasos susceptibles de ser ob-

tenidos con dos combinaciones prdéximas se superpongsn, com-

binaciones con las cuales puede estar asociado, naturalmente,

el bsmoio del husillo guiszdor.

Esta solicitud gue corresponde z la presentade en

Frenciz el 13 de Julio de 1961, bajo el Num. PV. 868.012,

se acogze a los beneficios del art. 51 del vigente Estatuto

gobre Propiedsd Iandustrial.

- BO0TA -

Dos puntos de invencion propia y nueva que se presen-

tan para que sean objeto de este solicitud de Patente de In-~

vencida en Espsfle, por VEINTE aflos, son los siguientes:

lQ.... Un

ddspositivo genersdor de hélices sobre pie-

zag de revolucidn, pera uns méquina que comprende un primer

conjunto, que

1la pleza 2 trabajer y un husillo madre o husillo guizdor rura-

lelo y ligado
perando dicho

de un segundo

incluye un eje pere arrastrar en rotacidn

s dicho eje por un sistema de engranajes, co0o-

y

husillo madre con un elemento gue forma parte

conjunto para desplazar estos dos conjuntos
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uno con relacidn 2l otro, caracterizado porque el sistema
de engrangjes lleva un tren epicicloidal, uno de cuyos ele~
mentos estd ligado a medios de arrastre en rotacidn, que
1levan un ajuste de variascidn continua pera obtener una ga-
ma continua de pasos de hélice préximos a aguel gue depen-
de de la relacidén de dicho sistema de engranajes.

22,~ Un dispositivo segin el punto 1, en el cual los

- medios de arrastre antes citados, comprenden como manantial

de movimiento elementos cooperantes llevados por cada uno de
los dos conjuntos de desplazamiento relativo.

32,- Un dispositivo segin el punto 1; en el cual los
medios de arrastre comprepden, engranando con un dentado
del elemento antes dicho del tren epicloidal, una cremalle-
ra llevadz por el primer conjunto en una guia transversal
al eje del husillo madre; llevando esta cremallera un 6rga-
no eangranido con uh elemento de guiz llevado por el segundo
conjunto, siendo regulzble este ﬁlt;mo elemento en orienta-
cién transversalmente a la cremailera para obtener la gsma
continua antes dicha de pasos de hélice.

4%, Un dispositivo generador de hélices sobre piezas
de revolusién.

Tal y como se ha descrito en la Memoria que antecede;
representado en el dibujo que se acompafia y con los fines que
ge han esgpecificado.

Esta Memoria consta de siete hojas escritas a méquina
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