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HSMCRIA DESCRIPTIVA

que se presenta para unir a la  s o lic itu d  

d e

P A T E N T E  DE I N V E N C I O N  

formulada e l 4 de Mayo de 1962, con e l  núm. 277.009

e n

E S P A Ñ A  
por VEINTE años

a nombre de AKTIEBOLAGET GOTAVERKEN, entidad sueca, esta ­

b lecida  en Box 885, GSteboig, Sueoia, por:

"UN DISPOSITIVO PERFECCIONADO PARA INDICAR VARIACIONES 

INADMISIBLES DE POSICION ENTRE DOS ELEMENTOS RELATIVAMEN­

TE MOVIBLES ENTRE 3 1 " .-

En elementos que se mueven en relación  mutua, por 

ejemplo partes de un co jin e te , e l desgaste es in ev ita b le . 

Algunas circunstancias pueden hacer que dicho desgaste 

ocurre muy rápidamente y , s i e l co jin ete  está colocado 

5 en una máquina, o de algún otro modo que no pueda alcan­

zarse fácilmente para su inspeooión, e l  desgaste puede 

ocasionar daños muy grandes antes de que se tomen contra­

medidas. Los ejemplos t íp ico s  son lo s  co jin etes  de cru­

cetas y co jin etes  de bulones en motores de combustión in ­

terna grandes, en lo s  cuales e l r iesgo , además de una ave-
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r ía  d3l motor, puede co n s is t ir  en que e l co jin e te  se ca- 

líe n te  y de este modo encienda e l  gas que ex iste  en e l  

cárter y  origine una explosión , cuyo e fe cto  llegará  muy 

le jo s  del motor.

5 Es por supuesto de gran valor descubrir e l  desgas­

te  tan pronto como sea p osib le , y de acuerdo con este in ­

vento se propone un d isp ositivo  que oomprende una palan­

ca dispuesta por fuera de la  posición  y trayectoria  nor­

males, respectivamente, de los  elementos, estando dicha 

10 palanca diseñada y dispuesta para ser accionada por y  con 

vertí:? una variación  inapreciable de p os ic ión  o de movi­

miento de uno de lo s  elementos en un movimiento muchas ve 

ces mayor en una parte de un brazo dispuesta para a cc io ­

nar un miembro de señales.

15 En lo s  dibujos adjuntos se muestra una rea lización

del invento, a modo de ejemplo, como se ap lica  para coope 

rar con e indicar e l  desgaste de mi co jin ete  de la  cruce­

ta  en un motor de combustión interna grande. La figura  1 

es una sección  transversal parcia l de las citadas partes 

20 del motor, y la  figura  2 muestra una rea lización  del pro­

p io  d isp ositivo  a esoala mayor.

En la s  figuras, e l número 1 denota e l  propio c i l i n ­

dro del motor en e l  cual hay un pistón 2. Este está co­

nectado por medio de un vastago de pistón  3 a una cruoe- 

25 ta 4, que a su vez sostiene un pasador de cruceta 5. A ás- 

te  hay conectada una b ie la  6 de la  manera usual. La cruce 

ta está provista  de una zapata 7 que es guiada por una 

guía de cruceta 8 sostenida por e l armazón.

El movimiento de la  zapata de la  cruceta es a s í rec 

30 t i l ín o o  a lo  largo de la  cruceta y siempre que e l c o jin e -
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te  del pasador de la  cruceta no esté averiado habrá un 

punte de inversión  in fe r io r  determinado para la  zapata.

En conexión con la  unión de la  guía de la  cruceta hay una 

palanca de dos brazos 9 que está pivotada en una ménsula 

10 en e l armazón. El brazo más corto 11 de la  palanca es­

tá provisto  de un saliente de tope a ju stable , 12 destina­

do a ser accionado por la  zapata de la  oruceta y se com­

prenderá fácilmente que el saliente de dicho brazo de la  

palanca puede ser fi ja d o  en una relación  ta l a l punto de 

inversión de la  zapata de la  cruceta, que incluso una ex­

tensión de un décimo de milímetro en la  trayectoria  nor­

mal accionará la  palanca. El segundo brazo más largo 13 

de la  palanca está conectado a un empujador 14 que a cc io ­

na un interruptor 6 de un sistema de alarma e lé c t r ic o , re 

presentado aquí sólo  esquemáticamente por cables y un tim 

bre de alarma.

En la  figura  2 se muestran con más p recis ión  lo s  de 

ta lle s  del sistema de alarma. En la  parte superior del em 

pujador 14 hay un cuerpo cónico 17 que coopera con un f ia  

dor diseñado correspondientemente, 19, accionado por un 

resorte 18, El peso del brazo de palanca más largo 13 ha­

ce que e l cuerpo cónico descanse normalmente sobre la par 

te in fe r io r  26 del alojamiento del d isp ositivo  de alarma 

y la  palanca estará de este modo fija d a  en una posición  

d e fin itiv a  con posib ilid ad  de moverse solamente en una di 

rección . Aun cuando una pequeña deflexión del brazo 11 re 

su ite en un movimiento de elevación del d isp os itiv o  de em 

puje, cuyo movimiento, debido a la in fluencia  del fiador 

19, n j puede i r  acompañado de un movimiento de retom o por

que la  deflexión  resu lta en una retención del empujador en
-1 /-'r r v  '
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una posición  que in flu ye en e l sistema.

A f in  de hacer posib le  e l ajuste de la  posic ión  de 

la  palanca, e l  alojamiento del d isp ositivo  de alarma es­

tá  provisto de un taco roscado 27 que se d esliza  en una 

tuerca 20 unida a l bastidor. Todo e l alojam iento puede 

hacerse g irar sobre éste por medio de una manivela de tr in  

quete 21 , que es de manera adecuada llevada a que coope­

re con varias gargantas 22 dispuestas en una cubierta pro 

tectora  23 que encierra e l d isp os itiv o . Haciendo g ira r  e l  

alojamiento de todo el sistema de alaima, e l cuerpo 17 y 

e l  d isp ositivo  de empuje 14 serán levantados o descendi­

dos con relación  a la unión. La d iv is ión  de las gargantas 

puede,, por ejemplo, escogerse de modo que una distancia 

corresp&nda a una a lteración  v ertica l de un décimo de mi­

lím etro en el sa lien te  de tope 12 .

A f in  de alargar más la  deflexión  desde e l  brazo de 

palanca 9, e l  empujador ooopera con una palanca de un so­

lo  brazo 24 que a su vez acciona e l brazo 15 del interrug 

t o r . lil brazo de palanca puede usarse también para e jecu ­

ta r  un control manual del desgaste y la función del s is ­

tema de alarma, respectivamente. Si e l alojamiento es, con 

la  ayuda de la  manivela, hecho g irar de modo que e l sa­

lie n te  de tope se levante hasta que se desvíe la  palanca 

24, e l movimiento de g iro  indicará ahora la  cuantía del 

desgaste originalmente calculado que permanece todavía.

Si la  palanca 24 se mueve hacia arriba sin  cambiar la  po­

s ic ió n  de la manivela, se cerrará e l  interruptor y será 

a s í posib le  comprobar s i  e l propio sistema de alarma ope­
ra .

La palanca 24 aumenta, por supuesto, también la  de-
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fle x ió n  obtenida, de modo que se aumenta la  sensib ilidad  

del d isp ositivo  y e l extremo lib re  de la  palanca lleg a  

por fuera del alojamiento del sistema de alarma de ta l 

manera que las medidas de control antes mencionadas pue­

dan S3r  ejecutadas. La construcción del interruptor e lé c ­

t r ic o  no se ilu stra  en d eta lle . Puede ser de clase a rb i­

tra r ia , y  en lugar del timbre mostrado, puede, por supuejs 

t o ,  emplearse cualquier miembro de alarma adecuado, ó p t i­

co o a cú stico . El d isp ositivo  puede, cuando se usa en mo­

tores o aparatos impulsados de este modo, estar diseñado 

para accionar e l suministro de fuerza a f in  de detener la  

in sta lación . El movimiento a lternativo de la  guía de la  

crucera o de otra parte, por ejemplo, del p istón  en un mo 

tor  de camión, hace muy fá c i l  obtener una deflex ión  en la  

palanca 9, pero el d isp ositivo  de alarma puede también 

disponerse en árboles ro ta tor io s , por ejemplo e l  cigüeñal 

o la  barra de transmisión cuando e l sa liente de tope es 

accionado directamente por e l árbol o por un miembro es­

p ec ia l montado sobre e l mismo.

Esta s o lic itu d , que corresponde a la  presentada en 

Suecia, con fecha 19 de Junio de 1961, bajo e l número 

6360/(1, se acoge a lo s  ben efic ios  del a rtícu lo  51 del v i 

gente Estatuto sobre Propiedad In du stria l.

Los puntos de invención, propia y nueva, que se pre

sentar, para que sean ob jeto  de esta so lic itu d  de Patente 

de Invención en España, por "VEINTE años, son lo s  sigu ien-
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1 3 .- Un d isp os itiv o  perfeccionado para indicar va­

riacion es inadm isibles de posic ión  entre dos elementos 

relativamente movibles entre s í ,  por ejemplo, partes de 

un co jin e te , caracterizado porque e l d isp ositivo  compren- 

5 de una palanca dispuesta fuera de la  posición  y de la  tra 

yeotoria  normales respectivamente, de lo s  elementos, es­

tando dioha palanca proyectada y  dispuesta para ser accio  

nada por y para convertir una variación  inconsiderable de 

p osición  o movimiento de uno de lo s  elementos en un moví 

10 miento muchas veces mayor en una parte de la  palanca d i¿  

puesta para accionar un miembro de señal.

8 3 .- Un d isp os itiv o  según e l punto 1, caracteriza­

do poi que la  palanca está colgada en el alojamiento del 

miembro de señal, de ta l manera que la  palanca está b lo -  

15 queada contra movimiento en una d irección .

3 8 .- Un d isp ositivo  segdn e l  punto 2, caracteriza­

do poique e l alojamiento del miembro de señal está mon­

tado c.esplazablemente en re lación  a su soporte, de ta l 

manera que puede ser realizado un ajuste hacia arriba y 

20 hacia abajo de la  p os ic ión  de la  palanca.

4 8 .-  Un d isp os itiv o  según cualquiera de lo s  puntos 

anteriores, caracterizado porque la  palanca es de doble 

brazo y porque e l  brazo más largo de dicha palanca a ccio  

na mediante un empujador una segunda palanca p re fe r ib le - 

25 mente de simple brazo, la  cual a su vez, despuós de otro 

aumento de la  deflex ión  de movimiento, actúa sobre e l  in  

terruptor o parte correspondiente del miembro de señal.

5 8 .-  Un d isp ositivo  según e l  punto 4, caracteriza­

do poique la  segunda palanca, independientemente de la

30 posic ión  temporal de la  palanca primaria, <
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actúa:? sobre e l  miembro de señal con fin es  de prueba.

6 á .- Un d isp os itiv o  segdn lo s  puntos 3 y 4, carac­

terizado porque la segunda palanca está proyectada y  dis[ 

puesta de ta l manera que mediante g iro  del alojamiento 

5 en d irección  ta l que la  ore jeta  de detención de la  palan 

ca primaria sea llevada a contacto con e l elemento de de 

fle x ió n , de una deflexión  directamente le g ib le .

7 3 .- Un d isp ositivo  perfeccionado para in dicar va­

riaciones inadm isibles de posición  entre dos elementos 

10 relativamente movibles entre s i .

Tal y como se ha d escrito  en la  Memoria que ante­

cede, representado en lo s  dibujos que se acompañan y con 

lo s  fin es  que se han esp ecificad o .

Esta Memoria consta de s ie te  hojas e scr ita s  a má- 

15 quina por una sola de sus caras.

Madrid,

277009

JYM 7 -





V A R i  A 'A L V  . A  ,*T A ;  V O L A ^ E T ' j ^ Y H R K E N 1 1 / i F!O.Z


	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



