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MEMORIA DESCRIPTIVA
pare solicitar
PATENTE DE INVENCIORN
en '
ESPARNA
por VEINTE afios _
a nombre de ALGEMENE KUNSTZIJDE UNIE N.V., entidad
holzndessa, establecida en Velperweg 76. Anrhem, Ho-
laniae, por:
"UN SISTEMA DE CURSORES A UTILIZAR CON UN APARATO
PARA BOBINAR"
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Ie presente invencidn se refiere, en primer lugar,
a w1 sistema de cursores a utilizer en un método y en
un aperato parae bobinar paguetes de hilo en una bobina
o tubo y del género en el cual, sucesivamente, se-hace
pasar el hilo por un ojete superior haciéndole formar
une curve belénica, y se lleva el hilo por un cursor
que corre sobre un anillo, hacidéndolo pasar finalmente
el paguete de hilo que se forma en el tubo. |
Teles métodos son ya conocidos en muches verientes,

en ¢l ramo de la hilatura y torsidn en anillos, de hilos
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fibrosos y filementos continuos. En estos cesos, el oa-
rrete se pone sobre un huso, después de lo cual se hace
girar & gren velocidad el huso y/o el oursor, llevéndo-
se el hilo. Ia velocidad a la cusl se bobina el hilo en
el tubo viene determinada por la velocidad del cursor
con respecto a la del huso.

La veriante més conocide de este método consiste
en que el anillo de cursor es estacionario, haciéndose
girar el huso con el tubo. Bn este caso, el grado de
torsibén que se comunice 8l hilo dependeré de la veloci-
daé. del huso,

81 el cursor corre sobre el anillo a elevadisimasg
velocidades, el calor de rozemiento producido enire el
cursor y el anillo puede hacer que se gueme el cursor.
Pare evitar esto, en una variante conocida del método,
el anillo sobre el cual corre el cursor es movido tem-
bién en torno a su propio eje. reduciéndose asi la velo-
cidad de rozamiento del cursor en el anillo, y reducién-
dosz al propio tiempo el calor de rozamiento producido
entre el curgor y el anillo. Por medio de este método
pueden alcanzarse mayores velocidades en las operaciones
de bobinar y retorcer. |

Bstas dos formas conocidas del método ye conocido
8e naracterizan por el hecho de que el cursor es lleva-
do por el hilo en rotacidn y por ser siempre necesario,
parn asegurar el funcionamiento satisfactorio del pro-
ceso, combinar el bobinedo o arrollamiento del hilo con
la Jormacidn de le torsidén en el mismo.

Ahore bien, pare ciertos tratamientos ulteriores

del hilo se he visto que es conveniente que el hilo esté
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sin retorcer. En relascién con esto, una forma diferente
del método conocido se caracteriza por que sblo se mue~
ve 31 enillo de cursor, permaneciendo estacionario el
tubo.

Todas estas variantes del método ya conocido han

enoontrado su propio campo de aplicacién. Ahora bien,
resulta que todas estas diferentes formas estén sujetas
a limitaciones semejantes, pues si se aumenta(n) la ve-
locidad de bobinado y/o el grado de torsidn, el cursor
se hallaré entonces sujeto & una meyor aceleraocidn cen-
tri:luga. Como consecuencis, el cursor se ve presionado
conira el anlillo de cursor con une fuerza continuamente
creciente, y el desplazamiento del cursor con respecto
al enillo de cursor necesite, por consiguiente, una fuer-
zg superior, lo que ocesiona una mayor tensibén en el hi-
lo bobinado. Lag més veces esta elevada tensibn es in~
conveniente, porque da lugar a que los paguetes de hilo
restlten particularmente duros. Los paquetes de hilo asi
endirecidos dan lugar a su vez a dificultades en la ope-~
racidn de desenrollar o desbobinar, pero ademés pueden
ser causa de que el hilo de las capas externas y el de
las capas internas tenge distintas propiedades. Bstas
distintas propiedades pueden ser, por ejemplo, la uni-
forridad al tinte, la contraccién & le humedad, etc.
Adends, una tensibn demasiado elevaede durante la
operacién de bobinado puede ocasioner la ruptura de fi-

lamentos o de hilos, lo que entrafia wn trabajo adicional

pera los operadores de las méquines.
Ademis de las desventajes de que la tensidén sea de-

mesiado elevade, y como consecuencia de ello, lo relati-

=

A

e pr s e T ey
RN R S
S DR
. . "

— v eges
7 [
PR




10

15

20

25

30

variente elevado del rozamiento entre el cursor y éi
anillo de cursgor a velocidades reletivemente altas es
recuseble, por el hecho de que el enillo y el cursor
pueden verse sujetos a un grado de desgaste relative-
mente fuerte.

Todos estos inconvenientes pueden superarse has-
ta clerto punto empleando un cursor de tipo reletive~
mente ligero, & velocidades relgtivamente elevadas. En
la préctioca, esta solucidn se conoce ya desde hace al-
gn tiempo, pero‘es efiocaz 88lo en un grado limitado,
pues el peso del cursor no puede reducirse indefinida~-
mente sin que éste deje de conserver le necesarie este~

biZidad de forma.

Je ha descublerto que dichas desventejes pueden eli-

minerse utilizando el método conforme a la invencién.

Le presente invencidén consiste en que se combinan
varios cursores en un sistema de cursores, los cuales
se mantienen interacoplados en una configuracién rigl-
da, en la cugl dicho sistema de cursores esté equili-
brudo en torno al eje del anillo,

La invencidn se refiere también a un esparato para
bobinar paquetes de hilo en un tubo, comprendiendo di-
cho aparsto un sisteme de suministro de hilo, un ojete
superior, un anillo de cursores, un huso en el cual se
pone el tubo, y un mecanismo conductor o de accionamien-
to pere hacer que el enillo de cursores y/o el huso gi-
re n) en torno & su(s) eje(s), habiendo varios cursores

montados con movimiento sobre el anillo de cursores, y

essando estos cursores interconectados mediante partes

ri;idas, preferiblemente de menera tal que constituyen
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en saquilibrio en torno al eje geomdtrico del anillo.

Al ester los cursores interacoplados de esta
manars, resulta posible que la fuerze contrifuga que
actla sobre cade uno de ellos se masntenge en equilibrio
por medio de las fuerzas centrifuges que actlian sobre
las demés partes del sistems equilibrado. Como conse-
cuencia, se limitan 2 un minimo las fuerzas de rozamien-
to ontre los cursores y el anillo de cursores, de modo
que la tensién del hilo & bobinar puede mentenerse tam-
biéa particularmente baja. La tensibén del hilo es, pues,
mucho menos dependiente de la velocidad de arrollamien-
to. & elevadisgimas velocidades de bobinado es posible
shora obtener paquetes de hilo de una dureza tan esca-
sa como hasta shora vieme siendo imposible lograr. Fara
muchas aplicaciones, esto resulta ser sumemente ventajo-
80.

Ta velocided de los cursores, haciendo uso del
métcdo o del aparato conforme a ls inveﬁcién. es con-~
giderablemente mayor de lo que hesta shore viene sien~
do rosible. Ademés, se ha visto con sorpresa que la
teneidn en el hilo a bobinar es més uniforme que en el
casc de utilizar los eparatos ya conocidos. Hsto pro-~
bablemente debe atribuirse al hecho de que 1los cursores
rigidamente acoplados estén inveriasblemente en la miema
posieidn con respecto & la pestafia o periferias del ani-

1lo de cursores sobre el cual corren.
Bn contraposicidn con los cursores fijose, los cur-
gores sueltos corren. al parecer irrsgularmente por el he-

cho de que muestran tendenoie a dar sacudidas y ledearse,
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Ademés de varius partes rigidas de conexibn, el
elstems de cursores puede comprender unas mases de equi-
librio., 81 los cursores se hallan dispuestos unos res-
pecto a los otros de modo que formen una figurs simétri-
ca (por ejemplo. como los puntos angulares de un poli-

gono regular), no hey necesidad entonces de masas adi-

cionales de equilibrio. En ese cago puede ser més lige-

ra la mesa total del sistema y, por consigulente, puede

ser mayor le capacidad de éste a las influencies pertur-
bedoras, tales como los impulsos de tensibén del hilo, o

les variaciones de velocidad de éste.

Las pertes que conectan los cursores pueden con~
gistir en berras o alenbres de formae recta o curva. Pero
para obtener une construccidn sencllla y eficaz, confor-
me 2 la inveneidn, se prefiere disponer tres cursores
ase surados a un anillo o aro de conexidn.

Tres cursores bastan para obtensr un sistema de
cursores de estabilidad perfecta, en tanto que con més

de res se puede perturbar dicha estabilidad. De esta

menene es posible obtensr una forma de realizacidén muy

sencille y extrsmadamente ligera, del sistema de curso-
res conforme al invento. Bl aro de conexidn puede ade-
nés eétar sujeto & los cursores en varios sitlos. Los
punios de conexidn més adecuados estén en el lado del
cursor que da al ojete superior durante sl funcionemien-~
0.

Déndole rigidez al aro de conexidn en su plano,
coniorme al invento, el sistema de cursores en su con-
junto resulta més resistente a la deformacibn. A tal fin,

el tro de conexidn puede cortarse de una lémina delgada
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P76 8206
v plana de material. &n ese caso, la rigidez SE
no 98 mayor que cuando, por ejemplo, se hace el ero a
basz de un trozo de alambre o de tira o de fleje conm-
bado.

Parg conservar la ligereza dél sistema'de curso-
res sn su conjunto, la estructura puede hacerss de un
metarial de poca densidad. Una forma de ejecucién de
dimansiones més exactas, que puede obtensrse de manera
relativamente seneills, consta, conforme al invento, de
un inico ero de conexidn hecho de un material de poce
densidad. L1 material puede ser un metal ligero, tal
comd una aleacidn de aluminio, o un pléstico como, por
ejemplo, una poliamida.

ds concebible asimismo una construceibn, conforme
gl invento, segin la cusl el aro de conexidn y los cur-
sores consisten en una sola pieza de¢ alambre.

Hay que afladir que, en la préctica, se utilizan
nuchos tipos distintos de cursores, como, por ejemplo,
el cursor de algodbn y el cursor en C o de forma de ore-
ja. Todos estos diversos tipos de cursores peralten su
adeytacidn a la formae de construceidn conforme al inven-
to. |

Aln cusndo, como antes se ha dicho, el método y
aperato variado conforme a la invencién deben conside-
rarse como perfeccionamientos de las variantes ya cono-
cidos de dispositivos de huso y anillo cursor, y de su
emp-.e0, Se ha visto, despuds de todo, que el perfeccio-
namiento més favorable se obtiene aplicando la invencidn
al tipo de aparato provisto de un huso estacionario y

de un anillo mévil de cursor. Esto debe atribuirse al
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hecho de que, a grandes valocidades de bobinado del

hilo, este tipo de aparato requiere una velocidad ab-

solute superior a la de otros slstemas difersntes de hu-~

go y anillo de cursor.

Le memoria describe asinmismo al sistema de curso-~
reg, descrito en el texto prescedents, a utilizgar con
el método y aparato mencionados para bobiner paquetes
de hilo, asi cowmo a los paguetes de hilo bobinados con
arraglo al método de la ihvencién.

Los paguetes presentan una formacidn de durezsa
hasta shora desconocida por lo pequefia.

Los paquetes presentan una formecidén de dureza
hesia ahora desconocida por lo pequefia.

Naturalmente, el sisteme de cursores no necesita
estur completamente squilibrado. Esto hace posible, si
asi conviene, ajustar la tensidn del hilo précticamente
g cualguier valor. Asimismo, esta variante del método,
el (ispositivo de bobinar, el sistema de cursorss y los
paquetes de hilo asi bobinados, deben considerarse com~
prerdidos dentro del Ambito de la invencidn.

A continuacibn se describe una forme de realiga-
cibr. del aparato conforme al invento, con referencia a

log dibujos adjuntos, en los cuales;

- 1la figura 1 muestra un dispositivo de bobinar

conforme a la inveneidn; y

~ la figura 2 representae un sistema de cursores
que forme parte del aparato indicado en la fig. 1.

Le figura 1 represenfa dos puestos de bobinar su-~
cesivos que forman parte de una mégquina de bobinar en

funcionamiento, estando el puesto de bobiner de la iz-
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quierda en uno de los extremos de la méquina.

£l ndmero 1 designa un hilo que se lleva a un
cursor 3 desde un sistema de suministro (no represen-
tado en el dibujo) y por medio de un ojete superior 2.

81 ojete superior 2 esgté construfdo en forma de
guiahilos de sacacorchos, pero pueds tenmer cualquier
forme ya conocida en el ramo.

Desde el cursor 3, el hilo 1 es guiado hasta el
bequete de hilo 4, que se va acumulando sobre un tubo
5. Bste tubo 5 consta de un cuerpo cilindrico limitado
en los extremos por medio de las pestafias 6. Ahora bisen,
pueden pasar a emplearse sin dificultad alguna otros
tipos de tubo.

21l cursor 3 bobina el hilo 1 en el paquete 4, ¥y
es arrastrado en rotacidn por el aro giratorio 7 de
cursores sobre el cual va montado el cursor 3. Z1 aro
de cursores 7 va sujlto en un anillo 8, que a su vez
va gostenido por tres ruedas de apoyo 9 giratorias en
torao a 4rboles fijos 10. A lo largo de dos de dichas
ruedas de apoyo corre una correa de tramnsmisién 11 mo-
vida por un mecanismo (que no se representa en el dibu-
jo).

Los &rboles fijos 10 van sujetos & una mesa o fta-
blero 12 fijo de anillos, a travéds del cual se recorre
ol tubo 5 verticalmente con movimiento de vaivén en el
gentido de la flechsa, de modo que se forma un paquete
de 2ilo 4 de dimensiones uniformes. A este fin, el tubo
5 g3 coloca en un soporte 13 que impide el giro del tu-
bo. Todos los soportes 13 se mueven juntos hacia arriba

y asajo de manera ye conocida.
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&1 cursor 3 forme parte del sistema de oursores
15, que se ilustre por separado en la fig. 2. Ademés
del. eursor 3, dicho sistema 15 comprende dos curgores
16 y 17 idénticos al oursor 3, asl como un aro de cone-
xi¢n 18 en forma de disco, al cuel ven fijados (por me-
dic de soldadure blanda) los curgores 3, 16 y 17 de la
marera indicada.

Los tres cursores constituyen los puntos angula-
reg de un tridndulo equilatero,

En el aparato deserito, el cursor tenfa un dié-
metro de 57 mm. Bl tubo sobre el ocual se bobinaba el
hilo tenfs un didmetro de 24 mm. Los tres curgores de
acero 3, 16 y 17, cada uno de los cuazles pesa 0,568
gramos (del n¢ 17), tienen, en unldn del aro discoidal
18, un peso de 16 gramos.,

A este dispositivo de bobiner se le suministrd
un hilo de poliamida de mQltiples filamentos, de 30 de=-
nier, a razén de 660 m min. Se vié que, a esta eleva-
d{sime velocidad de bobinado, la tensibén del hilo era
tan sblo de 6 gramos.

81 el hilo se bobinara sobre el dispositivo de
bobinar arriba deserito, a la misma velocidad pero ha-
bieado sustituido el sistema de cursorss conforme & la
invaneidn por un solo cursor, se produciria la rotura
del hilo inmediatamente. Bsto es obvio, si se tiene en

cueata que la fuerza centrifuga que actla sobre el cur-

gsor es de alrededor de 2.500 gramos y que, por consiguien-

te, el oursor es arrastrado bor su anillo o aro con una
fuerza de rozamiento de eproximadamente 150 gramos.

Bste solicitud que corresponde a le presentada en
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Holande, con fecha 17 de Bnero de 1,961, bajo el nlme-~
ro 260.161, se acoge & 1o beneficios del articulo 51

del vigente Hstatuto sobre Propiedad Industrial.

-NOTA ~

Los puntos de invenecidén propla y nueva que se pre-
sentan para que sean objeto de esta solicitud de Patente
de Invencidn en Espafia, por VIINTE afios, son los siguien-~
tes:

19, ~ Un sistema de cursores a utilizar con un apa-
rato péra bobinar paquetes de hilo en un tubo o bobina,
caructerizado por el hecho de que varios cursores inter-
acoplados mediante partss rigidas constituyen una confi-
guracidn simétrica. |

22, ~ Un sistema de cursores conforme & la reivin-
dicancién 1, caracterizado por el hecho de que los curso-
res, de preferencia en nfmero de tres, van fijados a un
aro de corexién.

32, ~ Un sistema de cursores conforme & la reivin-
dice.olén 2, caracterizado por el hecho de que el aro
de conexidn va fijado al lado de 1l0s cursores que mira
hacia el ojete superior.

48, -~ Un sistema de cursores conforme a la reivin-
dioscibn 2 o 10, caracterizado por el hecho de que el
aro de conexién estd reforzado en su plano.

52, = Un sistema de cursores conforme a lg reivin-
dicacibn 2, 3 0 4, caracterizado por el hecho de que el

aro de conexidn es de un material de poos densidad.
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62, - Un sistiema de cursores conforme & la rei-
virdicaéién 1, 2 o 3, caracterizado por el hecho de
que el aro de conexidn y los cursorss consisten en una
sola pieza de alambre,

72, - Un sistema de cursores & utilizar con un
gpérato para bobinar,

Tal y como se ha descrito'en la Memorie que ante-
cece, representado en el dibujo que se acompafia y con
log fines que se han especificado.

Beta Memoria consta de doce hojas escritas a mé-

quina por una sola cara.

uADRIY /g MAY. 1902
alurs

Alberfo P
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