que seacompafia en solicitudde

una PATENTE DE INVENCION por VEINTE ANOS en
ESPANA a favor de D.FELIX RODRIGO PALACIOS,
de nacionalidadespafola, residente en San
Sebastian, Avenida Industrial Eguia, 3y 5,
por"NUEVO DISPOSITIVO HECAiTaCQ PilRA AVAICE
AUTOMATICO DE BROCAS ACOPLABLE A MAQUINAS
HARRAI-nENTASP
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La presente memoria, describe el objeto de una Patente de In-
veneidr., gue recae gobre un dispositivo meoénico, pare avance
eutomdtico de brocas y otros Utiles de teladrar, acopleble a
méquines herramientas.

El presente invento tiene especisl aplicacidn a los tornos,
sustituyendo el cabezal é punto fijo de estose. En la actua-
lidad, cuando se ha de efectuar un taladro en el torno, se
coloca una broeca en el lugar del punto f£fijo del torno, &l cual
digpone de un sistema de avance manual, generalmente compuesto
por un husilloe Por consiguiente cuando se han de efectuar
taladrod de gran profundidad ¢ diametro, se ha de realizar un
esfuerzs considerable durante el tiempo que dura la operacidne
Neturalnente en caso de trabsjos en serie el tiempo aplicado
es michd mayors I
El presante invento tieme por objeto hacer automaticamente la ;
operaci’n de taladrado, mediante un dispositivo meednico in- :
dependimte del mecanismo propio del toxrmo § méquina herramiaitae
Por lo tanto, este dispositivo meednico es totalmente autdnomo,

y sustisuye en el momento oportuno el cabezal normal, si bién
puede r:alizar la funcidn de este con toda perfeccidme

El emplso del presente dispositivo permite aumentar el :endi-
miento le la méquina, 6 mis propiameite dicho del operdrio gue
la mane je, puesto que no necesita la atencidn de este durante

el tien 0 que ge efectua automaticamente el trabajoe
DESCRIPCION
Flge Lo-- Vigta lateral, Fige 2o~ Seceidn gsegin el plano, 4-B,

Fige 3e.. Seccidn segin el plano, C-D.

l.- Eje motriz, 2.~ Pifién planetario, 3Js- Corona fija, 4e=
Corona 10vil, Se- Pifidn motriz, 6e- Tuerca de regulacidn del
embraguc automdtico, 7e.- Embrague automético, 8e- Mielle del
embrague sutomdtico, 9e= Eje intermedio, 10e~, 1le=, l2e~ ¥
13e~ Sistema reductor, l14.— Rueda dentada de velocidad reducida,

154~ Eje de arrastre del mecanismo de avance,l6e- Pigtones del

embrague manual, 17.- Mando del embrague manual, 18.- Eje de
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35.= transuigidn del embrsgue manual, 19.- Eje del porta-herramientas,
20e—~ Careasa de mecanismos, 21l e~ Chaveta guia, 22.- Tope gra-
duable, 23«- Casquillo del tope graduable, 24+~ Soporte del
tope graduable, 25.~ Volante para el mando manual, 26— Ban-
cada 431 torno, 27.- Soporte del pifidn planetario, 28— Zje

40+~ de potimecis limitada.
El mecanismo se aloja en el interior de la carcasa, (20( que
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se aposa sobre la bancads del torno (26), estd@ndo dotada de

medios de fijacidn a estas .
PUNCIONAILIELERETOQ ffi

45— El movimiento 1o recibe por un motor solidario al eje motriz v

(1), que se acopla directamente a la carcasa (20). El mencio- -
nado eje se acopla a la piesa (27) soporte del pifién planeta- t
rio (23), que gira loco sobre un eje excéntrico al eje (1) y
engrana simmltaneamente con la corona Iija (3), fijadg a la
50e= carcasii (20) y a la corona movil (4), que gira solidaria &

B i i o

una piceza que constituye uno de log platos del embrague anto- .
ndtimo (6)e EL otro plato estd ligado al eje (28) y el pre- '
sionado por el muelle (8) con fuerza regulable por el despla=- B
zamlenie de la tuerca tope (7)e '
55e= Por counsiguiente el eje (28), es arrastrado a velocidad redu-
cida por el eje motor (1) por intermedio del embragus (6),el 3
cual,limita el esfuerzo transmitido,evitando as{ la rotura de L”
la her:amienta,sl encontrar este una resistencls superior e f
lg nowinl en su trabajo.
60e= In el cxtremo del eje )28), sctf calado el pifidn (5), que .
engran;, con el pifidn (10) solidaerio con el pifidn (13), quidn = |
a su Vug engrans con el pifién (12), solidario al eje (11), "
quién . traves de obro pifidn, comunice su movimiento & la rueds
dentadi (14) alojada =n ol interior de la carcssa. |
65e= DLa trarsmisién constituidas por las ruedas (5),(10),(13) v (12), 'i
se alojan en una caja adiclonml, de manera que ge pueden
cambiar, con objeto de variar ls relacidn de velocidades de

le treismisidn. Indudablemente esta transwmisidn, puede reali-
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zarse mediante una caja de velocidades con mando accesible,

lo cusi,permite efectuar las variaciones de velocidad con
mayor rapidez y comodidad.

La rueda dentada (14) gira loca sobre el eje )15), pero es
susceptible de poder girar solidaria a este arrastrandole.

En efecto, el eje (15) presenta un orificio axial en donde

se aleja la varilla (18), cuyo extremo es de forma conica.
Este extremo ataca simultaneamente los extremos internos de
los pistones (16), conformados adecuadamente para conseguir
este acoplamiento. Dichos pistones situados radialmente en

el interior de la rueda dentada (14), para lo cual la citada
rueda forma un conjunto compuesto por un aro dentado que gira
entre dos piezas laterales.

El extremo posterior del eje (15) tiene roscado el caequillo
(17) que acopla al extremo posterior de la varilla (18). De
manera., que cuando se gira el casquillo (17)# se produce un
desplazamiento axiaD&el eje (18), quién transmite su movimiento
longitudinal de los pistones radiales (16) que aloja el in-
terior del conjunto soporte de la rueda dentada (14), que se
solidariza con el eje (15) al introducirse los extremos de
los pi3tones en unos dentados apropiados de la superficie in-
terior de la uifada (14)*

Por consiguiente el eje (15) gira arrastrado por el sistema
motor a través de la transmision citada, segun estdé embra-
gada la rueda (14)*

El eje (15) puede ser movido también manualmente, por medio
de la manivela (25), para lo cual se ha de desembragar pre-
viamente, actuando sobre el mando (17) concéntrico con dicha
manivela.

El eje (15) estd situado en posicion transversal al eje de la
bancada (26). El eje porta-herramiautas (18) situado axial con
el eje dél plato porta-piezas de la maquina, se situa trans-
versalmente al eje (15), con el cual esta ligado su movimiento

al engranar un dentado de este con una cremallera de aquel.
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El eje (19) tiene un canal longitudinal donde se aloja la cha-—
veta (21) con objeto de impedirle el giro. i
Por consiguiente puede producirle el ava ce de la herramienta -

bidn cutomaticamente por medio del wotor § menualmente por

medio de la manivela (25).
REIVINDICACIONSZRS

18,- Se reivindica nuevo dispositivo mecdénico para avance

sutomésico de brocas, acoplable a maquinas herramien tasg

que se caracteriza porque la broca § herramienta estd mon-
teda sobre un eje, gue posee unicmmente movimiento en sentido
axial, cuyo movimiento es producido por un mecgnismo compuesto
por una cremallera, tallada transversalmente en dicho eje, a
la que se acopla un piﬁén dentado calado sobre un eje trans~ ‘
versal, el eje porta~herramientas que puede ser movido a
mano, por medio de un volante § automaticemente al estar li~
gado ror medio de un acoplamiento de mando manual, & una

rueds dentada, quién por medio de un gistema reductor de ve=
locidad, compuesto por varlos pilfiones,susceptibles de ser

RGPt
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cambiados pare variar la relacidn de velocidades de la trans-
migidn, enlaza con un eje motriz dotado de un acoplamiento ]
elastico limitador de potencia, que es movido a traves de un

sigbeua planetario reductor, por un motor electrico, acoplado
directamente a la envolvente del mecanismo.

28,4~ S3 reivindica nuevo dispositivo meednico para avance

de brozas, segin la reivindicacién aterior, que se carac—

teriza porque el embrague que permite cambiar voluntariamente

el accionamiento del eje porta-herramientss, de manual a

entomasico se compone de una varilla alojada coaxialmente en

el int:rior del eje, que mueve &l sje porta-herramientas,

cuya virilla es suceptible de movimiento axial dentroc de su

alo jamiento,al estar ligada con un casquillo roscado esterior,

gue la empuja al girarlo manualmente y presenta su eEtremo fg#n
interior en forma cdnica, a cuyo extremo se apoyan los extranos . ;:
de verias varillas o pistones que situados radialmente en el

interior del conjunto de la meda dentada que transmite el
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movimnsnto automatico al citado eje, solidariza dicha rueda
con el. eje sobre el que gira loca, al encajar los extremos

de los citados pistones contra la parte interior de la rueda.
33.- Se reivindica nuevo dispositivo mecanico para avance
automatico de bracas, segun la 18 reivindicacion, caracteri-
zado porque el motor eléctrico arrastra un eje motriz a través
de un sistema reductor planetario, que mueve al citado eje
con una potencia limitada por un embrague de disco, con pre-
sion regulable por medio del tensado graduable de un muelle
despinzando una tuerca tope? de manera que siendo este eje el
que transmite el movimiento de avance a la herramienta por
otra reduccion de velocidad ¢e relacion variable, se pioduoe
una regulacidén automatica del esfuerzo de avance al encontrar
una resistencia superior a la normal la herramienta, la cual
ea frenada por efecto del embrague automatico hasta que la
resistencia se reduzca al valor previsto, evitando asi la
roturs. de la herramienta 6 un excesivo calentamiento de esta.
48.- ie reivindica NUEVO DISPOSITIVO MECANICO PARA AVANCE
AUTOMATICO DE BROCAS ACOPLABLE A MAQUETAS HERRAMIENTAS.

La presente memoria descriptiva, const® de seis hojas, es-

critas a maquina y por una sola cara.
Madris,30 abril de 1962,

El Agente Oficial,

José H8 Toro Arenal,



(AN

@ T




JO de /%2

J339

r 1t/ *<






?2f



f/y.



	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



