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ij LA presento patente de invención ae re fie re  a un aiatje
j ma y dispositivo para la  teledirección de cuerpea móviles y proyectiles,
' cuyo sistema tiene por fundamento el empleo de dos emisiones de onda corta 
! d irigidas para conducir e l proyectil o cuerpo en movimiento hacia e l blanco 
! u objeto que interese, y se vale de un dispositivo que hace funcionar los ¡ 

motores-timón de ase cuerpo móvil, de modo que el mismo busque la  máxima 
intensidad de amisión, y para eUo ae coloque automáticamente en la  bisec­
t r i z  del haz de emisión.<j ¡  Entre la s  aplicaciones de que son susceptibles e l s is te
ma y dispositivo que se reivindica, una de e lla s  puede se r la  de guiar ha-

ij. c ia  e l  blanco torpedos marinos en un combate naval, empleando solo una emi- 
j j  alón de las características indicadas.
i! El dispositivo montado en e l cuerpo móvil o proyectil,
¡ para hacer aplicable e l aistema de teledirección reivindicado, haciendo
j  !

funcionar loa motores-timón montados en e l mismo, son:
!-  un receptor de la  señal de la  emisora, que re c tif ic a  ¡ 

da y ampliada hace c ircu lar la  corriente en dos electroimanes: uno que cie­
r ra  e l  circuito  del dispositivo y otro que atrae una palanca, portadora de 
lo s contactos de funcionamiento del mismo, contra la  acción de un resorte;

-  una horquilla o pieza en U, deaplazable en guias para 
le la s  a su plano, entre cuyas ramas se mueve esa palanca, cuya horquilla

I lleva: en un brazo, un contacto de toma de corriente,otro a un conmutador y
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I un tercero i un electroimán; y en e l otro brazo un aolo contacto para eli! conmutador;i
-  e l conmutador, con loa doa oontactoa procedentes de 

ij ambos brazo.: de la  horquilla, y otro pera cada motor-timón, f ijo s  en e l ani
I l io  exterior, y en una tab le ta  móvil de conexionea;
¡! -  un electroimán, conectado a un contacto de un brazo!¡
¡i de la  horquilla, que atrae una palanca, flex ib le , so lic itada por au otro ex
¡t} tremo por u i resorte , y portadora de una una, que engrana en una rueda den-
! tada, so lidaria  de la  tab le ta  de conexiones, oada vez que ea atraída por e l, íelectroimán y haca g ira r un paso a la  rueda cuando actúa e l  reso rte , por de¡

i  '
aaotivarae la  bobina;

j -  loa motores-timón conectados a l conmutador y a la
fuente de energía e léc trica  del dispositivo.

!] Aunque se ha indicado como aplicación normal del s is te -
j ma, e l empleo da dos emisoras de onda corta, también puede u tiliz a rse  coniII una sola, para d ir ig ir  desde un navio e l torpedo que envie otro contra un 
} tercero enemigo.
i Dentro de la s  reivindicaciones que se establecen pueden

construirse dispositivos de las formas, tamaños y materiales que se juzguen 
adecuados, según la  aplicación concreta de que se tr a te , sin que ta le s  varia 
clones, así como la s  que puedan introducirse en detalles de au presentación 
y organización afécten a la  esencialidad reivindicada, por lo que los dispo 
altivos que se fabriquen, dentro de la  idea general reseñada, con cualquie- 

I ra  de esas modificaciones, no serán sino variantes, igualmente comprendidas 
:¡ y protegidas por e l  presente reg istro .
j En esta idea, la s  adjuntas figuras corresponden única-
:¡ mente a formas de ejecución, sin carácter alguno lim itativo , que se presen-
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i  tan a t i tu lo  de ejemplos de realización, para concretar cuanto se dice en 
esta memoria descriptiva.

La figura 1 ilu s tra  e l esquema general de un d ispositi­
vo para la  íeledirección de cuerpos móviles, establecido de acuerdo con lo 
que se reivindica.

La figura 3 detalla  la  disposición del conmutador y pa
lanca.

La figura 3 presenta la  v is ta  de frente de la  horquilla.
La figura 4 se refie re  a la  v is ta  la te ra l de la  misma.
Las figuras 8 y 6 muestran dos posiciones del funciona­

miento del conmutador.
{ La figura 7 presenta una parte de la  trayectoria descri
i * *

j  ta  por e l cuerpo móvil cuando se actúa en e l conmutador.
! Las figuras 8 y 9 esquematizan, respectivamente: la

aplicación del sistema para la  teledirección de un proyectil con dos emlso-!
ras , y dos receptores en e l proyectil, uno para cada emisora; y para la  de 
un torpedo con una sola emisora y un solo receptor.

Con referencia a dichas figuras y a los números que so ¡ 
bre e lla s  designan las partes y detalles de los elementos representados, 
que interesen a los fines de esta memoria, la  descripción de los mismos es 
como sigue:

Los elementos esenciales del dispositivo que se reiv in­
dica aon: les motores 1 y 3 (fig . 1), e l electroimán 3; la  palanca 4, pro- 
v iata  da la  üSa 15 (fig . 8) y montada en las guias 18, mediante e l soporte 
deslizante 19, a l otro lado de cuyas gulas lleva e l muelle S; e l conmutador!i 6; la  horquilla 7, montada en las guias 81, cuyas ramas 8 y 9 llevan, res- 

) peotivamento (fig . 3), los oontactos 88, 83 y 84, la  primera, y e l 30 la
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segunda; le. palanca 12, cuya cabeza 27 es portadora de loa contactos 25 y 
26 a un.lago y del 29 a l otro; e l resorte 10 y electroimán 11, que rige el 
accionamiento de dicha palanca; e l electroimán 13, que acciona e l disposi­
tivo de cierre del circuito; y e l receptor de alimentación 14.

En e l conmutador 6 (fig . 2) va dispuesto e l piñón 16, 
que se corresponde con la  uña 15, y está montado en e l eje 17. Ese conmu­
tador llevt. la  tab le ta  de conexiones 20.

En la  figura 3, además de las a letas antes citadas, se 
aprecian! la  conexión 28 a l interruptor general; y en las figuras 5 y 6 
los contactos 31, 32, 39 y 40 de la  tableta  de conexiones 20, que se corre^ 
ponden con loa 33, 34, 35 y 36, de los soportes 37 y 38, de la s  lineas co­
rrespondientes a uno y otro motor.

Es decir, los contactos 24-26 corresponden a l conmuta­
dor (fig s . 3 y 1); los 25-23 a la  toma de corriente; los 25-22 a l electro! 
man 3; y l t s  29-30 a l conmutador. En éste (fig s . 1, 5 y 6) los contactos 
35 y 36 corresponden a los conductores 24 y 30, respectivamente; y los 33 
y 34 a loa motores 2 y 1.

E l deta lle  del modo de actuar e l conmutador (f ig . 2) 
es e l siguiente: en la  figura e l electroimán 3 está  actuando, a l cesar la  
corriente en é l, la  palanoa 4, por la  acción del muelle 5, se desplaza ha 
cia la  derecha, hasta e l tope, y a rrastra  con la  uña 15 la  rueda dentada 
16 del conmutador. Al volver a actuar e l 3, la  palanca 4 es atraída por e l 
y la  uña 15 se coloca encajando en un diente mée a la  izquierda, permane­
ciendo a s i hasta que cese l a  corriente y vuelva a actuar e l muelle 5, con 
lo que le  3-ueda dará otro paso a la  derecha.

La tab le ta  de oonexiones, irá  montada en una rueda 
grande adonada a la  pequeña dentada 16, pero por la  parte de a trás mejor



10

15

ao

25

que delantn, y la s  conexiones f i ja s  adosadas a la  pared o soporte posterior.
En la  figura 7 se indica: en 44 la  trayectoria del cus? 

po móvil, y en 42, 41 y 43, respectivamente, las lineas central y la te ra ­
le s  de la  la ja  de dirección del miaño hacia e l objetivo.

Con t a l  disposición, a l entrar e l cuerpo móvil en la  
zona de emisión, e l receptor 14 recibe la  segal de la  emisora, cuya segal, 
debidamente amplificada y rec tificada en e l receptor, hace circular una 
corriente por e l circuito en e l cual están intercalados los electroimanes 
11 y 13.

Al activarse e l electroimán 13, se c ierra  e l circuito 
general de los motores 1 y 2 de dirección, quedando e l dispositivo en con­
diciones pera actuar.

Al activarse e l electroimán 11, atrae a la  palanca 12, 
con lo que se establece en 29 contacto en e l brazo 9, de la  horquilla 7, 
y la  corriente, pasando por e l conmutador 6, llega a l  motor 1, que se pone 
en marcha.

Esa horquilla 7, deslizante en las gulas 21, se despla 
za un poco (a la  derecha en e l oaso de la  figura), por efeoto del empuje 
de la  cabana 27 de contactos, de la  palanca 12. Así e l cuerpo móvil, a l 
actuar e l motor 1, es llevado a la  línea central 42 de emisión y la  sobre­
pasa, en ctyo instante la  señal de emisión comienza a deb ilita rse , con lo 
cual e l electroimán 11 actúa con menor fuerza, y la  palanca 12, por la  ac­
ción del m elle  10, tiende a volver a su posición normal, con lo que se in 
terrumpe e l contacto 29-30, del brazo 9 de la  horquilla 7, y se establecen 
los contactos 22, 23 y 24 con e l brazo 8.

Entonces deja de funcionar e l motor 1 y comienza a ha 
cerlo e l 2, que frena la  separación del cuerpo móvil de la  linea central 48,

tvL%
k"
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j
a l  míame tiempo que la  cabeza y?, de l a  palanca 13, ha cerrado, em e l  bra­
za 8, e l  e irc u ite  a l  eleetreim án 8.

< Al actuar e l  electroim án 3, a tra e  a la  palanca 4 , cuya 
uña 18 encaja en e tra  mueaea, más a la  izquierda, de la  rueda 1$ del acama 
tad e r, y permanaes a s í ,  venciendo la  rea ia te n c ia  del muelle 8, que t i r a  
longitudinalm enta de la  palonea hacia l a  derecha.

Frenada del todo e l  cuerpo móvil, en su marcha soparán 
dase de la  lín e a  een tra l 48. per efecto  del motor 8, tiende enseguida a 
aproximarse a dicha lín e a . La eeñal de la  emisora se hace entonces más 

10 fu e rte , e l  electroimán 11 actúa también eon más fuerza, y provoca la  sepa­
ración  de l a  palonea de le a  contactes ea e l  brazo 8 de la  ho rq u illa  7, es­
tableciendo e l d e l brazo 8.

Simultáneamente, queda ab ierto  e l  c ircu ito  de l e le c tro !  
mán 8, een le  que l a  palaaea 4 . por l a  acción del re so rte  5 , se desplaza 

18 a l a  derecha y en aña 18 hace funcionar a l  conmutador; a s í ,  per una p a rte , 
a l  de ja r de hacer contacte l a  cabeza 87 en e l  brazo 8 y estab lecer cone­
xión een e l 8, dehia de ja r de tra b a ja r  e l  meter 8, y empezar e l  meter 1, 
pero como, per e tr a  p a rto , ha actuado e l  conmutador, y la  co rrien te  prece­
dente del brazo 8 ya ne ee d irig e  a l  motor 1, sino al 8, é s te  sigue funcie 
asado y conduce a l  cuerpo móvil hacia l a  l ín e a  eentral*

Cuando e l  cuerpo móvil paca desde la  parte  izquierda 
de la  zona de emisión, a l a  derecha, y una vez cruzada l a  lín e a  cen tra l 43¡, 
la  recepción se d e b il i ta ,  y con e l le  e l  electroim án 11 actúa een menee fue? 
za y la  cabeza de l a  palanca 18 interrumpe au contacte een e l brazo 9, de 
l a  ho rqu illa  7, para e s tab lecerle  inmediatamente eon e l  brazo 8*

En e s te  memento, e l  meter 8 te n ia  que funcionar, per# 
come e l  conmutador e s tá  en conmutación, funciona e l  meter 1, que frene l a

85
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separación del cuerpo mÓTil de la  línea central y la  obliga a acercarse a

Al mismo tiempo, por los contactos 28 del brazo 8, se 
activa e l electroimán 3, que atrae a la  palanca 4 del conmutador, y deja 
a la  uña 1E en posición de actuar sobre e l conmutador, tan  pronto como ce­
se la  atracción del electroimán.

Al entrar en acción e l motor 1, llega un momento en 
que e l cuerpo móvil llega/acercarse a la  línea central, con lo que el oleo 
tro  imán 11 refuerza su acción, y la  cabeza 27 de la  palanca interrumpe e l 
contacto en e l brazo 8 y lo  establece con e l 9.

Al mismo tiempo, e l electroimán 3 deja de actuar, y la  
palanca 4, por la  acción del resorte 8, mueve un diente de la  rueda 16 del 
conmutador, con lo que se pone en funcionamiento e l motor 1, pues s i  a l 
o amblar lot contactos en la  horquilla 7 habla de cambiar e l motor en fun­
cionamiento, por o tra  parta, a l actuar e l conmutador, hay también cambio 
del motor, por lo que en realidad sigue funcionando e l motor 1.

En ese momento el cuerpo en movimiento, y los diversos 
mecanismos, se encuentran en la  misma situación que cuando se realizó el 
primer contacto con e l haz de emisión, y por lo tanto vuelven a repetirse 
exactamente todos los movimientos y efectos descritos, naturalmente cada 
vez en menor amplitud, continuando en ciclos más reducidos, hasta que e l 
cuerpo móvil quede exactamente colocado en la  línea central.

Reasumiendo, con referencia a la  figura 7, la  explica­
ción del sistema reivindicado es e l siguiente: cuando e l móvil que recorre 
la  trayectoria 44, se aproxima a la  línea central 42, automáticamente se 
rea liza  la  conexión en 9 del motor 1, y cuando se separa de e lla  tiene lu  
gar la  conexión en 8 del motor 2. Al cambiar de dirección e l cuerpo móvil,
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%a** ̂ / ' t i '/! ó ¿-;actúa el conmutador 6 y aunque debe cambiar e l motor actuante, como hay 
conmutación, aigue a l mismo motor*

Cuando e l motor & actúa ain conmutación, acelera a l 
proyectil o cuerpo móvil hacia la  línea central 42 y frena au separación 
cuando actúa conmutado.

E l motor 2 funciona de modo contrario, ea decir, a la  
derecha de la  línea central 42, en la  zona 42-43 actúa e l motor 1, y en la 
zona 42-41 ea e l motor 2 e l que interviene.

En la  figura 8 se indica: en 46 la  base de lanzamiento 
de un proyectil, por ejemplo, en 46 y 47 laa dos emisoras u tilizadas, y en 
80 e l objetivo: a l recorrer e l proyectil la  trayectoria 81, cuando en 48 
entra en e l oampo de acción del haz emitido por la  estación 46, tiende a 
aproximara" a la  línea 46-80, con lo cual entra en 49 en e l haz emitido 
de la  o tra  estación 47 y tiende a i r  a la  línea 47-50. Estas sucesivas 
tendencias, hacia uno u otro lado, llevan e l proyectil a l objetivo 50.

S i la  parte fin a l de la  trayectoria 51 ha de ser ve rtí 
cal o próxima a ta l  dirección, conviene que la s  emisiones da las estacio­
nes 46 y 47 sean en lo posible en planos verticales que se cortan en 80.

En la  figura 9 se indica como un torpedo de trayecto­
r ia  54, lanzado por e l navio 83, puede d irig irse , con solo la  emisora esta 
blecida en e l navio 52, a l 55 que sea e l objetivo enemigo.
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La presante patente de invención comprende la s  signien 
te s  reivindicaciones:

1 .-  Sistema y dispositivo para la  teledirección de 
cuerpos móviles y proyectiles, caracterizados porque e l sistema consiste 
en emplear dos emisoras de onda corta d irig ida, cuyas b ise trices de emi­
sión se cruzan sobre al objetivo a alcanzar, y sus ondas actúan en e l re ­
ceptor de un dispositivo, montado en e l cuerpo móvil o proyectil, y que a 
su vez, hace funcionar uno u otro de los dos motores-timón dispuestos en 
e l mismo, de modo que obligan a l cuerpo móvil a colocarse en la  posición 
que corresponde a que reciban la  máxima intensidad de emisión, llevándole 
automátlctmente a l referido objetivo.

8*- Sistema y dispositivo según lo reivindicado en el 
punto an terior, caracterizados porque e l dispositivo comprende un receptor 
de la  señal de las emisoras de onde corta, que rec tificada y ampliada ha­
ce circu lar la  corriente en dos electroimanes: uno q¡ue oierra e l circuito 
del dispositivo, y otro que atrae una palanca, portadora de los contactos 
que cierra:: loa circuitos del funcionamiento del mismo, oponiéndose a la  
acción de ose electroimán un resorte.

3 .-  Sistema y dispositivo según lo reivindicado en loa 
puntos anteriores, caracterizados porque el dispositivo comprende una pie



-j- i'íi

!

5

10

15

30

za en u, deslizante en guias paralelas a su plano, entre cuyos brazos se 
mueve esa palanca, y lleva: en un brazo un contacto de toma de corriente, 
otro a un conmutador, y un tercero a un electroimán; y, en e l otro brazo, 
un solo contacto para e l conmutador.

A.- Sistema y dispositivo según lo reivindicado en los 
puntos anteriores, caracterizados porque e l conmutador presenta: dos con- ¡.
tactos conectados a los de ambos brazos de la  horquilla y otro para cada 
motor-tinón, todos f i jo s  en su an illo  exterior; y una tab le ta  móvil de co­
nexiones, que g ira en á l, unida y coaxil con una rueda dentada.

5 . -  Sistema y dispositivo según lo reivindicado en loa 
puntos anteriores, caracterizados porque el electroimán conectado a un conj 
tacto de un brazo de la  pieza en U, a trae una palanca flex ib le , so licitada 
en su otro extremo por un resorte , que le  mueve en guias paralelas a l eje 
del electroimán, y portadora de una uña, que engrana en la  rueda dentada 
solidarln  de la  tab le ta  móvil de conexiones, moviendo a la  miaña un paso 
a l desactivarse e l electroimán y actuar e l resorte y avanzando un diente 
en e lla  cada vez que se activa e l electroimán.

6. -  Sistema y dispositivo para la  teledirección de 
cuerpos móviles y proyectiles.

Según se describe y reivindica en la  presente memoria 
descriptiva y se ilu s tra  con los planos reglamentarios que a la  misma se 
acompañan.

Consta esta memoria de once hojas foliadas y escritas 
a máquint. por una sola de sus caras. !
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