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Ia presente patente ds invencidn se refiere a un siste
ma y dispositivo para la teledireccidn de cuerpos mdviles y proyectiles,
cuyo sistema tiene por fundamento el empleo de dos emioione; de onda corta

dirigidas pera conducir el proyectil o cuerpo en movimiento hacia el blanco

u objeto que intereas, y se vale de un dispositivo que hace funcionar los i
motores-timdn de ese cuerpo mévil, de modo que el mismo busque la méxima |
intensidad de emision, y para ello se cologue autométicamente en la bisec-
triz del hez de emisidm.

Entre las aplicacionas de que son susceptibles el aiatgt
ma y dispositivo que se reivindice, una de ellas puede ser la de guiar ha~-
cia el blavco torpedos marinos en un combate naval, empleando solo una emi-
8i0n de las caracteristicas indicadas.

Bl dispositivo montado en el cuerpo mévil o proyectil,

para hecer aplicable el sistema de teledireceidn reivindicedo, haciendo '
funcioner los motores-timdén montedos en el mismo, son: ’

- un receptor de la seflal de la emisora, que rectifica 1
da y eamplicda hace circular la corriente en dos electroimanes: uno que cie-
rra el circuito del dispositivo y otro que atrae una palanca, ‘portadore. de
los contactos de funcionsmiento del mismo, contra la accidn de un resorte;

~ una horquilla o pieza en U, desplazable en gulas para
lelas a su plano, entre cuyas ramas se mueve esa palanca, cuya horquilla

llevas en un brazo, un contacto de toma de corriente,otro.aun conmutador y
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! un tercero 4 un electroimén; y en el otro brazo un solo contecto para el ‘

conmutador;

- ol comnmutador, con los dos contactos procedentes de
embos brazos de la horquilla, y otro para cada motor-timdn, fijos en el ani "
1lo exterior, y en una tableta movil de conexiones;

- un electroimén, conectado a un contacto de un brazo
de la horquille, que atrae una palanca, flexible, solicitada por su otro ex -
tremo por ua resorte, y portadora de una ufia, que engrans en umna rueda den-

tada, solidaria de la tableta de conexiones, cada vez que es atraida por el .

electroimen y hace girar un paso a la rueda cuando actia el resorte, por de ; Ve
gsactivarse la bobina; | . .‘:31,:, N
- los motores~timén conectados al conmutador y a la
fuente de eaergia eléctrica del dispositivo.
Awgue se ha indicado como aplicacidn normal del siste- z
' ma, el empleo de dos emlisoras de onda corta, también puede utilizarse con
una sola, paré dirigir desds un navio el torpedo que envie otro contra un

tercero enenigo. '

Dentro de las reivindicaciones que ae establecen pueden B8

construirase dispositivos de las formas, tamafios y materiales gue se juzguen’
adecuados, segin la aplicacidn concreta de que se trate, sin que tales varia
ciones, as{ como las gue puedan Introducirse en detalles de su presentacio’n'
y organizacidn afécten a la esencialidad reivindicada, por lo que los dispo £
sitivos que se fabriquen, dentro de la idea genersl resefiada, con cualquie~ (
ra de esas modificaciones, no seran sinﬁ variantes, igualmente comprendidas
vy protegidas por el presente registro. £ N

En esta ldea, las adjuntas figuras corresponden ¥nioce-

| mente a formas de eJecucio'n, ain cardcter alguno limitativo, que se presen-
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tan a t{tulo de ejemplos de realizacidn, para comcratar cuanto se dice en

esta memorin desceriptiva.

La figura 1 ilustra el esquema general de un dispositi-
vo para la -eledireceiln de cuerpos méviles, establecido de acuerdo con lo

Que se reivindica.
la figura 2 detalla la disposicidn del commtador y pa
lanca.

La figura 3 pressnta la vidta de frente de la horquilla

.

La figura 4 se refiere a la vista lateral de la misma.

Lag figuras 65 y 6 muestran dos posiciones del funciona-
miento del nonmtador.

La figura 7 presenta una parte de J.A trayectoria descri
ta por el cuerpo mdvil cuando se actia en el conmutador.

Ias figuras 8 y 9 esquematizan, respectivamente: la
aplicacidn del sistema para la teledireccidn de un proyectil con dos emiso-
ras, y dos :eceptores en el proyectil, uno para cada emisora; y para la de
un torpedo con una sola emisora y un s0lo regeptor.

Con referencia & dichas figuras y a los nimeros que so !
bre ellas dusignan las partes y detalles de los elementos representados,
que interesan a los fines de esta memoria, la descripcidn de los mismos es
como sigue:

los elementos esenciales del dispositivo que se reivin-
dica son: los motores 1 y 2 (fig. 1), el electroiman 3; la palanca 4, pro-
vista de la ufia 15 (fig. 2) y montada en las guias 18, mediante el soporte
deslizante 19, al otro lado de cuyas guias lleva el muelle §; el comnmutador,
6; la horquilla 7, montada en las gulas 21, cuyas remes 8 y 9 llevan, res-

peotivamento (fige 3), los contactos 28, 23 y 24, la primera, y el 30 la
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segunda; le. palanca 13, cuya cabeza 27 es portadora de los contactos 25 y
26 a un lado y del 29 al otro; el resorte 10 y electroimén 11, que rige el
accionamiento de dicha palanca; el eleotroimdn 13, que acciona el disposi~
tivo de cierre del oirouito; y el receptor de alimentacidn l4.
En el conmutador 6 (fig. £) va dispuesto el pifidn 16, |
que se corresponde con la ufia 16, y estd montado en el eje 17. Ese conmu-
tador lleve la tableta de conexiones £0.
En la figura 3, ademés de las aletas antes citadas, 8o
aprecian: la conexidn 28 al interruptor gensral; y en las figuras 5y &
los contactos 31, 32, 39 y 40 de la tableta de conexiones 20, que se corres
ponden con los 33, 34, 35 y 36, de los soportes 37 y 38, de las lineas co-
rrespondiertes a uno y otro motor.
Ea decir, los contactos 24~26 corresponden al conmuta-
dor (figs. 3 y 1); los 25-23 a la toma de corriente; los 25-32 al electroi
mén 3; y lcs 29-30 al conmitador. En éste (figs. 1, 5 y 6) los contactos
35 y 36 corresponden a 1los conductores 24 y 36, respectivamente; y los 33
¥y 34 a los motoreas 2 y 1.
El detalle del modo de actuar el commutador (fig. 2)
es el siguiente: en la figura el electroimdn 3 esta actuando, al cesar la
corriente on é1, la palanca 4, por la aceidn del muells 5, se desplaza ha

cla la derocha, hasta el tope, y arrastra con la ufia 15 la rueda dentada

16 del commtador. Al volver_ a actuar el 3, la palanca 4 es gtraida por éil

¥y la ufia 15 se coloca encajando en un diente més a la izquierda, permane- |
ciendo as{ hasta que cese la corriente y wuelva a actuar el muelle 5, con{
lo que la rueda dard otro paso a la derecha.

Ia tableta de conexiones, ird montada en una rueda

grande adosnada & la pequsfia dentada 16, pero por la parte de atrds mejor
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que delante, y las conexiones fijas adosadas a la pared o soporte posterior.

En la figura 7 se indica: en 44 la trayectoria del cuo_F_

po wévil, 3 en 48, 41 y 43, respectivamente, las lineas central y latera-
les do la faja de direccidn del mismo hacia el objetivo.

Con tal disposicidn, al entrar el cuerpo mdvil en la
zona de emisidn, el receptor 14 recibe la sefial de la emisora, ouya sefial,
debidamenfer -amplificada y rectificeda en el receptor, hace ciroular una
corriente por el circuito em el cual estdn intercalados los electroimanes
11 y 13.
| Al ectivarae el electroiman 13, se clerra el circuito
general de los motores 1 y 2 ds direceidn, quedando el dispositivo en ocon-
dicionels pera actuar.

Al activarse el electroimdn 11, atrae a la palanca 12,
con lo que se establece en 29 contacto en el brazo ¢, de la horquilla 7,
¥ la corriente, pasendo por el conmutador 6, llega al motor 1, que se pone
en marcha.

Esa horquilla 7, deslizante en las gulas 21, se despla
z8 un poco (a la derecha en el caso de la figura), por efecto del empuje
de la ocabeza 27 de contactos, de la palanca 12. As{ el cuerpo mdévil, al
actuar el notor 1, es llevado a la linea central 42 de emisién y la sobre-
pasa, en ciyo instante la sefial de emisidén comienza a debilitarse, con lo
oual el electroimdn 11 aotda con menor fuerza, y la palanca 12, por la ac-
cidn del melle 10, tiende a volver a su poaicién normal, con lo que se in
terrumpe el contacto £9-30, del brazo © de la horquilla 7, y se establecen
los contactos 28, 23 y 24 con el brazo 8.

Entonces deja de funcionar el motor 1 ¥ comienza a ha

gerlo el 2, que frena la separacién del cuerpo mévil de la linea central 4&3,

“

-
-



10

1%

20 8, el eircuite al olﬁ«tmm 8.

wfia 15 encaja en ebra nueseca, mas & la izqulerda, do la rueda 16 del eommy

el mismo $iempo qio la sabeza 27, de la palanea 12, ha cerrado, on el bra-
AL sctusr el electroimen 3, atrae a la palenca 4, euys

tador, ¥ pormnofgg as{, venciendo la resistencla del muelle 5, que tira
lengitudinalmente &e la palanea hacia la derscha.

Frerade del todo el cuerpo mévil, en su mareha sepavan
dose de la linea cyntml 43, per efecto del metor 2, tiende enseguida a
aproximarse § diehe 1{nes. La sefial de la emisora se hace entonces mis
fuerte, ol eleetroinda li aetis también eon mds fueraa, y preveee la sepe-
racidn de la ptlence de les contactos en el braze 8 de 1a hopquilla 7, es-
sablaclende el del braZe 9.

Sinultdnesmente, queda sbierte el eircuite del eleectyei
man 8, eon le gue la palamea 4, por la accidn del reserte &, se dupluﬁ
& 1a derecha y su uiia 18 hace funcienar al eonmutader; as{, per uma parte,
a8l dojar de hacer coxtaste la ecabeza Z7 eor el braze B8 y estableser cone-
xién eon ol 9, debia dejar d4¢ trabajar el moter 2, y empezar el meter J.,‘
pere como, per o’c{; parts, ha setuade el cemmtader, y la cerriente prece-|
dente del braze § yg no se &irige al motor I, sine al 2, éate aigue funeio
vande y eonduce sl euerpo movil hecie la l{nea eentral.

Cuande el euerpc movil pass desde la perte izquierda
de le zona de emisidm, & la derechs, y uns ves eruzada la linea cemtral 43,
1a recepsin se debilite, 7 con olle el electroimdn 11 aetia “.nr menes fuer
za ¥ la cabese de la palanca 12 interrumpe su contacte een ol braze 9, de
la herquilla 7, pera esteblecerle jmmediatamente coun el braze 8. |

'- Er eate momente, ol ﬁetor 2 tenla gque fumecienar, pere

eomo el eoxnmutader esté om eommutvacidn, funciere el meder 1, que frema la
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separacidn del ocuerpo mdvil de la linea central y le obliga a acercarse a

ella.

Al mismo tiempo, por los contactos 28 del brazo 8, se
activa el electroimén 3, que atrae a la palanca 4 del conmutador, y deja
a la ufia 1 en posicidn de actuar sobre el conmutador, tan pronto como ce-
se la atraccidn del electroimsnm.

| Al entrer en aceidn el mofo:c 1, llega un momento en
que el cuerpo mévil llegali'cercarae a la l{nea central, con lo que el eleg
troimdn 11 refuerza su accidn, y la cabeza 27 de la palanca interrumpe el
contacto er. el brazo 8 y lo eatablece con el @,

Al mismo tiempo, el electroimsn 3 deja de actuar, y la
palanca 4, por la accidn del resorte 5, mueve un diente de la rueda 16 del
conmutador, con lo que se pone en funcionsmiento el motor 1, pues sl al
oamblar los contactos en la horguilla 7 habia de cambier el motor en fua-
cionamientc, por otra parte, al actuar el conmutador, hay también cambio
del motor, por lo que en realided sigue funcionendo el motor 1.

En ese momento el cuerpo en movimiento, y los diversoJ
mecanismos, sé encuentran en la misma situacidn que cuando se realizd el
primer contacto con el haz de emisidn, y por lo tanto vuelven a repetirse
exactamente todos los movimientos y efectos descritos, naturalmente cada
Vez en mencr amplitud, continuando en ciclos was reducidos, hasta que el
cuerpo mévil quede exacteamente colocado en la linea central.

Reasumiendo, con referencia & la figura 7, la explica-
cidn del s:stema reivindicado es el siguiente: cuando el mdvil que recorrs
la trayectoria 44, se aproxima a la linea central 42, autométicamente se
realiza la conexidn en 9 del motor 1, y cuando se separa de ella tiene lu

gar la conoxidn en 8 del motor 2. A1 cambiar de direccidn el cuerpo mdvil,

v
e >
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actia el conmutador 6 y aunque debe cambiar el motor ectuante, como hay
conmutacidn, sigue el mismo motor:

Cuando el motor 2 actia sin conmutacidn, acelera al
proyectil o cuerpo mévil hacia la linea central 42 y frema su separacién
cuando actia conmtado.

El motor & funciona de modo contrario, es deocir, a la
derecha de la l{nea central 42, en la zona 42-43 actia el motor 1, y en 1J
zona 42-41 es el motor 2 el que interviene.

Bn la figura 8 se indiocai en 45 la base de lanzamiento
de un proywctil, por ejemplo, en 46 y 47 las dos emisoras utilizadas, y en
50 el objetiivo: al recorrer el proyectil la trayestoria &1, cuando en 48
entra en e.. oaﬁpo de accidn del‘haz emitido por le estacién 46, tiende a
aproximarsoe a la 1{nea 46-50, con lo cual entra en 49 en el haz emitido
de la otra estacidn 47 y tiende a ir a la lineca 47-50. Estas sucesivas
tendencias, bacia uno u otro lado, llevan el proyectil al objetive 50,

81 la parte finel de la trayectoria 51 ha de ser verti
cal o proxima a tal direccidn, conviene que las emisiones de las estacio-
nes 46 y}4’;’ sean en lo pesible en planos verticales que se cortan en 50.

Bn la figura 9 se indica como un torpedo de irayecto-
ria 54, lanzsdo por el navio 63, puede dirigirse, con solo la emisora esta

blecida en el navio 58, al 55 que sea el objetivo enemigo.

= R NSN3RI RRNRER DA

D R ®

s
O
hLa
e
Xy
T
’

P
*

e, -
i

P I '}

B hcaalitatyd

ST T T

o
Im3 @



10

15

. punto anterior, caracterizados porque el dispositivo comprende un receptor

-10“

la presente patente de invencion comprende las sigulen
tes reivindicaciones: A

1.~ Sistema y dispositivo para la teledireccidn de
euerpos moviles y proyectiles, caracterizados porque el sistema consiste
oen emplear dos emimoras de onda corta dirigida, ouyas biseirices de emi-
8ién se oruzan sobre el objetivo a alcanzar, y sus ondas actian en el re-
ceptor de un dispositivo, montado en el cuerpo mivil o proyectil, y que a
su vez, huce funcionar uno u otro de los dos motores-timén dispuestos en
el mismo, de modo que obligsn al cuerpo mdvil a colocarse en la posicidn
que corresponde a que reciban la méxima intensidad de emisidn, llevéndole
automdticemente al referido objetivo.

2+~ Sistemt y dispositivo segin lo reivindicado en el

de la seflal de las emisoras de onda corta, que rectificada y ampliada ha-
co circular la corriente en dos electroimanes: uno que olerra el cirecuito
del dispositive, y otro que atrae una palanca, portadora de los contactos
que clerrain loa circuitos del funcionamiento del mismo, oponiéndose a la
acoién de use electroimdn un resorte.

3.~ Sistena y dispositivo segin 1o reivindicado en los

puntos anteriores, caracterizados porque el dispositivo comprende une pie
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za en U, deslizante en guias paralelas a su plano:f entre cuyos brazos se
mueve esi palanca, y lleva: en un brazo un contacto de toma de corriente,
otro a un conmutador, R un tercero a un electroiman; y, en el otro brazo,
un sole contacto para e) commutador.

4.~ Sistema y dispositivo seglin lo reivindicado en los
puntos anteriores, caracterizados porque el sonmutador presenta: dos con-
tactos conectados a los de ambos brazos de la horquilla y otro para cada
motor-tindn, todos fijos en su anille exterior; y una tableta mivil de co-

nexiones, que gira en é1, unida y coaxil con una rueda dentada.

5.- Sistema y dispositivo segin lo reivindicado en los

puntos anteriores, caracterizados porque el electroimin conectado & un oo_.x_ti‘f
tacto de un brazo de la pieza en U, atrae una palanca flexible, solicita_.dai
en su otro extremo por un resorie, que le mueve en guias paralelas al eje
del electroimén, y portadora de una ufia, que engrana en la rueda dentada
solidaric de la tableta movil de conexiones, moviendo a la misma un pase
al desactivarse el electroimdn y actuar el resorte y avanzando un diente
en ella cada vez que se activa el eleatroimdn.

6.~ Sistema y diapositivo para la teledireccidn de
cuerpos noviles y proyeetilés.

Segin se describe y reivindica en la presente memoris

deseriptiva y se ilustra com los planos reglamentarios que a la misma ee

acompaiiar..

Oonsta ssta memoria de .once hojas foliadas y eseritas]

a mdquine. por una sola de sus oaras. !
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