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El presente Moderlo de Qti}idﬁd se‘refiere‘a uﬁ;‘
mecanismo de accionamiento para telares de cinta flexible;‘eh;fiffj
los cuéles dichas cintas llevan solidarizadas unas pihzas éncag
gadas de arrastrar los hilos que formarin la tramza del tejido;

Como es sabido, los}hilos de trama, durante la
fabricacibén del tejido, deben pasar entre lcs hiios de urdimbre.
Se conocen diverscs sistemas para imprimir a los hilos ae trama
el movimiento necesario. Uno de estos sistemas consiste en dis-
poner una cinta flexible que lleva solidarizada unas pinzas que
son las que arrastrar&n los hilos de trama. La cinta citada de-
he estar animada de un movimiento lineal alternativo para des-—-
plazar los hilos en la magnitud y precisifén necesaria.

El objeto de la presente ipvencién es conse———
guir un mecanismo sencillo y sequro, mediante el que se consiga
el movimiento alternativo de la cinta citada en condiciones 6ptiﬁas

Otro objeto de la invencifn es conseguir un me
canismo para la finalidad apuntada, que permite ademas variar a
voluntad la magnitud del movimiento lineal de la cinta, median-
te una sencilla disposicién que no suponga complicacién en.la -
constitucién y funcionamiento del conjunto.

El mccanismo de la invencidn est& encargadd. de |

transformar el movimiento girétorio de un motor de accionamien- 1
to en un movimiento lineal alternativo de la cinta. SR

Este mecanismo comprende una rueda que es movida-
a partir del motor de accionamiento, vor ejemplo mediante una -
correa de naturaleza preferentemente dentada. Este sistema de -
transmisién dispondra de un dispositivo tensor de la correa. A-
la rueda citada va articulada lateralmente,en posicién excéntri

ca, una biela. La articulacién entre biela y rueda se lleva a -

cabo mediante una disposicién que permita variar a voluntad la-
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- excentricidad de la biela citada.

- El mecanismo de la invencién comprende adem&s-
un brazo de transmisibén que esté& articulado por uno de sus éx;a
tremos al extremo libre de la bie}a, mientras que por su otro -
extremo es solidario de un eje portador de un sector de denta--

do. El movimiento giratério de la rueda citada se transforma, -

mediante la biela, en un movimiento lineal alternativo. El bra-

‘zovde transmisién, por su parte, imprime al eje porﬁador del -—-

séctor dentado un movimiento giratorio oscilante. La amplitud -
del sector dentado seré igual o superior a la del movimiento gi
ratorio oscilante imprimido por el brazo de transmisidn.

El sector dentado engrana con un pifion a cuyo-
eje es solidaria una polea relacionada, a través de un mecanis-
mo de transmisiébn, con‘una rueda dentada. Esta rueda dentada es
tard también animada de un movimiento giratorio altcrnativo. La
citada rueda dentada engrana por filtimo con la cinta flexible -
portadora de las vinzas. El movimiento giratorio alternativo de
la rueda dentada provocarid un movimiento rectilineo alternativo
en la cinta, cuya magnitud dependerd de la excentricidad de la-

biela vy de la rotacidén entre las distintas ruedas o poleas del-

mecanismosi..... :

La primera rueda citada del mecanismo y la bie
la van relacionadas entre si mediante un eje que es paralelo al
eje de dicha rueda. Este eje que relaciona a la rueda y a la --

biela puede desplazarse en un orificio coliso de trayectoria ra

‘dial que presenta la referida rueda, pudiendo fijarse en cual--

quier punto de tal orificio coliso, variando de este modo la ex

centricidad de la rueda y la biela.

El mecanismo de transmisidn antes citado estéa--

constituido por dos nifiones cdnicos engranado entre si. Los ejes

de
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] estos pifiones son perpendlculares y 1leva cada uno de ellos soll
"darlzada una polea. Una de tales poleas va relac;onada con 1a po-|:

" lea que es solidaria del pifibn que engrana con el sector dentado.

mitativo.

" nada con el motor de accionamiento a través de la correa 2. La

diante~un;orificio coliso gue presenta la rueda 1, de trayectoria

' radial, a lo largo del cual puede desplazarse el eje 5 y.fijarse

La otra polea va relacionada con una segunda polea montada sobre
el eje de la rueda dentada que acéiona la cinta.

Como aclaracidén de todo lo anteriormente expuesto,
seguidamente se hace una descripcién'més detallada del mecanismo
de la invencidn, haciendo reférencia al dibujo adjunto, donde se
representa una perspectiva parcialmente seccionada y esquematica

de una posible forma de ejecucién, dada a titulo de ejemplo no lij|

Como puede verse en el dibujo, el mecanismo de la

invencién comprende una rueda 1, constituida por una polea relaci®

correa 2 y las poleas son de configuracidén dentada para asegurar
una pérfecta transmisidén. La tensidén de la correa 2 puede regulary
se mediante un dispositivo tensor 3.

La rueda 1 lleva articulada lateralmente una biela
4 mediante un eje 5 paralelo al eje de la rueda 1 y situado en pg

sicién excéntrxica con el mismo. Esta articulacién se consigue me-

te =€,
s ¢

[ S |

en el punto deseado de dicho orificio coliso, variando asi la dis¢
tancia entre el eje 5 y el eje de la rueda 1 y con ello la excen-
tricidad de la biela 4.

Al eitremo libre de 1z biela 4 va articulado, me-
dianté ei eje 6, un.brazo de transmisidn 7 gue por su otro extremg
es sSlidario al eje de un sector dentado 8.

El movimiento giratorio de la rueda 1 se transfor-

ma. en la biela 4, en un movimiento lineal alternativo, provocandq



10

20

25

30

4-4-

"en el brazo 7 un movimiento oscilatorio, cuyo resultado eés que

el sector dentado 8 sufra un movimiento'angular oscilante. La-

amplitud de este movimiento angular dependeréd de la excentri-—-

“cidad de la biela 4. El scctor dentado 8 ser& de amplitud igual

0 superior al del movimiento angulaxr citado.
El sector dentado 8 enarana con un pifién-

9 a cuyo eje es solidaria la rueda 10. Esta rueda va dentada =

en su periferia y est& relacionada con el pifidn 11 mediante la

correa dentada 12. El eje 13 del pifién 11 es portador de un pi
fién ecbnico 15 que engrana con €l pifidn cénico 16 cuyo eje es -
portador del pifién 17, entre el cual y el pifiSbn 18 va montada-
la correa de transmisién dentada 19; El eje del pifibn 18 es --
portador de una rueda dentada 20 gue engrana con la cinté fle~
xible, no representada, desplazable sobre el canal 21.

| El movimiento angular oscilante del sec--
tor dentado 8 es transmitido a la rueda 19 y a través del me--
canismo de transmicién intermedio al pifibn 18 y rueda dentada-
20, que imprimirid a la cinta flexible un movimiento lineal al-
ternativo.

La magnitud de este movimiento dependera-
no s6lo de la excentricidad de la tiela 4, sino tambiéﬁ de;la-
relacién de transmisién entre las distintas ruedas del mecanig
mo. | |

‘Cada cinta estd relacionada con dos meca-
nismos como el descrito, dispuesto cada uno de ellos en uno de
los extremos de la cinta.

Descrita suficientemente la naturaleza del inven
to asi como la manera de realizarlo en la practica, debe hacerse
constar que las disposiciones indicadas son susceptiblec de mo-

dificaciones de detalle en cuanto no alteren su fundamento.
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| cinta flexible, caracterizado porque comprende una rueda, que es_>”

‘movida a partir de un motor de accionamiento: una biela articulad$

' al eje de un sector dentado, al que imprime un movimiento angular

'que arrastran los hilos de la trama, cuyas cintas sufren un movi-

{la cinta.

REIVINDICACIONES

1.~ Mecanismo de accionamiente para telares de .

lateralmente en posicidn excéntrica a dicha rueda, con excentrici

dad régulable: un brazo de transmisidn articulado por uno de sus

extremos al extremo libre de la biela y solidarizado por el otro

oscilante de amplitud igual o inferior a la de dicho sector; y un
pifiéon dentado que engrana con el sector citado y a éuyo eje es

solidaria una polea encargada de imprimir, a través de un conjun-
to de transmisién, un movimiento giratorio oscilante a una rueda

dentada, la cual engrana con las cintas portadoras de las pinzas

miento lineal alternativo.

.

2.- Mecanismo segun la reivindicacién 1, caracte
riéado porgue la primera rueda citada y la biela van relacionédas
entre si mediante un eje paralelo al eje de dicha rueda, que puedéd
desplazarse en un orificio colisc y es fijable en cualquier pﬁnto
de dicho orificio coliso, para variar la exéentricidad entre la r¢g

ferida rueda y la biela.

3.~ Mecanismo segun la reivindicacidén 1, camCte-
rizado porque el conjunto de transmisién citado comprende dos ‘pi-
fiones cbénicos engranados entre si, cuyos ejes son perpendiculares
y llevan solidarizados, cada uno, una polea, de las cuales, una de
ellas va relacionada con la polea solidaria del pifién que engrana
con el sector dentado, mientras que la otra va relacionada con una

segunda polqa montada sobre el eje de la rueda dentada gue acciona

4.- Mecanismo de accionamiento para telares de ci
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