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El presente modelo de utilidad se refiere a ua
di@positEVOZmotriz'para la simulacién'de'movimientosV&aﬂgu
teo osimilar'adaptable- a caré-asa’s de muﬁ‘e’c_os conconf:.gu
racién humsna o animal. | |

Uno de los objetivos del presente modelo de utbi-
1idad es la consecucidn de un dispositivd del tipo citado
que sea de facil montaje y fabricacidén. Adicionalmente es

también objetivo del presente modele de utilidad el conse='

guir un dispositivo que sea universalmente.adaptable a car

casas de Juguete con configuraciones externas humanas o

animales. | 5 "'ﬁ

“ En consecuencia el presente modelo de utilidad
se'refiere y por tanto alcanza, al dispositivo meednico en
8{ y a su forma de flaaclon 0 acoplamiento a la* nrespon—
diente carcasa con independencia de la configuracién exter
na de la misma.

Fara ello, dicho dispositive motriz, éet& funda~

mentalmente constituido por los siguientes elementos: un
cajetin de disposicién general paralelepipédica,’ en cuyo
interior queda encapsulado un micromotor eléctrico alimen-
tado por pilas y accionable mediante un interruptor exter-
no; un eje de giro, pasante a travéds del mencionado cajetin,
acoplado transversalmente a la salida de fuerza del citado
micromotor mediante un tren de engranajes convencional; dos
platos de ejes excéniricos acoplados a uno y otro de los
exiremos del citado eje transversal, cada uno de los cuales

presenta en su cara superior un tetén emergente, asimismo
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8i, solidarizadas respactivamente una al mencionado caje-

'piaza ahorquillada cada uno de cuyos dos brazos o‘*“'“'

1ongitud1nalea presenian una ranura longitudinal para el -

acoplamiento de los tetones excéntricos de los pla$os»aﬂ~

‘tes mencionades, acoplados a mcdo de biela, estando adic

naimente dicha pieza ahorqqillada acoplada-a un segundo
eje, transversal al cajetin y por tanto paralelo al anteri
mente citado, uno de los extremos del cual puede deslizar-
se por una ranura que al efecto aparece practicada en la
correSpbndiente pared del cajetin; y una carcasa de jugue-

te dividida en dos semipartes relativemente amovibles entre ﬁ

tin y la otra a la rama transversal de la piezaiéhﬂfquillg

-

da, presentando cada una de dichas dos semi—cardésagfdos
puntos de apoyo niveiados segin un plano horizontal. Con
todo lo cual el movimiento de vaiven oscilante del:mecanigl*'
mo anteriormente mencionado es también realizadé‘gér ambas
semicarcasas de juguete, consigqiéndoae la simulacidn de.

un movimiento de gateo o similar. ' -

«s5de

Conocido que nos es por medio del anter;ér preém

bulo el objeto del modelo de utilidad gque nos ocunpe, pasa-

P

remos a continuacidén a describirlo més pormenorizadamenxe

“con la ayuda de la lémina de dibujos adjunta en la que se

representa un ejemplo de ejecucidén de los multiples a que
en la prédctica puede llegarse con la aplicacidén de los fun
damentos bédsicos descritos.

En la figura 1, se representan vistas en perspec
tiva'y un despiece del mecanismo a que se refiere el pre-
sente modeio de utilidad, mediante el cual es posible apre

ciar todos los elementos constitutivos del mismoe.
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La figura 2, represgenta vistas del-alzado”y 

tag del mecanismo de la figura 1, en dos posiciones dis

tas de funcionamiento. |
En la figura 3, se repfesenta una perspectiva

del mecanismo montado ‘sobre dos semi-carcasas de juguateii

relatlvamente mov1les entre si 1nd1céndose mediante 1las: -

flechas el movimiento relativo de las mismas, y la direc-
cifa de desplazamiento del juguete as{ equipado, |
Bl mecanismo motriz, estd constituido por un caé’i
jetin 1, en cuyo interior va encapsulado un micro-motor
eléctrico 2, allmentado mediante las pilas 3, ¥ accionabie

edlante un interrupter ‘convencional 4. La salida de fuer—ix

za de dicho micro-motor, lleva acoplado un hu81110.5, que

ataca a un tren de engranajes 6, para provocar ETugiro

~de un primer eje transverssl 7, pasante a través de las

paredes del cajetin 1. ceede

En cada uno de los extremos 8 del eje-*$rénsver-

‘'sal 7, iran acoplados excéntricamente sendos platos 3,cada -

unb de los cuales presenta un iéidn 10; también.éxcéntriqg
mente dispuesto respecto del citado plato. Para'.el-perfecto
acoplamiento y‘orientacién relativa de los tetones 10, ten
to los extremos 8 del eje 7 éomo los orificios de.los pla- -
tos presentarén un pequefio talonamiento o rebaje.

| Los tetones 10, irén dispuestos en el interior
de las ranuras longitudinales 11 que al efecto lleva prac-
ticadas cada una de las ramas 12, de una pieza ahorquilla-
da 13. Ademds, la pieza ahorguillada 13, va dispuesta sobre
los extremos de un segundo eje transversal 14, uno de cuyos
extremos presenta libertad para desplazarse a lo largo de

una ranura longitudinal 15, practicada en la pared del ca=-
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jetin 1, en su sentido transversal.

Esta pieza ahofquillada 13, presenta en su ramas
transversal 16 una formacidén seliente 17, destinada a su

fijacién a una de las semicarcasas relativamente méviles

del juguete.

Para la mejor comprensidén del funcionamiento de 
este mecanismo haremos shora referenctﬁﬁa las figuras 1 y
2. La marche del micro-motor 2, al cierre del interfuptor
4, provocard el giro del husillo 5, que transmitido por el
tren de engranajes 6, producird el giro del primer eje
transversal 7 y con é1, el de los platos 9 excéntricamente
acopladps al mismo; con ello los teténes 10, también ex-
céntricos y acoplados a modo de biela sobre laszfaﬁhras
longitudinales 11, que al efecto llevan practicddcszlos
dos brazos 12 de la pieza shorquillada 13, produciran un
movimiento de vaiven de 1qs mismos, pero éomo quiera que,
ademis la citada pieza ashorquillada 13, estd obligada a
girar alrededor del eje transversal oscilante 14, se pro-
vocaré-finalmente}un movimiento de'cabeceo de ia_misma, al |
deslizarse uno de los extremos del citado eje osgilante 14
a lo largoe de la ranura longitudinal 15. -

Con todo ellé, si dicho mecanismo se diégone en
un juguete constituido por dos semi-carcasas 18 y~1§ rela-
t ivamente moviles entre s{, de manera que el cajetin 1, se

haga solidarioc a la primera semi-carcasa 18 y la pieza

ahorquillada se fija a su vez a la otra semi-carcasa de

" juguete 19, se producird entre ambas de las citadas semi-

carcasas un movimiento relativo de cabeceo. Si ademds, las
semi-carcasas 18 y 19 presentan, al menos, das puntos de

apoyo horizontalmente nivelados, 20, se producird un movi-



,en;o ,e1 j'g ‘te:asi equipado que simula el de av;“
modo de gateo.' 1

Suflclentemente descrito que nos es el objeto

modelo de utilidad que nos ocupa, que lo es solamente a :

tulo de ejemplo y una de las mdltiples formas de reg

cién a que en la préctlca puede llegarse tomando como'fﬁ

gdaman$0'en su ‘congtruceién el descrito en la presenﬁeAmemb
125.- ria, ﬁqicamenxe nos resta seﬁalar_que ;as modificaczénq
de forma, tamafios, materiales empleados u otras no funda-
‘mentales, no deben ser consideradas variaciones que afec=

ten a su esencialidad.
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El modelo de utilidaed descrito recaersé pues,

or

>

sobre las siguientes reivindicaciones:

18,. "DISPOSITIVO MOTRIZ PARA LA SIMULACION DE )
MOVIMIENTOS DE GATEO PARA JUGUETERIA®, de los adaptables a-f
carcasas deAmuﬁequeria de configuracién humana o animal,
caracterizado por cuanto comprende un cajetin de disposi-
cidn general paralelepipédica en cuyo interior queda en-
capsulado un micro-motor eléctrico alimentado por pilas
accionables mediante un interruptor externo; un primer eje
de giro pasante a través del mencionado cajetin que va |
acopiadO'transversalmente a la salida de fuerzagdéi citado :
micro-motor mediante un tren de engranajes adecﬁﬁdé; dos
piatos de ejes excéntricos acoplados a uno y otro de los
extrémos de dicho primer eje transversal, cada unc.de los
cuales presenfa en su cara éuperior un tetdén em?réﬁnte,

g simismo excéntricamente dispuesto; una pieza ahorquillada

~~~~~

acoplamiento de los antedichos tetones excéntricos; monta-
dos a modo de mecanismo de biela-manivela; un segundo eje
transversal oscilante uno de los extremos del cﬁal:es libre
de deslizarse a lo largo de una ranura longitudinai que al
efecto se practica en la correspondienie pared del menciona
do cajetin y que ademds atraviesa a los dos brazos o ramas
de la citada pieza ahorguillada; y una carcasa de juguete
dividida en dos semipartes relativamente amovibles entre

s{ y solidarizadas respectivamente la una al cajetin y la
otra a la rama transversal de la citada pieza ahorquillada,

d isponiendo cada una de dichas dos semi-carcasas, al menos,



rde dos pun‘hoa de apoyo nivelados segﬂn un’ plano

Con todo lo cual el mov:.miento de cabeceo del mecf'

tanbién realizado por las semi-carcasas, consiguifndose’

160.- sin;ulaciévn de un movimiento de gateo o similar ir1 jugue?
-asi equipado. . L
23 .= “DISPOSITIVO MOTRIZ PARA TA SIMUI:AGION DE
MOVIMIENTOS DE GATEO PARA JUGUETERIA" h
Todo ello, tal y conforme.queda deserito, repréé'f
165.= sentado y reivindicado. | |

Esta memoria consta de ocho hojas, mecanografia---

das y foliadas por una sola de sus caras conteniendo un

168.~ . total de ciento sesenta y ocho lineas.
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