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INVENCION

a faror de INMMERIA, S.A., entidad espafiola, domicilia-
da en Barcelons, Calle Cestillejos, 375, por "MECANIS-
MO i ACCTIONAMIENTO PARA VENTILADORESZM. 4

MEMORIA DESCRIPTIVA

La presente invencidén se refiere a un nuevo
mecalismo de accionamiento para ventiladores, y més
concretamente, para llevar a cabo la oscilacidn o ro-
taciin del ventilador aldededor de un eje horizontal

5o 0 verticali a los fines de distribuir la corriente de
aire producida en diversas direccionsas.

Como es sabido, los ventiladores de este ti-
po tienen una transmisidn cuyos Srganos extremos estén
conec tados respectivamente al eje del motor y a un dis-

10. co e:céntrico, unido & su vez por medio de una palanca
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al soporte fijo del ventilador. Se comprende, pues
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aue todo obstdculo que accidentzlmente pueda inter-
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ponerse en el movimiento de oscilacidn del cuerpo del
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ventilador, es susceptible de traducirse en dailios so~
bre ulguno de los drganos de la mencionada transmisidn
¢ de.. propio mobor.

Le nresente invencidn tiene por objeto un
nuevo mecanismo de acclonamiento de la clase indicada,
pars ventiladores de sobremesea, suépendido o de pared,
en e.. que se ha eliminado totalmente la desventaja
menc:.oneda anteriormente y que tiene, sdemds, le ven—
taja de permitir colocar el ventilador en cualquiera
de dcs o nés posiciones distrivbufdas alrededor de su
gje ce giro.

Iiste mecanismo consiste esencialmente en un
eje 1ijo a la excéntrica reguladora de la emplitud del
angulo de oscilacidn, sobre cuyo eje se encuentra mon-
tado libremente giratorio del cuerpo del mismo y fija-
dos &1 menos contra deslizamiento axial un platillo ¥
una pluralidad de salientes radiales, entre los cuales
ge ercuentren dispuestos libremente giratorios y corre-

dizos, un recorte helicoidal Que rodea a dicho eje y a

un manguito que es aplicado contra dichos salientes por
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el primero, cuyo manguito presenta, por una parte, mues- ‘
cas frontales y de flancos inclinados, acoplables lon- ‘ﬁ
[RCE

gitudinalmente con los citados salientes, y por la otre,
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un deatado periférico cue engrans con un husillo heli-
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coidal conectado con el motor de accionamiento, de for-
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ma gie la salide de losg salientes de las muescas clta=-

das letermins el desacoplamiento del citado juezo he-
licoidal.

Bn una reslizacidn preferida de la invencidn
los vitados salientes del eje fijo al disco excéntrico
del entilador estdn constituidos por los extremos sa~
lienses de un pasador alojado en un taladro practicado
diaw trelmente en dicho eje y reterido en posicidn por
los bhordes wvueltos de una cazolets, ensartada en el
misno entre el pesador y une parte de la caja de engra-
nejes solidaria del cuervo del ventilador, la cual es
immovilizada en cuanto a desplazamiento axial por un
medic de fijacidn soliderizado sobre el eje.

Tos dibujos adjuntos rnestran, a titulo de
ejemylo no limitativo del alcance de la invencidn, una
forme preferids de llevarla a la practica, en repre-
sentscidn un tanto esquematica.

En dicnos dibujos, la Tigura 1 muestra, en
vistes de perswectiva, el despiece de log distintos ele-
mentcs del mecanismo; la figura 2 es una secciodn lon-
Zitudinul del mismo en la posicidn de acoplamiento, ¥y
la figura 3 represents una vista similar en la que el
mecanismo se halla desacoplado.

En las distintas figuras ge aprecia gue el
cje =~l- ge halla fijado‘mediante un pasador -2- al dis-
co o jrieza excéntrica rezuladora de la oscilacidn -3~ .
del wvantilador, por el hecho de egtar alojado en el
telad o diametral -4- y en orificlos correspondientes

de dicho disco excéntrico.
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El eje =l-, que, vpor tanto, puede girar en
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“su aiojamiento en le caja de engranajes estéd provis-

T e

to e1 su zona libre de dos renuras circulares -H- 7

e

-6-, separadas longltudinslmente, y & cierta distan~
? 5 cig (e ls sgegunda, de un taladro diametral -7- en el

que se dispone el pasador -8-. Igte Ultino esrcorre-
dizo libremente denﬁro del taladro, pero sus exbrseuos
estdil detenidos por los bordes -9- de una cazoleta -10-
ensaltada sobre el eje -l-. Entre esta cazoleta y un

10. enilio de retencidn eldstico -11-, alojado en la ranu-
ra -t-, se ajusta un orificio -12- formado en una de
las jaredes -13- de la caja de engranajes. Entre la pa-
red -13- y la cazoleta ~10~ se puede disponer una aran-
dela entifriccion =l4-.

15. En le ranura -5- se dispone otro anillo de
retercion eléstico -15- que sostiens un platillo -16-,
digpresto para respaldar uno de los extreuwos del resor-

te helicoidel -17- que rodea al eje -1- y, trabsjando

g coupresion, se apoya contra una de las caraes de un
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20. mangvito -18-, libremente corredizo y giratorio sobre
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diche eje y que descansa sobre los extremos salientes

i,

, del pasador =&~ degcrito anteriormente. La cara de di-
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cho manguito gque se apoya contra el citado pasador tie-
ne dos muescas -19-, diametralmente opuestas y de flan-
25 . cos inclinados, susceptibles de acoplarse con el pasa-
dor -J- segun se aprecia en ia figura 2.
La superficie lateral del manguito =18- pre-

senta un dentadc helicoidal -20-, con el que engrana
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un husillo correspondiente ~l12-, conectado mediante
cualquier trensmisidn conveniente con el #rbol del mo-
tor de accionamiento del ventilador.

Eg evidente que el giro del motor acciona el
husillo -21- que, reaccionando gobre el dentado -20-
que se rkalla retenido en posicion fija con respecto

del 2je -1-, produce el giro del eje ~1- con todos

los lispositivos alojados en él y la consiguiente orien-

taciin de la corriente de aire producida. Esta posi-
cibn de funcionamiento normal estd representada en la
figura 2.

5i, vor cualguier causa, el ventilador se Ve
obatuculizado en su ﬁovimiento de gziro, el movimiento
del husillo =-21- obliga al mangulto ~16- a girar sobre
el eje =1-, pero log flancos inclinados de las muescas
-19~ resbalan sobre los extremos del pasador -18-, de-
term: nando el simulténeo despleazamiento axial de dicho
menguito gue podra continuar girando sobre el eje —l-
a pesiar de estar obstaculizado el rovimiento de giro
del ventilador, con lo que cesa la cscilacidén del ven-
tilacor pero puede segulr girando el motor. Lste posi-
cidn puede ser representada por la figura 3, donde se
ha supuesto que el manguito -17- ha dado un giro de
90 grados.

Si el orificio -12- no fuera suficiente pa~
ra gtiar adecusdamente el eje -l-, el extremo libre de
éste podria ser hecho jugar de izual manera en un ori-

ficic =22-, formado en otra parte fija -23- de dicha
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— caja.
s evidente que el mecanismo descrito consti-
3 tuye una verdadera seguridad contra atascamientos del

conjunto del ventilador, con la total proteccidén de los
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5. delizados engranajes. e
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Sersn independientes del objeto de la inven- g
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cidn, los detalles y ceracteristicas accesoriass emplea~ -
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das 3n la puesta en préctica de la misue, por quedar
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todo ello comprendido dentro del espiritu de las si- ng
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Se reivindica como objeto de la presente pa- H%'ﬁ'
tent: de invencidn: i

1. Hecanisno de accilonamiento para ventila-
dore:s, caracterizado por el hecho de comprender un eje

15. fijo a la excéntrica reguladora de la amplitud de la

iy Yyl

oscil.acidn, due se encuentra montado libremente gira-

torio en el cuerpo de la caja de engranajes. Dicho eje

. SN
tien: una pluralided de salientes radiales, y dispues- f?‘?
i tos .ocog, un resorte y un manzuito que es aplicado f}i{
w. .
20. contra dichos salientes por el primero, cuyo manguito .i,gf
presenta muescas frontales y de flancos inelinados, :%?El
acop-.ables longitudinelmente con los mencionados sa- %é -
B Y

lientes, y un dentado periférico que engrana con un
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20.

elemanto de transmisidn correspondiente, conectado con
el motor de accionamiento, de forma que al separar an-
gule:mente las muescas de dichos salientes ée produce
el desacoplemiento del eje y de los mencionados ele-
mentos engranados.

2. lMecanismec de accionemiento para ventila-
doreis, segln lea reivindicacidn 1, caracterizado por-
que ..o salientes del eje fijo a la excéntrica regula-
dora de la oscilacidn, estdn constituidos por los ex-
tremos salientes de un pasador alojado en un taladro
praciicado diametralmente en dicho eje y retenido en
posicidn por los bordes de una cazoleta, ensartada en
el mi.emo entre el pasador y una parte de la caja de en-
granajes y se encuentra impedida de desplazarse axial-
mente.

3. Mecanismo de accionamiento para ventila-

dore

1o

rm

La presente memoria descriptiva consta de
siete hojas foliadas escritas a méquina por una sola
cara.

Barcelona, a 9 de abril de 1962
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