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PATENTE DE INTRODUCCION 

Por DIEZ años

en Espada, a lavor de D. Fernándo HERRARE NAL- 

VEZ y D. Gumersindo uOVC'A IARTINEZ, ambos de 

nacionalidad española, residentes en Madrid, 

c/ Benito Gutierres, 30; cuya patente tiene 

por ocjeto:

" MAQUINA DE RIEGO POR ASIERSION "

M E M O R I A  D E S C R I P T I V A  f--------'----- ------ — — —   

La presente descripción concierne a un ''

dispositivo ue riego por aspersión, que pre­

senta la notable ventaja soore los tipos de p

su genero, análogamente casados en un eiemen- V 

tai principio ííaico, ue ser móvil. Tan impor p

s m  enpieartaute característica es conseguida
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motor auxiliar de ningún tipo, basándose dnioamen 

te en ei mismo electo líbico que motiva, como ya 

se na indicado, el usgo por aspersión, a travás 

de tubos convergentes acodados en sus extremos - 
llores, y aumentados mediante la oportuna cone­
xión, desde su punto ae encuentro.

ResüRaria obvio entrar en consideraciones ge­

nerales soore ía esenciaiiüau del principio que 

motiva el funcionamiento de aispositivos del ti­

po uel que se describe, puesto que, en definitiva, 

todos ellos responden a una aplicación práctica - 

ue un fenómeno físico, sobradamente conocido en 

su utilización en el campo hidradlico, en ei cual, 
elementalmente, se denomina niaradiico.

ior eno, dejando aparte íüs Oportunas esti­

maciones sucre posibilidades de utilización prác­

tica y formas Ue realización del mencionado prin­

cipio, se comentará seguidamente ei aspecto verua— - 

uermnente carácter!stico uei dispositivo que se 

preooníaa.

fn esencia dicho dispositivo consta, además 

de ios elementos de riego normales en su campo es­
pecifico, como son los tucos acocados convergen­

tes a un tubo vertical giratorio por ei cuai se 
aumenta el aparato, de un mecanismo autopropui-
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r;
¡

¡'

sor de-L nd-emo.

Dicho iaecanismo esiiá compuesto por u.n con- 
juiiuo piuóR heiicoa.uai-yue(ía neniada, no modo qu.e
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el primeramente citado está lijado ai tubo vertí— 
caí giratorio ae sostén y alimentación del aparar­

lo, relacionándose ia rueda dentada, a través de 

dos conjutitos bieia-maniveia, con dos plenas que 
de mono basouiante comportan sejouas uñetas, las 

cuales se encuentran, respectivamente, sobre los 
elementos motrices del aparato.

Los referidos elementos motrices se oonstita_ 

yen mediante ruedas dentadas que se apoyan en el 

suelo.

*

^n estas condiciones, y a través uei descrito r 

mecanismo se verifica, cuando giran ios elementos í 

de negó impulsados por ei agua, la impulsión al-
í

ternativa de los medios motrices por medio de las

uñetas empujadoras.

L1 hecho de que las reieridas ruedas motri­

ces están dentadas favorece, por otra parte, la - 
adherencia de la máquina al suelo, aunque eviden­

temente se podría dotar la misma de suplementos 

motrices, a base por ejemplo, de ruedas planas 

superpuestas.

Como la relación entre el pidón helicoidal y 

la rueda dentada con que se relaciona, es de des- 
multiplicación, el movimiento lineal de la máqui­

na es pequeño, dependiendo además ael diámetro de 

las ruedas motrices, de su ndmero de dientes, y
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Por ello, variando dicho brazo es posible va­

riar la velocidad lineal, previéndose a tal electo 

varios taladros en el reierido brazo, de modo que, 

utilizando cada uno de ellos, se consiguen distin­

tas velocidades sin modiiicar los elementos del -
conjunto.

Con objeto de que el recorrido del aparato se 

adapte a las conveniencias de cada caso concreto - 

de utilización, según las dimensiones de la zona 

a regar, se ha previsto que el reierido aparato - 
sea autodirigido.

Para ello se dispone una rueda en forma de - 

polea, que, simultáneamente que sirve de tercer 

punto de apoyo al aparato, guia su movimiento, pa­

ra lo cual se oolooa sobre la propia manguera la 

citada polea, cuyo movimiento de rotación y giro 
es loco, y al aparato recorre la longitud de la 

manguera, que puede colocarse de forma conveniente 

por ejemplo siiausoidal, de moao que la zona regada 

al ünal de su recorrido puede ser tan amplia co­

mo permita la longitud de la manguera.

Para completar la absoluta autonomía del apa­
rato se preváe asimismo una válvula de paso, dota­

da de los medios precisos para asegurar que el - 

propio aparato la cierre al final de su recorrido.

A tal fin se dispone intercalada en la man­

guera la citada válvula, en la cual el dispositivo
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móvil de obauración se dona de una varilla doblá 
da hacia arriba, que constituye una palanca de 
suficiente brazo para permitir que la máquina 

la maniobre cuando alcanza la válvula, en cuyo 

momento se para la referida máquina; al interrum- 
rPirse el suministro del liquiao que la accionaba.

Una idea más completa del objeto que consti­
tuye esta latente, la proporciona la descripción 

siguientes al hacer referencia a isa lámina de di­

bujos que a esta memoria se acompaña, en la que, 

de manera un tanto esquemática y exclusivamente

tt-

6

por via de ejemplo, se representan ios conjuntos 

y aerarles más característicos de la idea del in­

vento al nacer referencia a un posible caso ue - 

realización práctica.

La figura 13 es una vista lateral de la má­

quina, con la rueda motriz frontal quitada.

La figura 23 corresponde a una planta de la 

misma máquina.

La figura 53 ilustra una sección de su cuer­
po central.

La figura 43 muestra un alzado de un válvu­

la.

La figura 5& es una planta de la misma vál­

vula.
La figura corresponde a una sección por 

A-A de la figura 43.

La figura 73 es una sección por B-B de la 
figura 53.

:

h'-'f,.
:
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De acuerdo con el ejemplo de realización 

ilustrado, un ohasis -i- sostiene las diversas 

partes del aparato, en el cual el liquido pene­

tra por el tubo -2- a través de la manguera fle­

xible -4- dotada del cosquillo de conexión -'i-; 

llegando hasta la cámara -5-, cerrada interior­

mente por medio de la tapa -o- provista de jun­

ta de estanqueidad y atornillada la referida cámg

ra -5- aloja en su parte superior una brida -7-, 

del tubo -o- que la atraviesa oon la interposición 

del caequillo ue nylón -9- que asegura una correa 
ta estanqueidad.

Fijado al citado tubo -8- se encuentra el - 

pidón helicoidal -10- que engrana con la corona 

de nylón -11-, a la cual transmite su giro. El 

eje de dicna corona -11- posée relacionadas por 
amocs laaos las piezas de actuación en excéntri­

ca -12- las cuales se relacionan con las pletinas 

-13- y estas por su otro extremo, con las piezas 
-14- que, interiormente, abrazan el eje -15-

-Bascuíante en el punto -ló- de las piezas - 

-14- se sitdan las uñetas impulsoras -17- que en 

sus movimientos alternativos transmiten, cuando 
avanan hacia adelante, movimiento a las ruedas mo­

trices -18- provistas de amplios dientes oiseia- 

dos -19-.

La actuación de los retenidos conjuntos bie­

la-manivela es alternativo, de modo que una im­
pulsión se eiectda por una de las ruadas -ib-, y

i*.:'/:
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la siguiente por la opuesta, consiguiéndose el mo­
vimiento del aparato cuando gira el tubo -O-, im­

pulsado por la reacción ejercida por el agua en 

los extremos acodados de ios tubos -20-.

La referidas ruedas motrices -ib- del apara­

to, se dotan dé ios tapacubos -21- que actúan de 

contrape so.

Rn la parte inferior del aparato se nrspone - 

la polea -22- soportada por la pieza -23- que se - 

aioja en ei cnaefs por medio uel vástago -24-,.En 

esta polea, que actúa como rueda directriz, de la 
marcha del aparato, tanto el movimiento de., rota­

ción como el de giro son locos.

ün estas condiciones, colocando la manguera 

en forma oonveniente para que la actuación del apa­

rato cuera el área deseaua, la polea -22- se sitúa 

sobre la manguera, recorrienuo su rongitua.

ior tanLO la longitud ue matiguera avanzada que 

da por detras del aparato, y este continúa su avan 

ce de mono autónomo en tanto llega agua a él.

iara faoilitar la conexión ue la manguera - 

utilizado al aparato, se prevée un tuoo flexible 

-4- lijado al tubo -2-, de modo,que dicho tubo - 

flexible se dota en su extremo libre de un cae­
quillo ue acoplamiento a otro de adecuadas carac­

terísticas fijada a la manguera.

Con objeto de excluir totalmente ía interven . 
ción de persona alguna en el entretenimiento uel 

aparato, él mismo eiectúa al cierre de ia válvula 

ó llave de paso ai final del recorrido.
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lada en la manguera de alimentación del aparato, 

cuya válvula esta constituida por un recinto do­

tado ae conductos de entraña y salida, este últi­

ma posde concéntrico un pequeño tuco -2o- enél 
cual se aloja un vastago -2y- s o i m a n o  ai cuer­

po obturador -26- el cual es desplazado linealinen 

te por la hecho de estar relacionado con una va­

rilla -2^- parcialmente dentada, que es impulsa­

da por un pidón solidario al eje ue manicera -bO- 

ei cual, exteriormente asocia un varilla -di- de 

sunciente longitud, y doblada en ángulo recto.

ha citada varilla actúa por tanto soore el me­
canismo obturador, cerrando la válvula de paso, 

cuando es girada, circunstancia que se produce - 
cuando la máquina alcanza la válvula, y los tubos 

giratorios de aquella tropiezan y producen el gi­

ro de la varilla de esta.

Como el movimiento del vastago que asocia el 

dispositivo obturador, es lineal ue igual senti­

do que el del agua que enna en la válvula, la - 

propia presión del líquido ayuda a eiectuar un - 

cierre perlecto.

De las características comentauas y ía obser­

vación de ios planos adjuntos se deduce qud la - 

utilización de la máquina de riego por aspersión 

es muy versátil, consiguiéndose con eiia regar 

grandes zonas, ue cualesquiera dimensiones.

in erectu; suponiendo la máquina en un pun­
to cualquiera de su trayectoria, la zona por ella 
regada es evidente un circulo de radio igual al
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alcalice práctico aei agua que por sus tubos acoda­
dos nuye, este córenlo regado se convierte, con 
el avance ue ia máquina, en una zona re cuanguiar 
si ei recorrido de la máquina es recto, o una zo­
na irregular si su trayectoria es curva.

Por tanto para regar cualquier zona, de arbi­
trarias dimensiones, oasta colocar la manguera de 
modo tai que cubra la acción de la máquina loe ee- 
paciós delimitados entre su configuración.

i'or todo ello se deduce que la maquina que se 
preconiza presenta un indudable interés práctico - 
ai eiectuar su fin especliico de mouu totalmente 
automático, no precisando por tanto ue vigilancia 
ni atención ninguna.

Descrita convenientemente ia naturaleza de 
la actual latente, como asimismo la forma de po­
derlo llevar a la práctica para convertirlo en una 
realidad industrialízame, se nace constar que —  
en ei mismo serán susceptioies de introddcir todas 
aquellas modificaciones de detalle que las oircuiis 
tacias y la práctica pudieran aconsejar, siempre 
y cuando que coh las variantes que se introduzcan 
no se cambie, altere o modifique la esenciaiidad 
del objeto descrito.

Se hace constar a los electos oportunos que 
el octeto de la actual latente no se ha practica­
do ni divulgado en España, se viene ejecutando en 
América por la firma NATEONAL MANUFACTURING COMPA- 
NY situada en Lincoln, Nebraska.

4* -
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Se declaran de novedau en Espacia, 
siguientes:

el contenido Helias
<t

R E I V I N D I  C A C I O N E S

is.- Máquina ue riego por aspersión, que conprende un 
dispositivo de riego; un mecanismo propulsor; y un dis­
positivo director dei movimiento, el primero de los cua­
les se organiza por medio de tubos acodados, radiales a 
una pieza de conexión provista de un tubo vertical, cuyo 
conjunto gira, impulsado por la salida del agua, estando 
si tubo vertical relacionado inl'eriormente con una cáma­
ra mediante una brida y un caequillo de estaaqueidad, a 
cuya cámara se conecta, a través de un tubo de conexión 
la manguera de alimentación del aparato, caracterizado 
por contar con mecanismos autopropulsores constituidos por 
un pidón helicoidal solidario ai tubo vertical giratorio, 
cuyo pidón está relacionado con una rueda dentada median­
te la cual, a través de sendos conjuntos biela-manivela, 
piezas soporte y uñetas impulsoras, se transmite el movi­
miento a las ruedas motrices.

i''-

ti-.*.,

t
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Hr'
ga.- Máquina de riego por aspersión, que comprende se - 

guin reivindicación anterior, un dispositivo de riego; un 
Mecanismo propulsor; y un dispositivo director del movi­
miento, el segundo de los cuales se caracteriza por cons­
tar de un pidón helicoidal, iijauo al tubo vertical 
giratorio del dispositivo de riego, en cuyo eje, a 
amuos lados ae la misma, se sitúan dos piezas de 
actuación en excéntrica, relacionadas caua una de 
ellas con una manivela, que por su otro extre-

i;-' -

í
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mo se acoplan a unas piezas de avance y sostán

de las uñetas impulsoras cuyas piezas de avan­
ce basculan sobre el propio eje ao las rueaas 

motrices, y logran que las uñetas impulsoras 

empujen alternativamente las reiencma ruedas 

motrices para lo cual estás están provistas de 
dientes, existiendo so ore las ruedas tapacubos 

de contrapeso.

3&.- Máquina de riego por aspersión, según 

anteriores reivindicaciones, que comprende; un - 
disi-ositivo de riego; un mecanismo propulsor; y 
un dispositivo director uel movimiento, el últi­

mo de los cuales, se caracteriza por el hecho de 

poseer una polea directora del movimiento, la - 

cual simultáneamente actúa de tercer punto de - 

sustentación del aparato, y gúia su trayectoria, 

para lo cual se sitúa sobre la manguera de ali­

mentación y el aparato autopropulsado es simultá­

neamente auto-dirigido estando esta polea susten 

tada por una pieza dotada de un vástago alojado 
en la parte delantera del cnasls del aparato, - 

siendo el movimiento de rotación y giro de la - 

polea loca.

43.- Máquina de riegc por aspersión, según 

anteriores reivindicaciones, que comprende; un 
dispositivo ue riego; un mecanismo autopropulsor; 

y un dispositivo director del movimiento, oaraote 

rizado per una válvula <ie paso, constituida por 
un recinto dotado de conductos de entrada y salí

r.
fi

!
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da, presentando óste ultimo conducto, concentri— 

con a di, un pequeño tubo en el cual so sit.Ra un 

vástago solidario ai cuerpo obturador, ei cual - 
es desplazado lmeaimentc por el heci^o ue estar 

re racionado con una varilla pardamente den tada, 
que es impulsada por un piñón solidario al eje 

de maniobra, el cual exterior-mente asocia una va­

rilla de suíiciente longitud, que al ser girada 

produce el movimiento lineal dei dispositivo ob­

turador, que avanza con igual sentido que el de 

la corriente de agua, cerrando ia válvula.

-Sis.- Máquina de riego por aspersión, según 

anteriores reivindicaciones, que cocíprenae; un - 

dispositivo de riego; un mecanismo autorpopuisor; 

un dispositivo director del movimiento; caracte­

rizado además por una varilla, asociada al eje 

de maniobra ue la válvula reierida en el aparta­

do anterior, cuya varilla posée sunciente longi­

tud y esta uooiada en sentido ue elevación, de mo­

do que es giraua, y por tanto cerrada la válvula 

-cuando, cuando la máquina, movidnuose sobre 1a 

manguera de alimentación, alcanza la válvula y los 

tucos giratorios de aquella tropiezan con ia vari­
lla de ósta.

6^-"i.,.AQUlNA DE RiEóO POR ASPERSION "

rodo elPo tai,,y-como se describe en ia presen­

te memoria que consta de DOCE hojas escritas a má­
quina por una sóla de sus caras y dibujos que la 

ilus-nan. ^
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