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‘cialmente paralelos que estén divididos en el sentido longi

‘rosca en un canal de raiz de diente por medio de una lave

| la instalacifén de una corona.

— 2 — Ref.: File P-2629~1H

RESUMEN DESCRIPTIVO

Se describe una clavija dental, hecha de una sola

pieza, que presenta un véastago con lados roscados sustan-
tudinal en patas separédas destinadas a ser introducidas a

que aplica una fuerza predeterminada a la clavija dental pa

ra enroscarla en la raiz del diente con el fin de permitir

DESCRIPCION GENERAL DE LA INVENCION

La presente invencibn se refiefe a una clavija
dental mejorada destinada a ser utilizada en un canal de
raiz de diente para reparar la parte principal de la raiz
con el fin de instalar una corona. . |

En el pasado, las clavijas dentales se hacia con
una construccibén maciza no flexible. Algunas clavijas denta
les de este tipo han sido dotadas de superficies ¢fmicas
roscadas como, por ejemplo, 1gs de la patente de EES,U.S.
nimero 4.23%9.489 a nombre de Ellman. Otras han sido dota-
das de superficies de forma alargada de dilmetro gaftinuo
sustancialmente en la totalidad de su longitud coﬁgféor
ejemplo las clavijas de las patentes de losg U.S. néimeros

3.524.255 y 3.656.2%6 a nombre de Kurer, y también en la

patente de los U.S. nlmero 3.861.043% a nombre de Lieb. In-

cluso se ha suge:ido realizar en algunas clavijas dgqtales
una ranura en el sentido longitudinal de su costadauc;mo

en la patente de 10; U.S. N2 644,804 a nombre de Justi. La
patente de los U.S5. N2 838.296 a nombre de Best y 1a paten
te mencionada més arriba a nombre de Ellman describen ecla~

vijas huecas. La patente de log U,.S.. N¢ 4,234,309 a nombre
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de Sellers, presenta, a titﬁlo de ejemplo, la compinacidn
de una llave destinada a ser utilizada con una clavija den
tal, mientras que la patente sui%a Ne 562.605 realiza sus-
tancialmente el mismo efecto en el cual las roscas de la
clavija dental se terminan a una corta distancia de la ex-
tremidad delantera de la clavija qdonde se consigue la ma-
yor fuerza de retencién;

En cada uno de los ejemplos de la técnica ante-
rior indicados més arrita, la naturaleza de la clavija den-!
tal es tal que cuando se enrosca en €l canal de la raiz del
diente, las fuerzas aplicadas por la rosca de la clavija
contra las paredes de acoplamiento del diente ejercen unas
fuerzas de expansidn orientadas hacia el exterior sobre la
raiz del diente y, a veces, producen la ruptura de la mis-

ma. Los dientes rotos son irreparables y, por tanto, es im-

,portante impedir la ruptura de la raiz del diente durante

la aplicacibn a rosca de la clavija dental en ellg, .e inclu

so durante la utilizacién ulterior del diente despgugs de

que la clavija dental y la corona han sido ensambladas con

la raiz. .0

Las clavijas dentales del tipo descrito en la téc

nica anterior han producido también la rotura de la raisz

del diente en razbn de las fuerzas laterales y de los es-

fuerzos aplicados a la clavija durante la masticauiﬁf.

La presente invencién est& destinada a aportar

una solucién a los problemds menclonados més arribd’rela-
cionados con las clavijas'dentales de la técnica anterior.
La presente invencién proporciona una clavija dental que
puede ser introducida a rosca en el canal de la raiz del
diente por medio de una llave preajustada para aplicar una
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fuerza predeterminada a la clavija dental con el objeto de
impedir la aplicacibén de fuerzas y esfuerzos indebidos a
las paredes de la raiz del diente de modo que la clavija
dental pueda ser enroscada en ella sin que el diente se rom
pa. Mientras se introduce la clavija dental en el diente,
se ancla con cemento para evitar la aparicibén de fuerzas
anti-rotacionales que normalmente podrian tener tendencia
a hacer que la clavija se desenrosque de su asiento en la
raiz del diente. Estas fuerzar anti-rotacionales son con-
trarrestadas por la dilatacién normal de las patas rosca-
das de la clavija dental que tiende a hacer que se acoplen
por friccibébn més firmemente con las roscas del canal de la
raiz del diente. Igualmente, son cbntrarrestadas por el ce-

mento que se ancla en las irregularidades de la pared de

‘dentina y en la ranura formada entre las patas.

La descripcitn que antecede, asi como otros obje-
tos, caracteristicas y ventajas de la presente invengitbn,

podrén entenderse més claramente leyendo la siguicpie des-

cripcibn detallada de un modo de realizacibn de la inven-

cibén actualmente preferido; y sin embargo meramenterilus-

trativo, tomada conjuntamente con los dibuj-us adjuntos, en

los cuales:

La figura 1 es una vista en planta ampliada de

una clavija dental realizada de acuerdo con la inven¢ibn;

Ta figura 2 es una vista en perspectiva dg un

elemento de absorcién de choques destinado a ser utilizado

‘con la clavija dental de la figura 1;

La figura 3 es una vista en perspectiva de la
clavija dental de la figura 1 que se representa en combi-

nacibén con una llave dinamométrica.
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La figura 4 es una vista en planta de la clavija
dental, con el cuerpo reducido;'

La figura 5 es una vista en seccidén transversal
vertical de la figura 3, tomada sustancialmente a lo largo
de la linea 5-5 de la misme;

La figura 6 es una vista en perspectiva de la
clavija dental, con el elemento de anclaje reducidoy

. La figura 7 es una vista en planta de una clavi-
ja dental seghn la invencibén enroscada en una raiz de dien-
te ¥y que soporta una corona.

Como puede verse en las figuras 1, 2 y 5 de los
dibujos, la clavija dental ilustrada en ellas lleva de ma-
nera general la referencia numérica 10 e incluye un vasta-~
go 12 constituido, de una sola pieza, por un cuerpo l4 y
un medic de anclaje de corona que lleva de manera general
la referencia 16, El vastago 12, el cuerpo 14 y el medio
de anclaje de corona 16 estén todos conectados in}egralmen
te los unos con los otros para formar una estruct?§a3unita—
ria. Por consiguiente, aunque los elementos estén identifi-
cados por geparado, se entiende que ninguno de eliqs® puede
ser normalmente separado de los demés. "

En el caso de que el véastago 12 tenga una longi-

tud superior a la longitud del cznal de la raiz, QOQQp ha
de ser introducido a rosca, puede ser cortado a l;:iangi-
tud del canal de la raiz utilizando una muela adia%é%%ada
de dentista. Después de retirar la pulpa del canal'T9.de
la raiz y después de obturar el canal, éste se escaria a
un difmetro que corresponde al de la pared 12 del véstago.

El véastago 12 est& dividido o separado en una

pluralidad apropiada de patas que esthn ilustradas a titulo
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de ejemplo en los dibujos por las dos patas 20 y 22 separa-
das la una de ls otra por una ranura 24 que se extiende so-
bre toda la longitud del véstago.y'més alli de éste en el
cuerpo 14 para terminarse en un orificio curvo ensanchado
26. E1 hecho de dotar la extremidad de la ranura 24 de una
extremidad curva 26 evita la posibilidad de ruptura en la
extremidad cerrada de la ranura 24 cuando se aplican fuer-

zas de compresién a las patas 20 y 22 de una manera que se

| describiri mhs adelante.

La extremidad ensanchada 26 de la ranura 24 no so
lamente elimina la posibilidad de ruptura de la dlavija den
tal 10 en la extremidad de la ranura sino gue proporciona
también un medio con el cual las patas 20 y 22 del vastago
de la clavija pueden deformarse por flexibn y desplazarse
la una respecto a la otra acercéndose la una a la otra en
direccibn radial. Por tanto, la conexién entre las patas

20 y 22 facilitada en la superficie due rodea el orificio

|- © 1a extremidad ensanchada 26 de la ranura funcionz. como

i
Jjunta eléstica alrededor de la cual las patas pueden fle-

xionar y deformarse. . v

Como se obsgervarf, la ranura 24 facilita un es-
pacio suficiente para que las patas 20 y 22 puedan despla-

zarse en sentido radial la una hacia la otra y la una. a
partir de la otra. Sirve.también para absorber fueézé; ra-
diales asplicadas a las patas cuando se enroscan eséﬁé"ﬁlti-
nas en el canal 19 de la raiz de un diente 25. La SoBibilid
dad que tienen las patas de deformarse por flexibn y des-
plazarse la una respecto a la otra hace que puedan adaptar

se a las irregularidades de la rosca 17 del canal de la

raiz. Este movimiento permite que las patas absorben es-
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fuerzos y fuerzas. que, sin éstb, hubiesen sido aplicados
a las paredes del canzl 19 de la'raiz produciendo asi su
rotura.,

Como se observari igualmente, la ranura 24 dis-
puesta longitudinalmente entre las patas 20 y 22 se termi-
na en un punto 26 situado dentro del cuerpo 14 y ésto pro-
porciona una ventaja particular respecto a la técnica ante-
rior. La separacibén de la ranura 24 permite la evacuacién
de los residuos dentales y ésto disminuye las fuerzas hi-
dréulicas y neuméticas que tienden normalmente a formarse
debajo de la clavija dental 10 cuando se enrosca esta Glti-~
ma con cemento en el canal de la raiz del diente. La ranu-
ra 24 que permite un movimiento relativo de las patas, y
cuya longitud es superior al vasbtago 12, facilita ahora un
camino para la salida a partir del fondo del canal 19 de la
raiz del diente 25 y a partir de un punto situado debajo de
la extremidad delantera o extremidad de penetracifn.del vas
tago 12, hacia arriba, hasta la atmbsfera circundégte. El
espacio 24 permite la acumulacidédn de los residuos, del airej
de los fluidos y de los gases en &l, y su salida %ﬁp§rtir
del canal 19 sin deteriorar la raiz del diente. N

La rosca 18 delhvéstago 12 se extiende sobre la

totalidad de lea longitud del mismo y sobre la totglidad del

cuerpo 14 més ancho. Su extremidad inferior 28 puede.tener

una forma cbnica o curva como se ilustra en la figugg 1 pa-
ra que pueda adaptarse sustancialmente a la forma cbnica o
curva de la raiz 25 del diente taladrada de manera comple-
mentaria en la cual deben enroscarse el vlstago y el cuer-
po. Por tanto, cuando se enroscan completamente el vastago

12 y el cuerpo 10 en el canal 19 de la raiz del diente, la
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extremidad cbdnica o curva 28 del cuerpo 14 entra en contac-
to con la superficie contrataladrada interna del diente pa-
ra adaptarse y para apoyarse con%ra ella de una manera que
no da lugar a la formacidn de esfuerzos. E1l cuerpo roscado
més amplio 14 se adapta de manera ajustada en el interior
de la parte de corona contrataladrada para proporcionar una
superficie completa y més ancha de acoplamiento de reten-
cién entre las superficies de las paredes. Esto evita la
aplicacibén de fuerzas orientadas lateralmente contra la su-~
perficie acoplada de la raiz 25 del diente, que mirian te~
ner tendencia a romper el diente cuando se acoplan con ella
las clavijas dentales de la técnica anterior.

Aunque, en la préactica, se ha comprobado que la
forma 28 del cuerpo 14 evita la rotura de la raiz del dien-
te cuando se acopla con ella, esté previsto dentro del al-
cance de ls invenciénsla posibilidad de utilizar con la
clavija dental 10 una arandela o Jjunta eléstica 30 gue se
represen.a més claramente en la figura. La arandells o jun-
ta %0 puede hacerse con cualénier material eléstigg o fle-
xible deseado, como por ejemplo el silastic. Cuan@q-se des~
plaza hacia arriba la arandela 30 a lo largo de 1é§.£oscas
18 del véstago 12, se para en contacto con el lado infe-

®sas

rior del cuerpo 14 adyacente a la superficie curva q.cobni-

ca 28 del mismo,

Cuando se enrosca el véstago 12 y el cueié&'lA
en el canal 19 de la raiz del diente al méximo, la':zi;':'ande-
la 30 es comprimida debido a su acoplamiento en el inte-
rior de la parte de corona de la raiz 25 del diente y for-
na un cierre hermético al aire entre la raiz del diente y

la superficie 28 del cuerpo 1l4. Cuando esté acoplada y com
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gues que absorbe eléasticamente los esfuerzos y las fuerzas
- la clavija 10 en el canal 25 de la raiz del diente. Después

'nal 19 de la raiz del diente y después de que una corona 31

dela de cierre hermético 30 sirve para absorber los esfuer-

primida de esta manera, funciona como amortiguador de cho-
que, sin ella, hubieran sido aplicadas mientras se enrosca
de que la clavija 10 ha sido implantada a rosca en el ca-

ha sido formada y anclada alrededor de la raiz y alrededor

de la parte de anclaje 16 de la clavija dental 10, la aran-

z08 y las fuerzas aplicadas a la corona 30 y a la raiz 25
del diente por medio de la clavija dental duranté la masti-
cacibén y otros movimientos de trabajo del diente.

La arandela o la Junta 30 puede omitirse de la
clavija dental 10 en ciertos casos, cuando el ssiento y la
adaptacidén obtenidos entre el cuerpo 14 y la raiz 25 se con
sideran suficientes y adecuados sin ella. En otras condi-
ciones de utilizacién puede ser conveniente incluir, laaran
dela %0 para facilitar el cierre hermético eficaz ¥.la ab-

] esd

gorcibén de las fuerzas.

Después de que la clavija 10 ha sido enroseada fix

memente en el interior de la raiz 25 del diente, constitu-

ye un refuerzo suficiente de la raiz del diente para que

una corona pueda ser instalada en la raiz del diente .alre~

dedor del medio de anclaje 16. El medio de anclaje ,que se
representa aqui esté identificado de manera genera]..":ﬁbr la
referencia numérica 16, y este medio se extiende hé&ié el
exterior de la raiz del diente en una direccidn opuesta a
la del véstago roscado 12, |

Como ge ilustra en el dibujo el medio de anclaje

/':&
16 incluye una serie o una pluralidad de conos truncados
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. perior a la altura necesaria para la instalacibén de la co-

- 10 -

%2 que esbtén separados cada uno de los demés en el sentido
longitudinal de la clavija dental 10 por unas prolongacio-
nes o por unos ssparadores 34 conectados integralmente y for
mados de una sola pileza. Cada uno de los elementos t:ronco-
cénicos 32 tiene el difmetro més importante de su superfi-
cie cbnica externa orientada hacia la extremidad de véstago
de la clavija que est4 adaptada para ser enroscada en el ca
nal 19 de la ralz del diente, o hacia el véastago 12. Esta
direecidn hacia abajo y hacia el exterior de las superfi-
cies cénicas de los elementos 32 mejgra la utilizacién de
la clavija 10 de una manera que se describiré més adelante.

En el casgso de que la altura del medio de anclaje 16 sea su-

rona, este medio de anclaje puede ser acortado cortando sim
plemente con una muela los elementos de anclaje troncocdni-
cos %2 y los sparadores 34 considerados como excesivos e

innecesarios. ' :

La gplicacién a rosca y la introduccién.EpI vas-
tago 12 y del cuerpo 14 enéd canal de la raiz del diente
se efectta por auto-roscado para formar la rosca h?iﬁel ca-
nal de la raiz, cuyos lados son sustancialmente paralelos
y se adaptan exactamente a la forma de la rosca 18 guto-ros
cada y de 1os‘1ados externos del vastago 12 y del £yerpo
14 de la clavija dental 10. Se introduce cemento dégégl en
el canal 19 de la raiz y este cemento puede tambié;;éér
eplicado al vAstago 12 y al cuerpo 14 de manera quéﬁéété en
contacto intimo con todas las superficies de la rosca 18.
Aunque se representa el vastago dividido en una pluralidad
de dos patas, esth previsto dentro del alcance de la inven

cién la posibilidad de dividir el véstago en un nimero cual
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quiera de patas separadas por espacios de evacuacién o de

 separacidn 24 similares entre ellas. Después de aplicar el

cemento al vhstago 12 y al cuerp, é&stos pueden introducir-
se fAcilmente en el canal 19 de la raiz del diente.

De acuerdo con los procedimientos conocidecsg de

'la técnica anterior, ésto se hacia a mano y con la utiliza-

cidén de una herramienta para hacer girar la clavija dental
10 hacia abajo a lo largo del canal de la raiz del diente
roscado o no roscado, Se ha comprobado que la apiicacibdn
de una fuerza excesilva a la clavija dental 10 tiene tenden-
cia a romper el diente si esta fuerza rebasa la resisten-
cial lateral de la raiz del diente o la fuerza antagbnica
que el diente ejerce contra el vastago 12 y el cuerpo 14
cuando estos Gltimos se enroscan en &1, Por'tahto, esté pre,
visto el que la clavija dental 10 pueda ser introducida a
rosca en el canal de la raiz del diente por medio de una
llave dinamométrica mbvil identificada generalmentke.por la
referencia numérica 40 y que se ilustra en las iiggpas 3y
5. La llave 40 permite aplicar a la clavija 10 una fuer=za
de enroscado inferior a la resistencia a la rotura&?ﬁ la
raiz del diente.

La llave dinamométrica 40 incluye una empujiadura
de accionamiento 42 que es posible hacer girar manuginente
¥y cuyo interior es hueco para formar una cémara 44 ;émo se

representa por 15 figura 5. La extremidad inferior dg la

chmara se termina por una pared d cierre 46 provista de un
orificio éentrico 48 a través del cual pasa hacia el exte-
rior a partir de la empufiadura 42 un eje accionado 50. El

eje accionado 50 presenta una cabeza ensanchada 52 cuya su

perficie inferior constituye una superficie de embrague o
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de acoplamiento que esth en contacto con la superficie de
acoplamiento enfrentada de la pared 46, Las superficies
acopladas de la cabeza 52 y de 15 pared 46 funcionan como
dispositivo de embrague que transmite la fuerza de acciona-
miento desde la cabeza de accionamiento 42 hasta el eje ac
cionado 50. Lag superficies son relabtivamente lisas y, por
tanto, pueden deslizarse la una respecto a la otra cuando
se desea y cuando es preciso.

La chmara interior 44 de la empufiadura 42 esté
roscada en 54 para recibir un elemenﬁo de ajuste roscado
que tiene la forma de una tuerca 56 que puede dotarse con-
venientemente de una ranura 58 destinada a colocar un des-
tornillador. Entre el elemento de ajuste 56 y la cabeza 52
del eje accionado 50 se encuentra un dispositivo de empuje
flexible o de aplicacibén de fuerza que tiene la forma de
un muelle 60. E1 muelle 60 est& retenido entre el elemento
de ajuste 56 y la cebeza 52 y su tensibn puede ser gambia-

da por el reglaje del elemento 56 en el interior de la ch~

nara 44 de la empufiadura de accionemiento 42.

El interior de la llave puede ser cerraggcpara
evitar cualquier intervencidn indeseable mediante la apli-~
cacibn de una tapa de cierre 62 aplicada a la rosca 54. La
extremidad accionada del eje 50 puede dotarse de ;;;iquier
medio de acoplamiento conveniente para acclonar léﬁ@iavija

dental 10 durante su rotacibn paras enroscarla en é?'éanal

a
. ®

de la raiz del diente. Para facilitar la ilustracléh 'y el
entendimiento, se representa esta extremidad bajo la forma
de una hoja de destornillador 64 muy sencilla. La clavija
dental 10 est& provista en su parte superior de una ranura
de acoplamiento complementaria 66 para recibir la hoja 64.
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Los expertos en la materia observarin que es posible utili-
zar obtras disposiciones de estructuras de acoplamiento co-
operantes para realizar la limitacibén de la fuerza de ac-
cionamiento de acuerdo con la presente invenciodn.

Antes de introducir a rosca la clavija dental 10
en el canal 19 de la raiz del diente, se ajusta la tuerca
de reglaje 56 de la llave dinamométrica 40 para comprimir
el muelle 60 de modo que aplique una fuerza eléstica pre-
determinada contra la cabeza 52 del eje accionado 50 con
objefo obligar este Gltimo a entrar én contacto superfi
cial con la pared 46. Después de que la llave dinamométri-
ca 40 ha sido ajustada, queda preparada para su utilizaciodni

El vastago 12 de la clavija dental se alinea con
el canal 19 de la raiz del diente. Ia rotacién-inicial de
la clavija dental 10 puede efectuarse con los dedos de la
mano pera instalar la clavija dental y su vésfago 12 en el
canal 19. A continuacibébn, la clavija dental se intrgluce
més completamente en la raiyz gel diente 25 hacienﬁg-que se
suto-enrosque en ella mediante la Iave dinamométrica 40,
acoplando la hoja 64 de la llave dinamométrica COHJE% ranu-
ra. de recepcibn 66 de la clavija dental 10 y haciendo girar
la empuiiadura 42.

Mientras el vAstago 12 y el cuerpo 14 Sa enroscan

por si mismos de manera progresiva en el canal 19 Ge-la raip
y forman la rosca 17, todos los fluidos, residuos pages 0

aire retenidos debajo de la extremidad delantera o de pene-
tracién del véastago son evacuados en la atmdsfera ambiente
durante esta introduccibdn auto-roscante de la manera des-

crita méis arriba hasta que la conexidén 26 quede finalmente

egbtbablecida en el interior de la extremidad dgl orificio
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del canal 19. Lia conexidn en forma de muelle formada entre

' las patas 20 y 22 permite que las patas se deformen por

flexi6bn hacia el interior y en sentido radial la una hacia

- la otra, adapténdose a cualquier irregularidad que pueda

producirse durante el acoPlamiénto de las roscas 18 con el

‘canal 19 de la raiz, y absorbiéndolas.

- De esta manera, las fuerzas generadoras de rotu-

ra que pudieran producirse durante este acoplamiento a ros-~

ca, son shora absorbidas por la deformacién elastica en sen

tido radial hacia el interior, de las patas la una hacia
la otra, segin lo permite el espacio ranurado 24 formado
en*re ellas. La conexidn 26, dotada de memoria, actla como
muelle de empuje hacia el exterior; y hace que las roscas
18 del véstago 12 y del cuerpo 10 se despladen'constante~
mente en sentido radial hacia el exterior para entrar en
contacto a rosca completo con las roscas 17 que forman en
el canal 19 de la raiz. De este modo se asegura"qqg“en cual
quier momento se conseguiré el beneficio més compl??q del
acoplamiento a roscsa entre laé dos roscas 17 y 18:

Cuando se utiliza una arandela 30 del tipg°de
cierre hermético, segin se ilustra en la figura 2,‘;;ta
arandela estar& comprimids entre la pared descubierta de

la raiz del diente y el cuerpo 14 cerrando asi herpéiica-

mente de manera completa el espacio formado entre allos y

constituyendo en este punto un amortiguador de ChOQBQS-
Cuando se omite la arandela de cierre hermético 30;&1; su-
perficie adyacente del cuerpo 14 entra en contacto super-
ficilal completo con la pared del contrataladro formado en
el canal 19 de la raiz del diente y se adapta herméticamen

te en ella.
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Aunque el cemento dental aplicado previamente 2l

véstago 12 y al cuerpo 14 y sus roscas 18 es suficiente pa-~

ra mantener estos elementos acoplados a friccidn con el ca-

nal 19 de la raiz del diente, cuando el cemento se endure-
ce, cualquier tendencia por parte de la clavija dental 10
a girar en sentido reverso saliendo agi de la raiz 19 del

tiempo ser& contrarrestada por la fuerza eléstica radial

orientada hacia el exterior aplicada a las patas 20 y 22
‘en la conexibén en forma de muelle 26 entre ellas. Por tan-
to, la conexi6n en forma de muelle 26 constituye una memo-

ria que tiende a hacer volver las patas 20 y 22 al contacto

superficial completo y a la posicién de acoplamiento anti-
giratoria con las roscas 17 del canal 19 de la raiz del
diente.

Si durante el enroscamiento del vastago 12 y del
cuerpo 14 en el canal 19 de la raiz se producen fuerzas
resistentes que superan la fuerza preajustada delr'maelle
60 en la llave dinamométrica 40, el muelle 60 penﬁibiré
un movimiento deslizante relativo entre la pared 46 de la
empuiiadura 42 y la supexrficid acoplada adyacente Qé:ia ca=-
beza 52 del eje accionado 50. Por consiguiente, mientras
la fuerza resistente que se produce entre 1aé roseas-17 y
18 no ha sido suprimida o reducida a un nivel segardy no
seré posible seguir enroscando el vastago 12 y el éﬁﬁrpo
14 en el canal 19 de la raiz con la utilizacidn qu%q lla~
ve dinamométrica 42, Por tanto, se interrumpiri la rota-
¢cibébn y la fuerza aplicada a la clavija dental 10 por medio
del eje accionado 50. Ningin grado de rotacidén ulterior de
la empufiadura 42 podrid hacer que la clavija 10 se enramue

mas profundamente en el canal 19 de la raiz mientras no se
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hayan suprimido las fuerzas resistentes generadoras de ro-
tura que se ejercen zn ella. .

Baséndose en lo que ha sido descrito mis arriba,
se observa claramente que cuando se ha hecho el reglaje del
elemento 56 de la empuiadura 42 de la llave dinamométrica
de tal manera que el muelle 60U no pueda aplicar una fuerza
de acoplamiento po;\%riccién predeterminada entre la cabe-
za'del eje accionado 50 y la superficie de la pared 46 de
la empufiadura 42 que sea superior a la fuerza y a la resis-
tencia a la rotura del diente, el diénte no podré romperse
durante la utilizacidén de la llave 40. Ningin grado de ro-
tacibébn ulterior de la empuiiadura de accionamiento 42 podré
seguir enroscando el vhstago en la raiz 19 del diente por-
que las superficies del embrague se deslizafénAy girarén
la una con relacibdn a la otra sin transmitir ninguna fuer-
za entre ellas. Por consiguiente, incluso si el véstago 12
y el cuerpo l4 son capaces de absorber las fuerzas, ginera-
doras de rotura splicadas entre ellos y la raiz 19.4gl dien

na una garantias suplementaria Jde que, en ningin momgito du-

e w®

rante la utilizacibn de esta llave con la clavija dental 10}
esta Gltima podré ejercer una fusrza en la raiz 25 del dien

te que sea superior a la resistencia de la raiz de] diente.

caa®

Después de aplicar la clavija dental 10 asek& Taiz

25 del diente de la manera descrita, esta Gltima queda pre-
parada para la aplicacién de una corona 68 a la ra{;ﬁ25

del diente en el dispositivo de anclaje 16 de la clavija
dental 10. La corona 68 se realiza de la manera convencio-
nal para obtener una adaptacibn precisa en la raiz 25 del

diente, Estéd dotada rel interior hueco convencional deasti-
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nado a colocarse alrededor y encima del medio de anclaje
16,

La corona 68 se representa esquemidticamente en
la figura 7. Sus detalles de construccibédn pueden ser modi-
ficados y no se limitan necesariamente a los que se ilus-
tran aqui. Antes de la aplicacibén de la corona 68 en el me
dio de anclaje 16, se aplica en su interior un cemento den
tal o compuesto. El cemento dental o compuesto puede apli-
carse también alrededdr»de los elementos de anclaje tronco
cbnicos 32 y glrededor de los separadores 34 y del cuerpo
14 de la clavija dental 10. El medio de anclaje 16 en for-
ma de tronco de cono miltiple esti generalmente bien adap-
tado para ser utilizado con el fin-de reparar puentes y co-
ronas antiguos o utilizados énteriormente.

Se ha hecho observar més arriba que las extremi-
dades de diémetro estrecho de los conos truncados 32 se ex-
tienden en una direccidn que se aleja del véastago, 12.hacia
el orificio interior de la corona 68, mientras qﬁézlgs ex-
tremidades de mayor diémetro\de los conos 32 se extienden
hacia abajo en direccién al cuerpo l4 y al véstagg.i?. Los
lados inferiores de los dilmetros més importantes éé cada
uno de los conos de anclaje 32 sirven como superficies de-
bajo de las cuales fluye el cemento dental o compquyq_y con

“ra”

tra las cuales este Gltimo se endurece y se acoplass{ienen
.1 5] '..
la forma c6bnica ilustrada y descrita para permitir.la cir-

culacibén natural del cemento dental en una direccibn que

se extiende a lo largo de las partes mas estrechas de los
conos de anclaje truncados 32, a lo largo de las superfi-

cies ensanchadas y a continuacibn en el interior de los eg

paclos formados por los separadores 34 entre los elementos
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de cono adyacentes.

En la préctica, se ha comprobado que cuando se
comprime el cemento dental, fluye a lo largé del trayecto
de menor resistencia desde los extremos mhs estrechos de
los elementos de cono truncado de anclaje %2 hacia las ex-
tremidades mAs anchas y a continuacién en los espacks for-
mados entro los separadores 34, La aplicacidén inicial del
cemento dental en los espacios formados por los geparadores
34 da lugar a una éompresién de este cemento y este Gltimo
es!comprimido todavia més durante la aplicacibn de la coro-
na 68 sobre el conjunto del medio de anclaje 16. Las fuer-
zas aplicadas por la corona hacen que el cemento fluya en
todos los espacios que existen debajo de los didmetros més
importantes de los conos truncados 32, de modo que se aco-
ple completamente con ellos. Esto garantiza una conexibdn
apropiada y un acoplamiento duraderos entre la corona 68
¥y el medio de anclaje 16 y la eliminacidén de las bolsas de
aire en el interior de la corona.

La clavija dental que se representa en la figura
4 lleva la referencia numérica general 110. El prefij¢. nu-
mérico 1 utilizado en sus referencias est& relaciogégo.con
elementos e estructura idéntica descritos con relacibn a
la clavija 10 ilustrada en las figuras 1 y 3 y que :.?é "des-
cribe con referencia a éstas. Por tanto, para mayor ;;nve—
niencila, todos los nimeros utilizados conjuntamente con la

descripcibén de la clavija 110 de la figura 4 se identdfica-

rén en la serie 100. Saee

L
.
ne Oy

La fipgura 4 difiere del modo de realizaciég.des-

crito més arriba por la omisidén del cuerpo en dos partes

14, En comparacibn con el modo de realizacibn anterior, la
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'de cada una de las mltiples patas 120 y 122. Como en el

rosque adecuadamente en el canal 19 de la raiz del &iete
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clavija 110 es extremadamente bilen adaptada para ser utili

lizarse dos o mis de estas clavijas 110, EL modo de reali-
gzacidn 110 incluye un véstago roscado 112 con lados sustan-

clalmente paralelos cuya rosca 118 se extiende alrededor

modo de realizacidn 10, las patas estén divididas y separa-
das la una de la otra por una ranura de evacuacibn 124 que
se extiende sobre una longitud sustancial del vlstago y se
termina en un punto adyacente a la extremidad alejada del
véstago en la conexidn ensanchada 126 con memorié eléstica.
En la clavija 110, la extensi6én longitudinal del
véstago 112 es tal que su extremidad de corona se termina
en la abertura del orificio del canal 19 de la raiz. De la
misma manera, la ramura de separacibén o evacuacibén 124 pro
porciona una evacuacibdn adecuada hacia la atmbésfera a par-
tir de la extremidad delantera o de introduccidéndel vésta-~
go 112 durante su penetracidn con efecto auto-roscador en
el canal 19 haesta qne‘la conéxibn 126 quede finaimente con

tenida en el canal de la raiz.

La clavijadental 110 es de construccibédn unrjitaria

e incluye un medio de anclaje de corona 116 que estd cons-
truido y que funciona esencialmente de la misma manexg que
el medio de anclaje de corona 16 del modo de realizacitn

10 descrito més arriba. Por este motivo se omitir& la re-

asv0se

peticidén de la descripcibn detallada del mismo.

Para garantizar que la clavija dental 110 ‘s&" en-

‘.. L B J

mediante la aplicacibn de una fuerza de rotacidn a eath

clavija que no sea superior a la resistencia del diente 25,
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es posible utilizar la llave dinamométrica 40 de la manera
descrita mAs arriba con relacién al modo de realizacibdn 10.

Para permitir la utilizacibén de la llave 40, el modo de

' realizacibén 110 est& provsto de una ranura complementaria

166 adaptada para recibir la hoja 64 del tipo de destorni-

1lladoxr.

Los expertos en la materia observarin que la sim-
ple ilustracidén y descripcidédn de la hoja de forma complemen
taria‘64 v de la ranura 66 no constituye una limitacidn del
alcance de la invencién. Es posible utilizar cualquier otro
dispositivo de acoplamiento complementario para realizar el
acoplamiento a rosca‘de las clavijas dentales segin la in-
vencibén con el canal de raiz 19, con una fuerza no superior
a la resistencia de la raiz 25 del dienﬁe. |

La figura 6, corresponde en muchos de los deta-
lles esenciales al modo de realizacitn 10 descrito con rela
cibn a las figuras 1y 3. Por tanto, los detalles de cons-
truccidn idénticos se identifican con los mismos prefijos
nﬁméricos 2, ¥y todas las referencias numéricas estin in-

cluidas en la serie 200. .

El véstago 212 del mismo se termina en el ,ewerpo

214 y ambos elementos estén ranurados en 224 para formar la

pluralidad de pabtas 220 y 222 separadas para permitip "un

movimiento elhstico del uno con relacidén al otro con el fin

de absorber impactos y fuerzas susceptibles de ser aplica-

dos a las roscas 218 de estos elementos durante la intqodug

cién y el acoplamiento por auto-roscado de la clavija.den-

tal 210 en el canal de raiz 19,

Como en el caso de los modos de realizacidn des-~

critos mhs arriba, el modo de realizacibén 210 es de cons-
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truccibén unitaria e incluye un cuerpo 214 en él cual las
paredes del orificio ensanchado 126 funcionan para conser-
var la memoria de la separacién de la pluralidad de patas
220 y 222. Permite también acomodar los residuos y evacuar-
los hacia la atmbésfera a partir de la extremidad de intro-
duccibn del vhgtago 212 durante el enroscamiento del vasta-
go ¥ del cuerpo en la parte de corona contrataladrada com-
plementaria de la raiz 19. Como se ilustra en la figura 6,
el modo de realizacibén 210 puede utilizar una arandela o
junta de silastic 230 como se ha descrito con relacibén al
modo de realigzacibdn 10.

La clavija 210 difiere del modo de realizacidn 10
por los detalles del medio de anclaje 216. El modo de rea-
lizacibén 210 esté particularmente bien adaptado para ser
adaptado para ilnstalar coronas nuevas. Por este motivo, el
medio de anclaje 216 esté desprovisto de la pluralidad de
elementos de anclaje 32 en forma de tronco de cono, separa
dos los unos de los otros, y presenta una combinaciédn de
cono truncado tnico con costados lisos 232. Su extremidad
nés estrecha esté més alejada de la del vastago 2L2.mhken-
tras que su extremidad més ancha esti orientada en.iyudi—
reccibn de su conexibn unitaria con el cuerpo 2l4.

La utilizaci6n de la clavija dental 210 sie:"é.fec—-
tua sustancialmente de la misma manera que la que ha sido
descrita mAs arriba con relacién a los modos de realiza-
cibén anteriores. Respecto a la clavija 210, el elempu@y de
anclaje 232 est& provisto de una ranura 266 destina?é;g re
cibir la extremidad 64 del eje accionado 50 de la 1i;;} di

namométrica 40, La aplicacidn y la introduccibén a rosca del

vhatago 212 de la clavija dental 210 en el canal roscado 19
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de la raiz se efectua de la misma manera que la que ha si-
do descrita més arriba para la utilizacibn de la llave di-
namométrica 40.

La hoja 64 se iﬁtroduce en la ranura 266 del ele
mento de anclaje 2%2 para hacerlo girar en el canal 19 de
la raiz del diente. Si, en cualquier momento, durante este
acoplamiento por auto-enroscamiento, se aplican a las patas
del vastago 212 unas fuerzas de a00plamiénto superiores a
la fuerza ejercida por ¢l muelle 60 en la llave dinamomé-
trica 40, fuerza que ha sido ajustadh de antemano mediante
el reglaje de la tuerca ajustable 56 de esta llave, las su-
perficies de embrague que actian entre la pared 46 y la ca-
beza 52 deslizarfn la una sobre la otra y podrén desplazar-
se la una con respecto a la otra. Esto garantiza que en nin
gin momento la aplicacibén de fuerza a la clavija dental po-
dré& rebasar la resistencia del diente 25 y que tampoco la
clavija dental podré ejercer fuerzas generadoras de rotura
contra las paredes del canal }9 de la raiz.

Como se ha descrito‘més arriba, las patas 220 y
222 se deformarén por flexidn y se desplazarhn la una res-

pecto a la otra de manera independiente, en respuesta a

cﬁalquier fuerza ejercida en ellas durante esta operacibn

de enroscamiento. Esta capacidad de las patas del véstago

para deformarse elasticamente en respuesta a las fuerzas

de enroscamiento les permite funcionar como amortiguador de

chogues y fuerzas que transfiere estas fuerzas a las patas

del vastago para su absorcibén. En ausencia de este a@bﬁti-

R )

° L] ’
guador de fuerzas, ejercen unas fuerzas orientadas hat¥a

el exterior contra la pared recientemente roscada der‘ca-

nal 19 de raiz del diente y el dlente 25 se rompe si las
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cada caso, las patas se deformarin eléisticamente las unas

"ellas, de modo que se adapten a las irregularidades encon-

zos en la totalidad de su longitud y en la parte ranyrada

fuerzas son superiores a la resistencia del diente.
Las miltiples patas estén separadas normalmente

las unas de las otras por la ranurs formada entre ellas. En
respecto a las otras en respuesta a fuerzas aplicadas a

tradas durante su movimiento de suto-enroscamiento a lo lar
go del canal 19 del raiz del diente.
En cada caso, la conexidn eléstica constituida

por las paredes que rodean el orificio mAs ancho 26, 126 y
226 en la extremidad aléjada de la ranura ejerce en las pa-
tas una fuerza de recuperacibdn que tiende a hacer que vuel-
van a su posicibdn de paralelismo normal., Esta fuerza de em-
puje orientada hacia el exterior que se ejerce en la conexin
eléastica 26 hace que las roscas 18 de cada una de las cla-
vijas dentales se acoplen mis completamente con las super-
ficies complementarias de las roscas 17 formadas por ellas
en el canal 19 de la raiz del diente. El efecto de muelle

de las patas les permite absorber uniformemente los esfuer-

del cuerpo. Esto facilitawma mayor cooperacifin y ung-mejor

retencibn entre la clavija dental de reparacidn de la parte

principal de la raiz y las roscas 17 formadas por ella en

el diente 25. Este grado de acoplamiento més completo ¥y

més fuerte inhibe también la rotacibn en sentido inverso

o la separacibén accidental posible de la clavija dental res

pe..o al canal 19 de la raiz del diente, y al mismo }jempo

proporciona entre estos elementos un acoplamiento comipleto

que absorbe los choques y las fuerzas.

Aunque se haya ilustrado y descrito y reseifiado
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las caracteristicas nuevas fundamentales de lé invencién
aplicadas a sus modos de realizacibn preferidos, se enten—'
derd que los expertos en la materia podrén realizar varias
supresiones y sustituciones ¥ cambips en la forma y en los
detalles del dispositivo ilustrado y en su funcionamiento,
sin alejarse del espiritu de la invencibén. Por tanto, se
entiende que la invencifin esta limitada solamente por el
alcance de las reivindicaciones adjuntas.

_En resumen, el presente Modelo de Utilidad<ge se
solicita deber& recaer en las siguientes:

REIVINDICACIONES

l. Clavija dental prevista para ser introducida
en ur canal de raiz de diente, caracterizada porque inclu-
ye:

un vastago destinado a ser introducido a rosca en
un canal de raiz de diente y que tiene unos lados roscados
sustancialmente paralelos que se extienden a partir de la |
extremidad de penetracitn de dicho vAstago sobre por lo me-
nog la longitud completa de dicho vAstago para penetrar a
rosca en el canal de raiz del diente, cends

un ranurado formado en dicho véstago y qgé}ae ex-

tiende a partir de dicha extremidad de introduccién sobre

una longitud sustancial del mismo para dotar dicho :vAdtago

“s "

ranurado de una pluralidad de patas roscadas de forma alar-

gada con un espacio formado entre ellas definido por dicha

ranura para permitir que dichas patas se desplacen.lzs unas

respecto a lag otras conel fin de absorber las fuerees ge-

o0 oo

neradoras de rotura que se les aplica durante la introduc-

cién a rosca de dicho vastago en un canal de raiz de dlen-

te,
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Yy un medio de una sola pleza con dicho véstago
para anclar en &l una corona dental.

\ 2. Clavijadental segin la reivindicacidén 1, ca-
racterizada porque dicho medio de anclaje formé\gfrte inte
grante de dicha clavija y se extiende en una direéciéncpuqﬁ
ta a la de la extremidad de introduccién de dicho vastago
e incluye una pluralidad de elementos trohcocbnicos separa-
dos los unos de los otros cuyo didmetro disminuye en la di-
reccidn que se aleja a partir de dicho véastago.

3. Clavija dental segin la!reivindicacién 1, ca-
racteizada porque incluye un cuerpo roscado intercalado en-
tre dicho vastago y dicho medio de anciaje ¥y que forma una
sola pieza con ellos, teniendo una‘anchura superior a la de
dicho véstago.

4, Clavijadental segln la reivindicacibn 3, ca-
racterizada porque dicho cuerpo adyacente a dicho vlstago
tiene una forma redonda para evitar la rotura del diente
para su acoplamiento con &l cuando se introducen en el di-
cho véstago y dicho cuerpo.

5. Clavija dental seglin la reivindiCaciénuﬁr‘ca-

racterizada porque incluye un medio de absorcién de !fuerzas

entre dicho cuerpo y dicho vastago que puede ser comprimi-

do entre dicho cuerpo y dicha raiz del diente cuando se en-

roscan en ella dicho vaAstago y dicho cuerpo para absorber

las fuerzas aplicadas entre estos elementos.

6. Clavija dental seghn la reivindicacibén 3,, ca-~
racterizada porque dicha ranura se extiende més alléﬁié di-

cho véstago y en el interior de dicho cuerpo y se té?ﬂina

en éste por un orificio ensanchado de forma curva qud® evi-

ta la rotura de dicho cuerpo en los extremos de dicha ranu-
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ra y que facilita el movimiento.relativo a dichas patas.

7. Clavija dental segln la reivindicacidén 3, ca-
racterizada porque dicho medio de amclaje es una prolonga-
cibn en forma de tronco ds cono y més larga que dicho cuer-
po en el lado opuesto a dicho vastago. |

8. Clavija dental seglin la reivindicacibén 1, ca-
racterizada porque dicho espacio formado entre dichas pa-
tas miltiples se extiende desde la extremidad delantera del
vastago roscado y mis alléd para constituir un medio de eva-
cuacibén hacia la atmésfera'que impidé la acumulacién de fuer
zas en el canal de raiz del dlente en dicha extremidad de-
lantera de dicho véastago.

9. Se reivindica por Gltimo como objeto sobre el
que ha de recaer el Modelo de Utilidad que se solicita: CLA
VIJA DENTAL.

Todo conforme queda descrito y reivindicado en la
presente memoria descriptiva que consta de veintiseis pagi-

nas mecanografiadas y dibujos adjuntos.
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