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INVENCION

por WUN METODO CON BL DISPOSITIVO CORRESPONDIENTE PARA DESHUE-
SAR DRUPAS ABRIDERAS ENTERIZASY, & favor de la firma estadouni-
dense FILPER CORPORATION, domiciliada en San Ramén, California,

Estados Unidos de Amdrice.

MEMORTA DESCRIPTI VA

Tate invento se refiere s un deshuesador de drupas
ebrideras (o sea un aperato para quitar los ndcleos o "huegos®
de les drupas tales como los albaricoques) y tiene por uno de
sus objetos proporcionar un deshuesador que sea apto para per-
tir en dos y deshuesar las drupas abrideras mds eficazmente

de lo que se ha hecho hasta shora.

Hasta el momento actual, una de las dificultades pa-
ra partir en dos y deshuesar las drupas‘gﬁriderasfftales como
los glbaricoques, ha sido la de liberar completamente los huesos

gepardndolos de las mitades y perjudioar a dgtas y sin reduecir
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la oapaocidad del aparato para partir y deshuesar las drupase.

Uno de los objetos de este invento es proporcionar
un deshuesador de drupas abrideras gue see apto pars partir en
dos y deshuesar lag drupas sbrideras a graen velocidad y que
sepere completzmente los huesos de las mitaﬁes‘de los cuerpos
de drupa sin perjudicer a dichas mitades..

Un objeto adicional de este in&énto es propoxcionar
un método mejorado para deshuesar mitades de drupe, en el que
los huesos se separan positivamente de las mitades sin perjue
dicar a dstas.

En resumen, hesta hoy dia log albaricoques (como
ejemplo de una drupa pera deshuesar) se movian a lo largo de
un sendero que pasaba por un cortador circular o extendido
en erco, el oual disecaba las mitades hasta el hueso. “n al-
gunos casos, el borde cortante del cortador estd inclinado res-
pecto al sendero o trayectoria del cuerpo de ceda albaricogue,
pars hacer que el hueso se mueva heoia abajo spartfndose de

les mitadess “n otros casecs, los albzricogues s& hacen girar

pasahdo por un cortedor esteoionario para disecar el cuerpo y

se sitda un obstdeulo estacionario en la trayectoria de la drupe
pare que -’ - tope con el hueso y lo retengs mientres las mitades
son llevsdaé mds adelante.

Bn el oaso gue aqui se expone, el albaricoque se
bisece mientras se mueve en una direcoidn y el hueso es apartaf
do rdpidemente del extremo anterior del guerpo después que se
ha hecho el corte, pox aplicacidn de fuerza cpntra el extremo
posterior del hueso. ﬁl cuerpo se cortagprimerameﬁte en el lado
vor el cual se expulsa el hueso y la d;§isidn en dos Se realiza
prédc ticamente en el mismo tiempo, rientras el hueso se mueve

en la migma direccidn del cuerpo y apertdndose del cuerpo.
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La velocidad con que se expulsa el hueso elimina completamen-
te cualquier posibilided de que el hueso se enganche z una
mitad u otra.

Con el invento aquf expuesto se realiza fdcilmente
el deshuesamiento de leg ciruelas abrideras maduras y sin
secar y de otres drupas abrideres que son mds diffciles de
Geshuesar que los albaricoques. *

El invento se desoribird a continuacidn, a titulo
de ejemplo, haciendo referencia a los dibujos acompafniantes,
gue ilustran une modalidad bréotica de reslizacidn de la mé-
quina construida de acuerdo con el invento.

¥n los dibujos:

-la figura 1 es una viste en alzado lateral de la
mdquina completa;

~-la figure 2 es wne vista de plents, por encima y
ampliada, del extremo de alimentacidn del aparato; .

~la figura 3 es una vista en planta;. por encima
y amplisde, del extremo de deshuéaamiento del aparato;

-la figura 4 es un= vista ampliada, en seccidn
trensversal, tomada por la lines 4-4 de la figura 3;

-y la figura 5 es una vista vertical, amplizda y
en seccidn transversal, tomada por la linea 5-5 de la fi-
gure 3.

Con referencia a la figura 1 de los diseiios, el
ndmero de referencia 1 designa de modoﬂgeneral una poreidn
de lz mdquina que sirve para olimentar y orientar las drupas.
Beste porcidn se halla en el extremo igquierdo 46 le figura 1
y le direccidn del movimiento de las‘;rupas que se han de des-
huesar se entiende de izquierda a Jderecha.

Junto a le porcidn slimentadora y orientadora 1,
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y & la derecha de esta {ltime segdn se ve en la figura 1, se
halla una porcidn transferidora de drupas, que se designa de
modo general con el ndmero de referencis 2. _

£ la derecha de la poreidn transferidora 2, y en el
extremo derecho del aparato segdn se ve en la figura 1, se
halla un mecanismo de divigidn y deshufsamiento, designsdo
de modo general con el numero de referencia 3.

istag tres porciones 1, 2 y 3 pueden considerarse
como Mestaciones®, o sea una estacidn alimentadore y orienta-
dora 1, una estacidn transferidora 2 y una estacidn divisora
y deshuesadora 3. Sin embargo, en la realided préctica, el
movimiento de las drupas de izquierda a derecha es rdpido y
continuo, No existe paro de las drupas en las estaciones. las
drupas se mueveh en unha sola hilera a travds del aparato, en
una direcoidn longitudinal de la hilera.

Les estaciones L y 2 y el mecenismo partidor y des-
huesador 3 estdn sustentados en un bastidor apropiado 9. Lste
bagtidor 9 estd alargedo horizontalmente e incluye tirantes
convencionzles y patas pars sogtener los partes de trabajo
apartadas del suelo y en la relacidn deseade unas respecto

g otrase

B5TACI0N ALIMENTADORA Y ORIYNTADORA 1

Une correa extendida horizontalmente y relativa-
mente angosta 4 se extiende en un extzgmo sobre una polea 5,
que se halla en el extremo izquierdo del aparato, segin se
ve en las figuras 1 y 2. Egta corregq}“se exti€nde en su
extremo opuesto sobre una polea 6, montada en el bastidor 9
dentro de la estacidn transferidora 2, segdn se explicard

mds sdelante con mayor detalle.
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La polezs 5 estd Tfijada en un &rbol horizontal 7,
giratorio en cojinetes (véase fig. 2) sustentados en el ex-
tremo izquierdo del bastidor 9, y la polea 6 estd montada en
un grbol sostenido paré la rotzcidn en cojinetes ajustables
8, los cusles son movibles hacia la estacidn partidora y des-
huesadora 3 para atiesar la correa 4. :

Bl tramo superior de la correa ; estd sostenido con-
tra la inflezidn sobre una mese alargada horizontalmente. Bsta
mesa egtd sostenida en el bastidor 9 y es convencional en los
cagos en que se requiera soporte para unz corres mévil. Bl
extremo derecho de la correa 4, como se ve en la figura 1,
termina a poca distancia de las estacidn partidora y deshuese-
dora 3.

Proyectdndose sobre la correa 4 y espaciadas en los
lados opuestos de €sta se hallan un par de correas sin fin 10,
opuestas y horizontalmente espaciadas, que estdn sostenidas
respectivamente en sus extremos, para movimiento en torno a
ejes verticales, por poleas 1l en el extremo izquierdo del
bastidor 9 y sostenidas sobre los extremos superiores de
drboles ver tiocales 12 (fig. 2) para rotacidn en torno a los
ejes de dichos drboles 12 cuando giran estos ltimos.

Los drboles verticales 13 que se hallan en los ex-
tremos opuestos o de la izquierda de las correag 10 llevan po-
leas 14 en torno & las cuales se extienden los mencionados '3
extremos opuestos de las respeoctivas c9rreas 10.

Los extremos de la derecha de las correas 10 definen
précticamente uﬁ vunto donde terminaq}é estacidn alimentadora

y orientadora 1 y empieza la estacidn transferidora 2.
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Junto a las poleas 14 se hallan un par de poleas
seme jantes 15 que estdn montadas en los extremos superiores
de ejes verticales 16. Unas correas sin fin 17, extendides

56 horizontalmente y dispuestas verticalmente, se extienden en
uno de sus extremos por encima de las éoleas 15 y los extremos
opuestos de dichas correas 17 se extienden por encima de po-
leas 18 que estdn montadas eh drboles vertiocales 19 en el ektre-
mo derecho del bastidor 9. Los tramos adyacentes opuestos de les

10. correas 17 estdn por lo general en alineacidn longitudinal
con los tremos adyacentes opuestos de las correas 10. Sin em-
bargo, dichos tremos opuestos de las correas 17 estdn mds cer-
canos entre si y se extienden en forme ligeramente convergente
degde las poleas 15 a lag poleas 18,

15. Los d4rboles 19 que sustentan los extremos de la
derecha de las correas 17, como se ve en la figura 3, se ex-
tienden entre miembros de soporte en dngulo recto, dispuestos
horizontalmente, y estdn montados giratoriamente en ellos;
estos soportes ee designan en general con el ndmero de refe-

20. rencia 20, Los micmbros de soporte 20 se hallan en partes ver-
ticzlmente opuestos con los Arboles 19 en las junturas entre
los brazos extendidos angularmente de los miembros de soporte
20. : 2

Unos pivotes 22 conectan cada uno de modo pivotante

25, el extremo externo de los brazos respe%tivos 23 de los miem-~
bros de soporte 20 a miembros lateralg§=21,!al%;gados y ex~
tendidos horizontalmente, del bastidd¥ 9, ocon dichos brazos
2% extendidos uno hacia otro desde sus respectivos pivotes 22,
y el otro brazo 24 Ge ocada uno de dichos miembros de soporte

30. ge extiende desde el respectivo drbol 19 de polea hacia la
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izquierda (como se ve en la figura 3) y hecia el meocanismo
pertidor y deshuesador 3, puesto que las correas 17 se extienden
efectivamente hasta mds 2114 del mecanismo partidor y deshuesa-
dor 3 desde las poleag 15.

Unos resortes espirales 25 coneotan los extremos
externos de los brazos 24 (brazos que se extienden hacia el
meoenismo pertidor y deshuesador 3), con proyecciones 26 (fig.
3), rigidamente con el extremo de la derecha Gel bestidor 9.

hiediante la egtructura que antecede, las correas 17
se mantienen elfsticamente en tensidn y sus tramos adyacentes
estdn mentenidos aparte de modo eldstico en una distanoia apro-
piada para asegurar ¢l contacto friocional eficaz con los lados
opuestos de las drupas gsituadas en medio, para llevar diches
drupas a trevds de la derecha entre el mecenismo partidor y
deghuesador 3 y la correa 4 sustentadora de las drupas. Fste
es el motivo de que se hayan descrito las correas 17 comd

constitutivas de le estecidn trensferidora 2.

DISPOSICTON DEL ACCIONA IZNTO

Los extremos inferiores de los drboles 13 y 16 estédn

sostenidos, para rotacidn, en cojinetes montzdos en miembros

" %ransversales de bastidor apropiados sobre el bastidor 9, ¥

unas ruedas dentadas de los extremos inferiores de log drboles
13 egtdn oconectadas por medio de cadenas 28 y 29 (fig. 2) 65h
ruedas dentadas semejesntes de los extrmemos inferiores de los
drboles 16 _ \

Bl extremo izquierdo.de la estacién alitentedora y
orientadora 1, los drboles 12 que llevan las poleas 1l se ex-
tienden hastza dentro de una caja de engranajes 30e Dentro de la

caja de engranajes 30, unos engrangjes apropiados (no represen
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tados) coneotan los drboles 12 y un érbol motor 31 para accio-
naer los drboles 12 en la direccidn apropiada para mover los tra-
mos adyacentes de las correas 10 y 17 hécia la estaoign par tido-
ra y deshuesgadore 3.

E1l 4rbol motor 31 lleve una polea 32 que, & su Vez,
estd coneotada con una correa 33 con %na polea 34 de un grbol
conductor principal 35. 4l drvol 35, a su vez, lleva una polea
38 de gran didmetro, oconectada por una corre® 39 a un motor 40
(figs. 1y 2). |

Tl drbol 7 cue lleva la polea 5 sobre la oual se
extiende el extremo izquierdo de la correa sustentadora
de las drupes, lleva tembién una correa 41 que estd conectada
a una polea 42 (fig. 2) por una correa 43. La polea 42 estd

fijada al 4rbol motor 3l.

ACCION ORTENTADORA

La dispcsicidnkde accionamiento para la correa 4
y las correes 10 y 17 es tal, que la correa 4 es conducida
hacia la estacidn deshuesadors 3 a una vélocidad superficial
mnds répide que la de lag correas 10 y 17. Esta disposicidn
hace que lag drupas, tales como los albericoques, gque tienen
un eje mayor y wa eje menor en éngulo recto uno regpecto a

otro se orienten de modo que los ejes menores sean horlzonta-

4

les y estén en dangulo recto con lag correas 10 y 17. Las sutu~ .

ras de los cuerpos de albericoque, y gsimismo los huesos, se
halla sobre el eje mayor. De ahi que, después de la orienta-
cidn, ¢ichas suturas queden dispues@gs’préctidéﬁznte en un pla-
no vertical que biseca el espacio entre log tramos adyscentes
de les correas 10 y 17.

Pn el extremo izgquierdo de la mdquine, las correas 10
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estdn espacisdas aparte en una distancia mayor gue en las polees
13, 8e manera gue los a@lbaricoques o las drupas pueden alimen-
tarse fdoilmente a le corres 4 entre las poleas 11, y como las
drupas son llevadas hacia los extremos convergentes de las co-
rreas 10, los tramos adyaoentes y ppuestos, de movimiento mds
lento, de les correas 10 tocan con los}lados opuestos de las
drupas haciendo que se cologuen por sitmismas con sus suturas
en el plano vertical que biseca el espacio entre dichos tremos
opuestosg.

Fn la estructura aqui expuesta, las drupas son su-
ministradas desde los extremos de la derecha de las cintes 10
(mirado en el sentido de la figura 2) al ceantro de las correas

trensfaridoras 17, y estas dltimas lleven las drupas orienta-

das hasta el mecanismo partidor y deshuesador, 3.

MECANISKO PARTIDOR Y DUSHUESADOR &

’

%1 mecanismo par tidor y deshuesador 3 comprende un
par de ruedas coaxiales seme jantes 45, espaciadas horizontal-
mente (fig. 5), que estdn fijalas centralmente sobre los ex-
tremos adyacentes de un par coaxil de drboles huecos horizon-
tales 46, Los drboles 46, a su vez, estdn sostenidos para ro-
tacidn en cojinetes 47 montados en el bastidor 9.

Las ruedas 45 tienen rebordes 48 que estdn viselados
en ledos encerados generalmente de manera rediasl hacia fueréi
pare esteblecer superficies inclinadag 49 que se extienden
de modo convergente una hacia otra y hacia el eje de los 4r-
boles 46. Hustas éuperficies 49 proporgionan un’ssiento para

: pes ‘
centrar cada drupa gque es suminigtrads a los lados superiores
de las ruedas 45.

Situado centralmente entre lag ruédas 45 y egpacig-
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do de ellas se halla un disco cortador 50 (Fig. 5) ouya peri-
feria externa estd formada con un par de bordes cortadores 51
extendidos por lo general en forma espiral (fig. 4).

Bgte disco 50 estd fijado por el centro en un cubo
5e 52 gque, a su vez, estd fijado sobre un-4érbol central 53 en una
posicidén entre los extremos adyscentes:de los‘érboles huecos 46e
Los bordes cortadoreshl, extend;dos en forma es-~
piral, se extienden cada uno en torno & una mitad respectiva
del borde periférico externo del disco 50 (fig. 4) y progre=
10. sivamente en forma radial haocia dentro, en lz misma direc-
cidn, oircunferencialmente al disco, desde puntos en lados
opuestos del disco que‘estén a iguel distanciae del eje del
grbol 53 |
Los extremos "internos®™ de los bordes ocortadpres

15. son log extremos que se hellan mds cercanos al eje del &rbol
53, y los extremos "externos™ son los extremos que se haklan
en los puntos’antes menc ionedos o sea los extremoé mds ale ja-
dos del mencionado eje. Dichos extremos externos se extienden
en distanocia suficiente radislmente hacia fuera del espacio

20, entre los bordes 48 de les ruedas 45 para proyectarse dentrd

de una drupa que estd asenteda en las superficies inoclinadas
49 y haste mds alld del eje horizontal central del hueso de
dicha drupas

Un espalddn o superficie 54, emcarado circunferen-

25, cialmente, define la juntura entre cadg uno de los extremos

edyacentes interno y externo de los bordes cortadores 5l.

La porcidn del ektremo interno de caig“borde cﬁftador 51 se

proyecta en distancia suficiente radislmente hacie fuers del

espacio entre lag superficies adyscentes més cercenas de los

30+ bordes 48 para cortar dentro del ocuerpo de una drupa asentada



10.

15.

26«

25.

30,

=11 =

A 9078 749

en lzs superiicies inclinadas 49 en un plano que biseca verti=-

calmente cada une de dichas drupes en el platdo del disco cor-
tador 50.

Los drboles 46 que llevan las ruedas 45 tienen
raedas dentades 55 (fig. 5) fijades a sus extremos externos.
Unas cadenas de transmisidn 56 (fig, 2) conectan estas ruedas
dentadas 5% con ruedas dentades 57 de Hos extremos externos
del Jrbol conductor principal 35.

Una volea 58 de pequeiio didmetro estd fijeda en un
extremo del drbol 53 al que estd sujeto el disco cortador 50,
y una correz 59 conecta esta polee 58 a una polea 60, de dia-
metro mucho mayor, fijada sl drbol conductor principal 35,

La direccidn de rotacidn de las ruedas 45 y el disco
cortador 50 eg la misma, de modo que sus porciones superiores
se nueven en la misme direccidn aue las oorreas 17. Ia flecha
de la fignra 4 indica este seantido de rotacidn. .

Por encime de las superficies inclinadag 49 de lgs
ruedas 45 estd situeda une gufe retentora 6l extendida en
arco. ¥1 perfil de la seccidn transversal de esta gufa 61 es
el de una V invertide (fig. 5) y el centro o dpice estd di-
rectamente encina del disco cortador 50 y espaciado sobre €1l.

Un extremo de la guia retentora 61 estd dirigido ge-
netelmente hsoiz las drupas que estdn siendo transportedas en-
tre les correaes 17 a la estaocidn partidora y deshuesadora 5f
y dicho extremo estd incurvado hacia grriba, como en 62, de
modo que las drupas llevedas por las correas 17 y entre diohas
correeg pasah por debajo de dicho efﬁfemo 62 ¥ sobre log asien-
tos o superficies inclinedas 49 en los 1édos méds superiores
de las ruedas 45.

La gufa retentora 61 se extiende desde la porcidn
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extrema 62 projresiverente cada vez més cerca a la periferia

externa de las ruedas 45, y estd sostenida en esta posiddn
pare movimiento eldstico de ambos extremos, independientene nte
uno de otro, alejdndoge de las ruedas 45.

En el extremo receptor de drupas de la gufa retento-
ra 61, que es el extremo 62, un soporta 64, que se proyecta
hacia arriba desde dicha mia 61, estd coneotado por un pivote
65 con un extremo de un brazo 66. Ll brazo 66 se extliende
obliouarent® hacia srriba y por lo general en la direccidn de
movimiento de lss correas 17, y estd sostenido de manera pivo-
tante en un pivote 67 montado en una placa 68 que, & Su ves,
estd fijada rigidemente al bastidor 9 de la méquina.

Un brazo 69 estd fijado &l extremo &el brazo 66 que
estd montado en el pivote 67, y este brazo 69 contacta con
un tornillo 70, ajustable verticalmente, que, a su vez, se
extiende en rosca a travds de un soporte 7l fijedo-a la placa
63+ Asf, el movimiento descendente del extremo 62 de la gufa
retentora 61 dste limitedo por el toruillo 70.

Bl extremo opuesto o extemo de la gufe retentora
6l estd conectedo pivotantemente, en 72, a un extremo de una
articulacidn 73 que se extiende hacia arriba desde el pivote
72 en la misma direocidn, generalmente, queé el brazzo 66e

Bl extremo superior de le articulacidn 73 estd, a su
vez, conectedo pivotantemente por un piwote 74 el extremo inAfe-
rior de un biezo0.75. Bate brazo 75 esd;‘semejan'oe gl brazo 66, A
pero €l brazo 75 se extiende en gene:n:al hacia el extremo supe-
rior del brzzo 66, y el extremo supe;‘;i;or,del Dbrazo 75 estd
gostenid o de modo pivotante en wn pj}:r/ote 76 a lo largo del
pivote 67 y asegurado también & la placa 68.

Bl extremo superior del brazo 75 lleva montzdo un

brazo 77, y éste brazo 77 se proyecta hacia el brazo 69 fi jado
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al extremo superior del brazo 66.
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Un tormillo vertical 78, semejante al tornilleo 70
se extiende en rosce a travds del soporte 7L y entra en con-
tacto con el extremo extemo del brazo 77, can lo que limita
el mov irdento ascendente del brazo 77..

Unos breszog peralelos 80, proyectados hacla abajo,
estdn conectedos respectivamente con 1os brezos 66 y 75 y se
proyectan hacia abajo respeoto a los pivotes 67 y 76, en a’ngulo
recto oon los brazos 69 y 77, y los extremos inferiores de es-
tos brazos 80 eatdn conectados con un resorte 8l que impulsa
eldaticarente los brazos 66 y 75 uno hacia otro, accidn que,

a su vez, mentiene eldsticaments los brazoa 69 y 77 contra
log tornillos 70 y 78.

Otro resorte espiral 82 conecta los pivotes 65 y 72,
que unen los extremos de la gufa retentora 61 con el extremo
inferior del brazo 66 y con el extremo inferior de la agrtioula-
cidn 73. |

Por medio del ajuste de los tornillos 70 y 78 puede
veriarse la posicidén de la guia retentors 61 respecto al disco
cortador 50 paras acomodarla a las oondiociones de trabajo, y los
extrenos de la guia 61 pweden ajustarse uno respecto a otro y
respecto al disco cor tador 50.

La disposicidn y la estruc tura que se han descrito
perniten no solanente que la gufa 61 bascule en torno a ejes™
diferentes que son paralelos al eje de _V.rotacidn de lag ruedas
45, sino que se combine la accidn basclflan‘be con el movimiento
material de la gufa 61 en aproximacidny alle‘.jaxr_n,,iento de las
ruedas 45. Tal movimiento es en reslided una accidn flotante,
antagonizade por la influencia .eldstica de los resortes 81
y 82, y pemite el mantenimignto de un ood’caoto 8feotivo entre

drupas de temafios y diémetr'os diferentes cuando son llevades
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por las ruedas 45 entre la cufa vetentora 61 y las ruedas 45
en el sentido de rotacidn de estas {ltimas.

Dele observarse ue, en esta combinacidn, el movi-
miento de la gufa retentora 61 es relativo respecto al disco
cartador 50, ya que dste es esiacianario, excepto para su mo-
vimiento glratorio. ‘

Bl suministro positivo de dmpa?s orie ntadas a lag
ruedas 45 y debajo del extremo receptor o de entrada 62 de la
gufe retentora 61, sin interferencia del disco cortador 50,
gse lleva a cabo por trasladarse las drupas entre las correas
17 a dicho extremo de entrada de la gufa retentora 61 sin nin-
gdn soporte inferior, tal cumo el que en otro caso podrie pro-

porcionar la coxrrea 4.

- FUICIOMAKTIENTO

En el funcionamiento, suponiendo que las drupes que
ge hen de bisessr y deshuesar sean albaricogues, los albarico-
ques en cuestidn se suministran por cualguier medio apr opigado
al extremo izquierdo de lg cinta 4 y entre los tramos edyacen-
tes de las correas 10. Bete mecdio puede ger cualquier elemento
convenc ional gp ropimdo, tal como un transpor tador, una cenale-
ta u otro sisterm de alimentecidn (no representado).

Bl espascio entre los lédos adyecentes de las co-
rreas 10 en las poleag 1l es mds ancho que el didmetro md-
ximo de los é&lbaricoques. Pero cuandp %stos han sido deposi~
tados sobre la correa 4, son llevados a la c}er echa (mirado en
el sentido de lag figuras 1y 2) y con.ellos estable cen ré-
pidamente contacto, en sus lados opue':tos ,' los lados opuestos
de las correas de movimiento mds lento 10. Las correes 10

siguen siendo ligeremente convirgentes en el sentido de iz=-
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Los altaricoques, por lo general, tienen sus didme-
tros mdximos en 61 plano de sus suturas y los huesos se hallan
en corresponiencia. Al deshuesarlos, es deseable que el cuerpo
de oade albaricoque se biéeque en el plano de su suturg.

Lg dife renoia de velocided ent:fe la correa 4 y las
correes 10 da por resaltedo que los elbaricoques se sitden
por si mismos entre las correas 10, de modo que sus suturas
gse hallan todss en un plano vertiocal extendido longitudinal-
manfe respecto a la correa 4 y a mitad de distancia entre las
correas 1O. ,

Cuando los albaricoques llegan al extremo derecho
de la estacidn alime ntedora y orientadora 1, se orienta, y
en gus posiciones orientedas son entregados a la porcidn trans-
feridora 2, que comprende las correas 10 y una perte de la -
correa 4. P

Cada albarioociue que llega al extremo terminal de
le derecha de la cinta 4 es sujetado eldsticemente entre las
correas 17 y puede girar en torno a un eje horizontal perpendi-
cular a las longitudes de las correas l7. Nada hey que con-
tacte con los lados superiores o inferiores de loa albarico-
ques hesta que €stos son llevados e una posicidn qw se hzlla
prdoticemente directements encima del disco cortedor 50 ¥y
por detsjo de la porcidn 62 de extremo de entrada de la guife{.gsl,
y en esa posicidn el lado inferior del; glbericoque (en lados
opuestos del disco cortador 50) contaota con las superficies
inclinadas 49 de las ruedas 45, para efectuar 4ne rotacidn del
al baricogue en torno a su eje horizo;;tal éntes mencionado.

Como el albaricoque es movido entre el disco corta-

dar 50 y la guie retentora 61 a lo largo de una 1fmea tangen -
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te a los bordes cortantes del cisco cortzdor 50, este Ultimo
corta 2l principio en la superficie inferior, generalmente
delen tera, del Aa,l'baricoqua y €ste gira rdpidamente para comple--
ter la biseccidn de s u cueIpo. .

Los lados de la guia 61 en forma de V invertida, en
combinaeidn con les sape rficies superiprﬂes inclinadas opuesta-
mente 49 de los bordes 48 de las meda‘s 45, mentienen junto el
cuerpo del albericoque durente la biseccidn, con las carss
oor'tadas de les mitades bisecadas en lados opuestos del plano
del disoo cortador 50.

%1 disoo cortador 50 estd girando a velocidad rela-
tivemente elevada en la misme direccidn que las ruedas 45, y
esta velocided es mucho mayor que la velocidad con que se mueven’
las ruedas 45 € las cintes 17. Bn consecuencia, ten pronto como
el albarioogue estd situndo en las ruedas 45 de modo que cuml-
guiera de las superficies encaradas circunferencialmente -54 del
a1 sco ‘cortador 50 contacte con el extremo de cola del hueso del
el baricoque, este dltimo es movido de menera positiva y muy -
rédpidamente fuera del extmemo, generalmente de cabeza, del
gl baricoque bisecado, a lo largo ‘de una 1ine a extendida por
lo ghnersl hacia abajo y prdoticamente de modo tangente a le
perife ria externa del o%gggdor 50, Wiste accidn es muy
rapide y positiva. No existe ningdn posible engenche del
hueso a cualquiera de las mitades del albaricogue ni se pro-"
duce dafio a lag mitades del fruto.

Ies mitedes biseoadas, una vez fuera de la guifa 61,
cagn sobre un trensportedor o oanaletg--@(),péra«*‘é'ér 1levadas
a cuslguier punto que se desee. v

Bn la figura 5 puede observarse quw las correas 17

pagan efectivanente sobre las ruedas 45 y cooperan con la guie
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retentora 61 y leg superficies superiores de los bordeg 48 a
formar Wl pesaje préctioczmente ce rrado 91 (fig. 5), entre cu-
yos lados superior, inferior y laterzles se sujeta el glbari-
coge en el punto en yue €ate se entmga a los ruedas 45. Bn
este punto es donde la rotacidn del al‘baricoque ge produce
muy rdpidemente y donde la biseccidn cq;"‘mpleta se efectda prdo-
ticamente en la mitad de una revolucidn de cada albaricoque,

y el sentido de le revolud dn es tal, me el hueso es llevado
siempre hacie fuera de una poreidn previemente corteda del al-

baricoque «
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Descrito el invento ge decleran nmuevas y de propia
invencién les siguientes reivindicaciones, con prioridad de
le patente estadounidense N¢ 154989 del 27 de noviembre
de 1,961, )

, l. Un método oon el dispositivo correspondiente para
deshuesar drupas sbrideras enterizes, que comprende les eta~
pes de: mover la drupa & 10 largo de una treyectoria prede-
terminada, en una sola direcoidén, con lo que el hmesc dentro
de la drupa tendréd un extremo de cabeze y un exstremo de cola
durante dicho movimiento; corter en el ocuerpo de ls drupe
précticemente hacia el lueso de elle durante el mencionado

movimiento en una sole direccidén, y précticemente al mismo
tiempo; y empujar el extremo de cola del huego y mover el
hueso hacie fuera del extremc de cabeza del cuerpo.

2. Un método para deshuesar una drupa abridera ente-
riza en conformidad con lo 4efinido en le reivindicacién 1,
caracterizado por el hecho de que se gira la drupe, durante *
su movimiento, en tormo & un eje en &ngulo recto con dicha
direccién de movimiento ¥ el corte de ta drupe sirve pare
bigecar su cuerpo en un plano précticamento‘perpgndicular el

. net e
e¢jo menclonado. o

3+ Un método para deshuesar una drupae abridera ente-
rize en conformidaed con lo definido en las reivindicaciones
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1 o 2, caracterizedo por el hecho de que se mueve la drupa
en una trayectorie extendida horizontalmente,

4, Un método para deshuesar uﬁa drupa ebridera ente-
riza en conformided con lo definido en las reivindicaciones
l, 2 o 3, caracterizado por el hscho de que el corte se efec-
tda en la cara més baja del ouerpo.

5 Un método para deshuessar una drupa abridera ente-
riza en conformided con lo definldo en ocualquijera de las rei-
vindicaciones precedentes, caracterizedo por el hecho de que
se empuja el extremo de cola del hmeso entrando la porcién
cortada del cuerpo desde el exiremo de cola del mismo,

6. Un método para deshuesar una drupa abridera ente—
riza en conformidad con lo definido en cualquiera de las rei-
vindicaciones precedentes, caracterizado por el hecho de que
se hace salir el hueso poi el lado cortedo de la drupa en
una direccién generalmente descendente que es tangente en
egencic & la trayectoria de la drups.

7. Un méitodo para deshuesar una drupa abridera ente-
riza en conformidsd con lo definido en cualquiera de las rei-

vindicaciones precedentes, caracterizado por el hecho de que

ge sostiene el cuerpo de la drupa en -ina posicién predeter—
minada en la meneionada trayectoria, en puﬁxos espaciedos
de la superficie externa del cucrpo‘gﬁ 1adoa‘§;neralmznte
opuestos del hueso en dicho cuerpo y la disececién de dicho
cuerpc se efectfia en un plano que se extiende entre los
mencionados puntos y que coincide con lé trayectoria nmen-



S

10.

154

20,

25.

- 20 -

cioneda, pere formar mitades de drupa.

8. Un método pare deshueser una drupa sbridera ente-
rize en conformidad con leo definido en‘cualquiera de las
reivindicaciones precedentes, caracterizado por el hecho de
que se golpea el hueso achémndolo por el lado de cgheza del
ocuerpo bisecado,

9. Un método para deshuesar una drupa abridera ente-
rize, caracterizado por el hecho de que dicha drupa es un
&lbaricoque al que se mueve por la treyectoria predetermi-
nada de modo gue la sutura de dicho albaricoque esté en un
plano verticel a mited de digtancia entre los mencionados
lados laterales y el corte se efectiia, & fin de bisecar el
albericoque haste el hueso que lleva dentro, en el mencio-
nedo pleno vertical.

10« Un nmétodo en el que el dispositivo pisector y
Geshuesador de drupaes ebrideras comprende: elementos trensporte-
dores méviles en una sola direccién, pare trasledsr sobre ellos
uns drupa enterize en una trayectoria que se extiende en la
menciongdae direccién; elementos accionadores para mover los
elementos transportadores en la menciorada direccidén ftnieca, ~
& una velocidad predeterminada; elementos extractores del bueso
dispuestos en une posicién que se cxﬁ"énde en parte trensver-
gelmente a la mencionada trayectoris y sostenidos para mo-
verge hacia dentre del cuerpo de la drupa pr&ctieamente
en la direccién fnica mencionada en un punto de la mencio-
nada trayectoria, para empujar el extremc de colas del huesge
dentro de la drupa menclonada en relaei6ﬁ con la mencionada



direccién de movimiento de diche drupa; elementos de soporte
para sostener los elementos extractores del hueso en la men-
cionada posieidn; y elementos desplazadores conectados con
los elementos extractores del Imese p;.ra mover estos ddtimos
5, o0 la mencionade direceién finica en el punto mencionado, a
velocidad priicticamente mayor que la de los elementos trane-
portaderes, con los cusles se sacaréd el hueso por el lade
de cebeza de la drupa en relacién a le direccién de movi-
miento de la drupae.

11. Un métode en el que el dispositive bisector y
deshuesador de drupas sbrideras en conformidad con lec defi-
nide en la reivindieacidén 10, se caracteriza por el hecho
de que los elementos transportedores estén dispuestos en

5. posieién précticemente horizentel, para mover la drupa en
una trayectoria extendida por lo general en sentido horizon=
tal.

12, Un métode en el que el digpositivo bisector y
20¢  geghuesador de drupas abrideras en conformidad con 1o definido
en las reivindieaciones 10 o 1ll, se caracteriza por el hecho
de que loe elementos extrectores del hueso comprenden un
cortador dispuesto debajo del transportador y extendido hacta
arriba en una distancia suficiente, dentro de la trayectoria de
25 14 drupa, para cortar lea porciém infeiiior de esa drupa, cuande
se lo pasa por dicho cortador, pr&cticameﬁte hasta el hueso
de 1a drupa, y elementos impulsores.fel Imeso| situsdos junto
a1l cortador y sostenidos para moverse hacia dentro de dicha
trayectoria a continuacién del corte de la drupa por dicho cor-
30+ tador, y generalmente en la mencionada direceién tnioa.
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13, Un método en el que el dispositivo biseetor y
deshuesedor de drupas ebrideras en conformidad con lo definido
en la reivindicaeién 12, se caracteriza por el hecho de que el
cortedor y los elementos impulsores dei hueso estén conectados
para movimiento conjunte haclia dentro de dlcha trayectorias,
con los elementos impulsores del meso siguiendo el corte~

d.or.

14 Un método en el que el digprosmitive bisector y
deshuesador de drupas abrideras en conformided con lo definido
en las reivindicaciones 12 o 13, se caracteriza por el hecho

de que los elementos transportedores comprenden un par de
miembros anulares coexlles, digpuestos horizontalmente y sos~

tenidoe para giro simulténeo en una sola direceién en te?no

a su eje comfin, con las superficies periféricas externas de
dichos miembros biseladas hacia sus lados de confrontacién pers
formar un agiento, generalmente en forme de V, en los lados
guperiorés de dichos miembros, & fin de sustentar en ellos

una drupa enteriza en puntos espaciades, generalmente en

ledes opuestos del hueso situado dentro, y un disco coaxlil con
los miembros amuleres esté dispuesto entre éstos de modo que
pueda girar en la misms direcclién que ellos y & meyor velocided
que le de elleos, comprendiendo los elementos impulsores del -
hueso poreciones, espaeiadas'cireunierencialmente, del borde
externo periférico del mencionado diséa,‘las cuales poreclones
se proyectan rsdialmente hacia fuera de 1a¥porcién edyacen-

te més préxima de les superficies bigéiadas y”%ienen super-
ficleg encaradas circunferencialmente enfrentadas en la
direccién de giro del diseo y que se extienden radielmen-

te hacia fuera en distsncia suficiente para impulser el ex-



tremo de cola de un huego dentro de una drupe enterize
gostenida en dichas superficies biseledas, para hacer
selir dicho hueso por el extremo de bdhézg de la mencio-
nada drupa.
56 A
15, Un método en el que el Gispositivo bisector
y deshuesador de drupas abrideras en conformidad con le
definido en la reivindicacién 14, se caracteriza por el
hecho de gue el borde externo periférico de las porciocnes
10¢  ge1 aisco esté egugado y constituye el cortador parae cor-
tar en el cuerpo de una drupa, extendiéndose dicho borde
en espiral hacla el eje mencionado, desde cada porecién ep-
paciéda circunferentialmente, en une direecién opuesta &
la direcclién de giro del diace. .
15
16, Un método en el que el dispositivo bisector y
deghuessdor de drupas abrideras en conformidad con lo defi-
nido en cualquiera de las reivindieaciones 10 a 15, se oo~
racteriza por el hecho de que los elementos transportaderes
20, comprenden un par de cintas alargadas horizontalmente y dis-
| puestes verticalmente, espaciedas horizontalmente en wna
digtencia aperte inferior al diémetro minimo de la Arupa en
cuestién y accionadas @ la misma veloeldad para llevar la i
drupa & un soporte para la drupe independientemente de di-
2% eho goporte de drupa, siendo dichas cintes dictiles para
movimiento dubtil separ&ndose una de qxra}péra,qpa puedsn
eontactar dfiectilmente lados dpueatos*ae drupes de diferentes
diémetros, y elementos para sustentar dfdotilmente uno de los
extremos de las mencionades cintas para el mencionado movi-

30, miento.
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17. Un métedo ocon el dispositivo correspondiente
para deshueser drupas abrideras anterizas.

.. ‘;
Seglin se desoribe y reivindica en la presente
memoris que cknsta de 24 phginas foliedas y escritas &

méquina por una sola de sus earas, acompafiadas de dos lémi-
nas de dibujos.

Medrid, & 23 de marzo de 1,962,

PILPER CORPORATIONR
§e be -

JAIME {SERN KIRALLES
PP, -
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