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MEMORIA DESCRIPTIVA

Este invento se refiere  a an deshaesador de drapas 

abrideras (o sea an aparato pare, quitar los nádeos o "huesos" 

de las drapas tales como los albaricoqaes) y tiene por ano de 

sas objetos proporcionar an deshaesador que sea apto para par- 

5. t ir  en dos y deshuesar las drapas abrideras más eficazmente 

de lo  qae se ha hecho hasta ahora. -s

Hasta e l momento actual, ana de las dificu ltades pa­

ra partir en dos y deshuesar las drupas ̂ b r i de r as ̂ ta le s  oomo 

los albariooques, ha sido la  de liberar completamente los haesos 

. separándolos de las mitad.es y perjudicar a á'stas y sin reducir10
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la  oapaoidad del aparato para partir y deshuesar las drupas.

Uno de los objetos de este invento es proporcionar 

un deshuesador de drupas abrideras que sea apto para partir en 

dos y deshuesar las drupas abrideras a gran velocidad y que 

separe completamente los huesos de las mitades de los cuerpos 

de drupa sin perjudicar a dichas mitades.-

Un objeto adicional de este invento es proporcionar 

un método mejorado para deshuesar mitades de drupa, en e l que 

los huesos se separan positivamente de las mitades sin perju­

dicar a ástas.

En resumen, hasta hoy día los albaricoques (como 

ejemplo de una drupa para deshuesar) se movfan a lo  largo de 

un sendero que pasaba por un oortador circular o extendido 

en aroo, e l cual disecaba las mitades hasta e l hueso. En a l­

gunos casos, el borde cortante del cortador está inclinado res­

pecto al sendero o trayectoria del cuerpo de oeda albaricoqne, 

para hacer que el hueso se mueva haoia abajo apartándose de 

las mitades. En otros casos, los albaricoques se hacen girar 

pasahdo por un oortador estacionario para disecar e l cuerpo y 

se sitáa un obstáculo estacionario en la  trayectoria de la  drupa 

para que tope con el hueso y lo retenga mientras las mitades 

son llevadas más adelante.

En e l oaao que aquf se expone, e l albariooque se 

biseca mientras se mueve en una dirección y e l hueso es aparta­

do rápidamente del extremo anterior del puerpo despuás que se 

ha hecho el corte, por aplicacián de fuerza contra e l extremo 

posterior del hueso. El cuerpo se corta primeramente en e l lado 

por e l cual se expulsa el hueso y la  divisián en dos se rea liza  

prácticamente en e l mismo tiempo, mientras el hueso se mueve 

en la  misma direccián del cuerpo y apartándose del cuerpo.
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La velocidad con que se expulsa el hueso elimina completamen­

te cualquier posibilidad de que e l .hueso se enganche a una 

mitad u otra.

Con el invento aqui expuesto se rea liza  fácilmente 

e l  deshuesamiento de las ciruelas abrideras maduras y sin

secar y de otras drupas abrideras que son más d if íc i le s  de
i

deshuesar que los albariooques.

El invento se desoribirá a continuación, a t itu lo  

de ejemplo, haciendo referencia a los dibujos acompañantes, 

que ilustran una. modalidad práctica de realización de la  má­

quina construida de acuerdo con el invento.

En los dibujos:

- la  figura 1 es una vista  en alzado la te ra l de la  

máquina completa;

- la  figura 2 es una v is ta  de planta, por encima y 

ampliada, del extremo de alimentación del aparato;

-la  figura 3 es una vista*en planta,, por encima 

y ampliada, del extremo de deshuesamiento del aparato;

- la  figura 4- es una. v is ta  ampliada, en sección 

transversal, tomada por la  linea 4-4 de la figura 3;

-y la figura 5 es una vista  ve rtica l, ampliada y 

en sección transversal, tomada por la  linea 5-5 de la  f i ­

gura 3.

Con referencia a la  figura 1 de los diseños, e l 

námero de referenoia 1 designa de modo..general una porción 

de la  máquina que sirve para alimentar y orientar las drupas. 

Esta porción se halla en el extremo izquierdo áé la  figura 1 

y la  dirección del movimiento de las drupas que se han de des­

huesar se entiende de izquierda a derecha.

Junto a la  porción alimentad ora y orientadora 1,



y a la  derecha de esta última según se ve en la  figura 1, se 

halla una porción transíeridora de drupas, que se designa de 

modo general con el numero de referencia 2.

A la  derecha de la  porción transíeridora 2, y en el 

extremo derecho del aparato según se ve en la  figura 1, se 

halla un mecanismo de divisián y deshuesamiento, designado 

de modo general con el número de referencia 3.

Estas tres porciones 1, 2 y 3 pueden considerarse 

como "estaciones", o sea una estación alimentadora y orienta­

dora 1, una estación transíeridora 2 y una estación divisora 

y deshuesadora 3. Sin embargo, en la  realidad práctioa, e l 

movimiento de las drupas de izquierda a derecha es rápido y 

continuo? No existe paro de las drupas en las estaciones. Las 

drupas se mueven en una sola h ilera  a travás del aparato, en 

una direooián longitudinal de la  h ilera .

Las estaciones 1 y 2 y el mecanismo partidor y des- 

huesador 3 están sustentados en un bastidor apropiado 9. Este 

bastidor 9 está alargado horizontalmente e incluye tirantes 

convencionales y patas para sostener las partes de trabajo 

apartadas del suelo y en la  relacián deseada unas respecto 

a otras.

ESTACION ALIMENTADORA I  ORIENTADORA 1

Una correa extendida horizontalmente y re la tiva ­

mente angosta 4 se extiende en un extremo sobre una polea 5, 

que se halla en e l extremo izquierdo del aparato, según se 

ve en las figuras 1 y 2. Esta correa jt"se extiende en su 

extremo opuesto sobre una polea 6, montada en el bastidor 9 

dentro de la  estacián transíeridora 2, según se explicará 

más adelante con mayor deta lle.
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La polea 5 está fijad a  en un árbol horizontal 7, 

g iratorio  en cojinetes (váase f i g .  2) sustentados en e l ex­

tremo izquierdo del bastidor 9, y la  polea 6 está montada en 

u.n árbol sostenido para la rotacián en oojinetes ajustables 

8, los cuales son movibles hacia la  estacián partidora y des­

huesadora 5 para atiesar la correa 4. ^
t

El tramo superior de la  correa 4 está sostenido con­

tra la  in flex ián  sobre una mesa alargada horizontalmente. Esta 

mesa está sostenida en e l bastidor 9 y es convencional en los 

casos en que se requiera soporte para una correa mávil. El 

extremo derecho de la correa 4, como se ve en la  figura 1, 

termina a poca distancia de las estación partidora y deshuesa­

dora 3.

Proyectándose sobre la  correa 4 y espaciadas en los 

lados opuestos de ástn se hallan un par de correas sin f in  10, 

opuestas y horizontalmente espaciadas, que están sostenidas 

respectivamente en sus extremos, para movimiento en torno a 

ejes vertica les, por poleas 11 en e l extremo izquierdo del 

bastidor 9 y sostenidas sobre los extremos superiores de 

árboles vertLoales 12 (f ig *  2 )para rotacián en torno a los 

ejes de dichos árboles 12 cuando giran estos últimos.

Los árboles vertica les 13 que se hallan en los ex­

tremos opuestos o de la  izquierda de las correas 10 llevan po­

leas 14 en torno a las cuales se extienden los mencionados 

extremos opuestos de las respectivas carreas 10.

Los extremos de la  derecha de las correas 10 definen 

prácticamente un cunto donde termina l'á estacián alimentadora 

y orientadora 1 y empieza la  estación transferidora 2*



ESTACION TRANSFERIDORA 2

J tinto a las poleas 14 se hallan un par de poleas 

semejantes 15 qu,e están montadas en los extremos superiores 

de ejes verticales 16* Unas correas sin fin  17, extendidas 

horizontalmente y dispuestas verticalmente, se extienden en 

uno de sus extremos por encima de las poleas 15 y los extremos 

opuestos de dichas correas 17 se extienden por encima de po­

leas 18 que están montadas eh árboles vertica les 19 en e l extre­

mo derecho del bastidor 9. Los tramos adyaoentes opuestos de las 

correas 17 están por lo  general en alineaoián longitudinal 

con los tramos adyacentes opuestos de las correas 10. Sin em­

bargo, dichos tramos opuestos de las oorreas 17 están más oer- 

canos entre s í y se extienden en forma ligeramente convergente 

desde las poleas 15 a las poleas 18.

Los árboles 19 que sustentan los extremos de la  

áereoha de las correas 17, como se ve en la  figura 3, se ex­

tienden entre miembros de soporte en ángulo recto, dispuestos 

horizontalmente, y están montados giratoriamente en e llo s ; 

estos soportes se designan en general con e l numero de re fe ­

rencia 20. Los miembros de soporte 20 se hallan en partes ver­

ticalmente opuestos con los árboles 19 en las junturas entre 

los brazos extendidos angularmente de los miembros de soporte 

20.

Unos pivotes 22 conectan oada uno de modo pivotante 

e l extremo externo de los brazos respectivos 23 de los  miem­

bros de soporte 20 a miembros la tera les 21, alargados y ex­

tendidos horizontalmente, del bastiddf 9, oon dichos brazos 

23 extendidos uno hacia otro desde sus respectivos pivotes 22, 

y e l otro brazo 24 de cada uno de dichos miembros de soporte 

se extiende desde e l respectivo árbol 19 de polea hacia la
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izquierda (como se ve en la  figura 3) y hacia e l meoanismo 

partidor y deshuesador 3, puesto que las correas 17 se extienden 

efectivamente hasta mas a llá  del mecanismo partidor y deshuesa­

dor 3 desde las poleas 15.

Unos resortes espirales 25 conectan los extremos 

externos de los trazos 24 (trazos que se extienden hacia e l
t

meoanismo partidor y deshuesador 3), con proyecciones 26 ( f ig .  

3), rígidamente con el extremo de la  derecha del bastidor 9.

Mediante la  estructura que antecede, las correas 17 

se mantienen elásticamente en tensián y sus tramos adyacentes 

están mantenidos aparte de modo e lástico  en una distanoia apro­

piada para asegurar e l contacto frioc iona l eficaz con los lados 

opuestos de las drupas situadas en medio, para lleva r dichas 

drupas a travás de la  derecha entre e l mecanismo partidor y 

deshuesador 3 y la  correa 4 sustentadora de las drupas. Usté 

es el motivo de que se hayan descrito las correas 17 oomb 

constitutivas de la  estación transferidora 2.

DISPOSICIÓN DEL ACCIom'i'IUNTQ

Los extremos in feriores de los árboles 13 y 16 están 

sostenidos, para rotación, en cojinetes montados en miembros 

' transversales de bastidor apropiados sobre e l bastidor 9, y 

unas ruedas dentadas de los extremos in feriores de los árboles 

13 están oonectadas por medio de cadenas 28 y 29 ( f i g .  2) con 

ruedas dentadas semejantes de los extremos in feriores de los 

árboles 16.

DI extremo izquierdo de la  estación alímentadora y 

orientadora 1, los árboles 12 que llevan las poleas 11 se ex­

tienden hasta dentro de una oaja de engranajes 30. Dentro de la  

caja de engranajes 30, unos engranajes apropiados (no represen*-
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tados) conectan los árboles 12 y un árbol motor 31 para accio­

nar los árboles 12 en la  direcoián apropiada para mover los tra­

mos adyacentes de las correas 10 y 17 hacia la  estaoián partido­

ra y deshuesadora 3.

El árbol motor 31 lleva  una polea 32 que, a su vez,

está coneotada con una correa 33 con una polea 34 de un árbol
í

conductor principal 35. El árbol 35, a su vez, lleva  una polea 

38 de gran diámetro, ooneotada por una correa 39 a un motor 40 

( i i g s . 1 y 2 ).

El árbol 7 que lleva  la  polea 5 sobre la  oual se 

extiende e l extremo izquierdo de la  correa sustentadora 

de las drupas, lle va  .tambián una correa 41 que está conectada , 

a una polea 42 ( f i g .  2) por una correa 43. La polea 42 está 

fijad a  al árbol motor 31.

ACCION ORIENTADORA

La dispcsicián de accionamiento para la  correa 4 

y las correas 10 y 17 es ta l, que la  oorrea 4 es conducida 

hacia la  estacián deshuesadora 3 a una velocidad superfic ia l

20. más rápida que la de las correas 10 y 17. Esta disposicián

hace que las drupas, tales como los albariooques, que tienen 

un eje mayor y un eje menor en ángulo recto uno respecto a 

otro se orienten de modo que los ejes menores sean horizonta­

les y están en ángulo recto con las correas 10 y 17. Las sutu- .

25. ras de los ouerpos de albaricoque, y asimismo ios huesos, se

halla sobre e l eje mayor. De ahí que, despuás de la  orienta- 

cián, dichas suturas queden dispuesta^' prácticamente en un pla­

no vertica l que biseca e l espacio entre los tramos adyacentes 

de las correas 10 y 17.

30. 3a el extremo izquierdo de la  máquina, las correas 10



están espaciadas aparte en una distancia mayor que en las poleas 

13, de manera qu.e los albaricoques o las drupas pueden alimen­

tarse fácilmente a la  correa 4 entre las poleas 11, y como las 

drupas son llevadas hacia los extremos convergentes de las co­

rreas 10, los tramos adyacentes y ppuestos, de movimiento más 

lento, de las correas 10 tocan con los-lados opuestos de las
f

drupas haciendo que se coloquen por s i mismas con sus suturas 

en e l plano ve rtica l que biseca e l espacio entre dichos tramos 

opuestos.

En la  estructura aquí expuesta, las drupas son su­

ministradas desde los extremos de la  derecha de las cintas 10 

(mirado en e l sentido de la figura 2) a l centro de las correas 

transferido ras 17, y estas di timas llevan las drupas orienta­

das hasta e l meoanismo partidor y deshuesadora 3.

MSCANISHO PARTIDOR Y DESHUESADO!? 3

El mecanismo partidor y deshuesador 3 comprende un 

par de ruedas coaxiales semejantes 45, espaciadas horizontal­

mente ( f i g .  5), que están fijadas centralmente sobre los ex­

tremos adyacentes de un par coaxil de árboles huecos horizon­

tales 46. Los árboles 46, a su vez, están sostenidos para ro­

ta oián en cojinetes 47 montados en e l bastidor 9.

Las ruedas 45 tienen rebordes 48 que están viselados 

en lados enoerados generalmente de manera radial hacia fuera, 

para estableoer superficies indinada^ 49 que se extienden 

de modo convergente una hacia otra y haoia.el eje de los ár­

boles 46. Estas superficies 49 proporcionan un"*asiento para 

centrar cada drupa que es suministrada a los lados suoeriores 

de las ruedas 45.

Situado centralmente entre las ruedas 45 y espacia-
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do de e llas  se halla un disco cortador 50 fF ig. 5) ouya peri­

fe r ia  externa está formada con un par de bordes cortadores 51 

extendidos por lo general en forma espiral ( f ig .  4 ).

Este disco 50 está fijado  por el oentro en un cubo 

52 c¡ae, a su vez, está fijado sobre un árbol central 53 en una

posicián entre los extremos adyacentes^e los árboles hueoos 46.
f

Los bordes oortadoresSl, extendidos en forma es­

p ira l, se extienden oada uno en torno a una mitad respectiva 

del borde perifárico externo del disco 50 ( f ig .  4) y progre­

sivamente en forma radial haoia dentro, en la  misma direc- 

cián, oirounferencialmente al disco, desde puntos en lados 

opuestos del disco que están a igual distanoia del eje del 

árbol 53.

Los extremos "internos" de los bordes oortad&res 

son los extremos que se hallan más oeroanos al eje del árbol 

53, y los extremos "externos" son los extremos que se hallan 

en los puntos antes mencionados o sea los extremos más a le ja ­

dos del mencionado e je . Dichos extremos externos se extienden 

en distanoia suficiente radialmente hacia fuera del espacio 

entre los bordes 48 de las ruedas 45 para proyectarse dentro 

de una drupa que está asentada en las superficies indinadas 

49 y hasta más a llá  del eje horizontal central del hueso de 

dicha drupa.

Un espaldán o superficie 54, encarado circunferen- 

oialmente, define la  juntura entre cad^ uno de los extremos 

adyacentes interno y externo de loa bordes .cortadores 51*

La porcián del extremo interno de cada'borde c-órtador 51 se 

proyecta en distancia suficiente radialmente hacia fuera del 

espacio entre las superficies adyacentes más cercanas de loa 

bordes 48 para cortar dentro del cuerpo de una drupa asentada
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275749
en las superficies inclinadas 49 en un plano que biseca v e r t i­

calmente cada una de dichas drupas en e l plano del disco cor­

tador 50.

Los arboles 46 que llevan las ruedas 45 tienen

ruedas dentadas 55 ( f i g * 5) fijadas a sus extremos externos.

Unas cadenas de transmisión 56 ( f ig ,  2) conectan estas ruedas
-i

dentadas 55 con ruedas dentadas 5? de los extremos externos 

del árbol conductor principal 35.

Una polea 58 de pequeño diámetro esta fijad a  en un 

extremo del árbol 53 a l que está sujeto el disco cortador 50, 

y una correa 59 conecta esta polea 58 a una polea 60, de diá­

metro mucho mayor, fija d a  al árbol conduotor principal 35.

La dirección de rotación de las ruedas 45 y el disco 

oortador 50 es la  misma, de modo que sus poroiones superiores 

se mueven en la  misma dirección que las oorreas 17. La flecha 

de la  figura 4 indica este sentido de rotación.

Por encima de las superficies inclinadas 49 de las 

ruedas 45 está situada una guia retentora 61 extendida en 

arco. 31 p e r fi l  de la  sección transversal de esta guáa 61 es 

el de una V invertida ( f i g .  5) y el centro o ápice está d i­

rectamente encima del disco cortador 50 y espaciado sobre ó l.

Un extremo de la guia retentora 61 está d irig ido ge- 

netalmente haoia las drupas que están siendo transportadas en­

tre las oorreas 17 a la  estaoión partidora y deshuesadora 3, 

y dicho extremo está incurvado hacia arriba, como en 62, de 

modo que las drupas llevadas por las correas 17 y entre diohas 

correas pasan por debajo de dioho extremo 62 V* sobre los asien- 

tos o superficies inclinadas 49 en los lBdos más superiores 

de las ruedas 45-

La guía retentora 61 se extiende desde la porción
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extrema 62 progresivamente cada vez más cerca a la  periferia  

externa de las ruedas 45, y está sostenida en esta posidán 

para movimiento e lástico  de ambos extremos, independientemente 

uno de otro, alejándose de las ruedas 45*

Bn e l extremo receptor de drupas de la  guía retento-

ra 61, que es el extremo 62, un soporta 64, que se proyecta
i

hacia arriba desde dicha gría 61, está conectado por un pivote 

65 con un extremo de un brazo 66. El brazo 66 se extiende 

oblícuanante hacia arriba y por lo general en la  direccián de 

movimiento de las correas 17, y está sostenido de manera pivo- 

tante en un pivote 67 montado en una placa 68 que, a su vez, 

está fijad a  rígidamente al bastidor 9 de la máquina.

Un brazo 69 está fijado  áL extremo del brazo 66 que 

está montado en e l pivote 67, y este brazo 69 contacta con 

un to rn illo  70, ajustable vertica l mente, que, a su vez, se 

extiende en rosoa a travás de un soporte' 71 fijado  a la plaoa 

68. Así, e l movimiento descendente del extremo 62 de la guía 

re tentó ra 61 ásta limitado por el to rn illo  70.

El extremo opuesto o externo de la guía retentora 

61 está  conectado p i votan lamen te, en 72, a un extremo de una 

articuLacián 75 que se extiende hacia arriba desde e l pivote 

72 en la  misma direocion, generalmente, que e l  brazo 66.

El extremo superior de la articulacián 75 está, a su 

vez, conectado piv otante trente por un pivote 74 al extremo in fe ­

rior de un brazo 75. Este brazo 75 es semejante s i brazo 66, 

pero el brazo 75 se extiende en gBneral hacia e l extremo supe­

rior del brazo 66, y e l  extremo superior del brazo 75 está 

sostenido de modo pivotante en un pivote 76 a lo largo del 

pivote 67 y asegurado tambián a la  placa 68.

31 extremo superior del brazo 75 lleva  montado un 

brazo 77, y éste brazo 77 se proyecta hacia el brazo 69 fijado
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al extremo superior ¿el trazo 66*

Un to rn illo  vertica l 78, semejante a l to rn illo  70 

se extiende en rosca a travos del soporte 71 y entra en con­

tacto con e l extremo externo del brazo 77, con lo que lim ita 

elmovic&ento ascendente del brazo 7 7.

Unos brazos paralelos 80, proyectados hacia abajo,
, 'i

están conectados respectivamente con los brazos. 66 y 75 y se

proyectan hacia abajo respeoto a los pivotes 67 y 76, en ángulo 

recto con los brazos 69 y 77, y los extremos in feriores de es­

tos brazos 80 están conectados con un resorte 81 que impulsa 

elástioanente los brazos 66 y 75 uno hacia otro, aoción que, 

a su vez, mantiene elásticamente los brazos 69 y 77 contra 

los to rn illo s  70 y 78.

Otro resorte espiral 82 ooneota los pivotes 65 y 72, 

que unen los extremos de la guía retentora 61 con el extremo 

in ferior del brazo 66 y con e l extremo in fer io r de la articu la- 

cián 73.

Por medio del ajuste de los torn illos  70 y 78 puede 

variarse la posición de la  guia retentora 61 respecto al disco 

cortador 50 para acomodarla a las condiciones de trabajo, y los 

extremos de la guia 61 pueden ajustarse uno respecto a otro y 

respecto a l disco cortador 50.

La disposición y Ja estructura que se han descrito 

permiten no solamente que la  guia 61 bascule en torno a ejes " 

diferentes que son paralelos al eje de rotación de las ruedas 

45, sino que se combine la  aooión basculante con e l  movimiento 

material de la guia 61 en aproximación y alejamiento de las 

ruedas 45* Tal movimiento es en realidad una acción flotante, 

antagonizada por la  influencia elástica de los resortes 81 

y 02, y pemiite e l mantenimiento de un oontacto efeotivo entre 

drupas de temarios y diámetros diferentes cuando son llevadas
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por las ru.edas 45 entre la guia retentora 61 y las rnedas 45 

en e l sentido de rotación de estas óltimas.

De te observarse que, en esta combinación, e l  movi­

miento de la gafa retentora 61 es rela tivo respecto al disco 

5. cdrtador 50, ya que óste es estacionario, excepto para sn mo­

vimiento gLratorio. ;

El saministro positivo de drnpas orientadas a las 

ruedas 45 y debajo del extremo receptor o de entrada 62 de la  

g ifa  retentora 61, sin interferencia del disco cortador 50,

10. ae lleva a cabo por trasladarse las drupas entre las correas

17 a dioho extremo de entrada de la guia retentora 61 sin nin- 

gón soporte in fe r io r , ta l como el que en otro caso podría pro­

porcionar la  correa 4.

Î UKCIOmtíIEMTO

15. En e l funcionamiento, suponiendo que las drupas que

se han de bisecar y deshuesar sean albaricoques, los al barí co­

ques en cuestión se suministran por cualquier medio apropiado 

al extremo izquierdo de la cinta 4 y entre los tramos adyacen­

tes de las correas 10. Este medio puede ser cualquier elemento 

20. convencional apropiado, tal como un transportador, una canale­

ta u otro sistema de alimentación (no representado).

El espacio entre los lados adyacentes de las co- ' 

rreas 10 en das .poleas 11 es más ancho que e l  diámetro má­

ximo de los albaricoques. Pero cuando estos han sido de pos i -  

25* tados sobre la correa 4, son llevados a la  derecha (mirado en

e l sentido de las figuras 1 y 2) y con -ellos establecen ró- 

pidamente contacto, en sus lados opuestos, los lados opuestos 

de las oorreas de movimiento mós lento 10. Las correas 10 

siguen siendo ligar amente convirgpntes en el sentido de iz -
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quásrda a de je oha o sea hacía las poleas 14.

Los albaricoques, por lo general, tienen sus diáme­

tros máximos en e l  plano de sus suturas y los huesos se hallan 

en oorrespondenoia. Al deshuesarlos, es deseable que e l cuerpo 

de oada albaricoque se biseque en e l plano de su sutura.

La diferencia de velocidad entfe la  correa 4 y las
t

correas 10 da por resultado que los albaricoques se s itian  

por sí mismos entre las correas 10, de modo que. sus suturas 

se hallan todas en un plano vertioa l extendido longitudinal­

mente respecto a la  correa 4 y a mitad de distanoia entre las 

correas 10.

Cuando los albaricoques llegan al extremo derecho 

de la  estacián alimentadora y orientadora 1, se orienta, y 

en sus posiciones orientadas son entregados a la  porcián trans­

fe r id o s  2, que oomprende las correas 10 y una parte de la  

co rre a 4.

Cada albaricoque que lle g a  al extremo terminal de 

la  derecha de la cinta 4 es sujetado elásticamente entre las 

correas 17 y puede girar en torno a un eje horizontal perpendi­

cular a las longitudes de las correas 17. Nada hay que con­

tacte con los lados superiores o in feriores de los albarico­

ques hasta que ástoa son llevados a una posicián que se halla 

prácticamente directamente encima del disco cortador 50 y 

por debajo de la porción 62 de extremo de entrada de la  guía 61, 

y en esa posicián el lado in ferior del,;, albaricoque (en lados 

opuestos del disco cortador 50) contaota con las superficies 

inclinadas 49 de las  ruedas 45, para efectuar -Una rotación del 

albaricoque en torno a su eje horizontal antes mencionado.

Como e l albaricoque es movido entre e l disco oorta- 

dar 50 y la guía retentora 61 a lo  largo de una línea tangen-
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te a los bordes cortantes del cisco cortador 50, este áltimo 

corta al principio en la superficie in ^ r io r ,  generalmente 

delantera, del albaricoque y áste gira rápidamente para comple-* 

tar la  bisección de su cuerpo.

Los lados de la guía 61 en forma de V invertida, en

oombinaoión con las superficies superiores inclinadas opuesta-
i

mente 49 de los bordes 48 de las ruedas 45, mantienen junto el 

cuerpo del albaricoque durante la  bisección, oon las caras 

oortadas de las mitades biseoadas en lados opuestos del plano 

del diaoo oortador 50.

El disoo cortador 50 está girando a velocidad re la ­

tivamente elevada en la misma dirección que las ruedas 45, y 

esta velocidad es mucho mayor que la  velocidad con que se mueven 

las ruedas 45 ó las cintas 17. En consecuencia, tan pronto como 

e l aibariooque está situado en las ruedas 45 de modo que cual­

quiera de las superficies encaradas circunferencialmente 5̂4 del 

disco cortador 50 contacte con el extremo de cola del hueso del 

albaricoque, este dltlmo es movido de manera positiva, y muy 

rápidamente fuera del extremo, generalmente de cabeza, del 

albaricoque bisecado, a lo largo de una línea extendida por

lo general hacia abajo y prácticamente de modo tangente a la
/disco

pe rife  ría externa del'oortador 50. Esta acción es muy 

rapida y positiva. No existe ningtín posible enganche del 

hueso a cualquiera de las mitades del albaricoque ni se pro-'" 

duoe daño a las mitades del fru to .

Las mitades biseoadas, una vez fuera de la guía 61, 

caen sobre un transportador o canaleta-90 para-^áer llevadas 

a cualquier punto que se desee.

En la figura 5 puede observarse que las correas 17 

pasan efe c t i vanen te sobre las ruedas 45 y cooperan oon la guía



retentóla 61 y las superficies superiores de los bordes 48 a 

formar un pasaje prácticamente oe irado 91 ( f i g .  5 ), entre cu­

yos lados superior, in ferio r y latera les se sujeta el a lbari- 

ooque en e l  punto en que áste se entrega a las ruedas 45. En 

5. este punto es donde la rotación del albaricoque se produce

muy rápidamente y donde la  bisección completa se efectáa práo- 

tioanenie en la  mita! de una revolución de oada albaricoque, 

y e l sentido de la revolución es ta l, que e l  hueso es llevado 

siempre hacia fuera de una poroión previamente cortada del a l­

io . bariooque .

A

.V
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Descrito e l  invento se declaran nuevas y de propia 

invención las siguientes reivindicaciones, con prioridad de 

la  patente estadounidense N* 154989 del 27 de noviembre 

de 1*961.

1* Un método con e l dispositivo correspondiente para 

deshuesar drupas abrideras enterizas, que comprende las  eta­

pas de: mover la  drupa a lo largo de una trayectoria prede­

terminada, en una sola direcoión, con lo que e l hueso dentro 

de la  drupa tendrá un extremo de cabeza y un entremo de cola 

durante dicho movimiento; cortar en el cuerpo de la  drupa 

prácticamente hacia e l hueso de e lla  durante e l mencionado 

movimiento en una sola dirección, y prácticamente a l mismo 

tiempo; y empujar e l  extremo de cola del hueso y mover e l 

hueso hacia fuera del extremo de cabeza del cuerpo*

2* Un método para deshuesar Una drupa abridera ente­

r iz a  en conformidad con lo definido en la  reivindicación 1, 

caracterizado por e l hecho de que se g ira  la  drupa, durante - 

su movimiento, en tomo a un eje en ángulo recto con dicha 

dirección de movimiento y el corte de i a  drupa sirve para

bisecar su cuerpo en un plano prácticamente perpendicular a l
.v"

eje mencionado. ^

3* Uh método para deshuesar una drupa abridera ente­

r iza  en conformidad con lo  definido en la s  reivindicaciones



1 o 2, caracterizado por e l hecho de que ae mueve la  drupa 

en una trayectoria extendida horizontalmente#

4* Uh método para deshuesar una drupa abridera ente- 

5# r iz a  en conformidad con lo definido en la s  reivindicaciones

1, 2 o 3, caracterizado por e l hecho de que e l corte se efec­

túa en la  cara más baja del cuerpo.

5. Un método para deshuesar una drupa abridera ente­

lo . r iz a  en conformidad con lo definido en cualquiera de las re i­

vindicaciones precedentes, caracterizado por e l hecho de que 

se empuja e l extremo de cola del hueso entrando la  porción 

cortada del cuerpo desde e l extremo de cola del mismo.

13.  6. Un método para deshuesar una drupa abridera ente­

r iz a  en conformidad con lo definido en cualquiera de la s  re i­

vindicaciones precedentes, caracterizado por e l hecho Ae que 

se hace s a lir  e l hueso por e l lado cortado de la  drupa en 

una dirección generalmente descendente que es tangente en 

20. esencia a la  trayectoria de la  drupa.

7. Un método para deshuesar una drupa abridera ente­

r iz a  en conformidad eon lo definido en cualquiera de la s  re i­

vindicaciones precedentes, caracterizado por e l hecho de que 

25. se sostiene e l cuerpo de la  drupa en úna posición predeter­

minada en la  mencionada trayectoria, en puntos espaciados 

de la  superficie externa del cuerpo ja i  lado s generalmente 

opuestos del hueso en dieho cuerpo y la  bisección de dicho 

cuerpo se efectúa en un plano que se extiende entre los  

3^* mencionados puntos y que coincide con la  trayectoria men-
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donada, para formar mitades de drupa.

8. Un método para deshuesar una drupa abridera ente- 

r iz a  en conformidad con lo definido en cualquiera de la s

5, reivindicaciones precedentes, caracterizado por e l hecho de 

que se golpea e l hueso tobándolo por e l lado de cabeza del 

cuerpo bisecado.

9. Un método para deshuesar una drupa abridera ente­

lo , r iz a , caracterizado por e l hecho de que dicha drupa es un

albaricoque a l que se mueve por la  trayectoria predetermi­

nada de modo que la  sutura de dicho alb arico que esté en un 

plano vertica l a mitad de distancia entre lo s  mencionados 

lados latera les y e l corte se efectúa, a f in  de bisecar e l 

1$. albaricoque hasta e l hueso que lleva  dentro, en e l mencio­

nado plano ve rtica l.

10. Un método en e l que e l dispositivo J^i sector y 

deshuesador de drupas abrideras comprende: elementos transporta¡-

20. dores móviles en una sola dirección, para trasladar sobre e llo s  

una drupa enteriza en una trayectoria que se extiende en la  

mencionada dirección; elementos accionadores para mover lo s  

elementos transportadores en la  mencionada dirección única, " 

a una velocidad predeterminada; elementos extractores del hueso 

25. dispuestos en una posición que se extiende en parte transver­

salmente a la  mencionada trayectoria y sostenidos para mo- 

verse hacia dentro del cuerpo de la  drupa y prácticamente 

en la  dirección única mencionada en un punto de la  mencio­

nada trayectoria, para empujar e l extremo de cola del hueso 

30. dentro de la  drupa mencionada en relación con la  mencionada



dirección de movimiento de dicha drupa; elementos de soporte 

para sostener los elementos extractores del hueso en la  men­

cionada posición; y elementos desplazadores conectados con
í

lo s  elementos extractores del hueso para mover estos últimos 

en la  mencionada dirección única en e l punto mencionado, a 

velocidad prácticamente mayor que la  de lo s  elementos trans­

portadores, con lo s  cuales se sacará e l hueso por e l lado 

de cabeza de la  drupa en relación a la  dirección de movi­

miento de la  drupa.

11* Un método en e l que e l dispositivo biseetor y 

deshuesador de drupas abrideras en conformidad con le  defi­

nido en la  reivindicación 10, se caracteriza por e l hecho 

de que los elementos transportadores están dispuestos en 

posición prácticamente horizontal, para mover la  drupa en 

una trayectoria extendida por lo general en sentido horizon­

ta l .

12. Un método en e l que e l dispositivo biseetor y 

deshuesador de drupas abrideras en conformidad con lo definido 

en la s  reivindicaciones 10 o 11, se caracteriza por e l hecho 

de que los elementos extractores del hueso comprenden un 

cortador dispuesto debajo del transportador y extendido hacia 

arriba en una distancia suficiente, dentro de la  trayectoria de 

la  drupa, para cortar la  porción in ferior de esa drupa, cuando 

se la  pasa per dicho cortador, prácticamente hasta e l hueso 

de la  drupa, y elementos impulsores .#el hueso, situados junte 

a l cortador y sostenidos para moverse hacia dentro de dicha 

trayectoria a continuación del corte de la  drupa por dicho cor­

tador, y generalmente en la  mencionada dirección única.
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13* Un método en el que e l dispositivo bisector y 

deshuesador de drupas abrideras en conformidad con lo definido 

en la  reivindicación 12, se caracteriza por e l hecho de que e l  

cortador y lo s elementos impulsores del hueso estén conectados 

para movimiento conjunto hacia dentro de dicha trayectoria, 

con lo s elementos impulsores del hueso siguiendo a l corta­

dor*

10.

15^

20.

2$.

30.

14. Un método en el que e l dispositivo bisector y 

deshuesador de drupas abrideras en conformidad con lo definido 

en la s  reivindicaciones 12 o 13, se caracteriza por e l hecho 

de que lo s elementos transportadores comprenden un par de 

miembros anulares coaxiles, dispuestos horizontalmente y sos­

tenidos para giro simultáneo en una sola dirección en tomo 

a su eje común, con las  superficies periféricas externas de 

dichos miembros biseladas hacia sus lados de confrontación para 

formar un asiento, generalmente en forma de V, en lo s  lados 

superiores de dichos miembros, a f in  de sustentar en elloa  

una drupa enteriza en puntos espaciados, generalmente en 

lados opuestos del hueso situado dentro, y un disco coaxil con 

lo s  miembros anulares está, dispuesto entre éstos de modo que 

pueda g ira r  en la  misma dirección que e llos  y a mayor velocidad 

que la  de e llo s , comprendiendo lo s  elementos impulsores del -* 
hueso porciones, espadadas circunferencialmente, del borde 

externo periférico del mencionado d is00, la s  cuales porciones 

se proyectan radialmente hacia fuera de la  porción adyacen­

te más próxima de la s  superficies biseladas y "tienen super­

f ic ie s  encaradas circunferencialmente enfrentadas en la  

dirección de giro del disee y que se extienden radialmen­

te hacia fuera en distancia suficiente para impulsar e l ex-
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tremo de cola de un hueso dentro de una drupa enteriza 

sostenida en dichas superficies biseladas, para hacer 

s a lir  dicho hueso por e l extremo de bajeza de la  mencio­

nada drupa.

15. Un método en e l que e l dispositivo bisector 

y deshuesador de drupas abrideras en conformidad con lo  

definido en la  reivindicación 14, se caracteriza por e l 

hecho de que e l borde externo periférico de la s  porciones 

del disco esté aguzado y constituye e l cortador para cor­
tar en e l cuerpo de una drupa, extendiéndose dieho borde 

en espiral hacia e l eje mencionado, desde cada porción es­

paciada c ir  cunf er entialmente, en una dirección opuesta a 

la  dirección de giro del diace.

16. Un método en e l que e l dispositivo bisector y 

deshuesador de drupas abrideras en conformidad con lo defi­

nido en cualquiera de las  reivindicaciones 10 a 15, se ca­

racteriza por e l hecho de que los elementos transportadores 

comprenden un par de cintas alargadas horizontalmente y dis­

puestas verticalmente, espaciadas horizontalmente en una 

distancia aparte in fe rio r a l diámetro mínimo de la  drupa en 

cuestión y accionadas a la  misma velocidad para lleva r  la  

drupa a un soporte para la  drupa independientemente de di­

eho soporte de drupa, siendo dichas cintas dúctiles para 

movimiento duútil separándose una de otra para^que puedan 

contactar dúctilmente lados opuestos*1ie drupas de diferentes 

diámetros, y elementos para sustentar dúctilmente uno de los  

extremos de las  mencionadas cintas para e l mencionado movi­
miento.



¿

24 -

17* Un mátodo con el dispositivo correspondiente 

para deshuesar drupas abrideras anterizas*

Según se describe y reivindica en la  presente 

memoria que cañeta de 24 páginas fo liadas y escritas a 

máquina por una sola de sus caras, acompañadas de dos lámi­

nas de dibujos.

Madrid, a 23 de marzo de 1*962*

FIIPER CORPORATION 

p* á*

JAME iSEEM HRAiLES
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